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Informationen zu Sicherheits- und Anschlusshinweisen sind im
Kapitel 1 “Arbeitssicherheitshinweise” nédher beschrieben.

Samtliche Rechte zu jedweder Nutzung, Verwertung, Weiterentwicklung, Weitergabe und Kopieerstellung blei-
ben Firma Eckelmann AG vorbehalten.

Insbesondere haben weder die Vertragspartner von Firma Eckelmann AG noch sonstige Nutzer das Recht, die
DV-Programme/Programmteile bzw. abgednderte oder bearbeitete Fassungen ohne ausdrickliche schriftliche
Genehmigung zu verbreiten oder zu vertreiben. Produkt/WWarennamen oder Bezeichnungen sind teilweise fur
den jeweiligen Hersteller geschiitzt (eingetragene Warenzeichen usw.); in jedem Fall wird fiir deren freie Ver-
fugbarkeit/VVerwendungserlaubnis keinerlei Gewéahr ibernommen. Die Beschreibungsinformationen erfolgen
unabh&ngig von einem etwaig bestehenden Patentschutz oder sonstiger Schutzrechte Dritter.
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Konventionen

Erklarung zum 'Allgemeinen Hinweis'

Ein allgemeiner Hinweis besteht aus zwei Bestandteilen:
1. Dem Piktogramm einer Hand am Seitenrand sowie
2. dem eigentlichen Hinweistext:

Hierzu ein Beispiel:

@ Nahere Informationen zur Schutzart des Gerates sind im Kapitel “Technische Daten” erlautert.

Erklarung zu den 'Sicherheits- und Gefahrenhinweisen'

Ein Sicherheits- oder Gefahrenhinweis setzt sich aus vier Bestandteilen zusammen:
1. Dem Piktogramm (Warnzeichen / Symbol) am Seitenrand.

2. Einer kurzen, préagnanten Beschreibung der Gefahr.

3. Einer Beschreibung der mdglichen Folgen.

4. Einem Katalog mit MalRnahmen zur Vermeidung.

Hierzu ein Beispiel:

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uberprifen,

dass sich die Relaisausgange 230 V AC im spannungslosen Zustand befinden!

Auf der folgenden Seite sind die in dieser Dokumentation verwendeten Warnzeichen und Symbole der
Sicherheits- und Gefahrenhinweisen néher beschrieben.

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016 1
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Verwendete Warnzeichen und Symbole

Erlauterung zu den in dieser Dokumentation verwendeten Warnzeichen und Symbole von Sicherheits- und Ge-
fahrenhinweisen:

¢ Achtung-Symbol - Warnung vor einer allgemeinen Gefahr

A 1. Warnung vor Gefahr
// Das Achtung-Symbol kennzeichnet alle Sicherheitshinweise dieser Betriebs- und Serviceanleitung, bei
4 deren Nichtbeachtung Gefahr fiir Leib und Leben von Personen besteht. Beachten Sie die Hinweise zur
~ Arbeitssicherheit sorgféltig und verhalten Sie sich in diesen Féllen besonders vorsichtig.

2. Achtung

Das Achtung-Symbol hebt Richtlinien, Vorschriften, Hinweise und korrekte Abldufe der Arbeiten, die be-
sonders zu beachten sind, hervor, so dass eine Beschadigung und Zerstérung der E*LDS-Komponenten
oder eine Fehlfunktion verhindert wird (um beispielsweise so einem Warenschaden vorzubeugen).

Die Missachtung des Achtung-Symbols kann zu Personenschéden (im Extremfall zu schwersten Verlet-
zungen oder zum Tode) und/oder zu Sachschaden fiihren!

¢ Spannungs-Symbol - Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung

Dieses Arbeitssicherheitssymbol warnt vor Gefahren durch geféahrliche elektrische Spannung mit
A den mdglichen Folgen wie schweren Verletzungen und dem Tod.

* EGB-Symbol - Warnung vor elektrostatisch gefahrdeten Bauelementen und Baugruppen

Dieses Symbol kennzeichnet elektrostatisch gefahrdete Bauelemente und Baugruppen,
Details siehe Kapitel 1.5

¢ Hinweis-Symbol

I]% Das Hinweis-Symbol hebt Tipps zur Anwendung und andere nitzliche Informationen dieser
Betriebs- und Serviceanleitung hervor.

e Batterieentsorgungs-Symbol

Entsorgen Sie dieses Produkt nie mit dem restlichen Hausmdill. Bitte informieren Sie sich Uber die
ortlichen Bestimmungen zur getrennten Entsorgung von elektrischen und elektronischen Produkten.
Durch die korrekte Entsorgung lhrer Altgeradte werden Umwelt und Menschen vor méglichen negati-
ven Folgen geschutzt.

Weitere Informationen hierzu sind dem Kapitel “Aufierbetriebnahme und Entsorgung” zu entnehmen.
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Sicherheitshinweise

1 Sicherheitshinweise

A Die in diesem Kapitel behandelten Sicherheitsbestimmungen, Vorschriften und Hinweise sind
// \ unbedingt zu beachten und einzuhalten. Bei Reparaturen am gesamten E*LDS-System missen die
y Unfallverhitungsvorschriften und die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen unbedingt eingehalten
werden. Wichtige Hinweise (Sicherheits- und Gefahrenhinweise) sind durch entsprechende Symbole
gekennzeichnet (siehe Kapitel “Konventionen” auf Seite 1).
Befolgen Sie diese Hinweise, um Unfélle und Schaden an Leib und Leben als auch am E*LDS-Sys-
tem zu vermeiden.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A Gefahr eines Stromschlages! Vorsicht vor Fremdspannung an den digitalen Ein- und Ausgéngen!

Alle Anschliisse/Stecker des Geréates dirfen nur im spannungslosen Zustand gesteckt, gezogen
und/oder verdrahtet werden.

 Diese Betriebsanleitung ist ein Bestandteil des Gerates. Sie muss in der Nahe der Steuerung als auch fur die
zukinftige Verwendung aufbewahrt werden, damit im Bedarfsfall darauf zurtickgegriffen werden kann. Zur
Vermeidung von Bedienungsfehlern muss die Betriebsanleitung dem Bedienungs- und dem Wartungsperso-
nal jederzeit zur Verfigung stehen, siehe Kapitel 1.2.

¢ Die Gerate dirfen aus Sicherheitsgriinden nicht fiir vom Handbuch abweichende Applikationen bzw. nur fir
den bestimmungsgemalen Gebrauch eingesetzt werden, siehe Kapitel 1.3.

« Bitte prifen Sie vor dem Einsatz des Gerétes, ob es bezliglich seiner Grenzwerte fir lhre Anwendung
geeignet ist.

e Der Einbau des Gerates muss in einem elektrisch geschirmten Bereich innerhalb des Schaltschranks erfol-
gen.

¢ Vor Anschluss des Gerates muss gepruft werden, ob die Spannungsversorgung fiir das Geréat geeignet ist.

¢ Bei der Verwendung von nicht kodierten Steckverbindern besteht die Mdglichkeit, diese so zu stecken, dass
eine Gefahr fiir Leib und Leben entsteht! Falls dies nicht ausgeschlossen werden kann, miissen kodierte
Steckverbinder verwendet werden.

Vorgeschriebene Umgebungsbedingungen (z. B. Feuchte- und Temperaturgrenzen) missen beachtet und
eingehalten werden. Ansonsten sind Fehlfunktionen mdéglich (siehe Kapitel Technische Daten).

¢ Vor dem Einschalten des Gerates korrekte Verdrahtung der Anschliisse prifen.

Das Gerét nie ohne Gehéuse betreiben. Das Gerat ist vor dem Offnen des Geh&duses spannungsfrei zu
schalten.

Beachten Sie die maximale Belastung der Relais-Kontakte (siehe Kapitel “Technische Daten”).

* Im Falle einer Fehlfunktion wenden Sie sich an den Lieferanten.

Beachten Sie, dass alle Zuleitungen vom und zum Gerat - insbesondere die des CAN-Bus - in geschirmter
Ausfertigung vorzusehen sind bzw. mit genligend groflem Abstand zu spannungsfiihrenden Leitungen instal-
liert werden. Damit werden verfalschte Messungen vermieden und das Gerét vor Spannungseinstreuungen
Uber die analogen Eingénge geschiitzt. Bei Anwendungen mit kritischer Umgebung empfiehlt sich die Parallel-
Schaltung von RC-Gliedern.

fahig (keine Telefonleitung gelegt etc.). Es wird in solchen Fallen dringend empfohlen, die Steuerung
Uber den CAN-Bus mit einer Systemzentrale, einem Marktrechner bzw. einem Bedienterminal zu
Uberwachen und den Stérmeldeversand zum Beispiel mit einem GSM-Modem lber ein Mobilfunk-
netz zu erméglichen. Im Stand-Alone Betrieb oder als Alternative zur Uberwachung mit Systemzen-
trale / Marktrechner / Bedienterminal muss ein an der Steuerung vorhandener Alarmkontakt genutzt
werden, um den Stérmeldeversand Uber ein Telefonnetz zu realisieren.

2. Aus Brandschutzgriinden ist bereits bei Planung der Anlage eine geeignete Vorrichtung zur Ab-
schaltung bei zu hohen Temperaturen an der Abtauheizung (Ubertemperatur-Schutzschalter) zu
berucksichtigen.

//\ 1. Erfahrungsgemaf ist wahrend einer Inbetriebnahme der Stérmeldeversand noch nicht funktions-

L

@ Weitere Informationen zum CAN-Bus siehe Handbuch “Grundlagen und Aligemeine Sicherheits- und
Anschlusshinweise”.
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Sicherheitshinweise

A Arbeiten an der elektrischen Anlage sind nur durch autorisiertes Fachpersonal (gem. Definition
A fur Fachkréfte in DIN/VDE 0105 und IEC364, siehe Kapitel 1.2) auszufiihren unter Beachtung der
4 jeweils glltigen

- VDE-Bestimmungen
- Ortlichen Sicherheitsvorschriften

- BestimmungsgemafRen Gebrauchs siehe Kapitel 1.3
- Funf Sicherheitsregeln nach BGV A3 siehe Kapitel 1.4
- EGB- (ESD-) Malihahmen siehe Kapitel 1.5.

- Betriebsanleitungen

1.1 Haftungsausschluss bei Nichtbeachtung

Diese Betriebsanleitung enthalt Informationen Gber die Inbetriebsetzung, Funktion, Bedienung und Wartung der
Steuerung sowie der dazugehérenden Komponenten.

ﬂ% Eine Grundvoraussetzung fiir den sicheren und stérungsfreien Betrieb
ist die Beachtung dieser Betriebsanleitung.

1.2 Personelle Voraussetzungen, Anforderungen an das Personal

Fur Projektierungs-, Programmierungs-, Montage-, Inbetriebnahme- und Wartungsarbeiten sind spezielle Fach-
kenntnisse erforderlich. Diese Arbeiten dirfen nur von ausgebildetem bzw. besonders geschultem Personal
ausgefihrt werden.

Das Installations-, Inbetriebnahme- und Wartungspersonal muss eine Ausbildung besitzen, die zu Eingriffen an
der Anlage und am Automatisierungssystem berechtigt.

Das Projektierungs- und Programmierpersonal muss mit den Sicherheitskonzepten der Automatisierungstechnik
vertraut sein.

Fir Arbeiten an elektrischen Anlagen ist Fachkenntnis erforderlich. Arbeiten an elektrischen Anlagen diirfen nur
von unterwiesenen Elektrofachkraften oder unter ihrer Leitung bzw. Aufsicht durchgefiihrt werden. Dabei miis-
sen die jeweils glltigen Vorschriften (z. B. DIN EN 60204, EN 50178, BGV A3, DIN-VDE 0100/0113) beachtet
werden.

Das Bedienungspersonal muss im Umgang mit der Anlage/Maschine und der Steuerung unterwiesen sein und
die Betriebsanweisungen kennen.
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Sicherheitshinweise

1.3 BestimmungsgemaiaRer Gebrauch

Diese Steuerung ist ausschlief3lich fur den vorgesehenen Gebrauch bestimmt:

Die Steuerung UA 400 E / UA 410 E AC ist fur den Einsatz als Kuhlstellenregler in Gewerbe- und Industriekal-
teanlagen mit dem in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Funktionsrahmen und unter den in dieser Betrieb-
sanleitung beschriebenen Umgebungsbedingungen gedacht.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, sowie die Hinweise zur Installation und Inbetriebnahme, zum Betrieb und
zur Wartung. Beginnen Sie DANACH mit der Inbetriebsetzung bzw. dem Betrieb der Maschine/Anlage.

Nur in dieser vorgesehenen Anwendung ist die Sicherheit und die Funktion der Maschine/Anlage gege-
ben.

Verwenden Sie die Maschine/Anlage, deren Komponenten, Baugruppen oder Teile daher niemals fiir
einen anderen Zweck.

Die Anlage darf erst in Betrieb genommen werden, wenn fiir die gesamte Anlage die Konformitét mit den
giiltigen EG-Richtlinien festgestellt wurde.

1.4 Finf Sicherheitsregeln nach BGV A3

Nachfolgende Regeln sind strikt zu beachten.

1. Freischalten: Die gesamte Anlage an der gearbeitet werden soll, muss allpolig freigeschaltet werden.
Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Eventuelle Fremdeinspeisung beachten! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uberprifen,
dass sich der Regler im spannungslosen Zustand befindet! Alle Anschliisse/Stecker des Gerétes
durfen nur im spannungslosen Zustand gesteckt, gezogen und/oder verdrahtet werden.

2. Gegen Wiedereinschalten sichern: Hinweisschilder an den freigeschalteten Betriebsmitteln anbringen
mit dem Vermerk:

Was wurde freigeschaltet.

Grund der Freischaltung.
- Name der Person, die freigeschaltet hat.

Durch eine geeignete Verriegelung (z. B. Vorhdngeschloss) muss das Wiedereinschalten verhindert wer-
den.

3. Spannungsfreiheit feststellen (nur durch autorisiertes Fachpersonal):

- Spannungsmesser kurz vor dem Benutzen prifen.
- Spannungsfreiheit an der Freischaltstelle allpolig feststellen.
- Spannungsfreiheit an der Arbeitsstelle allpolig feststellen.

4. Erden und KurzschlieBen: Alle elektrischen Teile an der Arbeitsstelle miissen geerdet und danach
kurz geschlossen werden.

5. Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken oder -schranken: Stehen im
Arbeitsbereich benachbarte Betriebsmittel unter Spannung, sind diese mit geeigneten Mitteln
(z. B. Isoliertiichern/-platten) abzudecken.
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Sicherheitshinweise

1.5 Elektrostatisch gefdhrdete Bauelemente und Baugruppen (EGB)

gen gefahrdet. Daher sind die Richtlinien zur Handhabung von elektrostatisch gefahrdeten Bauele-

Elektronische Bauelemente und Baugruppen (z. B. Leiterkarten) sind durch elektrostatische Ladun-
menten und Baugruppen unbedingt zu beachten, siehe Kapitel 1.5.1.

Alle elektrostatisch gefahrdeten Bauelemente und Baugruppen (im folgenden EGB genannt) sind mit dem abge-
bildeten Warnhinweis gekennzeichnet. Elektrostatische Ladungen entstehen durch Reibung von Isolierstoffen
(z. B. FuBbodenbelag, Kleidungsstiicke aus Kunstfaser etc.).

Schon geringe Ladungen kénnen zu Beschadigung oder Zerstérung von Bauelementen fihren. Beschadigun-
gen sind nicht immer direkt feststellbar, sondern flhren teilweise erst nach einer gewissen Betriebsdauer zum
Ausfall.

1.5.1 EGB - Richtlinien zur Handhabung

Transportieren und lagern Sie EGB nur in der dafiir vorgesehenen Schutzverpackung.
Vermeiden Sie Materialien, die elektrostatische Ladung erzeugen, wie
Kunststoffbehalter und -tischplatten

Synthetikkleidung

Schuhe mit Kunststoffsohlen

Klarsichthillen

Styroporverpackungen
- Bildschirme usw.

Tragen Sie
- Arbeitskleidung aus Baumwolle
- EGB-Schuhe mit elektrisch leitenden Sohlen oder Ledersohlen

Benutzen Sie
- leitende FuRbdden

- EGB-Arbeitsplatze mit den dafiir vorgesehenen Werkzeugen
(geerdete Létkolben, Erdungsarmband und dgl.)

- leitende EGB-Tuten, leitende Kunststoffbehalter, IC-Stangen oder Kartons mit leitendem Schaumstoff

- Behélter und Arbeitsplatten aus Holz, Metall, leitenden Kunststoffen oder Papiertiiten.

1.6 Verwendete Abkiirzungen

DIN Deutsches Institut fur Normung e. V.

EGB Elektrostatisch Gefahrdete Bauelemente oder Baugruppen

ESD Electro-static discharge (Electro Sensitive Devices)

VDE Verband der Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik e.V.

IEC International Electric Committee

BGV Berufsgenossenschaftliche Vorschrift fur Sicherheit und Gesundheit bei der Arbeit
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Systemaufbau UA 400 E/UA 410 E

2 Systemaufbau UA 400 E/UA 410 E

Abbildung UA 410 E AC - Vollausbau

21 Anwendung

Der Kuhistellenregler UA 400 E CC / UA 410 E AC fur elektronische Expansionsventile (EEV) eignet sich zur
Regelung und Uberwachung von bis zu zwei Temperaturzonen in Kiihimébeln und Kihlrdumen fir Normalkih-
lung, Tiefkiihlung (NK/TK) oder Unterkilhler.

Die jeweils passende Einsatzart fur Kiihlregale, Kuhltheken, Tiefkihl-Inseln, Tiefkihl-Raume etc. lasst sich tUber
den DIP-Schalter einfach am Regler einstellen. Die in der Praxis erprobten Werkseinstellungen fir die ge-
winschten Anwendungen werden daraufhin geladen.

Der Einsatz des Kihlstellenreglers fiir elektronische Expansionsventile bietet entscheidende Vorteile durch eine
verminderte Druckdifferenz zwischen Hochdruck- und Niederdruckseite, eine geringe Uberhitzung am Verdamp-
fer sowie konstante Bedingungen an Ware und Verdampfer durch die stetige Regelung. Die adaptive Saug-
druckregelung eroffnet weitere Einsparpotentiale durch die lastabhéngige Anhebung des Saugdrucks.

Verschiedene Funktionen zur Kosten- und Energiereduzierung wie Bedarfsabtauung, Latentwarmenutzung, in-
telligente Liftersteuerung, enthalpiegefiinrte Rahmenheizung und die stetige Temperaturfiihrung der Waren-
temperatur stehen mit diesem Regler zur Verfiigung.

Zur vollen Ausschopfung seiner Leistungsmerkmale ist der Regler typischerweise an den CAN-Bus angeschlos-
sen, Uber den er mit den weiteren Steuerungs- und Uberwachungskomponenten im Gesamtverbund kommuni-
Ziert.

Uber den CAN-Bus erfolgt ein intelligenter Datenaustausch zu den folgenden Systemkomponenten:

- Systemzentrale /
Marktrechner: Archivierung der Betriebsdaten sowie Alarm- und Meldemanagement,
Anbindung an LDSWin zur Analyse, Konfiguration und Auswertung

- Verbundsteuerung: Adaptive Regelung in Verbindung mit der zugehdérigen Verbundsteuerung,
Verbrauchersperre (Notfunktion bei Verbundausfall)
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Systemaufbau UA 400 E/ UA 410 E

2.2 Hardware

Der Kuhlstellenregler befindet sich in einem Kunststoffgehause zur Hutschienenmontage und benétigt keine
weiteren optionalen Erweiterungsmodule. Innerhalb des E*LDS-Systems kénnen bis zu 99 Kiihlistellenregler
verwendet werden. Bei Bedarf kdnnen ein Bediengerat BT 300 x und bis zu 4 Temperaturanzeigen BT 30 ange-
schlossen werden. Zur Direktparametrierung des Kihlistellenreglers via LDSWin, zur Durchfiihrung eines Firm-
ware-Updates des Kihlstellenreglers oder zur Parametrierung von Systemkomponenten Gber CAN-Bus via
LDSWin kann der Regler Uber die USB-Schnittstelle an ein Notebook oder einen PC angeschlossen werden.
Die Anwendungbereiche des Kiihlistellenreglers sind im Kapitel 3.3 naher erlautert.

Die folgende Grafik verdeutlicht den Systemaufbau des Kihlstellenreglers UA 410 E AC (Vollausbau):
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Schnittstellen
CAN-Bus:
DISPLAY:
USB:

Eingédnge

4 x digitale Eingénge
10 x analoge Eingénge

Nur UA 410 E AC:
2 x analoge Eingange

Ausgéange

2 x Halbleiterrelais (SSR)

1 x Relaisausgang
4 x Relaisausgange
2 x Transistorausgange

Nur UA 410 E AC:
2 x analoge Ausgéange

Kommunikation im E*LDS-System
Anschluss fir Bediengerat BT 300 x und bis zu 4 Temperaturanzeigen BT 30

1. Zur Direktparametrierung des Kuhlstellenreglers via LDSWin oder
2. Zur Durchfuhrung eines Firmware-Updates des Kuhlstellenreglers oder
3. Zur Parametrierung von Systemkomponenten tiber CAN-Bus via LDSWin

230 V AC, potenzialfrei
Zum Anschluss von 2-Leiter-NTC-Temperaturfihlern

4..20 mA z.B. zum Anschluss von Drucktransmittern oder einem Feuchtefiihler

230V AC /1 A (SSR = Solid-State-Relais,

Schlielder, zur Ansteuerung von elektronischen Expansionsventilen)
230 V AC /6 A (Wechsler)

230V AC /6 A (SchlieRer)

24 V DC / 50 mA (fur Lichtsteuerung und Rahmenheizung)

0..10 V DC z.B. zur Ansteuerung von stetigen Ventilen
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Systemaufbau UA 400 E/UA 410 E

Echtzeituhr

Nur UA 410 E AC:
mit Gangreserve, Lithiumzelle

@ Nahere Details zu den Unterscheidungsmerkmalen der beiden Regler UA 400 E CC und
UA 410 E AC sind im Kapitel 3.1 naher erlautert. Die Anschluss- und Klemmenbelegung
sind im Kapitel Anschluss und Klemmenbelegung beschrieben.

2.3 Neuerungen gegeniiber Vorversionen

Version 2.00

¢ Neue Hardwareplattform UA 400 E CC/ UA 410 E AC
- blaue Hauptplatine
- graue, kodierte Gegenstecker mit Federzugklemmen, siehe Kapitel 5.1.2
- Zweireihige CAN-Bus-Federzugklemme zur einfacheren Verdrahtung

o S

EEIIEEEEEE i

renm mmmﬂl

¢ Kommunikation mit LDSWin ber die USB-Schnittstelle (USB2CAN)

¢ Erweiterte Funktionen firr die Abtauung:
Abtaustart getrennt nach beiden Temperaturzonen mittels interner Abtauuhr, Master-/Slave-Abtauung Gber
CAN-Bus, Folgeabtauung

¢ Erweiterte Funktionen der digitalen Eingange:
Funktion der Eingdnge konfigurierbar und invertierbar, Aufschaltung eines Fremdalarms mit frei editierbarem
Text, zonenweise Handabschaltung

¢ Halbleiterrelais (SSR) als Freigaberelais
¢ Transistorausgang ,Rahmen-/Scheibenheizung“ invertierbar

* Erweiterte Uberwachungsfunktionen:
Zuluftwarnwert

¢ Feuchteregelung

¢ Getrennte Saugdruckregelung fiir die 2. Temperaturzone
¢ Dauerlaufiiberwachung angepasst

e COP+TEV-Variante fir EEV-Regler

» Kaltemittel R152a, R170, R600, R600a werden unterstitzt
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Version 1.87
¢ Versand und Empfang der Analogwerte Uber CAN-Bus
« Vierter Digitaleingang fur Fremdalarme

e USB-Schnittstelle zur Direktparametrierung des Kihlistellenreglers via LDSWin oder zur Durchfihrung eines
Firmware-Updates des Kuhlstellenreglers oder zur Parametrierung von Systemkomponenten tber CAN-Bus
via LDSWin.

¢ Neue Hardwareplattform UA 400 E / UA 410 E - blaues Gehduse mit kompakten Abmessungen,
siehe Kapitel 11.2.

+ Kodierte Steckverbinder

rrew BT praw f a2 o | oo | oy | ooy

e i s e

230V AL OLITPUTS

L osear _Jannooied  TEMPERA]

SPLAS [l apinsoc in |
]
et 5 A Hin

Version 1.83
¢ Dynamische Bestimmung des t.-Sollwertes

Sollwertumschaltung Giber CAN-Bus

Funktionen wahrend des Notnetzbetriebs flir Rahmenheizung und Licht

Unterschiedliche Kéltemittel je Temperaturzone
Betrieb des UA 131 E LS mit vier Rickluftflhlern

Version 1.57
¢ Firmware-Update

¢ Neue Funktion der Sollwertkorrektur durch Funksensoren TS 30 W

Version 1.52

« Die manuelle Vorgabe des Offnungsgrades wird nach einer Sicherheitszeit von fiinf Minuten automatisch be-
endet; der Regler wechselt wieder in den normalen Regel-Betrieb.

e Beim UA121E fallt das Relais mit der Funktion ”Invertierte Abtauung” weg. Der Relais-Ausgang wird jetzt mit
der Funktion "Kiihlung statisch/ Freigabe” belegt, ahnlich der Funktion bei UA131E/ UK100E.
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Version 1.50
¢ Neue Hardwareplattform UA 400 E/ UA 410 E

¢ Unterschiede der Hardware im Vollausbau (UA 410 E AC, siehe Foto) gegentiber UA 300 E AC:

- 2 analoge Eingénge 4..20 mA z.B. zum Anschluss von Drucktransmittern oder
einem Feuchteflhler
- 2 analoge Ausgéange 0..10 V z.B. zur Ansteuerung von stetigen Expansionsventilen
- Vierter digitaler Eingang z.Zt. Reserve fir zukinftige Applikationen
- USB-Schnittstelle zur Direktparametrierung via LDWin oder fur ein Firmware-Update

¢ Umstellung und Implementierung auf die neue Hardwareplattform:
Alle im UA 300 E bekannten Reglertypen und deren Funktionen bleiben im UA 400 E CC/ UA 410 E AC
erhalten.

e Der UA 400 E CC ist der Nachfolgeregler (Ersatzregler) des UA 300 E AC.
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Notizen:
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3 Aufgaben UA400 E/UA 410 E

3.1 Varianten

Unterscheidungsmerkmale der Kiihistellenregler:

UA 400 E CC UA 410 EAC
Zur Hutschienenmontage o [
Zur Integration in den CAN-Bus des E*LDS-Systems o o
Ersatzregler fir UA 300 E AC o ([
Geeignet fur den Stand-Alone-Betrieb ([
Mit integrierter Echtzeituhr (Gangreserve durch Lithiumzelle) o
Mit integriertem Archivspeicher zur Datenaufzeichnung o
2 analoge Eingéange 4..20 mA o
2 analoge Ausgange 0..10 V o

Verwendete Abklrzungen

e CC steht fir die englische Bezeichnung CAN-Bus and Cabinet/DIN rail mounting
(C = mit CAN-Bus bzw. C = Hutschienenmontage).

e AC  steht fur die englische Bezeichnung All in one and Cabinet/DIN rail mounting
(All = mit CAN-Bus und Echtzeituhr bzw. C = Hutschienenmontage).
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3.2 Stand-Alone-Betrieb

Der Kuhlstellenregler verfiigt Gber zwei Stand-Alone-Betriebsarten. Zum einen kann ein Stand-Alone-Betrieb
Uber einen Sauggas-Drucktransmitter realisiert werden. Zum anderen kann der Stand-Alone-Betrieb mit zwei
Temperaturfiihlern betrieben werden (Funktionsweise wie UA 300 E).

Im Gegensatz zu diesen beiden Betriebsarten wird beim CAN-Bus-Betrieb zur Ermittlung der Uberhitzung die
Sauggastemperatur der zum Kaltekreis gehoérigen Verbundsteuerung herangezogen. Weitere Hinweise zu den
Stand-Alone-Betriebsarten finden sich in den folgenden Abschnitten.

3.2.1 Stand-Alone-Betrieb mittels Verdampfereingangs-Fiihlern

Der UA 400 E CC bzw. UA 410 E AC kann bedingt im sogenannten Stand-Alone-Betrieb arbeiten.

Darunter ist zu verstehen, da der Kihlstellenregler ohne CAN-Bus-Kopplung autonom arbeitet (Funktions-

weise wie UA 300 E). Beim Stand-Alone-Betrieb wird die Uberhitzung mittels Verdampfereingangs- und Ver-
dampferausgangs-Fihler ermittelt. Dagegen wird beim CAN-Bus-Betrieb zur Ermittlung der Uberhitzung die

Sauggastemperatur der zum Kaltekreis gehoérigen Verbundsteuerung herangezogen.

Die Betriebsart wird tiber den Parameter Korroff. to = -- (Menl 6-3) eingestellt.

Der Stand-Alone-Betrieb wirkt sich auf folgende Funktionalitdten des Kihlstellenreglers aus. Hinweise dazu sind
in den entsprechenden Kapiteln enthalten.

- Notwendige Fuhler (siehe Kapitel 4.2)
- Absaugen des Verdampfers nach der Abtauung (fur die folgende Temperaturregelung)
- Uberhitzungsregelung (siehe Kapitel 4.4.7)

- Bedienung

A Diese Betriebsart ist nicht fir den normalen Betrieb,
// \ sondern nur fur die Inbetriebnahme oder fiir Service-Zwecke geeignet.
y

3.2.2 Stand-Alone-Betrieb mittels aktiviertem lokalem Drucktransmitter

Nur UA 410 E AC

Wird diese Betriebsart verwendet, so wird die Uberhitzung mittels der vom lokalen Drucktransmitter kommenden
Sauggas-Temperatur und dem Wert des Verdampferausgangs-Fihlers berechnet (siehe Kapitel 4.4.7)

Die Bestimmung der Uberhitzung tber den lokalen Drucktransmittter ist die Bevorrechtigte, auch dann, falls die
von der Verbundsteuerung tiber den CAN-Bus Ubermittelte Sauggastemperatur im Regler vorliegt.

Diese Betriebsart wird Giber den Parameter AIn1 aktiv = EIN (Meni 6-2-6) aktiviert.

@ Weitere Parameter zur Konfiguration von lokalen Drucktransmittern und Feuchtefiihlern missen be-
achtet werden, nahere Details siehe Kapitel 4.4.6.
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3.3 Reglertypen

Im Kahlstellenregler fur Kuhlstellen mit pulsweitenmodulierten taktenden oder stetigen Expansionsventilen (Mo-
tor-Ventile) sind verschiedene Reglertypen und deren Anwendungsbereiche zusammengefasst:

Reglertyp Anwendungen
UA121E Normalkiihlung (Regale, Inseln, Truhen, Theken) mit Abtauheizung
Regale ohne Abtauheizung
UA131E Tiefkiihlung (Inseln, Truhen, Schranke, Tiefkihlset) mit Abtauheizung
Mébelregler u.a. fur Kuihimébel, die an einer Kalteanlage mit 2-Rohr Druckgasabtauung betrieben
werden
UA 131 ELS | Wie UA 131 E, aber mit erweiterter Liftersteuerung
UA141E Bedienungstheken mit/ohne Abtauheizungung (siehe Kapitel 4.6).
UR 141 NE NK-Kuhlrdume mit/ohne Abtauheizung
Raumregler

UR 141 TE TK-KuhIrdume mit/ohne Abtauheizung und Druckgasabtauung

UK 100 E Unterkiihlerregler mit besonderen Eigenschaften zur Regelung eines

Unterkihlerregler Kaltemittel-Unterkihlers

Zur Definition des grundsétzlichen Regelverhaltens kann immer nur ein Reglertyp ausgewahlt werden, welcher
Uber den DIP-Schalter S3 eingestellt wird, Details siehe Kapitel 5.4:

Reglertyp bzw. DIP-Schalter S3 (Schalterstellung der Kodierschalter 1..8)
Master-/ Slave-Modus
1 2 3 4 5 6 7 8
UA121E ON OFF OFF ON/OFF OFF OFF OFF ON(/*?FF
UA131E OFF ON OFF ON/OFF OFF OFF OFF ON(/SFF
Méobelregler
UA 131 ELS ON ON ON ON/OFF ON OFF OFF ON(/,gFF
UA141E ON ON OFF ON/OFF OFF OFF OFF ON(/*O)FF
UR 141 NE OFF OFF ON ON/OFF OFF OFF OFF ON/OFF
)
Raumregler
UR 141 TE ON OFF ON ON/OFF OFF OFF OFF ON/OFF
)
Unterkuhlerregler UK 100 E OFF ON ON OFF OFF OFF OFF ON/OFF
)

(*) Freischalten von Spezialfunktionen. Im Kapitel “Funktion” finden sich bei den entsprechenden Funktionen
Hinweise, ob der DIP-Schalter 8 auf ON gestellt werden muss. Nach dem Umstellen des DIP-Schalters 8 ist im-
mer ein Regleranlauf durchzufiihren, da die Einstellung sonst nicht tbernommen wird.

@ Der Betrieb mit einer nicht unterstiitzten DIP-Schalter-Einstellung ist nicht zul&ssig. Bei Anderung
des Reglertyps werden alle Parameter auf inre Werkseinstellung zuriickgesetzt.
Weitere Informationen siehe Kapitel 5.4 - Einstellung Reglertyp.
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Aufgaben UA 400 E/ UA 410 E

Mit der Auswahl des Reglertyps werden die Reglereigenschaften sowie die Grundeinstellung des Reglers fest-
gelegt. Die Bedienung des Kihlistellenreglers kann erfolgen tber

¢ einen Zentralrechner z. B. Uber Netzwerk / Modem mit Anschluss an der Systemzentrale / am Marktrechner,
¢ die Systemzentrale, einen Marktrechner oder ein Bedienterminal,

* ein lokales Bediengerat BT 300 x uber die DISPLAY-Schnittstelle am Regler oder

¢ ein Uber USB angebundenes Notebook (PC) mit der PC-Software LDSWin.

ﬂ% Mehre Details siehe Kapitel Bedienung.

3.4 Versionsupdate

Der Kihlistellenregler wird mit der aktuellen Firmware betriebsbereit ausgeliefert. Zukiinftige Softwarestande
kénnen bei Bedarf mittels eines Firmware-Updates in den Kiihlstellenregler geladen und somit aktualisiert wer-
den.

gestellten Sollwerte im Kiihlstellenregler verloren gehen!

Sicherheitshalber miissen die Einstellungen deshalb durch das vorherige Abspeichern in die PC-
Software LDSWin gesichert werden. Nach dem Firmware-Update kénnen die gespeicherten Einstel-
lungen von LDSWin wieder zuriick in den Regler geladen werden.

Ein Update der Software ist nur durch geschultes Personal oder werkseitig vom Hersteller durchzu-
fihren. Mehr Details zum Firmware-Update sind dem Kapitel 5.10 zu entnehmen.

/,:’\ Vorsicht Datenverlust! Bei einem Wechsel der Firmware-Version kénnen in einigen Féllen alle ein-
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4 Funktion UA400 E/UA 410 E

@ Die in diesem Kapitel erwdhnten Parameter sind im Kapitel MenUstruktur beschrieben. Es ist im All-
gemeinen nicht notwendig, die voreingestellten Werte dieser Parameter zu &ndern. Parameter, die
nicht verstellbar sind, sind im Text als feste Parameter gekennzeichnet.

4.1 Auswahl des Fiihlertyps

Der Kuhlstellenregler benutzt zur Regelung 2-Leiter-NTC-Temperaturfihler.

Alle angeschlossenen Flhler miissen in ihrem Typ identisch sein und werden nicht einzeln parametriert. Der
Typ der Fihler ist mit dem Parameter Fiihlertyp (Meni 6-2-5) einstellbar.

Folgende NTC-Fuhler sind vorgesehen:

L243 (K243) Temperaturbereich -50 .. 50 °C
Anstelle des Fihlers L243 kann auch der Flhler K243 benutzt werden.
Die Kennlinien dieser beiden Fihler sind identisch.

K277 Temperaturbereich -50 .. 50 °C
5K3A1 Temperaturbereich 0 .. 100 °C

Angaben zu den Abmessungen siehe Kapitel 11.3.

Detaillierte Informationen zu den Temperaturfiihlern sind dem Datenblatt “Temperaturflihler” zu entnehmen.

zu Uberwachenden Kihimébels verlegt und sind Stéreinflisse (zum Beispiel durch parallel laufende
Versorgungsleitungen) nicht zu erwarten, kann auf eine Abschirmung verzichtet werden. Andernfalls

/,f’\ Die Montage der Fuhler muss sorgféaltig erfolgen. Sind Fuhlerleitungen ausschlief3lich innerhalb des
sind Einstreuungen in die Fihlerleitungen mit geeigneten MaRnahmen zu verhindern.
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4.2 Notwendige und optionale Fiihler

ECKELMANN

In Abh&ngigkeit vom Reglertyp und der Betriebsart gibt es beim Kuhlstellenregler notwendige und optionale
Fihler. Ein Fuhlerscan erfolgt beim Erstanlauf der Steuerung automatisch. Die Anzahl der gescannten Fihler
kann im Menii (6-1) oder mit der Software LDSWin gepriift werden. Dadurch kénnen nicht angeschlossene Fiih-
ler aus der Uberwachung fiir Fiihlerbruch herausgenommen werden.

ISy

Der Verdampfereingangs-Fuhler R5.x sollte auch in der Betriebart f iber CAN-Bus angeschlossen
werden. Dadurch ergeben sich verbesserte Notlaufeigenschaften bei Ausfall der CAN-Bus-Ubertra-

gung. Im Stand-Alone-Betrieb (ohne lokalem Drucktransmitter) miissen die Fiihler R5.1 und R5.2
angeschlossen werden!

Die folgenden Aufstellungen zeigen notwendige und optionale Fihler:

Reglertyp

Zur Regelung
notwendige Fiihler

Optionale Fiihler
(erweiterte Funktionalitat)

Ein-Zonen-Betrieb

UA121E
UA131E/UA131ELS
UA 141E

R1.1 R2.1 R4.1 R6.1

R1.2 R2.2 R4.2 R5.1 R5.2 R6.2
(oder R4.3 / R4.4)*

UR 141 NE R1.1 R4.1 R6.1 R1.2 R2.1 R2.2 R4.2 R5.1 R5.2 R6.2
UR 141 TE
UK 100 E R4.1 R6.1 R1.1R1.2 R4.2 R5.1 R5.2R6.2

Zwei-Zonen-Betrieb

UA121E
UA131E/UA131ELS
UA 141E

R1.1 R1.2 R2.1 R2.2 R4.1 R4.2 R6.1 R6.2

R5.1 R5.2 (oder R4.3/R4.4)*

UR 141 NE
UR 141 TE

UK 100 E

R1.1 R1.2 R4.1 R4.2 R6.1 R6.2

R4.1 R4.2 R6.1 R6.2

R2.1 R2.2 R5.1 R5.2

R1.1 R1.2 R5.1 R5.2

* nurUA131ELS

Erlduterung zur Fiihlerbezeichnung

Legende: Ry.x

y = Art des Fihlers

Abtaufiihler
Zuluftfiihler

Verdampfereingangs-Fuhler
Verdampferausgangs-Fuhler

OB N -

Ruckluftfihler / Raumluftfihler / Kéltemitteltemperaturfiihler (UK 100 E)

x = Mébelteil

Mébelteil Zone 1
Mébelteil Zone 2

[\ S =N
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Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016




o m ECKELMANN

Funktion UA 400 E/UA 410 E

ZNR. 51203 72 930 DEF1
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Fehlermeldung bei Fiihlerbruch:

Sind notwendige Fuhler nicht aufgesteckt, so wird immer ein Alarm (Fuhlerbruch) ausgel6st. Sind optionale Fuh-
ler nicht aufgesteckt, so findet der Alarm nur dann statt, wenn diese Fihler mit einem Fihler-Scan eingebunden
wurden. Die Ausldsung eines Fihler-Scans erfolgt Giber das Menu 6-1 (siehe Kapitel MenUstruktur).

@ Die Fuhler R5.1 und R5.2 sind optional, wenn der Kihlstellenregler am CAN-Bus mit einer Ver-
bundsteuerung betrieben wird.
Im Stand-Alone-Betrieb mittels Verdampfereingangs-Fuhlern sind R5.1 und R5.2 notwendige Fih-
ler, siehe Kapitel 3.2.1! Diese missen angeschlossen und mittels Flihler-Scan eingebunden werden,
um eine Fehlermeldung zu verhindern!

Bei optionalen Fiihlern, die nicht durch einen Fiihler-Scan eingebunden sind, werden in der System-
zentrale / im Marktrechner keine Istwerte archiviert.

4.3 Beschreibung der Reglerfunktion

In den néchsten Kapiteln werden die verschiedenen Funktionen des Kuhlstellenreglers zur Regelung von Kuhl-
stellen mit elektronischem Expansionsventil beschrieben. Das Vorhandensein bestimmter Reglerfunktionen ist
davon abhangig, welcher Reglertyp am DIP-Schalter S3 eingestellt wurde (s. Kapitel 5.4 Einstellung Reglertyp
und Master-/Slave-Modus).

4.4 Kihlung

441 Temperaturregelung

Die Regelung erfolgt tiber den Offnungsgrad des E-Ventils (siehe Kapitel 4.4.2). Die Regelung erfolgt fur jede
Temperaturzone getrennt durch einen eigenen Regler-Parameter-Satz, wobei die Temperatur- und Uberhit-
zungsregelung durch je einen PID-Regler vorgenommen wird.

Hierbei wird automatisch entschieden, ob der Kihlstellen-Temperaturregler (Verdampferteilfiillungsbetrieb) oder
der Uberhitzungsregler (maximale Verdampferfiillung) aktiv ist. Je nach Vorgabe der minimalen Uberhitzungs-
temperatur kann der Verdampfer auch tber den kritischen Punkt der Verdampferregelung (MSS-Punkt) hinaus
betrieben werden.

Nach der Abtauung (nur im Stand-Alone-Betrieb mittels Verdampfereingangs-Fihler) oder dem Neustart des
Reglers wird zunachst der Verdampfer abgesaugt (Magnetventil wird geschlossen) und anschlie3end fur eine
parametrierbare Zeit Kaltemittel (fester Offnungsgrad 100%) eingespritzt.

Die Ansteuerung der beiden Kihlrelais erfolgt zeitlich versetzt. Die Wirkungsweise des Kihlrelais entspricht
dem Schliel3erprinzip. Nach dem Ausfall der Hilfsenergie oder Totalausfall des Reglers findet deshalb keine
Klhlung statt!
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Kiihlung iiber nicht taktenden Ausgang (Reglertypen UA 121 E, UA 131 E, UK 100 E)

Bei den Reglertypen UA 131 E und UK 100 E besteht die M&glichkeit, die Kuhlung Uber einen statischen nicht
taktenden Kiihlausgang anzusteuern. Hierzu wird in Abh&ngigkeit vom aktuellen Offnungsgrad das Relais ange-
steuert.

Grundsétzlich gilt: Ist der Offnungsgrad Null, dann wird der Ausgang fiir die statische Kiihlung abgeschaltet. Bei
einem Offnungsgrad des Mébelreglers gréRer als Null (es besteht Kaltebedarf) wird der Ausgang fiir die stati-
sche Kuhlung eingeschaltet. Beim Reglertyp UK 100 E existiert fir jede Zone ein unabhangiger Ausgang. Im
Ein-Zonen-Betrieb wird nur der erste Ausgang fiir die statische Kiihlung gesetzt. Der zweite Ausgang bleibt dau-
erhaft abgeschaltet.

Beim Reglertyp UA 121 E und UA 131 E werden beide Zonen {ber einen gemeinsamen Ausgang angesteuert.
Die statische Kiihlung wird nur dann abgeschaltet, wenn beide Zonen einen Offnungsgrad von Null annehmen.
Dieser Ausgang kann zum Beispiel fur die Freigabe der Kuhlung oder die Freigabe eines Verdichters im Betrieb
mit dem Kuhlstellenregler verwendet werden.

Dauer der Pulsbreitenmodulation

Die Dauer der Pulsbreitenmodulation ist wahlbar. Sie betragt 3 oder 6 Sekunden. Die Einstellung erfolgt tiber
den Parameter OG3s Interv. (Menu 6-2-7).

@ Beim Umschalten wird die Regelung fur 6 Sekunden ausgesetzt. Danach wird der Offnungsgrad mit
der gewahlten Zeitdauer ausgegeben. Die Auflésung des Offnungsgrads betrégt bei beiden Einstel-
lungen 1%.

4.4.2 Ansteuerung der Expansionsventile

Die Ausgabe des Offnungsgrads zur Ansteuerung der beiden elektronischen Expansionsventile von Zone 1
bzw. Zone 2 erfolgt Uber die Taktung der beiden Halbleiterrelais EEV1 und EEV2 (Klemmen 23/24 und 33/34,
wie bereits im UA 300 E). Damit das Halbleiterrelais den Offnungsgrad getaktet ausgibt, muss der Parameter
.Freigaberel.“ auf ,AUS" eingestellt sein (Werkseinstellung, Meni 6-3).

Gleichzeitig wird der Offnungsgrad auch tber die beiden Analogausgénge 0..10 V zur Ansteuerung von steti-
gen Motor-Ventilen ausgegeben (nur UA 410 E AC), siehe Kapitel 4.4.2.1.

Bei der Verwendung der analogen Ausgénge muss folgendes beachtet werden:

Manche stetige Ventile erfordern eine Freigabe Uber einen zuséatzlichen Signaleingang. Das erforderliche Signal
kann z. B. Uber ein Zeitrelais mit Hilfe des getakteten Halbleiterrelais EEV1 oder EEV2 erzeugt werden (Halte-
zeit t des Zeitrelais 10 sek. < t < 30 sek.) oder es kann mit der Funktion ,Freigaberelais realisiert werden, siehe
Kapitel 4.4.2.2.

Beim UA 121 E, UA 131 E und UK 100 E gibt es einen Ausgang "Statische Kiihlung” (Klemmen 63/64) oder
zwei Ausgange beim UK 100 E (63/64 und 73/74). Hier braucht das Freigabe-Signal nicht Gber ein Zeitrelais
oder mit der Funktion ,Freigaberelais” erzeugt zu werden; es kann direkt der Ausgang ”Statische Kiihlung” zur
Freigabe verwendet werden.

Uber eine Verbundsteuerung auf einen Sollwert eingeregelt wird, kbnnen mit Hilfe der Funktion ,Frei-
gaberelais” (siehe Kapitel 4.4.2.2) betrieben werden. Die in diesem Kapitel aufgefiihrten Gefahren-
hinweise sind dabei unbedingt zu beachten.

//\ Gefahr des Verdichter-Stillstands! Anlagen mit Einzelverdichtern, bei denen der Saugdruck nicht
N\
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4.4.2.1 Ansteuerung von stetigen Motor-Ventilen

Nur UA 410 E AC

Zur Ansteuerung von stetigen Motor-Ventilen wird an den beiden Analogausgangen der Offnungsgrad (iber ein
0..10 V-Signal ausgegeben:

Analoger Ausgang 1 (AO1): Klemmen 29/30
Analoger Ausgang 2 (AO2): Klemmen 31/32

N&here Details siehe Anschlusshinweise Kapitel 6.6.

4.4.2.2 Freigaberelais

Uber den Parameter , Freigaberel.“ (Menii 6-3) kénnen die beiden Halbleiterrelais (Klemmen 23/24 und 33/34),
die sonst mittels PWM zur Kiihlung genutzt werden, auf den Betrieb ,Freigabe” umgestellt werden.

Diese Funktion findet Verwendung bei der Ansteuerung stetiger Motor-Expansionsventile Gber die analogen
Ausgange 0..10 V. Setzen die verwendeten Motor-Ventile eine Beschaltung ihres Freigabe-Eingangs voraus
oder soll sicherheitshalber ein zusatzliches Magnetventil zur Absperrung eingesetzt werden, dann kénnen die
beiden Halbleiterrelais dafiir verwendet werden.

Weiterhin kdnnen die Freigaberelais bei der Realisierung einer Stand-Alone-Anwendung mit kiihistellenseitiger
Verdichteransteuerung unterstitzen.

A Verdichterschaden!
A Gefahr durch fliissiges Kiltemittel auf der Saugseite des Verdichters! Die Uberhitzungsrege-
d lung findet nur mittels der analogen Ausgénge statt! Bei einer Fehl-Verdrahtung besteht die Gefahr,
dass flussiges Kaltemittel aus dem Verdampfer austritt!
Bei der Realisierung einer Stand-Alone-Anwendung mit kiihistellenseitiger Verdichteransteuerung
muss eine Schutzbeschaltung wie z. B. ein HD-Wachter und anwendungsspezifische, externe Si-
cherheitstechnik verbaut werden! Die Verdichter werden vom Kuhlstellenregler ,nur freigegeben®.

@ Tipp: Unterstiitzend zur Schutzbeschaltung kénnen externe Fehlersignale Uber den vierten digitalen
Eingang (,Fremdalarm*, Werkseinstellung) erfasst und durch die Umbenennung des Meldetextes
(z. B. in ,HD-Wéachter” 0.4.) alamiert werden.

Konfiguration

Steht der Parameter ,Freigaberel.” auf ,AUS", so takten die beiden Halbleiterrelais (Werkseinstellung, siehe Ka-
pitel 4.4.2). Wird der Parameter ,Freigaberel.“ auf ,EIN gesetzt, dann werden die beiden Halbleiterrelais

- eingeschaltet, falls der Regler Kaltebedarf meldet bzw. wieder

- ausgeschaltet, falls kein Kaltebedarf vorliegt.
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4.4.3 Stetige Temperaturregelung nach Zu- und Riickluft
Reglertypen UA 121 E, UA 131 E, UA 141 E

Die Regelung erfolgt tGber zwei Temperaturfiihler (Zuluft- oder Ruckluftfihler des Pilotm&bels). Die Kithlung kann im
Ein-Zonen-Betrieb oder im Zwei-Zonen-Betrieb erfolgen. Im Ein-Zonen-Betrieb wirken die Fuhler Ry.1 auf beide Relais
1 und 2 der E-Ventile. Die beiden Relais werden dabei zeitlich versetzt angesteuert (s. Kapitel 4.4.17 Zwei Tempera-
turzonen).

T
Ruckluft
— Kuhlstellen-
= regler
R4.1
Verdampfer 1
R5.1
E-Ventil 1
R6.1
R2.1
| —
Zuluft %
— o
| N
E-Ventil 2
optional
R2.1: Zuluftfahler (Klemme Z11/12)
R4.1: Ruckluftfihler (Klemme Z21/22)
R5.1: Verdampfereingangs-Fiihler  (Klemme Z41/42)
R6.1: Verdampferausgangs-Fihler  (Klemme Z51/52)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
E-Ventil 2: Relais fir Expansionsventil 2 (Klemme 33/34)
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Im Zwei-Zonen-Betrieb wirken die Fuhler Ry.1 auf Relais 1 und Ry.2 auf Relais 2.

T
Rickluft
— Kuhlstellen-
— regler
R4.1
Verdampfer 1
R5.1
E-Ventil 1 -
R6.1
R2.1
3
Zuluft
T
Ruckluft
| —
R4.2
Verdampfer 2
 — o
R5.2 a
E-Ventil 2 — 3
R6.2 -
R2.2 =
= g
Zuluft
R2.1: Zuluftfuhler (Klemme Z211/12)
R4.1: RuckluftfGhler (Klemme Z21/22)
R5.1: Verdampfereingangs-Fihler  (Klemme Z41/42)
R6.1 Verdampferausgangs-Fuhler  (Klemme Z51/52)
R2.2: Zuluftfahler (Klemme Z61/62)
R4.2: Ruckluftfihler (Klemme Z71/72)
R5.2: Verdampfereingangs-Fihler  (Klemme Z91/92)
R6.2: Verdampferausgangs-Fihler  (Klemme Z01/02)
E-Ventil 1: Relais fir Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
E-Ventil 2: Relais fir Expansionsventil 2 (Klemme 33/34)
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Zuluft-/Rickluftbetrieb

Der Zuluft-Sollwert wird in Abh&ngigkeit der Ruckluft folgendermallen umgeschaltet:

1. Fall: Ruckluftigyyert < RUckluftgopwert — 2K:

Zuluft wird auf den Ruckluft-Sollwert eingeregelt.

2. Fall: Ruckluftggjwert — 2K < Ruckluftigtwert < RUCKIUftsgjiwert

Der Sollwert wird linear gestuft (siehe Grafik) zwischen Zu- und Rickluft-Sollwert umgeschaltet.
3. Fall: Ruckluftigtyert > RUckluftsgjwert:

Zuluft wird auf den Zuluft-Sollwert eingeregelt.

Einzuregelnder Sollwert
fur die Zuluft

Ruckluftsewert

Zuluftsolwert

| Ruckluftigpyert

ZNR. 51203 61 030_D2

Ruckluftsgiwert - 2 K Ruckluftsopiwert

Erreicht der Zuluft-Wert den aktuellen Sollwert, so wird die Offnungsdauer des Expansionsventils auf den Wert
reduziert, der zum Halten des erreichten Zustandes erforderlich ist. Ist nur einer der beiden Fihler (Zu- oder
Ruckluftfuhler) bestuickt, so wird allein nach diesem Fuhler geregelt.
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4.4.4 Stetige Temperaturregelung mittels Raumluftfiihler

Reglertypen UR 141 TE, UR 141 NE

Die Regelung der Kihlung erfolgt nach der Temperatur des Raumfuhlers. Erreicht der Raumluft-Wert den ak-
tuellen Sollwert, so wird die Offnungsdauer des Expansionsventils auf den Wert reduziert, der zum Halten des

ECKELMANN

erreichten Zustandes erforderlich ist. Die Kiihlung kann im Ein-Zonen-Betrieb oder im Zwei-Zonen-Betrieb erfol-
gen. Im Ein-Zonen-Betrieb wirkt der Fiihler Ry.1 auf Relais 1.

UR 141 TE und UR 141 NE: Raumluft

T

— Kihlstellen-
— regler
R4.1
Vertliampfer 1
R5.1 8
E-Ventil 1 — 3
R6.1 =
g
R4.1: Raumluftfihler (Klemme Z21/22)
R5.1: Verdampfereingangs-Fihler  (Klemme Z41/42)
R6.1: Verdampferausgangs-Fihler  (Klemme Z51/52)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
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Im Zwei-Zonen-Betrieb wirken die Fuhler Ry.1 auf Relais 1 und Ry.2 auf Relais 2.

UR 141 TE und UR 141 NE: Raumluft

T
v .
Kuhlstellen-
— regler
R4.1
Verdampfer 1
 —
R5.1
E-Ventil 1
R6.1
— =
UR 141 TE und UR 141 NE: Raumluft
|
— =
 —
R4.2
Verdampfer 2 é
| — ]
R5.2 ©
E-Ventil 2 2
R6.2 %
— =
R4.1: Raumluftfihler (Klemme Z21/22)
R5.1: Verdampfereingangs-Fihler  (Klemme Z41/42)
R6.1: Verdampferausgangsfihler (Klemme Z51/52)
R4.2: Raumluftfihler (Klemme Z71/72)
R5.2: Verdampfereingangs-Fihler  (Klemme Z91/92)
R6.2: Verdampferausgangs-Fihler  (Klemme Z01/02)
E-Ventil 1: Relais fir Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
E-Ventil 2: Relais fir Expansionsventil 2 (Klemme 33/34)
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4.4.5 Stetige Temperaturregelung mittels Kéltemittelfiihler

Reglertyp UK 100 E

Die Regelung der Kiihlung erfolgt nach der Temperatur des Kaltemitteltemperatur-Fihlers. Erreicht der Kéalte-
mitteltemperatur-Wert den aktuellen Sollwert, so wird die Offnungsdauer des Expansionsventils auf den Wert
reduziert, der zum Halten des erreichten Zustands erforderlich ist. Die Kiihlung kann im Ein-Zonen-Betrieb (Tan-
dembetrieb) oder im Zwei-Zonen-Betrieb erfolgen. Im Ein-Zonen-Betrieb (Tandembetrieb) wirken die Fihler
Ry.1 auf Relais 1 und auf Relais 2.

UK 100 E: Kéltemitteltemperatur 1T
T
Kuhlstellen-
R4 regler
 — @
R5.1 Unterkuhler
E-Ventil 1 -
R6.1
1
E-Ventil 2
optional
R4.1: Kéltemitteltemperaturfuhler (Klemme Z221/22)
R5.1: Verdampfereingangs-Fihler  (Klemme Z41/42)
R6.1: Verdampferausgangs-Fihler  (Klemme Z51/52)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
E-Ventil 2: Relais fir Expansionsventil 2 (Klemme 33/34)
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Im Zwei-Zonen-Betrieb wirken die Fuhler Ry.1 auf Relais 1 und Ry.2 auf Relais 2.

UK 100 E: Kaltemitteltemperatur 1
|
Kuhlstellen-
%‘1 regler
 — @
R5.1 Unterkdhler 1
E-Ventil 1
R6.1
|
[ |
]
R4.2
 —
R5.2 Unterkuhler 2 8
E-Ventil 2 3
R6.2 8
g
|
R4.1: Kaltemitteltemperaturfihler (Klemme Z21/22)
R5.1: Verdampfereingangs-Fuhler  (Klemme Z41/42)
R6.1: Verdampferausgangs-Fihler  (Klemme Z51/52)
R4.2: Kaltemitteltemperaturfihler (Klemme Z71/72)
R5.2: Verdampfereingangs-Fihler  (Klemme Z91/92)
R6.2: Verdampferausgangs-Fihler  (Klemme Z01/02)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
E-Ventil 2: Relais fir Expansionsventil 2 (Klemme 33/34)
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4.4.6 Zweipunktregelung

Die Zweipunktregelung ist anstelle der stetigen Temperaturregelung tber einen Parameter anwahlbar und kann
fur jede Zone getrennt parametriert werden.

@ Die Prioritat des Alarms ,OG kontrollieren® sollte im Zweipunktreglerbetrieb auf 0 eingestellt werden,
um Fehlalarme zu vermeiden.

A Der Betrieb der Uberhitzungsregelung mit zwei Temperaturfiihlern R5.x/R6.x (ohne lokalen Druck-
// \ transmitter beziehungsweise ohne Ubertragung des Saugdrucks von der Verbundsteuerung tiber
y den CAN-Bus) und der Zweipunktregelung ist noch nicht abschlie3end getestet. Der Einsatz dieser
Funktion muss sorgféltig an der Anlage gepruft werden und erfolgt auf eigene Gefahr.

UA 121 E, UA131E,UA141 E:

Die Regelung erfolgt alternativ Gber zwei Temperaturfihler (Zuluft- und Ruckluftfihler). Das Kihlrelais schaltet
aus, wenn einer der beiden Fihler seinen eingestellten Sollwert (Abschaltwert) erreicht hat. Die Temperaturre-
gelung gibt die Uberhitzungsregelung frei. Die Freigabe erfolgt mit der eingestellten Hysterese des Fiihlers, der
die Uberhitzungsregelung auch gesperrt hat. Bei Ausfall eines Fihlers oder Ausschalten eines Sollwerts (Zu-
oder Ruickluft) wird auf den jeweils anderen Fihler geregelt. Fallen beide Fihler aus, so wird in den Notbetrieb
Ubergegangen.

UR 141 TE, UR 141 NE:

Die Regelung der Kiihlung erfolgt nach der Temperatur des Raumfiihlers. Erreicht der Raumfiihler den einge-
stellten Sollwert (Abschaltwert), so wird das KilhIrelais ausgeschaltet. Die Raumregelung gibt die Uberhitzungs-
regelung frei. Die Freigabe erfolgt mit der eingestellten Hysterese des Fiihlers, der die Uberhitzungsregelung
auch gesperrt hat.

Bei Ausfall des Fihlers wird in den Notbetrieb ibergegangen. Die Lufter werden mit der Temperaturregelung
geschaltet. Wenn der Temperaturregler die Uberhitzungsregelung freigibt, dann gehen die Lifter an. Beim Sper-
ren der Uberhitzungsregelung gehen die Lifter wieder aus.

UK 100 E:

Die Regelung der Kiihlung erfolgt nach der Temperatur des Kaltemitteltemperaturfiihlers. Erreicht dieser Fihler
den eingestellten Sollwert (Abschaltwert), so wird das Kihlrelais ausgeschaltet. Die Regelung der Kéltemittel-

temperatur gibt die Uberhitzungsregelung frei. Die Freigabe erfolgt mit der eingestellten Hysterese des Fihlers,
der die Uberhitzungsregelung auch gesperrt hat. Bei Ausfall des Fiihlers wird in den Notbetrieb ibergegangen.

4.4.7 Uberhitzungsregelung

Die Uberhitzungsregelung__arbeitet parallel zur Temperaturregelung. Wenn nétig, wird auf die vorgegebene Soll-
Uberhitzung geregelt. Die Uberhitzungsregelung arbeitet in 2 Betriebsarten, die Uber einen Parameter (Offset-
wert) umschaltbar sind.

Betriebsart Stand Alone: Mit aktiviertem lokalem Drucktransmitter (siehe Kapitel 4.4.6):

Differenzbildung der Temperaturmessung am lokalen Drucktransmitter (Sauggas-Temperatur, gebildet aus dem
gemessenen Druck mit Hilfe der eingestellten Kaltemitteltabelle) und der Temperaturmessung am Verdampfer-
ausgang (R6.x).

Fallt der Drucktransmitter aus, wird im ersten Schritt versucht, in die Betriebsart ,Verbundbetrieb® zu wechseln.
Ist das nicht mdglich, zum Beispiel weil der ,,Verbundbetrieb® nicht konfiguriert ist oder weil die Verbundsteue-
rung keinen Saugdruck bereit stellt, so wird versucht, in die Betriebsart Stand-Alone mit Temperaturfiihlern zu
wechseln.
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Betriebsart Stand-Alone: Mittels Verdampfereingangs-Fiihler Offsetwert = --

Differenzbildung der Temperaturmessung am Verdampfereingang (R5.x) und am Verdampferausgang (R6.x). Ist
die Differenzbildung nicht méglich, zum Beispiel weil einer der beiden erforderlichen Temperaturfihler keinen Wert
liefert, so wird in den Notbetrieb gewechselt.

Betriebsart Verbundbetrieb: Offsetwert >= 0 K

Differenzbildung der verbundseitig gemessenen Verdampfungstemperatur (Ubertragung per CAN-Bus) und am
Verdampferausgang (R6.x). Ein einstellbarer Offsetwert korrigiert den von der Verbundsteuerung gemessenen
to (Istwert Saugdruck) um den eventuellen Druckabfall auf der Saugleitung und die damit verbundenen Abwei-

chungen zwischen Saugdruck- und verdampferseitigen Verdampfungstemperaturen.

Fur die korrekte Ubertragung des Saugdrucks (iber den CAN-Bus muss im Kiihistellenregler die Verbundnum-
mer (Menl 6-1) parametriert werden. Bei Verwendung mit einer Verbundsteuerung VS 3010 BS muss aul3er-
dem der Verbundsatz parametriert werden.

Fallt die Ubermittlung des Verdampfungsdrucks durch die Verbundsteuerung aus, wird die Uberhitzung aus der
Temperaturdifferenz von R5.x und R6.x abgeleitet.

Als zusatzliche Schutzfunktion wird das Expansionsventil vollstandig geschlossen, wenn eine kritische minimale
Uberhitzungstemperatur unterschritten wird.

Reset der I-Summe

Die I-Summe wird bei folgenden Ereignissen zurlickgesetzt:
wahrend der Abtauung, bei Handabschaltung, Sollwertumschaltung, Notbetrieb und Zwangskuhlung.

Steht der Parameter Reset I-Summ (Meni 6-2-7) auf EIN, dann gilt das folgende Verhalten:

Wird der Offnungsgrad wegen Unterschreitung der minimalen Uberhitzung auf 0% gesetzt, dann wird zusétzlich
die im PID-Regler Gber die Zeit integrierte I-Summe (NICHT der I-Anteil) auf Null gesetzt. Das geschieht sowohl
fur die Uberhitzungsregelung als auch fiir die Temperaturregelung. Zusétzlich wird dabei eine Unterscheidung
nach Regelzonen vorgenommen.

Durch dieses Vorgehen soll der Regler eine méglicherweise zu grofl gewordene I-Summe neu erlernen, um sich
somit adaptiv an gednderte Umgebungsbedingungen anpassen zu kénnen.

Steht der Parameter Reset I-Summ (Menii 6-2-7) auf AUS, dann wird bei Unterschreitung der minimalen Uber-
hitzung die aufintegrierte I-Summe nicht veréndert.

Auswertung des Zustands der Uberhitzung der Verbundsteuerung

Wird der Kuhlstellenregler mit einer Verbundsteuerung VS 3010 (Version > V3.00) betrieben, dann wird zusétz-
lich der Zustand der Uberhitzung ausgewertet.

Befindet sich die Uberhitzung der Verbundsteuerung in einem nicht kritischen Bereich (abh&ngig von der Para-
metrierung der VS), dann regelt der Kiihistellenregler auch bei einer Unterschreitung seines eigenen Uberhit-
zungs-Minimalwertes weiter. Erst wenn die Uberhitzung der Verbundsteuerung ebenfalls zu klein wird, schlieft
der Kuhlstellenregler das Magnetventil.

Uberhitzungsregelung

Zur Ermittlung der Uberhitzung gibt es mehrere Kanéle, iber die die Steuerung die zum Saugdruck korrespon-
dierende Temperatur ermittelt. Dabei gibt es folgende Prioritaten:

1) to lokal Z1: Der lokale Drucktransmitter wird fur die Regelung in Zone 1 und Zone 2
verwendet, sieche MenUl 6-2-6! Ein muss im Stand-Alone-Betrieb!
Bei Verwendung der Funktion ,foZ2Reg" (siehe Parameter ,Fkt. AIN2* im Meni 6-2-6)
wird fur Zone 1 der Wert t0 lokal Z1 und fiir Zone 2 der Wert t0 lokal Z2 zur Regelung
verwendet.

2) tg Uber CAN-Bus: Ein Uber den CAN-Bus von einem Remote-Kihlistellenregler empfangener tg-Wert,
siehe Menl 6-2-6.

3) to VS korr: Von der Verbundsteuerung tber den CAN-Bus ubermittelt, sieche Menl 6-1 und 6-3.

4) R5.x: Generell sollte, um eine hohe Anlagensicherheit im CAN-Bus- als auch
Stand-Alone-Betrieb zu gewéhrleisten, der Verdampfereingangs-Fihler R5.x
immer mit aufgelegt werden.
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Bevorzugt wird der Wert des am Analogeingang 1 (AIN1, Klemmen 21/22) angeschlossenen Drucktransmitters
(siehe Kapitel 4.4.6) ausgewertet. Wenn dieser ausparametriert wird oder ausfallt, wird auf das tGiber den CAN-
Bus von einem Kuhlstellenregler oder der Verbundsteuerung tbertragene tg zuriickgegriffen. Steht auch das
nicht zur Verfligung, so wird der Verdampfereingangs-Fiihler R5.x verwendet.

@ Bei Verwendung der Funktion ,toZ2Reg", sieche Parameter ,Fkt. AIN2“ (Menl 6-2-6) wird bei einem
Ausfall des Drucktransmitters nicht auf den per CAN-Bus von der Verbundsteuerung Gibertragenen
Saugdruckwert zuriickgegriffen (Fallback)!

Begrenzung der Verdampferausgangs-Fiihler R6.x

Nur UA 410 E AC,
Nur Reglertyp UK 100 E,
Nur wenn die Funktion des analogen Eingangs AIN2 auf ,tc TK* eingestellt ist, siehe Meni 6-2-6

Im Kaskadenregler-Betrieb kann es zur Uberschreitung des Messbereiches am Verdampferausgangs-Fiihler
R6.x kommen. Zur Gewahrleistung der Regelung in diesem Grenzbereich wird der Messwert des Fihlers, so-
lange die Uberschreitung anhalt, am oberen Ende des Messbereichs festgehalten. Beim Fiihlertyp L243 betréagt
dieser Wert beispielsweise 50° C.

4.4.8 Anschluss von Drucktransmittern / Feuchtefiihler

Nur UA 410 E AC

Die Parametrierung und Funktionalitat der beiden Analogeingdnge AIN1/AIN2 (Klemmen 11/12 bzw. 11/14) er-
folgt Uber das Meni 6-2-6. Die Istwerterfassung erfolgt Gber 4..20 mA. Folgende Einstellméglichkeiten sind vor-
gesehen:

* Aktivierung des analogen Eingangs (ob er iberhaupt verwendet wird).
Né&here Details zur Uberhitzungsregelung siehe Kapitel 4.4.7.

¢ Wahl des verwendeten Kéltemittels (je Fuhler einstellbar):
R404A, R744 (CO,), R134a, R410A, R717 (NH3), R22, R290, R407C, R507, R1270, R402A, R502, R407F,
R422A, R422D, R408A, R407D, R407A, R427A, R438A, R152a, R170, R600, R600a

¢ Abgleich des analogen Eingangs an den verwendeten Drucktransmitter:
Eingabe des kleinsten/gréRten Druckwertes (ab Werk 0..10 bar)

¢ Art der Messung:
Analogeingang 1 (AIN1): to (fest eingestellt, nicht parametrierbar)
Analogeingang 2 (AIN2): Auswahl zwischen tg, Feuchte, t; oder t; TK

@ Wird bei der Messung des t. mit dem Kaltemittel R744 (CO») der transkritische Bereich tberschrit-
ten, so wird die Temperatur weiter umgerechnet, korrespondiert aber nicht mehr mit dem Druck. In
der vorliegenden Version ist keine Begrenzung bei 31°C eingebaut. Es wird aktuell auch kein Druck
bzgl. tp/t. erfasst oder angezeigt, lediglich die Temperaturen.

Zur Ermittlung des Saugdrucks kann am Kuhlstellenregler ein Niederdrucktransmitter 0..10 bar angeschlossen
werden. Der Anschluss der Drucktransmitter bzw. Feuchtefuhler erfolgt elektrisch gesehen grundsatzlich so wie
von den Verbundsteuerungen her bekannt. Nahere Details siehe Anschlusshinweise siehe Kapitel 6.10.
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4.4.9 Versand und Empfang der Analogwerte iiber CAN-Bus

Es besteht die Méglichkeit Analogwerte (tg, Feuchte, t;) von einem Remote-Kihlstellenregler zu empfangen
oder umgekehrt diese an beliebig viele Kihlstellenregler im System zu versenden. Dies dient der Einsparung
von im System verbauten Drucktransmittern und fihrt so zur Reduzierung von Kosten.

Die dazu erforderliche Parametrierung wird im Men( 6-2-6 vorgenommen.
Versand der Analogwerte

Durch das Setzen des Parameters AIN1/2 Send CAN auf ,JA* wird der entsprechende Analogwert auf dem
CAN-Bus zur Verfiigung gestellt und kann von anderen Kuhlstellenreglern empfangen werden.

@ Ein Kuhlstellenregler, bei dem dieser Parameter auf ,Ja“ gesetzt wurde,
wird als ,Remote-Kihlistellenregler® bezeichnet.

Empfang der Analogwerte

Uber die Parameter AIN1/2 Empf CAN bzw. AIN1/2 Empf AIN kénnen die Analogwerte von einem Remote-Kiihl-
stellenregler empfangen werden. Die Parameter AIN1/2 Empf CAN reprasentieren dabei die CAN-Bus-Adresse
des Kuhlstellenreglers, der die Analogwerte versendet.

Uber die Parameter AIN1/2 Empf AIN findet eine Auswahl der Zone statt, von der der lokal erfasste Analogwert
entnommen wird.

Prioritat des lokalen Drucktransmitters

Der lokale Drucktransmitter hat immer eine héhere Prioritat als Analogwerte, die Uber den CAN-Bus Ubertragen
werden. Stehen dem Regler also Werte aus beiden Quellen zur Verfliigung, so wird der Regler den Wert des
lokalen Drucktransmitters verwenden. Das betrifft die Daten-Aufzeichnung, die Visualisierung und bei entspre-
chender Parametrierung auch die Regel-Funktionen.

ﬂ% Steht der lokal erfasste Analogwert durch den Drucktransmitter direkt am Regler zur Verfligung,
dann wird der iber CAN-Bus empfangene Analogwert nie verwendet!

A Vorsicht vor Fehlparametrierung! Fallt der lokal erfasste Analogwert durch den Drucktransmitter
// direkt am Regler aus, dann wird der iber CAN-Bus empfangene Analogwert immer verwendet!
y Dadurch kann es bei einer nicht geeigneten Parametrierung zu Fehlfunktionen kommen.

Beispiel: Konfiguration der Analogwerte fiir Versand und Empfang der Analogwerte fiir Zone 1
Aufgabenstellung

Vier TK-Inseln sollen den selben Drucktransmitter nutzen. Hierbei soll an einen Kihlstellenregler der Druck-
transmitter angeschlossen und die so erfassten Druckwerte fiir die anderen drei Kihlistellenregler zur Verfigung
gestellt werden.

Folgende Parameter miissen eingestellt werden:
1. Konfiguration des Remote-Kiihistellenreglers - dieser hat beispielsweise die CAN-Bus-Adresse 15

Menu 6-2-6: Parameter AINT aktiv auf ,Ja“ (Analogeingang 1 wird verwendet)
Parameter Kéltem.Z 1 (Auswahl des Kéltemittels)
Parameter ND Z1 Min. (Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA)
Parameter ND Z1 Max. (GréRter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA)
Parameter AIN1 Send CAN auf ,,JA* (das ist somit der Remote-Kihlstellenregler)
Parameter AIN1T Empf CAN auf ,--“
Parameter AIN1T Empf AIN1 auf ,1¢
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2. Konfiguration der drei Kiihistellenregler (Gruppenmitglieder)

Menl 6-2-6:  Parameter AIN1 aktiv auf ,Nein“ (Analogeingang 1 wird nicht verwendet)
Parameter Kéltem.Z 1 (Auswahl des Kéltemittels)*
Parameter ND Z1 Min. (Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA)*
Parameter ND Z1 Max. (GréRter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA)*
Parameter AIN1 Send CAN auf ,Nein“ (das ist somit ein Gruppenmitglied)
Parameter AIN1T Empf CAN auf ,15 (CAN-Bus-Adresse des Remote-Kiihlistellenreglers)
Parameter AIN1T Empf AIN1 auf ,1¢

@ Falls die beteiligten Kuhlstellenregler an einem Verbund ohne eine E*LDS-Verbundsteuerung ange-
schlossen sind, so missen noch weitere Einstellungen vorgenommen werden:
Menu 6-1:  Parameter Verbund Nr. auf ,--*
Parameter Verbundsatz auf ,--*

* Details zum Stand-Alone-Betrieb mittels aktiviertem lokalem Drucktransmitter siehe Kapitel 3.2.2.

Praxis-Tipp: Sind die beteiligten Kuhlstellenregler an einem Verbund mit einer E*LDS-Verbund-
steuerung angeschlossen, so sollten, obwohl ein lokaler Drucktransmitter verwendet wird, auch
immer die beiden Parameter Verbund Nr. und Verbundsatz (Menu 6-1) plausibel konfiguriert
werden.

4.410 Feuchteregelung

Nur UR 141 NE/UR 141 TE

Mit dem Reglertyp UR 141 NE / UR 141 TE kann eine Entfeuchtung der Raumluft in einem NK-/TK-Raum
realisiert werden. Als Grundsatz bei der Regelung gilt ,Temperatur vor Feuchte®, die Raum-Temperatur wird
also bevorzugt eingehalten. Folgende Einstellungen missen fir die Regelung vorgenommen werden:

+ Reglertyp ist UR 141 NE / UR 141 TE

¢ Es ist der Ein-Zonen-Betrieb parametriert (Menl 6-1), so dass das Halbleiterrelais 33/34 zur Schaltung des
Heizkreises zur Verfliigung steht.

¢ Die relative Feuchte wird mittels eines Feuchte-Sensors Uber den zweiten analogen Eingang (11/14) erfasst
und im Menii 6-2-6 parametriert (Parameter ,Fkt. AIN2 = Feuchte*). Der verwendete Feuchte-Sensor muss
eine lineare Kennlinie haben. Es gilt: 4 mA entsprechen 0% relativer Feuchte, 20 mA entsprechen 100% re-
lativer Feuchte!

Der ermittelte Feuchte-Wert wird dabei innerhalb des Kihlstellenreglers zur Regelung verwendet und auferdem
in der Systemzentrale / im Marktrechner aufgezeichnet. Eine Alarmierung bezliglich der erfassten Feuchte
findet dabei nicht statt.

Zur Feuchte-Regelung dienen der Sollwert Feuchte (Schaltschwelle) und der zugehérige Parameter
Feuchte Hyst (Meni 6-3). Ist die Schaltschwelle + Hysterese durch den Feuchte-Istwert tGberschritten, dann
wird der Heizkreis eingeschaltet. Bei einer Unterschreitung der Schaltschwelle wird der Heizkreis abgeschaltet.
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Die Kuhlung bleibt unabhéngig vom Zustand der Heizung und dem gemessenen Istwert der Feuchte alleine an
die vom Benutzer vorgegebenen Sollwerte gebunden; das bedeutet insbesondere, dass die Kiihlung bei einer
Uberschreitung von Sollwert + Hysterese eingeschaltet wird und beim Unterschreiten des Sollwerts abge-
schaltet wird.

Raumfiihler Feuchte-Sollwert Feuchte-Istwert
R4.1 tiberschritten innerhalb der Hysterese
Uberschreitet Raum-Sollwert Kihlung Heizung Kuhlung Heizung Kihlung Heizung
+ Hysterese + 1 K EIN AUS (%) EIN AUS (*) EIN AUS
Uberschreitet Raum-Sollwert Kuhlung Heizung Kuhlung Heizung Kuhlung Heizung
+ Hysterese EIN AUS (%) EIN / AUS AUS (*) EIN AUS
Innerhalb der Hysterese Kuhlung Heizung Kuhlung Heizung Kihlung Heizung
EIN/AUS EIN EIN/AUS EIN/AUS EIN/AUS AUS
Unterschreitet Heizung
Raum-Sollwert (**) Kahlung Heizung Kahlung FE'N‘tAUSS'" Kahlung Heizung
AUS EIN AUS euchte-sofl- AUS AUS
wert
unterschritten

(*) Die Heizung wird abgeschaltet, obwohl die gemessene relative Feuchte im Raum zu hoch ist. In diesem Fall
ist das Einhalten der Raum-Temperatur von hdherer Prioritét als das Einregeln der Feuchte.

(**) Die Raumtemperatur wird in diesem Fall nicht weiter nach unten fallen kdnnen, selbst dann nicht, wenn die
Heizung durch eine Stérung ausfallt. Deshalb wird hier keine weitere Fallunterscheidung benétigt die verhindert,
dass die Raumluft ,zu kalt* wird.

Mit dem Parameter Feuchte Hyst kann die Schaltschwelle fir die Feuchte-Regelung eingestellt werden. Bei
einem Uberschreiten dieses Wertes am Feuchtefiihler wird der Relaiskontakt 33/34 fiir den Heizkreis einge-
schaltet. Die Ansteuerung des Heizkontaktes erfolgt ansonsten wie bisher vom UR 141 NE / UR 141 TE ge-
wohnt. M6chte man das Zuschalten der Heizung bei Unterschreitung der Solltemperatur nicht nutzen, so muss
der Parameter "Heizkreis" entsprechend eingestellt werden. Der Heizkreis ist nur nutzbar, wenn der Regler im
Ein-Zonen-Betrieb verwendet wird. Das schrankt die Benutzbarkeit dieser Lésung auf Anwendungen mit einem
Regelkreis ein.

ﬂ% Folgende Dinge missen besonders beachtet werden:
- Wird der Turkontakt betétigt, werden Kilhlung und Heizkreis erst einmal abgeschaltet
(auch unabhangig vom aktuellen Feuchte-Istwert).
- Die Lufteransteuerung schaltet den Lufter EIN, wenn der Heizkreis EIN ist .
- Wahrend der Abtauung der Handabschaltung und eines Fiihlerbruchs an R4.1
ist der Heizkreis immer AUS.

4.4.11 Regelung nach t; / Hochdruck

Nur UA 410 E AC und nur Reglertyp UK 100 E

Mit dem Reglertyp UK 100 E kann sowohl tiber die Unterkiihleraustritts-Temperatur R4 als auch Uber t. geregelt
werden. Folgende Einstellungen mussen fir die Regelung tber t. vorgenommen werden:

1. Im Meni 6-1 muss die Verbundnummer auf die Verbundsteuerung des Regelkreises eingestellt werden, der
die Kélteleistung zur Verfligung stellt. Das ist beispielsweise im Kaskaden-Regler-Betrieb der NK-Regelkreis.

2. Im Menii 6-2-6 muss der zweite analoge Eingang parametriert werden. Die zugeh&rigen Parameter sind wie
folgt einzustellen:

- AIN2 aktiv auf “Ja”
- Kaltem.Z 2 auswéahlen
- Fkt. AIN2 muss auf “tc TK” eingestellt werden
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- Die Grenzen des Drucktransmitters sind Uber die Parameter HD Z2 Min und HD Z2 Max einzustellen

- Optional: Uber den Parameter “Verb. tc TK” kann die CAN-Bus-Adresse der Verbundsteuerung zum Empfang
von t. Uber den CAN-Bus parametriert werden (z.B. auch als Riickfallwert (Fallback) bei Ausfall des lokalen
Drucktransmitters oder zum Einsparen des lokalen Drucktransmitters nutzbar).

Fur die Regelung wird der Wert des am analogen Eingang AIN2 (Klemmen 11/14) angeschlossenen Druck-
transmitters bevorzugt. Falls dieser ausparametriert wurde oder ausfallt, wird nach Méglichkeit auf das von
einem ,Remote-Kihlstellenregler” empfangene t. zurlickgegriffen (siehe Kapitel 4.4.9). Steht dieses nicht zur
Verfligung, dann wird in der untersten Rickfallebene auf das tiber CAN-Bus von der Verbundsteuerung Ubertra-
gene t. zuriickgegriffen. Steht auch das nicht zur Verfigung, so werden die Fiihler R4.1 bzw. R4.2 (Unterkihler-
austrittstemperaturen Zone1/2) zur Regelung verwendet.

@ Diese Funktion wird nicht von &lteren Verbundsteuerungen unterstiitzt. Daher muss vor dem Einsatz
geklart werden, ob die zugehdrige Verbundsteuerung diese Funktion auch unterstiitzt. Ggf. ist ein
Firmware-Update bei der Verbundsteuerung durchzufihren.

Wird bei der Messung des t. mit dem Kaltemittel R744 (C0,) der transkritische Bereich Uiberschritten, so wird die
Temperatur weiter umgerechnet, korrespondiert aber nicht mehr mit dem Druck.

In der vorliegenden Version ist keine Begrenzung bei 31°C eingebaut. Es wird aktuell auch kein Druck bzgl. to/t.
erfasst oder angezeigt, lediglich die Temperaturen.

4.4.12 Dynamische Bestimmung des t.-Sollwertes

Nur UA 410 E AC und nur Reglertyp UK 100 E

Der t.-Sollwert kann in Abhangigkeit von der Differenz von t.-Istwert zu tg-Istwert dynamisch berechnet werden.
Diese Funktion kann unter Einsatz eines lokalen Drucktransmitters (AIN2, Klemmen 11/14) oder eines von einer
Verbundsteuerung Uber den CAN-Bus Ubertragenen t.-Istwertes genutzt werden.

Folgende Parameter (Menii 6-2-6) sind zu beachten:

- Parameter “Fkt. AIN2” auf fc TK einstellen.

- Analogeingang AIN2 und/oder Parameter Verb. tc TK parametrieren
- tcZ2-Ramp/m auf Werte ungleich “--” einstellen

Danach kann die Funktion mittels der Parameter “tcZ2-Max”, “tcZ2-Min” und “tcZ2-toZ1Df” eingestellt werden.

Der dynamisch ermittelte tc-Sollwert kann nie gréfRer als “tcZ2-Max” und nie kleiner als “tcZ2-Min” werden. Der
Parameter “tcZ2-Ramp/m” gibt die maximale Anderungsgeschwindigkeit des dynamisch ermittelten t.-Sollwerts
in Kelvin pro Minute an.

4413 E*COP*

Das autoadaptive Regelungsverfahren E*COP+ passt den Saugdruck dynamisch dem momentanen Kaltelei-
stungs-Bedarf an. Der Algorithmus wertet die Betriebsdaten samtlicher Regler aus und ermittelt den optimalen
Saugdruck Uber das jeweils bedarfsfiihrende Kiihimébel. Der Saugdruck pg bzw. die Verdampfungstemperatur
to werden dynamisch so weit wie méglich angehoben.

Das Verfahren nutzt die Tatsache, dass bei einer Anhebung von pg bzw. ty weniger Verdichtungsarbeit zu lei-
sten ist. Eine um 1 K héhere Verdampfungstemperatur kann, abhangig vom Betriebszustand, ca. 3 % Energie
einsparen. Bei schwankenden Teillasten findet E*COP+ immer den idealen Betriebspunkt und verbessert so
den COP (Coefficient of Performance).

I]@ N&here Details sind in der Betriebsanleitung der Verbundsteuerung dokumentiert.
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44131 Parameter fiir EXCOP*

Damit der Kihlstellenregler in das Regelungsverfahren einbezogen wird, miissen die folgenden Parameter ein-
gestellt werden:

- Verbund Nr. (Menu 6-1)
- OG uber CAN auf AUS (Menu 6-2-7)
- COPT+ auf EIN (Menu 6-7)

I]% Diese Betriebsart ist wegen ihrer Weiterentwicklung gegentber der in Kapitel 4.4.13.2 Be-
schriebenen vorzuziehen.
Die Betriebsart eignet sich auch fiir den Mischbetrieb von EEV- und TEV-Reglern. Da alle Regler an
der Saugdruckschiebung teilnehmen, missen auch alle (inklusive der TEV-Regler) auf COPT+ ein-
gestellt werden.

4.4.13.2 Parameter fiir EXCOP* (Kompatibilititsmodus)

Damit der EEV-Kihlstellenregler in das Regelungsverfahren im Kompatibilitdtsmodus einbezogen wird, missen
die folgenden Parameter eingestellt werden:

- Verbundnummer (Menu 6-1)
- OG dber CAN auf EIN (Meni 6-2-7)
- COPT+ auf AUS (MenU 6-7)

@ Diese Betriebsart dient der Erhaltung der Kompatibilitdt zu Bestandsanlagen mit
UA 400 E- / UA 410 E-Reglern bis Version V1.89.
Sobald einer der an E*COP+ teilnehmenden Regler diesen ,alteren” Modus benutzt, missen alle
anderen Regler auch auf diesen Modus eingestellt werden. Ein Mischbetrieb von EEV/ TEV ist dann
nicht mehr méglich!

4.414 Fester Offnungsgrad in der Absaug-/Einspritzphase

Es gibt drei Ereignisse, nach denen der Regler einen Initialisierungszyklus durchl&uft, in dem der Offnungsgrad
fest vorgegeben ist:

¢ Nach Erst- und Wiederanlauf/Handabschaltung
¢ Nach einer Abtauung (erst nach Ablauf der Abtropfzeit
¢ Bei einem Stall detect (Blockade der Regelung)

Hierzu wird zunachst fir eine einstellbare Zeit der Verdampfer abgesaugt (Offnungsgrad = 0%) und danach mit
einem festen Offnungsgrad von 100% Uber eine ebenfalls einstellbare Zeit Kaltemittel in den Verdampfer ein-
gespritzt. Dieses Vorgehen verhindert besonders bei der Uberhitzungsregelung mit zwei Temperaturfihlern,
dass das Verdampfereingangs-Signal ungultige Werte annimmt.

Die Einspritzphase wird durch die Erfiillung von mindestens einer der beiden folgenden Bedingungen unterbro-
chen:

¢ Ablauf der Einspritzdauer (Sicherheitsfunktion)

« Uberschreitung der SoII—Uber_hitzung durch die Differenz von R6.x - R5.x (bei der Regelung mit zwei Tempera-
turfihlern entspricht das der Uberhitzung) und Unterschreitung von Rickluft-Sollwert + 5 K vom Verdampfer-
eingangs-Fuhler R5.x

e Saugdruckibermittlung ty von der Verbundsteuerung

36 Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016



o m ECKELMANN

Funktion UA 400 E/UA 410 E

A Verdichterschaden!
A\ Gefahr durch fliissiges Kaltemittel auf der Saugseite des Verdichters! Wird der Wert fur die
4 Einspritzzeit bezliglich des zu regelnden Verdampfers zu grof} eingestellt, kann es zum Austritt von
flissigem Kaltemittel am Verdampferende kommen. Innerhalb der eingestellten Einspritzzeit findet
prinzipbedingt keine Uberpriifung auf Unterschreitung der Mindest-Uberhitzung statt.

44141 Fester Offnungsgrad fiir Servicezwecke

Alternativ zur automatischen Vorgabe des Offnungsgrades durch die Regelungsfunktionen kann fiir Service-
zwecke ein fester Offnungsgrad vorgegeben werden.

A Verdichterschaden! .
A Gefahr durch flissiges Kaltemittel auf der Saugseite des Verdichters! Bei einem festen Offnungs-
4 grad ist der Uberhitzungsregler nicht aktiv. Es besteht daher die Gefahr der Verdampferiberfillung!

4.4.15 MOP-Funktion

Der MOP-Punkt (Maximum Operating Pressure) ist ein Teil der Uberhitzungsregelung und beschreibt den maximal
zulassigen Wert der Verdampfungstemperatur ty. Befindet sich tg unterhalb des eingestellten MOP-Punktes, so findet
die ganz normale Uberhitzungsregelung statt. Uberschreitet to den MOP-Punkt, so wird der Offnungsgrad des E-Ven-
tils immer weiter reduziert, bis es letztlich véllig schlief3t.

Erreicht wird dieses Verhalten, indem dem Regler durch “Einfrieren” des Temperaturfiihlers R6 eine kleine
Uberhitzung vorgetéuscht wird. Es ist also egal wie hoch die Temperatur am R6 steigt, der Uberhitzungsregler
sieht immer nur den maximalen Wert R6', der sich aus dem eingestellten MOP + dem eingestellten Sollwert der
Uberhitzung (Soll UH) berechnet.

Mit steigendem ty und “eingefrorenem” R6 sinkt die Uberhitzung UH' ( UH = R6 - tg) und der Offnungsgrad des
Ventils wird reduziert.

Spatestens beim Erreichen der minimalen Uberhitzung (falls aktiv) schlieRt das Ventil vollstandig.

Der MOP-Betrieb arbeitet sowohl im CAN-Bus-Betrieb als auch im Stand-Alone-Betrieb (Erfassung des tg Uiber
R5 oder Uber den lokalen Drucktransmitters).
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4.4.16 Laufzeitbegrenzung/Dauerlaufiiberwachung der Regelung

Reglertypen alle, auRer UK 100 E

Vor allem bei Regalen wirkt es sich negativ aus, wenn das Kiihimébel, z. B. bei erschwerten Umgebungsbedin-
gungen, in Dauerlauf geht. Ein Vereisen des Verdampfers mit verminderter Luftschleierkiihlung ist die Folge.
Um ein Vereisen zu vermeiden, flgt die Laufzeitbegrenzung selbststédndig Zwangsabschaltungen der Kiihlung
ein.

Die Dauer dieser Zwangsabschaltungen kann eingestellt werden (Meni 6-3). Der Beginn der Zwangsabschal-
tung ist fest definiert. Die Zwangsabschaltung findet immer 1,5 Std. nach Beginn der Abtauung sowie nach Ab-
lauf jeder weiteren Stunde statt.

Die Dauerlaufiiberwachung ist bei allen Reglertypen aktivierbar. Sie kann unter Umstéanden auch dazu verwen-
det werden, ein regelméafliges Ausschalten der ansonsten stetig regelnden E-Ventile zu erzwingen, falls ein
Kahimobel, die Ware oder das E-Ventil (Stichwort "Nullsetzen des Ventils") dies bendtigen.

I]g Ist die Zwangsabschaltung aktiv, dann wird die Abschaltung schon vor dem Ablauf der eingestellten
Dauer beendet, falls der Zuluftfiihler eine Erwarmung von 4 K erfahren hat.
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4.417 Zwei Temperaturzonen

Es besteht generell die Mdglichkeit, ein Kithim&bel im Ein-Zonen-Betrieb (Parameter Temperaturzonen auf 1;

nur ein Pilotmdbel) oder zwei Kuhimobel mit zwei Temperaturzonen (2 Pilotm&bel) zu regeln. Beim Betrieb mit
zwei Temperaturzonen wird bei jedem Mdébel die Temperatur und die Uberhitzung getrennt voneinander gere-
gelt.

Im Ein-Zonen-Betrieb wird das zweite E-Ventil mit demselben Offnungsgrad zeitlich versetzt wie das erste E-
Ventil angesteuert ("Tandembetrieb”). Firr die Regelung werden nur die ersten finf Flhler und nur die Sollwerte
der ersten Zone herangezogen.

I]@ Bei den Raumreglern muss im Ein-Zonen-Betrieb der Sollwert fiir den Heizkreis auf -- gestellt wer-
den, damit der Tandembetrieb mdéglich ist.

Im Zwei-Zonen-Betrieb besteht zusatzlich zum herkdmmlichen Abtau-Ende die Méglichkeit, nach einer Ab-
tauung eine gemeinsame Ruckkehr der beiden Mébel in den Kihlbetrieb zu erreichen. Dazu muss der Master-
Slave-Modus im Zwei-Zonen-Betrieb aktiviert werden (genaueres siehe dort). Es ist nur ein Verdampferfuhler je
Verdampfer vorgesehen.

Ein-Raumfiihler-Betrieb (Reglertyp UR 141 NE, UR 141 TE)

Fur die Raumregler gibt es im Zwei-Zonen-Betrieb die Méglichkeit zur Regelung beider Zonen Uber einen ge-
meinsamen Raumfihler. In dieser Betriebsart wird der Raumfiihler der ersten Zone (R4.1) fiir die Raumtempe-
raturregelung beider Zonen verwendet. Die Uberhitzungsregelung beider Zonen erfolgt weiterhin unabhangig
voneinander. Dieser Betrieb ist beispielsweise fir die Verwendung von zwei unabhangig voneinander geregel-
ten Verdampfern innerhalb eines Raumes geeignet.

Um den Betrieb zu aktivieren muss
- der Zwei-Zonen-Betrieb eingestellt (Menii 6-1) und
- der Raumtemperatursollwert der zweiten Zone (Meni 2-1-2) auf “--” gestellt sein.

@ - Der alternative Raumtemperatursollwert der zweiten Zone (z.B. Nachtwert) ist in dieser Betriebsart
ohne Funktion.

- Soll nach einer Abtauung der Ubergang in die Kiihlung fiir beide Zonen gleichzeitig erfolgen,
so ist der Master-Slave-Modus fur diesen Kuhlstellenregler zu aktivieren.

- Der Raumfiihler der zweiten Zone (R4.2) wird in dieser Betriebsart nicht fiir die Regelung
verwendet; ist er trotzdem aufgesteckt, so erfolgt fur diesen Fihler eine Temperaturiberwachung.
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4.4.18 Heizkreisregelung

Reglertypen UR 141 NE, UR 141 TE

Alternativ zur zweiten Temperaturzone kann die Temperatur in Kiihlrdumen auch mit einem zusatzlichen Heiz-
kreis geregelt werden. Bei der Heizkreisregelung handelt es sich um eine einfache Zweipunktregelung. Erreicht
die Temperatur den Wert Sollwert + Hysterese, schaltet das Relais zur Heizkreisregelung ab. Das Relais schal-
tet ein, wenn die Temperatur den Sollwert unterschreitet. Flr die Heizkreisregelung wird das Relais mit den
Klemmen 33/34 verwendet.

@ Hierzu darf die zweite Zone nicht gewahlt werden. Nur dann ist es méglich, die Sollwerte einzustellen.

A Anlagen- und Warenschaden! Bei fehlerhafter Sollwerteinstellung besteht die Gefahr, dass Anlage
// und Ware Schaden nehmen! Der Sollwert fiir den Heizkreis muss tiefer als der fiir die Kiihlung ein-
d gestellt werden.

Es ist zu beachten, dass bei einem kleinen Abstand zwischen Heizkreis-Sollwert und Temperatur-Sollwert im
stetigen Regelbetrieb gleichzeitig Kéltemittel eingespritzt und parallel geheizt werden kann. Deshalb mussen die
Parameter geeignet gewahlt werden.

I]% Die Regelung des Heizkreises und der Temperatur wirken gleichzeitig. Das Ansprechen von Hei-
zung und Kuhlung kann durch Wahl des Zweipunkt-Regler-Betriebs der Temperaturregelung an-
stelle der stetigen Temperaturregelung verhindert werden. Wird im Ein-Zonen-Betrieb (Parameter
Temperaturzonen auf 1) der Heizkreis-Sollwert auf -- gesetzt, dann wird das Relais Kiithlung 2 mit
dem gleichen Offnungsgrad wie das Relais Kiihlung 1 (im Gegentakt) angesteuert.

4.4.19 Notbetrieb

Bei Ausfall der Temperaturmessung bzw. der Uberhitzungsregelung lauft die Kuhlung mit einem Not-Offnungs-

grad weiter. Dieser Not-Offnungsgrad wird aus dem Durchschnittswert des Offnungsgrads des letzten Tages

(24 Stunden) gebildet und nach oben von einem einstellbaren Parameter begrenzt.

Parameter Not-Offnungsgrad:

 Uber den Parameter Max. Not-Offnungsgrad (Menii 6-2-7) wird der Not-Offnungsgrad nach oben begrenzt.

 Der Parameter Max. Not-Offnungsgrad greift auch, wenn noch kein 24-Stunden-Wert des Offnungsgrads ge-
bildet werden konnte, zum Beispiel nach einem Erstanlauf.

Ausfall von Mébel- und Raumtemperaturregelung:

* Fallen beide Fuhler fir Mobel- und Raumtemperaturregelung aus, wird mit dem Not-Offnungsgrad weiter gere-
gelt. Der Uberhitzungsregler ist weiterhin aktiv und kann den Not-Offnungsgrad nach unten beschrénken.

@ Bei Ausfall von einem der beiden Fihler wird mit dem verbliebenen Fihler geregelt, ohne dass in
den Notbetrieb gewechselt wird.

Ausfall der Uberhitzungsregelung:

« Fallt die Uberhitzungsregelung aus, wird in den Not-Betrieb gewechselt und der Not-Offnungsgrad ausgege-
ben. Der Temperaturregler ist weiterhin aktiv und kann den Not-Offnungsgrad nach unten beschrénken.

Ausfall von Mébel- und Raumtemperaturregelung und Uberhitzungsregelung:

« Der Not-Offnungsgrad wird ausgegeben.
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4.5 Abtauung

Al Brandgefahr! Aus Brandschutzgriinden muss bei der Planung der Anlage eine Vorrichtung zur Ab-
A schaltung bei zu hohen Temperaturen an der Abtauheizung (z.B. “KLIXON”) vorgesehen werden.

4.51 Arten der Abtauung - eine Ubersicht

Die folgenden Arten der Abtauung sind in den folgenden Kapiteln beschrieben:

e Kapitel 4.5.2:  Abtauung im Allgemeinen

Kapitel 4.5.3:  Druckgasabtauung (HeilRgasabtauung)

Kapitel 4.5.4:  Master-Slave-Modus - Abtau-Synchronisation tber CAN-Bus
Kapitel 4.5.5:  Master-Slave-Modus - Abtau-Synchronisation Uber Verdrahtung
Kapitel 4.5.6:  Folgeabtauung (FA) iber CAN-Bus

4.5.2 Abtauung im Allgemeinen

Die Abtauung wirkt der Vereisung des Verdampfers durch den normalen Regelbetrieb entgegen. Uber eine zusatz-
liche Erwarmung des Verdampfers (elektrische Heizung) oder eine Umluftabtauung wird der Verdampfer abgetaut.
Die Temperaturregelung der Kuhlstelle wird dabei abgeschaltet. Die Abtauung wirkt im Ein-Zonen-Betrieb oder im
Zwei-Zonen-Betrieb unterschiedlich:

Im Zwei-Zonen-Betrieb bestimmt R1.1 das Abtauende der ersten Zone und R1.2 das Abtauende der zweiten Zone.
Im Ein-Zonen-Betrieb dagegen wird das Abtauende der gemeinsamen ersten Zone erst erreicht, wenn beide Fuhler
die Abtauendtemperatur tberschritten haben; der Fihler R1.1 wirkt dabei auf Heizung 1, R1.2 (wenn aufgesteckt)
wirkt auf Heizung 2.

Ausnahme: 2. Abtaustufe bei den Raumreglern (siehe folgende Beschreibung).

)
Riickluft
— =
Kuhlstellen-
regler
Verdampfer 1 i] ¢]
2L SL 3
E-Ventil 1 1 ‘ ‘ 3
Abtau- Abtau- =
R11 heizung1  heizung 2 c
Zuluft
R1.1: Abtaufiihler (Klemme Z31/Z32)
R1.2: Optional (Klemme Z81/282)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
Abtauheizung 1:  Relais fir Abtauheizung 1 (Klemme 43/44)
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Zuordnung der Fiihler zu den Abtaurelais:

ECKELMANN

Optionale nicht aufgesteckte Fuhler werden fur das Schalten des Abtaurelais nicht verwendet.

Reglertyp Fihler Kommentar
UA 121 E, UA 131 E, UA131 ELS R1.1 Abtaurelais 1
UA 141 E, UR 141 NE, UR 141 TE

UK 100 E R1.2 Abtaurelais 2

Im Zwei-Zonen-Betrieb wirken die Fuihler R1.1 und R1.2 auf die Abtauung.

T

Ruckluft
— Kuhlstellen-
regler
Vercliamp er 1
B
E-Ventil 1 [] :
R1T | Abtauheizung 1
Zuluft
T
Ruckluft
Verdampfer 2 a8
S8
E-Ventil 2 [ : £
R12 | Abtauheizung 2 %
Zuluft
R1.1: Abtaufiihler (Klemme Z31/Z32)
R1.2: Abtaufiihler (Klemme Z81/282)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
E-Ventil 2: Relais fir Expansionsventil 2 (Klemme 33/34)
Abtauheizung 1:  Relais fiir Abtauheizung 1 (Klemme 43/44)
(

Abtauheizung 2:

42

Relais fur Abtauheizung 2

Klemme 53/54)
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Zuordnung der Fiihler zu den Abtaurelais:
Optionale nicht aufgesteckte Fiihler werden fir das Schalten des Abtaurelais nicht verwendet.

Reglertyp Fiihler Kommentar
UA 121 E, UA 131 E,UA 131 ELS R1.1 Abtaurelais 1
UA 141 E, UR 141 NE, UR 141 TE

UK 100 E R1.2 Abtaurelais 2
Start der Abtauung:

Die Abtauung kann auf 4 Arten eingeleitet werden:
¢ Durch die interne Uhr (auBer UK 100 E)

I]@ Es kann erst nach Ablauf der Sicherheitszeit (Parameter der Abtauung) eine weitere Abtauung ge-
startet werden, auch wenn die Abtauung schon ber die Verdampfertemperaturen beendet wurde.
Die Abtauzeit sollte méglichst nicht zwischen 2:00 Uhr und 3:00 Uhr liegen, um Probleme mit fehlen-
den oder doppelten Abtauungen bei der Umschaltung zwischen Sommer- und Winterzeit zu vermei-
den.

¢ Durch eine externe Schaltuhr tber Digitaleingang D11/D12 (Werkseinstellung).

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu tberprifen,

dass sich die 230 V AC-Digitaleingange im spannungslosen Zustand befinden!

Der Regler und angeschlossene spannungsfihrende Teile stehen weiterhin unter Spannung!

Die Abtauung wird tUber den Digitaleingang 1 (Klemme D11/D12) aktiviert, sein Wirksinn ist Gber den
Parameter Inv. D1 im MenU 6-2-4 konfigurierbar. Folgende Félle sind mdglich:

Externe Abtauung (Master-/Slave-Modus nicht aktiv):

Das Abtausignal fur die externe Abtauung muss so lange anstehen, wie die Abtauung maximal dauern soll.
Sobald die externe Anforderung weggenommen wird, ist auch die Abtauung zu Ende. Ein Abtauende, wéh-
rend das Abtausignal ansteht, ist immer Gber die Verdampferfiihler (bei Uberschreitung der Abtauendtempera-
tur) maoglich.

Externe Abtauung im Master-/Slave-Modus:

Das Abtausignal darf nur kurzzeitig anstehen, weil es hier nur die Funktion zum Starten der Abtauung Uber-
nimmt. Die Sicherheitszeit wird tiber den internen Parameter Sicherheitszeit realisiert. In jedem Fall muss das
externe Signal kirzer sein als die interne Sicherheitszeit.

¢ Durch einen Befehl iiber den CAN-Bus (manuell oder iibergeordnete Steuerung z.B. Combi-Gateway)
In allen Fallen wird vor der Einleitung der Abtauung geprift, ob die Bedingungen fiir eine Abtauung erfiillt
sind. Die Bedingungen lauten:
Verdampfertemperatur < Abtauendtemperatur
Bei Bedarfsabtauung: Abtauzahler = 1
Es steht kein Alarm Fiihlerbruch EEV1/2 bzw. Notschliessung UH Z1/2 an.

¢ Durch einen Befehl der Verbundsteuerung iiber den CAN-Bus

Die Abtauung (Druckgasabtauung) wird ohne Priifung von Bedingungen eingeleitet.

@ Bei den Reglertypen UA 121 E, UA 131 E und UR 141 TE wird die Abtauung auch verhindert, wenn
die folgenden Bedingungen alle erfullt sind:
1.) Es steht ein Temperaturalarm an bzw. die Alarmverzdgerungszeit ist auf 0 Minuten gesetzt.
2.) Die Verdampfertemperatur R1.1 bzw. R1.3 liegt Uber dem eingestellten Sollwert fur die Rickluft.
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Abtaustart getrennt nach beiden Temperaturzonen mittels interner Abtauuhr

Ublicherweise reicht es aus, wenn die Abtauung fiir beide Zonen gleichzeitig gestartet wird. Sollte es eine
Anwendung erfordern, so kann eine nach Zonen getrennte Abtauung durchgefiihrt werden. Hierzu stehen wei-
tere Parameter zur Verfigung.

Unter Abtauzeit wird im E*LDS-System der Zeitpunkt des Beginns einer Abtauung verstanden. Um separate
Abtauzeiten fiir die zweite Temperaturzone zu aktivieren, muss der Parameter Abtauuhr auf ,INT* (Menl 3-2-a)
eingestellt werden. Die fiir diese Funktionsweise dann zur Verfligung stehenden Parameter

»Sicherheitszeit” und ,Abtau 1..14“ sind mit denen der ersten Temperaturzone identisch und kénnen wie ge-
wohnt eingestellt werden.

ﬂ% Der gleichzeitige Einsatz getrennter Abtauzonen und der Master-Slave-Funktion ist wenig sinnvoll!
Werden diese Funktionen trotzdem gemeinsam verwendet, so ist zu beachten, dass es in Abhangig-
keit der Parametrierung ggf. zu sehr langen Abtauphasen kommen kann!

Ende der Abtauung
Die Abtauung kann auf 3 Arten beendet werden:

- Durch Erreichen der Abtauendtemperatur des jeweiligen Verdampferfiihlers unabhangig vom eingestellten
Reglertyp

- Durch Ablauf der Sicherheitszeit

- Durch einen Befehl (manuell oder Verbundsteuerung) tiber CAN-Bus

I]% Ist die Abtauendtemperatur auf -- gesetzt, so wird immer Uber die Sicherheitszeit beendet. Es wird
dann keine Alarmmeldung “zeitl. Abtauende” in die Meldeliste eingetragen.

Alarmunterdriickung des Fiihlerbruchalarms wéhrend der Abtauung

Wahrend einer Abtauung kdnnen insbesondere die Verdampferfiihler so heil® werden, dass sich ihre Tempera-
tur aulRerhalb der Grenzen der Temperaturerfassung des Kihlstellenreglers befindet. Um Fehlalarme wegen
Fuhlerbruchs zu vermeiden, wird der Fuhlerbruchalarm wéhrend der Abtauung unterdriickt (siehe auch Kapitel
10.1).

Bedarfsabtauung
(Reglertyp UA 131 E, UR 141 NE, UR 141 TE)

Die Bedarfsabtauung bewirkt, dass in Abhangigkeit der Schmelzzeit einer vorangegangenen Abtauung ent-
schieden wird, ob eine geforderte Abtauung eingeleitet oder tibersprungen wird. Die Bedarfsabtauung ist akti-
viert, wenn die Zahlgeschwindigkeit ungleich 0 gesetzt ist, sie ist deaktiviert, wenn die Zdhlgeschwindigkeit auf 0
eingestellt ist.

Ein Abtauzadhler wird zu Beginn einer Abtauung auf 6 gesetzt und dann in Abhangigkeit der eingestellten Zahl-
geschwindigkeit solange abwarts gezahlt, solange sich der Verdampferfiihler des Pilotmdbels im Bereich zwi-
schen -3°C und +3°C befindet.

Ist die Z&hlgeschwindigkeit niedrig eingestellt, so wird der Bedarfsabtauzahler schneller auf 1 heruntergezahit.
Das bedeutet, dass entsprechend alle anstehenden Abtauungen auch wirklich ausgefiihrt werden. Bei einem
groflien Wert fur die Zahlgeschwindigkeit werden entsprechend mehr Abtauungen iibersprungen (max. 5 Ab-
tauungen).

Wartezeit
(nicht bei Reglertyp UA 141 E)

Bei der Einleitung der Abtauung kann eine Wartezeit zwischen dem Ausschalten der Kilhlung und dem Ein-
schalten der Abtauheizung eingestellt werden. Dadurch wird vermieden, dass gleichzeitig mit dem Absaugen
des Verdampfers die Abtauheizung betrieben wird.
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Abtropfzeit
(nicht bei Reglertyp UA 141 E)

Das Einschalten der Kiihlung kann nach der Abtauung durch eine einstellbare Abtropfzeit verzégert werden. Die
Abtropfzeit wird erst gestartet, wenn das letzte Abtaurelais abgefallen ist. Dadurch kann Tauwasser abtropfen,
bevor die Kiihlung wieder einsetzt.

Bei der UR 141 TE und UR 141 NE bleibt der Lifter solange aus, bis die Abtropfzeit abgelaufen ist. Erst dann
wird geprift, ob die Einschaltbedingungen fir den Lifter erfiillt sind.

Abtauung bei zwei Temperaturzonen

Wenn fiur die Regelung der Kiihlung zwei Zonen gewahlt wurden, so wird auch bei der Abtauung jede Zone se-
parat behandelt. Der Zeitpunkt fir den Start der Abtauung ist jedoch fiir beide Zonen gleich.

2. Abtaustufe
(Reglertyp UR 141 NE, UR 141 TE)

Die Funktion von 2 Abtaustufen kann z.B. verwendet werden, wenn bei einem Verdampfer mit Tauwasserauf-
fangwanne die Gefahr besteht, dass bei einer nur einstufigen Abtauung der Ablauf der Wanne zufriert.

Fir die Aktivierung einer 2. Abtaustufe muss der Regler mit dem Parameter Temperaturzonen auf eine Zone
eingestellt werden (Menii 6-1). Danach wird der Mentpunkt 2. Abtaustufe (Menii 2-2-1) sichtbar. Wird eine Ab-
tauung eingeleitet, wird zuerst die 1. Abtaustufe (Relais Abtauung1) eingeschaltet. Das Abtauende der 1. Abtau-
stufe wird Uber den Verdampferfiihler R1.1, das der 2. Abtaustufe Uiber den Verdampferfiihler R1.2 bestimmt.

Steigt die Verdampfertemperatur (R1.1) Gber den eingestellten Sollwert der 2. Abtaustufe, wird Relais Abtauung
2 eingeschaltet. Es wird die in Zone 1 eingestellte Abtauendtemperatur benutzt.

Wird die 2. Abtaustufe deaktiviert (Parameter 2. Abtaustufe = “--"), dann werden beide Abtaurelais verwendet.
Sind die Verdampferfihler angeschlossen, dann gilt die Zuordnung von R1.1 zum Abtaurelais 1 und R1.2 zum
Abtaurelais 2. Beide Abtaurelais ziehen dann beim Abtaubeginn an; die Abschaltung erfolgt Uber die zugeordne-
ten Verdampferfiihler oder tiber die Sicherheitszeit.

@ Bei einer Druckgasabtauung darf die zweite Abtaustufe nicht parametriert sein, da das zweite Abtau-
relais sonst nicht, wie bei der Druckgasabtauung im Allgemeinen gewiinscht, anzieht.

Vorratsfach bei Bedienungstheken
(Reglertyp UA 141 E)

Mit dem Relais Invertierte Abtauung (Kontakte 63/64, Wirksinn umgekehrt) kann die Kiihlung von z.B. einem
Vorratsfach unterbrochen werden. Das Relais ist offen, wenn die Kiihlung lauft. Es ist geschlossen, wenn die
Abtauung eingeschaltet ist:

- Wenn also der Regler die Abtauung einschaltet, dann ist der Relaiskontakt gedffnet.

- Wenn der Regler die Abtauung ausschaltet, dann ist der Relaiskontakt geschlossen.

Die Unterbrechung der Kiihlung wéahrend der Abtauung geht bei den Vorratsfachern immer tber den Zeitraum
der Sicherheitszeit. Sie kann also l&nger als die Abtauung in der 1. oder 2. Temperaturzone dauern. Dieses Re-
lais wird auf3erdem erst nach abgelaufener Wartezeit eingeschaltet.

Manuelle Abtauung
(Nicht bei UA 131 E im Master-/Slave-Modus)

Fir eine manuelle Abtauung (z.B. fir Servicezwecke) kann eine Abtauung Gber die Systemzentrale / den Markt-
rechner / das Bedienterminal eingeleitet werden, und zwar tGber

- Fernbedienung - Kihistellenregler wahlen (oder CAN-Bus-Adresse) - 3 Uhr - 2 Abtauuhr in der Zeile man.
Abtauung auf EIN bzw.

- Uber den Zentralrechner (siehe Betriebsanleitung LDSWin).
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I]% Wird eine Abtauung (reglerintern oder iber LDSWin) eingeleitet und durch die Bedingungen Be-
darfsabtauung / Ende iiber Verdampferfiihler beendet oder verhindert, dann muss erst die kom-
plette Sicherheitszeit abgelaufen sein, bis erneut eine manuelle Abtauung eingeleitet werden kann.
Soll unmittelbar eine weitere manuelle Abtauung eingeleitet werden, dann muss die vorherige zu-
nachst beendet werden:

Reglerintern: Meni 5 Fernbedienung - Kihistelle wahlen (CAN-Bus-Adresse) - 3 Uhr - 2 Abtauuhr
Parameter man. Abtauung (Menu 3-2) auf AUS setzen.

LDSWin: Button Abtauung Ende driicken. Danach kann die manuelle Abtauung sofort wieder ein-
geleitet werden.

Automatische Einleitung der Abtauung beim Erstanlauf
Bei den folgenden Reglertypen wird beim Erstanlauf automatisch mit einer Abtauung begonnen:
UA 121 E,UA131E,UA141E

4.5.3 Druckgasabtauung (HeiRgasabtauung)

Unter einer Druckgasabtauung versteht man das Abtauen der Verdampfer durch die Einleitung von Druckgas.
Eine Druckgasabtauung kann prinzipiell sowohl als Heif3gas- als auch als Kaltgas-Abtauung vorgenommen wer-
den. Das Druckgas wird hierbei vor dem Verflissiger (HeilRgasabtauung) oder aus dem hinter dem Verflissiger
liegenden Sammelbehélter (Kaltgasabtauung) entnommen.

A Verdichterschaden!
/ Gefahr durch fliissiges Kiltemittel auf der Saugseite des Verdichters!
d Unter der hier beschriebenen Druckgasabtauung ist eine Zweirohrdruckgasabtauung D2D zu verste-
~ hen, die nur als HeiRgasabtauung durchgefiihrt werden kann.

Hinweise zur Druckgasabtauung (Reglertyp UA 131 E, UR 141 TE)

Diese Hinweise gelten fur die 2-Rohr-Druckgasabtauung. Die Abtaurelais werden dabei zur Ansteuerung von
speziellen Magnetventilen fur die Druckgasabtauung verwendet. Bei der Druckgasabtauung werden die druck-
gasspezifischen Eigenheiten beriicksichtigt:

* Bedarfsabtauzahler bei der Einleitungs-Abtauung ignorieren
¢ keine interne Abtaueinleitung
¢ keine Unterbindung der Abtauung bei anstehender Temperaturwarnung

¢ Eine Druckgasabtauung setzt voraus, dass sich im System eine Verbundsteuerung befindet. Kihlistellenregler,
die an der Druckgasabtauung teilnehmen, missen Uber den Parameter Verbund-Nr. einer Verbundsteuerung
zugeordnet werden. Bei Verbundsteuerungen VS 3010 BS muss zusatzlich noch der Parameter Verbundsatz
im Kuhlstellenregler eingestellt werden.

Aktivieren der Druckgasabtauung bei UA 131 E:

Um die Druckgasfunktionalitdt beim UA 131 E zu aktivieren, muss im Regler der Parameter DG-Betrieb (Druck-

gasbetrieb, Menl 6-3) auf EIN gesetzt sein .

Aktivieren der Druckgasabtauung bei UR 141 TE:

Beim UR 141 TE ist die Druckgasabtauung immer méglich. Es muss hierzu kein weiterer Parameter gesetzt
werden.
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Ende der Druckgasabtauung bei UA 131 E:

Das Ende der Abtauung Uber die Abtauendtemperaturfiihler kann sofort erfolgen, es gibt hier anders als bei der
UA 131 DD (siehe UA 300/UA 400) keine zeitliche Verzégerung zum Abtaustart.

Ende der Druckgasabtauung bei UR 141 TE:

Das Ende der Abtauung erfolgt Giber die Abtauendtemperaturfihler ohne Verzégerung. Ist bei den fir Druckga-
sabtauung geeigneten Reglertypen eine interne Abtauuhr eingestellt, so wird diese beim ersten Einleiten der
Druckgasabtauung Uber die Verbundsteuerung automatisch auf externe Abtauung umgestellt. Dadurch wird ver-
hindert, dass der Kihlistellenregler selbststdndig Abtauungen einleitet.

A Verdichterschaden!
// Gefahr durch fliissiges Kiltemittel auf der Saugseite des Verdichters! Bei einem Erstanlauf wird
4 beim UA 131 E unmittelbar nach dem Start eine Abtauung eingeleitet. Ist die Anlage nicht tiber geei-
~ gnete Steuerleitungen der Verbundsteuerung zur Einleitung der Druckgasabtauung verriegelt, so kann

dadurch zum Beispiel flissiges Kaltemittel in die Saugleitung gelangen. Deshalb ist in jedem Fall darauf
zu achten, dass bei Applikationen mit Druckgasabtauung die manuelle Abtauung nach dem Anlauf des
Reglers herausgenommen wird und die Abtauuhr auf externe Abtauung umgestellt wird. Alternativ bzw.
erganzend dazu kann die Ansteuerung der druckgasspezifischen Stellglieder mit Hilfe von geeigneten
Steuerleitungen zum Beispiel von der Verbundsteuerung verriegelt werden.

@ Die Druckgasabtauung kann nicht zusammen mit der Master-Slave-Funktion verwendet werden. Bei
der Druckgasabtauung muss nach Wegfall des CAN-Bus Abtaubefehls die Abtauung beendet werden.
Dei der Master/Slave-Abtauung wird die Abtauung prinzipbedingt bis zum Ende der Sicherheitszeit fort-
gefihrt. Wird diese Kombination dennoch parametriert, so meldet die Steuerung das Uber einen ent-
sprechenden Alarm.

4.5.4 Master-Slave-Modus - Abtau-Synchronisation liber CAN-Bus

Alle Reglertypen ab Version >=V2.00, aufder UK 100 E

eine fehlerhafte Parametrierung zu einer gleichzeitigen Abtauung und Kilhlung der synchronisier-

//\ Anlagen- und Warenschaden! Bei dieser Funktion muss sichergestellt sein, dass es nicht durch
/A ten Kuhlstellen kommt.

Funktionsbeschreibung

Der Master-Slave-Modus kommt bei Kiilhimébeln zum Einsatz, bei denen der Betrieb von mehreren Verdamp-
fern ohne weitere Schutzmalinahmen zu einer gegenseitigen Vereisung der Verdampfer fihren kann.

Durch die Abtau-Synchronisation im Master-Slave-Modus wird dieses Problem verhindert. Alle Kithimébel und
Mobelzonen tauen gleichzeitig ab und gehen danach gemeinsam in den Kiihlbetrieb Gber. Bei dieser Art des
Master-Slave-Modus erfolgt die Synchronisation mehrerer beteiligter Regler tber den CAN-Bus.

Die Master-/Slave-Abtauung Uber CAN-Bus deckt folgende Funktion ab: Eine Gruppe von Reglern wechselt
nach einer gemeinsamen Abtauung erst dann wieder in den Kihlbetrieb, wenn alle Regler lhre jeweilige Ab-
tauung beendet haben. Dadurch wird also der Ubergang von der Abtauung in den Kiihlbetrieb synchronisiert,
und zwar beziglich aller Kuhlstellenregler einer Abtau-Gruppe.

Die Kuhlistellenregler in der Abtau-Gruppe teilen sich auf in einen Abtau-Master und in die Abtau-Slaves. Der
Abtau-Master legt den Abtaustart fest und gibt am Ende des Vorgangs die Kiihlung wieder frei. Alle anderen
Abtauteilnehmer (falls vorhanden) werden Abtau-Slaves genannt und folgen den Anweisungen des Abtau-
Masters. Es sind mehrere voneinander unabhangige Abtau-Gruppen realisierbar, also mehrere Abtau-Master
die jeweils eine beliebige Anzahl von Abtau-Slaves verwalten. Neben den Abtau-Gruppen kénnen sich weitere,
unabhangig von den Gruppen in Abtauung gehende Regler im System befinden.

Die GréRRe der Abtau-Gruppen als auch die Anzahl der Abtau-Gruppen ist nur durch die maximale Anzahl an
Teilnehmern im E*LDS-System begrenzt.
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Durchfiihrung bzw. Ablauf der Master-/Slave-Abtauung liber den CAN-Bus

Am Master wird eine Abtauung eingeleitet. Ab diesem Zeitpunkt gehen auch alle Slaves in Abtauung. Solange
sich ab dann irgendeiner der Teilnehmer (Slaves oder der Master) noch in der Abtauung befindet, geht keiner
der beteiligten Regler in die Kiihlung Uber.

Wurde an einem der Regler die Abtauend-Temperatur erreicht, setzt dieser Regler seine eigenen Abtaurelais
auf AUS, bleibt aber im Zustand Abtauung bzw. geht nicht in den Zustand Kuhlung Gber.

Sind alle beteiligten Regler am Ende des Abtau-Zyklus angekommen (sei es Uber die Sicherheitszeit oder iber
die Abtauend-Temperatur), kehren sie alle gemeinsam in den Zustand ,Kihlung* zurtck.

Die am Master eingestellte Sicherheitszeit und eine eventuell am Master eingestellte Warte- oder Abtropfzeit
wird von den Slaves ebenfalls ausgefihrt.

Konfiguration/ Parametrierung Master-Slave-Abtauung liber CAN-Bus

Die Regler mussen konfiguriert werden, damit die Abtauung stattfinden kann. Beim Master wird eine Abtauung
Uber die interne Uhr, den externen Kontakt oder iber die manuelle Abtauung (CAN / lokal) ausgeldst. Der
Master muss bzgl. des Parameters ,M/S Abt Fkt* auf ,Master” eingestellt werden (Menis 2-2-1 bzw. 2-2-2). Der
Parameter ,M/S CAN Adr.“ ist ohne Belang fiir den Master.

I]g Es wird empfohlen, den Parameter "M/S CAN Adr." am Master auf ,--“ einzustellen.

Die Slaves werden bzgl. des Parameters ,M/S Abt Fkt* auf ,Slave“ eingestellt. Der Parameter ,M/S CAN Adr.*
muss auf die CAN-Adresse des Master-Reglers eingestellt werden, und zwar bei allen teilnehmenden Slave-
Reglern.

Anwendungs-Sonderfall - Synchronisation beider Abtauzonen

Wird bei einem Slave die M/S-CAN-Adresse auf ,--“ gesetzt, dann ist eine Abtauung Uber interne und externe
Abtauuhren méglich. Hier wird synchronisiert, dass beide Zonen des jeweiligen Reglers nach der Abtauung
gleichzeitig in den Kuhlbetrieb tGibergehen.

Kurzanleitung

1. Festlegen, welche Steuerungen gemeinsam Abtauen, bzw. in die Kiihlung wechseln sollen. Eine der Steue-
rungen als Abtaumaster bestimmen.

2. Den Abtaumaster (z.B. Steuerung mit CAN Adresse 11) wie folgt konfigurieren:
unter 2 Sollwerte - 2 Abtauung - 1 Zone 1 :
1. M/S Abt. Fkt Master und
2. M/S CAN Adr. ,—“ einstellen

3. Alle Slaves wie folgt konfigurieren: unter 2 Sollwerte - 2 Abtauung - 1 Zone 1:
1. M/S Abt. Fkt Slave und
2. M/S CAN Adr. (CAN Adresse des Masters, z.B. 11) eingeben

4. Abtauung am Master konfigurieren,

1. Sicherheitszeit und Abtauzeiten bzw. externe Abtauung im Meni 3 Uhr - 2 Abtauuhr
(Anmerkung: bei Master/Slavebetrieb reagiert die Steuerung immer auf die externe Abtauuhr,
auch wenn Abtauuhr auf INT gestellt wurde).

2. Abtauendtemperatur, Wartezeit und Abtropfzeit fir Zone 1 und 2 in den Menis 2-2-1 bzw.
2-2-2 (Anmerkung: die Slaves Ubernehmen die Warte- und die Abtropfzeit von den
entsprechenden Zonen des Masters. Sollte der Master im Einzonenbetrieb arbeiten,
so Ubernimmt ein Slave im Zweizonenbetrieb fir beide Zonen die Warte- und Abtropfzeit von
Zone 1 des Masters.)

5. Priifen ob der Fihler fur Abtauendtemperatur (R1.x) angeschlossen ist und plausible Werte liefert.
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Notwendige MaRnahmen bei der Parametrierung der Master-Slave-Abtauung liber CAN-Bus

- Die Sicherheitszeit des Masters gilt auch firr die Slave-Regler. Evtl. abweichend eingestellte Werte an den
Slave-Reglern werden nicht beriicksichtigt.

- Die Warte- und Abtropfzeiten des Masters gelten auch fiir die Slave-Regler. Evtl. abweichend eingestellte
Werte an den Slave-Reglern werden nicht beriicksichtigt.

- Die Einleitung einer Abtauung (manuell, extern, intern, CAN) an einem Slave-Teilnehmer ist nicht zuldssig und
wird verhindert

- Ausnahme: Beim Slave mit M/S-CAN-Adresse ,--“ sind externe Abtauquellen erlaubt!
(siehe Anwendungs-Sonderfall)

- Die Bedarfsabtauung funktioniert nur am Master. Bei den Slave-Reglern wird eine evtl. parametrierte Bedarfs-
abtauung nicht bertcksichtigt.

- Die Abtau-Endtemperatur ist fiir jeden Slave-Regler individuell einzustellen.
Status-Werte

Im Ment 1-3 wird die Anzahl aller am Master-Slave-Vorgang teilnehmenden Regler anzeigt (Parameter
+M/S Anz. SI.*). Die Anzahl wird mit jedem Zurtcksetzen und Setzen des Parameters ,M/S Abt Fkt* auf ,Master*
neu ermittelt.

Daneben wird im Ment 1-3 auch der letzte UA dargestellt, der bei der Abtauung keine Riickmeldung an den
Master durchfihrte (Parameter ,M/S verl. SI.*). Lief die Abtauung problemlos, steht dieser Wert auf ,--“.

Wenn am Master eine Abtauung angefordert wird (Abtauuhr, manuell oder extern) und der Master selbst hat
bereits die Abtauendtemperatur erreicht, dann taut er nicht ab und die Abtauung der Slaves wird erst gar nicht
eingeleitet.

Verhalten eines Master/Slave-CAN-Slaves wenn er von einem Master eine Abtauanforderung erhalt und die
Abtaubedingung nicht erfillt ist (Slave zu warm): der Slave taut nicht ab und kiihlt nicht, solange die Kiihlung
durch den Master gesperrt bleibt.

Alarmierung bei ausbleibender Abtauung

Sowohl vom Master als auch vom Slave-Regler wird eine Meldung ,,Abtauung fehlt* ausgegeben, wenn die Ab-
tauung nicht durchgefiihrt wurde. Die Ausgabe dieser Meldung ist an die Verzégerungszeit fur diesen Alarm ge-
knapft und wird deshalb bei ausbleibenden Abtauungen automatisch von jedem betroffenen Regler abgesetzt.
Im Master/Slave-Betrieb kann der Alarm "fehlende Abtauung" auch bedeuten, dass ein Slave keinen Kontakt
mehr zum Master hat. Erhalt ein Slave tber 60 min kein Signal mehr von seinem Abtaumaster, dann wird diese
Meldung generiert.

Sonderfille / Wissenswertes

¢ Die Master/Slave-Abtauung Uber CAN-Bus kann nicht zusammen mit der verdrahteten Variante der Master/
Slave-Abtauung verwendet werden.

e Der gemischte Betrieb UA 400 / UA 400 E ist mit sowohl mit der Master/Slave-Abtauung (MASL) als auch mit
der Folgeabtauung (FA) méglich.

¢ Eine anstehende Abtauung bei Slaves kann nur unterbrochen werden, wenn dort der Parameter 2-2-1 (Ab-
tauung 1) - "M/S Abt Fkt." fir mind. 10 Sekunden auf "AUS" und danach wieder auf "Slave" gestellt wird.
Generell empfiehlt sich dieses Vorgehen nur fir Inbetriebnahme-Situationen, da eine Abtau-Unterbrechung zu
verstarkter Vereisung fiihren kann.

¢ Beim Slave mit M/S-CAN-Adresse = ,--“ sind externe Abtauquellen erlaubt
¢ Slave mit M/S-CAN-Adresse ,--“ -> Abtauung Uber INT / EXT mdglich
e Der Master startet die Abtauung der Slaves nicht, wenn er selbst die Abtauendtemperatur bereits erreicht hat.

¢ Sollten alle Slaves bereits ihre Abtauendtemperatur erreicht haben, so wird dennoch erst wieder nach Ablauf
der Wartezeit in die Kilhlung gewechselt.

¢ Der Master schaltet nicht die Abtauheizung ein (= Relais zieht NICHT an), wenn er bereits zu warm ist.

¢ Sowohl bei der Master-Slave-Abtauung (MASL) als auch bei der Folgeabtauung (FA) werden Sicherheits-,
Warte- und Abtropfzeit vom Master auf die Slaves Ubertragen und unabh&ngig von den vom Benutzer im
Slave eingestellten Parametern verwendet.
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4.5.5 Master-Slave-Modus - Abtau-Synchronisation iliber Verdrahtung

Reglertypen alle, auRer UK 100 E

A Anlagen- und Warenschaden! Bei dieser Funktion muss sichergestellt sein, dass es nicht durch
/ eine fehlerhafte Parametrierung zu einer gleichzeitigen Abtauung und Kiihlung der synchronisier-
y ten Kuhlstellen kommt.

Bei der Verschaltung von Master- und Slave-Kuhlstellenreglern ist darauf zu achten, dass die Span-
nungsversorgung nur mit einer Phase (z. B. nur Uiber L1) erfolgt - Details sieche Kapitel 6.13 Ver-
drahtung der Master-Slave-Funktion fiir die Abtauung!

f Diese Funktion erfordert bei mehreren beteiligten Reglern eine zuséatzliche externe Verdrahtung.

Funktionsbeschreibung

Der Master-Slave-Modus kommt bei Kiihimébeln zum Einsatz, bei denen der Betrieb von mehreren Ver-
dampfern ohne weitere Schutzmalinahmen zu einer gegenseitigen Vereisung der Verdampfer flihren kann.

Durch die Abtau-Synchronisation im Master-Slave-Modus wird dieses Problem verhindert. Alle Kiilhimébel und
Md&belzonen tauen gleichzeitig ab und gehen danach gemeinsam in den Kiihlbetrieb Giber. Die Synchronisation
mehrerer beteiligter Regler erfolgt Gber eine hardwareseitige Verdrahtung, siehe Kapitel 6.13. Aufierdem kann
damit bei einem Regler im Zwei-Zonen-Betrieb nach einer Abtauung eine gemeinsame Ruckkehr beider Zonen
in den Kihlbetrieb erzwungen werden.

4.5.5.1 Master-Slave—Modus zur Synchronisation der Zonen eines Einzel-Reglers

Funktionsbeschreibung

Konfiguration Master: Bei dem Kuhlstellenregler muss die interne Abtauuhr aktiv sein (Meni 3-2,
Parameter Abtauuhr = INT). Dieser Kuhlstellenregler wird dann als Master bezeichnet.

Beim Erreichen der Abtauendtemperatur der jeweiligen Zone wird deren Abtaurelais abgeschaltet. Der Kiihlbe-
trieb wird erst wieder aufgenommen, wenn alle Regelzonen die Abtauung beendet haben oder die Sicherheits-
zeit abgelaufen ist.

I]% Weitere Erlauterungen zu Besonderheiten und Einschrankungen werden im Kapitel 4.5.6.4 naher
erlautert.

Beispiel: Synchronisiertes Abtauende bei einem Regler mit zwei Temperaturzonen.

Bei Verwendung der Standard-Betriebsart mit zwei Temperaturzonen wird in jeder Zone die Abtauung in Abhan-
gigkeit vom Abtauend-Funhler der jeweiligen Zone beendet und direkt danach in den Kuhlbetrieb gewechselt. Ist
dagegen eine Betriebsart gewiinscht, bei dem beide Zonen nach der Abtauung gleichzeitig in den Kihlbetrieb
Ubergehen sollen, so muss ebenfalls fur die Master-/Slave-Funktion am DIP-Schalter S3 der Kodierschalter 4
auf ON gesetzt werden.

In diesem Fall setzt der Kiihlbetrieb erst wieder ein, wenn beide Zonen die Abtauung beendet haben. Das Re-
lais fur die Abtauheizung wird weiterhin fir jede Zone einzeln nach der Temperatur des Abtauend-Fuhlers ge-
schaltet.

Es gelten dann die Besonderheiten und Einschréankungen fir den Master, siehe Kapitel 4.5.6.4.
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4.5.5.2 Master—-Slave—Modus zur Synchronisierung mehrerer Regler

Funktionsbeschreibung

Konfiguration Master: Bei einem der beteiligten Kuhlstellenregler muss die interne Abtauuhr aktiv sein (Men(
3-2, Parameter Abtauuhr = INT). Dieser Kiihlistellenregler wird dann als Master bezeichnet.

Konfiguration Slave: Die anderen Kihlstellenregler missen auf den externen Abtau-Start konfiguriert werden
(Meni 3-2, Parameter Abtauuhr = EXT). Diese werden dadurch automatisch zum Slave-Kuhlistellenregler.

@ Weitere Erlauterungen zu Besonderheiten und Einschrankungen werden im Kapitel 4.5.6.4 naher
erlautert.

Beim Erreichen der Abtauendtemperatur der jeweiligen Zone wird das Abtaurelais abgeschaltet. Der Kiihlbetrieb
wird erst wieder aufgenommen, wenn alle Regelzonen aller beteiligten Regler die Abtauung beendet haben
oder die Sicherheitszeit abgelaufen ist.

Beispiel: Abtauvorgang

Kuhlstellenregler UA M ist als Master konfiguriert. Kiihlstellenregler UA S ist als Slave konfiguriert. Die Einlei-
tung des synchronisierten Master-/Slave-Abtauvorgangs erfolgt Gber die interne Abtauuhr:

ext. Eingang 3‘
P =

Sicherheitszeit
« abgelaufen

UA Master int. Eingang 1

Abtaurelais 2 1

Abtauend-Temperatur
UA M erreicht

ext. Eingang 2‘
L=

UA Slave

Abtaurelais 3 1

Abtauend-Temperatur 4
UA'S erreicht

ZNR. 51203 61 330 DO

Abtauvorgang Kiihlung aus

Bei diesem Beispiel ist zu beachten:
Das interne Abtausignal steht tiber die gesamte Sicherheitszeit an. Das Ende des Abtauvorgangs hangt im All-
gemeinen jedoch vom Ausschalten des letzten Abtaurelais ab.

4.5.5.3 Notwendige Einstellungen fiir den Master-/Slave-Modus

e Steuerung - Hardware

Um den Master-/Slave-Modus zu aktivieren, muss am Kuhistellenregler am DIP-Schalter 3 der Kodierschalter
4 auf ON gestellt werden. Die Anderung wird erst bei einem Wiederanlauf (Aus- und Wiedereinschalten) des
Reglers tibernommen.

@ Erlduterungen zur Verdrahtung des Master/Slave sind im Kapitel 6.14 Verdrahtung der Master-
Slave -Funktion fur die Abtauung - beschrieben.

e Steuerung - Software

Im Meni 6-2-1 kann die Aktivierung des Master-/Slave-Modus Uberpriift werden.
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4.5.5.4 Besonderheiten und Einschréankungen

Alle Abtaurelais ziehen zum Beginn der Abtauung gleichzeitig an. Im Verlauf der Abtauung werden die Abtaure-
lais der Verdampfer einzeln und nur in Abh&ngigkeit von der Abtauendtemperatur der jeweiligen Zone ausge-
schaltet.

@ Der Ubergang in die Kiihlung erfolgt jedoch erst, wenn alle synchronisierten Kiihimébel mit der Ab-
tauung fertig sind. Es ist méglich, die Abtauung am Master iber einen 230 V AC Impuls auf den
digitalen Eingang D11/D12 des Slaves durchzufiihren (Parameter Eing. 1 muss auf ABTAUUHR
konfiguriert sein, sieche Men( 6-2-4).

Alle Eigenschaften der Abtaufunktion wie Bedarfsabtauung, Abtauung Gber CAN-Bus und manuelle Abtauung
bleiben am Master-Kuhlstellenregler erhalten und sollen auch dort (also am Master) parametriert werden.

Konfiguration

Die Master-Slave-Funktion kann mit jedem Reglertyp genutzt werden. Um den Master-/Slave—Modus zu aktivieren,
muss an jedem beteiligten Kuhlstellenregler am DIP-Schalter 3 der Kodierschalter 4 auf ON gestellt werden. Die
Anderung wird erst bei einem Wiederanlauf (Aus— und Wiedereinschalten) des Reglers Gibernommen.

I]g Im Menl Typ und Version (6-2-1) kann der eingestellte Reglertyp sowie die Aktivierung des Ma-
ster-/Slave-Modus Uberprift werden.

Folgende Punkte sind fir einen fehlerfreien Betrieb unbedingt zu beachten:

A Anlagen- und Warenschaden!
// - Bei Fehleinstellungen von Kodierschaltern und der Abtauuhr (INT/EXT) kann eine Verdampfer-
y vereisung durch eine nicht synchronisierte Abtauung oder ein Ausbleiben der Abtauung auftreten!

- Die Bedarfsabtauung funktioniert nur am Master. Ebenso ist die Einleitung einer manuellen
Abtauung an den Slaves nicht erlaubt.

- Durch eine Bedarfsabtauung in einem Slave kénnte es dazu kommen, dass der Master abtaut,
wahrend sich der Slave weiter im Kihlbetrieb befindet.

- Die Sicherheitszeit der Slaves muss exakt gleich der Sicherheitszeit des Masters sein, damit keiner
der beiden Kihlistellenregler, bedingt durch ein Ablaufen der Sicherheitszeit, vor dem anderen in den
Kihlbetrieb tibergeht.

- Die Zahlgeschwindigkeit der Bedarfsabtauung am Slave muss auf den Wert 0 (Null) eingestellt
sein. Die Wartezeit fur den Abtaubeginn darf beim Slave nicht von 0 abweichen, da sonst die Ab-
tauungen von Master und Slave nicht synchron stattfinden.

¢ Der Betrieb ist mit 1 oder 2 Temperaturzonen méglich. Die Bedarfsabtauung funktioniert nur am Master-Kuhl-
stellenregler. Am Slave muss die Zahlgeschwindigkeit der Bedarfsabtauung auf den Wert 0 (Null) eingestellt
sein.

¢ Bei Verwendung einer externen Abtauuhr am Master sollten dessen interne Abtauzeiten alle auf "--" gesetzt
werden. Andernfalls werden die internen Abtauzeiten zusétzlich zu der externen Abtauung beriicksichtigt.
Das Signal der externen Abtauuhr darf nur als Impuls (> 10 Sekunden) zur Einleitung der Abtauung ausge-
fuhrt sein. Zur Konfiguration der internen Abtauuhr des Masters muss auch hier der Parameter Abtauuhr =
INT eingestellt werden, siehe Menu 3-2.

 Die Einleitung der manuellen Abtauung am Slave-Kuhlstellenregler ist nicht méglich.

¢ Die Fehlermeldung Fehlende Abtauung bezieht sich auf Master und Slave. Durch eine Bedarfsabtauung im
Master kann diese Fehlermeldung irrtimlicherweise im Slave generiert werden - z. B. beim Einstellen einer zu
kurzen Uberwachungszeit. Eine evtl. eingestellte Abtropfzeit beginnt erst dann abzulaufen, wenn die Ab-
tauung komplett beendet ist und der Kuhlbetrieb wieder beginnt.

¢ Eine evil. eingestellte Abtropfzeit beginnt erst dann abzulaufen, wenn die Abtauung komplett beendet ist und
der Kuhlbetrieb wieder beginnt.
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¢ Nach dem Start einer Abtauung Uber die interne Uhr ist vor Ablauf der Sicherheitszeit, auch wenn inzwischen
wieder in den Kihlbetrieb Ubergegangen wurde, keine erneute Abtauung mdéglich.

. . . . Ab jetzt ist eine
Sicherheitszeit : erneute Abtauung
(intern oder extern)

Signal interne erst moglich
Abtauuhr

(EIN /AUS)

Abtauung
(EIN / AUS)

Kuhlung
(EIN /AUS)

ZNR. 51203 61 230 DO

Zeit

4.5.6 Folgeabtauung (FA) liber CAN-Bus

Alle Reglertypen ab Version >=V2.00, aufer UK 100 E
Funktionsbeschreibung
Die Folgeabtauung (FA) Gber CAN-Bus deckt folgende Funktionen ab:

Verschiedene Kihlstellen sollen, zeitlich versetzt und nach Gruppen geordnet, ihre Abtauung beginnen. Eine
haufige Anwendung ist die zeitliche Verteilung des Energie-Bedarfs, der durch die Abtauung entsteht, bei
gleichzeitig kirzestmdglicher Gesamtdauer der Abtauungen im Markt. Gleichzeitig wird der Zeitbedarf fur die
Gesamtheit aller beteiligten Abtauungen so klein wie méglich gehalten.

Immer wenn eine der Abtaugruppen die Abtauung beendet hat, darf die ndchste Gruppe die Abtauung be-
ginnen. Zwischen den Abtauungen zweier Gruppen kann eine Wartezeit festgelegt werden. Die Organisation
der Abtaugruppen tUbernimmt der Folgeabtau-Master (FA-Master). Alle anderen Folgeabtauteilnehmer heif3en
Folgeabtau-Slaves (FA-Slaves).

Es sind in einem CAN-Bus-Segment mehrere voneinander unabhangige Folgeabtau-Master einsetzbar. Neben
den in Gruppen abtauenden Reglern kdnnen kénnen sich weitere Regler im E*LDS-System befinden, die un-
abhéngig davon in Abtauung gehen.

Die Anzahl der FA-Master als auch die Anzahl der ihnen zugeordneten Regler ist nur durch die maximale An-
zahl an Teilnehmern im E*LDS-System begrenzt.

Innerhalb eines Folgeabtausystems (Master und seine zugeordneten Slaves) wird die Reihenfolge durch
Gruppennummern hergestellt. Die vergebenen Gruppennummern werden aufsteigend von Gruppennummer 1
ausgehend nacheinander abgetaut. Haben mehrere Regler an einem FA-Master die gleiche Gruppennummer,
so werden sie als Gruppe (FA-Gruppe) bezeichnet und gleichzeitig abgetaut. Die Gruppe mit der nachsten
Gruppennummer wird erst abgetaut, wenn alle Teilnehmer der vorangehenden Gruppe mit der Abtauung fertig
sind und die eventuell eingestellte Wartezeit zwischen den Gruppen abgelaufen ist.

Durchfiihrung bzw. Ablauf der Folgeabtauung
An der Master-Steuerung der Folgeabtauung (FA-Master) wird eine Abtauung eingeleitet.

@ Der FA-Master geh6rt immer zur FA-Gruppe 1!

Alle FA-Slaves der Gruppe 1 werden vom FA-Master in die Abtauung geschickt. Gibt es keine anderen FA-Sla-
ves mit der Gruppennummer 1, taut der FA-Master alleine ab. Alle Steuerungen (FA-Slaves) mit anderen FA-
Gruppennummern befinden sich weiter in ihrem normalen Kiihlbetrieb.
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Wurde an allen Steuerungen der FA-Gruppe 1 die Abtauendtemperatur erreicht oder ist deren Sicherheitszeit
abgelaufen, so werden vom FA-Master die FA-Slaves mit der nachsthéheren FA-Gruppennummer in die Ab-
tauung geschickt.

Ist eine Verzdgerungszeit ,FA-Wartez.” (Menl 2-2-1 bzw. Menii 2-2-2) parametriert, wird der Start der FA-Ab-
tauung in der folgenden FA-Gruppe entsprechend verzdgert.

Die Abtauungen werden so lange fortgefiihrt, bis die gesamte Kette an Steuerungen durchlaufen wurde. Da-
nach ist die Folge-Abtauung abgeschlossen und alle Regler befinden sich wieder in der Kiihlung.

Konfiguration / Parametrierung Folgeabtauung
Die Parametrierung der Abtauung erfolgt im Menu 2 - Sollwerte — 2 Abtauung Zone 1.

Zu konfigurieren ist zunachst die Funktion des Reglers in Bezug auf die Folgeabtauung (Master oder Slave bzw.
AUS, wenn die Steuerung nicht an der Folgeabtauung teilnimmt, Parameter "FA-Funktion").

Bei den Slaves muss die zugehérige Abtaugruppe (Parameter FA-Gruppe) und die CAN-Bus-Adresse des FA-
Masters (Parameter FA-Master) eingestellt werden. Der FA-Master ist automatisch in FA-Gruppe 1, wird eine
andere Gruppe eingestellt hat dies fiir den Master keine Auswirkungen. Aulerdem muss am FA-Master die
Wartezeit zwischen zwei Gruppenabtauungen eingestellt werden.

Beispiel: Konfiguration Folgeabtauung
Abtaustart

Bei der FA-Master-Steuerung wird eine Abtauung Uber die interne Uhr, den externen Kontakt oder Uiber die ma-
nuelle Abtauung (CAN-Bus / lokal) ausgelést.

Konfiguration der Gruppenmitglieder

Die FA-Master-Steuerung muss bzgl. des Parameters ,,FA-Funktion* auf ,Master” eingestellt werden. Der Pa-
rameter ,FA-Wartez.“ gibt die Wartezeit in Minuten an, die der FA-Master zwischen der Abtauung zweier
Gruppen wartet. Die Wartezeit gilt gruppentbergreifend gleichermafien.

Die Parameter ,FA-Gruppe® und ,,FA-Master” bleiben beim FA-Master unberiicksichtigt und sollten auf ,—* ein-
gestellt werden.

Die FA-Slaves werden bzgl. des Parameters ,FA-Funktion auf ,Slave* eingestellt.

Der Parameter ,FA-Gruppe“ muss am Slave so eingestellt werden, dass der Regler in der gewtnschten Gruppe
mit anderen Reglern und / oder in der gewlinschten Reihenfolge zu anderen Reglern abgetaut wird. Die
Gruppennummern sollten der Ubersicht halber mit der CAN-Bus-Adresse aufsteigend und ohne Liicken
vergeben werden, zwingend ist das aber nicht.

Mit dem Parameter ,FA-Master” wird fiir jeden Slave die CAN-Bus-Adresse des FA-Masters eingestellt. Da-
durch wird angegeben, welche der Steuerungen die Abtauung koordinieren/ durchfiihren soll. Der Parameter
~FA-Wartez.” bleibt beim FA-Slave unberlcksichtigt und sollte auf ,—* eingestellt sein. Ebenso sollten die Pa-
rameter der Abtauuhr so konfiguriert werden, dass am Slave keine zusatzlichen Abtauungen stattfinden, wenn
zusétzliche Abtauungen auRerhalb der Folgeabtauung unerwiinscht sind. Dazu empfiehlt es sich alle Abtauzei-
ten auf ,--“ und den Parameter ,Abtauuhr® auf ,INT“ einzustellen (Menl 3-2).
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Konfiguration anhand eines Beispieles:

1. Festlegen, in welcher Reihenfolge die Steuerungen abtauen sollen (z.B. erst Steuerungen mit Adresse 11
und 12, dann 22, 25 und 27, dann 5 und 28).

2. Die Steuerungen, die zuerst Abtauen sollen, gehéren in Gruppe 1,

1. bei einer dieser Steuerungen (z.B. Adresse 11) unter 2 Sollwerte - 2 Abtauung - 1 Zone 1:
1. FA-Funktion als ,Master” einstellen

2. bei allen anderen Steuerungen der Gruppe 1

(z.B. UA mit Adresse 12) unter 2 Sollwerte - 2 Abtauung - 1 Zone 1:
1. FA-Funktion Slave und
2. FA-Gruppe 1 und
3. FA-Master (CAN-Bus-Adresse der Mastersteuerung, im Beispiel "11")
einstellen.

3. Die Steuerungen, die als néchstes abtauen erhalten Gruppennummer 2,
1. bei allen diesen Steuerungen (im Beispiel Steuerungen 22, 25 und 27):
1. FA-Funktion Slave und
2. FA-Gruppe 2 und
3. FA-Master (CAN-Bus-Adresse der Mastersteuerung, im Beispiel "11")
einstellen.

4. Bei weiteren Gruppen (im Beispiel Steuerungen 5 und 28) ebenso verfahren und die jeweilige Gruppennum-
mer eintragen (hier die Gruppennummer 3 und folgende).

5. Wenn gewiinscht an der Mastersteuerung (Bsp. 11) eine Wartezeit zwischen den Gruppenabtauungen ein-
stellen unter 2 Sollwerte - 2 Abtauung - 1 Zone 1 - FA-Wartez.

Weitere MaBnahmen bei der Parametrierung der Folgeabtauung

- Die Einleitung einer zusatzlichen, eigenen Abtauung (manuell, extern, intern, CAN) an einem Folgeabtau-
Slave sollte vermieden werden (Abtauzeiten auf ,—"), kann aber bei Bedarf trotzdem durchgefiihrt werden.

- Sicherheitszeiten, Abtropf- und Wartezeiten und Bedarfsabtauungen kénnen individuell fir jede Steuerung der
Folge-Kette vergeben werden.

- Es durfen am Parameter ,FA-Master* keine CAN-Bus-Adressen eingegeben werden, die nicht vorhanden sind.
Sollte der Regler nicht vorhanden sein oder keine Abtauung durchfiihren kénnen, wird ein Alarm ,Fehlende Ab-
tauung“ generiert.

Gruppennummern

Der Master der Folgeabtauung ist automatisch in Gruppe 1, denn er startet die Abtauung und taut damit, wenn
die Voraussetzungen gegeben sind, auch direkt selbst ab.

Die Nummer der Gruppe legt die Reihenfolge der Abtauung fest. Dabei diirfen auch Nummern Gbersprungen
werden. Ist eine Gruppe fertig mit der Abtauung, wird nach der am Master eingestellten Wartezeit automatisch
die Abtauung der Gruppe mit der ndchsthéheren Nummer gestartet. Uber den regelméaRigen Kontakt des FA-
Masters zu den anderen Steuerungen am CAN-Bus hat der Master eine Ubersicht (iber alle vorhandenen FA-
Slaves und die entsprechenden Gruppennummern. Die Regler miissen konfiguriert werden, damit die Folge-Ab-
tauung in der gewiinschten Reihenfolge stattfinden kann.

Istwerte
Im Men( 1-3 befinden sich folgende Istwerte zur Folgeabtauung

Der Parameter ,FA Anz. SI.“ zeigt am Folgeabtau-Master die Anzahl der dem Master bekannten Slaves an. Der
Parameter ,FA verl SI.“ zeigt ,Verlorene* Folgeabtau-Slaves am FA-Master an:

Wenn ein vormals vorhandener Folgeabtau-Slave nicht erreichbar ist, so wird hier die CAN-Bus-Adresse des
FA-Slaves angezeigt, zu dem der Master bei der letzten Abtauung zuerst die Verbindung verloren hat. Ansons-
ten (Normalfall) wird ,—" angezeigt.
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Sonderfille / Wissenswertes
Hinweis zur Einleitung der Folgeabtauung

¢ Auch wenn der Folgeabtaumaster zum Zeitpunkt zu dem die Abtauung eingeleitet wird selbst die Abtaube-
dingungen nicht erfiillt (z.B. Abtauendtemperatur bereits erreicht) wird dennoch die Abtauung der Gruppen
eingeleitet.

¢ Eine anstehende Abtauung im Master/Slave-Betrieb kann nur unterbrochen werden, wenn dort der Parameter
"FA-Funktion" fir mind. 10 Sekunden auf "AUS" und danach wieder auf "SLAVE" gestellt wird, siehe Meni
2-2-1 - Abtauung 1. Generell empfiehlt sich dieses Vorgehen nur fir Inbetriebnahme-Situationen, da eine Ab-
tau-Unterbrechung zu verstérkter Vereisung fiihren kann.

¢ Bei der Folgeabtauung bleiben die Sicherheits-, Warte- und Abtropfzeit beim Slave erhalten, es werden die
vom Benutzer im Slave eingestellten Parameter verwendet.

Abtauzeiten abhdngig von Anzahl der Gruppen und deren Abtaudauern

Die im Abtau-Master hinterlegten Abtau-Starts miissen ausreichend zeitlichen Abstand voneinander haben. Es
darf nicht passieren, dass im Abtau-Master eine weitere Abtauung eingeleitet wird, wéhrend die vorhergehende
Abtauung noch ablauft. Gibt es z.B. 3 Folgeabtaugruppen mit einer jeweiligen Sicherheitszeit von 60 Minuten an
den Slaves , dann muss der Abstand zwischen zwei Abtau-Starts am FA-Master mindestens 3 Stunden be-
tragen. Wurde eine FA-Wartezeit zwischen den Gruppen konfiguriert, verlangert sich diese Zeit entsprechend
(bei n Abtaugruppen (n-1) Wartezeiten).

Kombination mit der Master/Slave Funktion
Ein Folgeabtau-Slave kann auch gleichzeitig Master einer Master/Slave Abtauung per CAN-Bus sein.

sonst auch Ublich nur fur die Dauer der Abtauung der Steuerung, also in dem Fall der Mastersteue-
rung, anliegen. Erst wenn die Abtauung des Masters endet, durch Wegnehmen des externen Si-

//:’\ Bei Ausldsen der Folgeabtauung Uber eine externe Abtauuhr darf das externe 230 V Signal wie
: gnals, kénnen die anderen Gruppen mit ihrer Abtauung beginnen!

Alarme und Meldungen

Der Alarm , 125 fehlende Abtauung® kann auch darauf hinweisen, dass eine Folgeabtauung nicht korrekt konfi-
guriert wurde.
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4.6 Liiftersteuerung bei Mébel- und Raumreglern

4.6.1 Liiftersteuerung bei Regalen - Reglertyp UA 121 E

Bei Kuhlung und Abtauung laufen die Lifter durch und kénnen fur eine einstellbare Zeit Giber den Parameter
Laufzeit Rollo (nur bei externer Sollwertumschaltung von Sollwertsatz 1 nach Sollwertsatz 2 (nicht umgekehrt)),
angehalten werden. Das ist notwendig um ein stérungsfreies Herunterfahren des Rollos zu gewéhrleisten (z.B.
bei Licht AUS).

Das Lifterrelais arbeitet invertiert:
- wenn der Regler den Lifter einschaltet, dann ist der Relaiskontakt (73/74) getffnet;
- wenn der Regler den Lifter ausschaltet, dann ist der Relaiskontakt (73/74) geschlossen.

4.6.2 Liiftersteuerung - Reglertyp UA 131 E

Der Lifter ist wéhrend der Kiihlung eingeschaltet. Das Verhalten des Lifters wahrend der Abtauung ist einstell-
bar (Abschalten / Durchlaufen). Die Liftersteuerung nutzt zum Aus- und Wiedereinschalten wahrend einer Ab-
tauung im Zwei-Zonen-Betrieb die Abtaufihler R1.1 und R1.2 sowie ein Relais. Im Ein-Zonen-Betrieb wirkt al-
lein Fuhler R1.1 auf das Lifterrelais.

T
Riickluft
— Kuhlstellen-
regler
Verdampfer 1
: ]
E-Ventil 1 D 3
R1.1 | g
Lafter 1 S
Zuluft
R1.1: Abtaufiihler (Klemme Z31/Z32)
E-Ventil 1: Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
Lifter 1: Relais fur Luftersteuerung (Klemme 73/74)

Wourde eine thermische Lifterverzégerung eingestellt, wird nach der Abtauung der Lifter zundchst nicht einge-
schaltet, um keine Warme in das Kihimébel zu blasen.

@ Version 1.10:

Wird der Parameter Lifterverzégerung auf -- gesetzt, dann bleibt der Lifter dauerhaft abgeschaltet.

Ab Version 1.11:
Wird der Parameter Lifterverzégerung auf -- gesetzt, dann bleibt der Liifter dauerhaft eingeschaltet.

Das Lifterrelais arbeitet invertiert:
- wenn der Regler den Lifter einschaltet, dann ist der Relaiskontakt (73/74) getffnet;
- wenn der Regler den Lifter ausschaltet, dann ist der Relaiskontakt (73/74) geschlossen.
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4.6.3 Liiftersteuerung - Reglertyp UA 131 E LS mit erweiterter Liiftersteuerung

Die erweiterten Funktionen fiir die Liftersteuerung werden tber den DIP-Schalter S3 auf der Leiterkarte des
Kuhlistellenreglers aktiviert. Die Klemmenbelegung ist bis auf die Belegung der 230 V-Relais-Ausgange iden-
tisch mit der Klemmenbelegung des UA 131 E (siehe hierzu Kapitel 4 Installation und Inbetriebnahme).

Das Lifterrelais arbeitet invertiert:
- wenn der Regler den Lifter einschaltet, dann ist der Relaiskontakt (73/74) geoffnet;
- wenn der Regler den Lifter ausschaltet, dann ist der Relaiskontakt (73/74) geschlossen.

Parametrierung der erweiterten Liftersteuerung

Die fur die erweiterte Luftersteuerung relevanten Parameter befinden sich im Bedienment des Kuhlstellenreg-
lers unter Menu 2 Sollwerte - 6 Lifter - Zone 1+2 und kénnen fiir den normalen Sollwert verwendet werden. Fir
die Liftersteuerung ist zunachst die gewlinschte Betriebsart auszuwahlen. Das geschieht Uiber den Parameter
BetrArt.

Folgende vier Parameter stehen fur die Betriebsart zur Verfugung:

- DAUERLAUF (Dauerlaufbetrieb)

- VORLAUF (Vorlauf)

- NACHLAUF (Nachlauf)

- VERZ.N.ABT. (Verzdégerung nach Abtauung)

Zur Steuerung der Lufter Gber die Temperatur an den Verdampferfiihlern R1.1 und R1.2 dienen die beiden Pa-
rameter Liifteranlauf und Liifter Uber. Diese Parameter sind nicht in allen Betriebsarten wirksam.

Funktionsbeschreibung der 4 Betriebsarten

1. Betriebsart “Liifter-Dauerlauf”

In dieser Betriebsart ist das Lufter-Relais immer eingeschaltet.

Lifter 4 Dauerlauf
Ein
Aus >
Start Ende zeit
Abtauung Abtauung
R1.x 4 H> >
8
/ Zeit -
5]

@ Die beiden Parameter Liifteraniauf und Liifter Uber sind in dieser Betriebsart nicht wirksam.
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2. Betriebsart “Liifter-Vorlauf”
In dieser Betriebsart ist das Lufter-Relais wahrend der Kithlung dauerhaft eingeschaltet.

Beim Beginn einer Abtauung schaltet das Lifter-Relais aus. Das LUfter-Relais schaltet ein, wenn am Verdamp-
ferfUhler der Parameter Llifter Uber Uberschritten wird. Ist die Abtauung beendet, dann schaltet das Liifter-Re-
lais in jedem Fall wieder ein.

Im Ein-Zonen-Betrieb wird allein der Verdampferfiihler R1.1 firr die Liftersteuerung verwendet.

Im Zwei-Zonen-Betrieb werden beide Verdampferfiihler R1.1 und R1.2 fiir die Liftersteuerung verwendet. Ist
der Verdampferfihler R1.2 nicht aufgesteckt, dann wird auch im Zwei-Zonen-Betrieb allein der Verdampferfiih-
ler R1.1 fir die Luftersteuerung verwendet.

Lifter-Vorlauf

Lufter 4
Ein
Aus >
Start Ende zeit
Abtauung Abtauung
R1x 4 > -
Liifter Uber.

»

Zeit

ZNR. 103 330 DO

@ Waéhrend einer eventuell parametrierten Abtropfzeit andert das Lufter-Relais seinen Zustand nicht.
Wéhrend einer eventuell parametrierten Wartezeit wird der Parameter Llifter Uber bereits ausge-
wertet. Der Parameter Liifteranlauf ist in dieser Betriebsart nicht wirksam.

3. Betriebsart “Lufter-Nachlauf”
In dieser Betriebsart ist das Lufter-Relais wahrend der Kithlung dauerhaft eingeschaltet.

Das Lufter-Relais bleibt beim Beginn der Abtauung zunachst eingeschaltet. Das Lufter-Relais schaltet aus,
wenn am Verdampferfiihler der Parameter Liifter Uber Giberschritten wird. Ist die Abtauung beendet, dann schal-
tet das Lifter-Relais wieder ein, wenn am Verdampfer der Parameter Liifteranlauf wieder unterschritten wird.

Im Ein-Zonen-Betrieb wird allein der Verdampferfiihler R1.1 fiir die Liftersteuerung verwendet.

Im Zwei-Zonen-Betrieb werden beide Verdampferfihler R1.1 und R1.2 fiir die Luftersteuerung verwendet. Ist
der Verdampferfihler R1.2 nicht aufgesteckt, dann wird auch im Zwei-Zonen-Betrieb allein der Verdampferfiih-
ler R1.1 fir die Liftersteuerung verwendet.

Lifter 4 Lafter-Nachlauf

Ein

Aus >

Start Ende
Abtauung Abtauung
R1.x 4 ad -

Liifter Uber.
Liifteranlauf

ZNR. 103 230 DO

@ Waéhrend einer eventuell parametrierten Abtropfzeit andert das Lufter-Relais seinen Zustand nicht.
Wéhrend einer eventuell parametrierten Wartezeit wird der Parameter Lliifter Uber bereits ausge-
wertet.
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4. Betriebsart “Verzégerung nach der Abtauung”

In dieser Betriebsart ist das Lifter-Relais wahrend der Kiihlung dauerhaft eingeschaltet. Beim Beginn einer Ab-

tauung schaltet das Lifter-Relais aus. Wahrend der Abtauung bleibt das Lifter-Relais ausgeschaltet. Ist die Ab-
tauung beendet, schaltet das Liifter-Relais bei einer Unterschreitung des Parameters Liifteran/auf am Verdamp-
fer wieder ein.

Im Ein-Zonen-Betrieb muss allein der Verdampferfiihler R1.1 den Wert Liifteranlauf unterschreiten, damit das
Lufter-Relais eingeschaltet wird.

Im Zwei-Zonen-Betrieb missen die beiden Verdampferfuhler R1.1 und R1.2 den Wert Liifteranlauf unterschrei-
ten, damit das Lufter-Relais wieder eingeschaltet wird. Ist der Verdampferfihler R1.2 nicht aufgesteckt, dann
wird das Lifter-Relais auch im Zwei-Zonen-Betrieb allein Gber R1.1 angesteuert.

Liifter 4 Verzégerung nach Abtauung
Ein
Aus >
Start Ende zel
Abtauung Abtauung
R1x 4 > >l
Liifteranlauf

ZNR. 103 130 DO

@ Wahrend einer eventuell parametrierten Warte- oder Abtropfzeit ist das Lufter-Relais ausgeschal-
tet. Der Parameter Liifter Uber ist in dieser Betriebsart nicht wirksam.

4.6.4 Liiftersteuerung - Reglertyp UA 141 E

Fir diesen Reglertyp ist keine Liftersteuerung seitens des Kihlstellenreglers vorgesehen.
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4.6.5 Liiftersteuerung bei den Raumreglern

Reglertypen UR 141 NE, UR 141 TE

Der Lufter ist wahrend der Kiihlung eingeschaltet. Das Verhalten des Lifters wahrend der Abtauung ist einstell-
bar (Abschalten / Durchlaufen) beziehungsweise abhangig vom eingestellten Reglertyp (siehe unten). Die Luf-
tersteuerung wirkt im Ein-Zonen-Betrieb oder im Zwei-Zonen-Betrieb unterschiedlich auf das Lifterrelais. Im
Ein-Zonen-Betrieb wirken der Abtaufiihler R1.1 und das Relais der Liiftersteuerung auf eine Zone.

T
Riickluft
— Kuhlstellen-
regler
Vergampfer 1
E-Ventil 1 I L7 2
RLT| g
Lifter 1 @ R
Zuluft
R1.1: Abtaufiihler (Klemme Z31/Z32)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
Lafter 1: Relais fir Luftersteuerung (Klemme 63/64)

Im Zwei-Zonen-Betrieb wirken die Abtauftihler R1.1 und R1.2 und die Relais der Liftersteuerung getrennt auf je
eine Zone.

Ruckluft
— Kuhlstellen-
regler
Verdampfer 1
: L ||
E-Ventil 1
R1.1 |
Lifter 1 @
Zuluft
Ruckluft
Verdampfer 2
3
E-Ventil 2 D S
R12 | S
4
4
Lufter 2 @ N

Zuluft
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R1.1: Abtaufihler (Klemme Z31/232)
R1.2: Abtaufiihler (Klemme Z81/Z282)
E-Ventil 1: Relais fur Expansionsventil 1 (Klemme 23/24)
E-Ventil 2: Relais fur Expansionsventil 2  (Klemme 33/34)
Lifter 1: Relais fur Luftersteuerung (Klemme 63/64)
Lifter 2: Relais fir Luftersteuerung (Klemme 73/74)

4.6.6 Kiihlraum mit Abtauheizung (Reglertyp UR 141 TE)

Fir die Liftersteuerung gibt es den Parameter:

e Thermische Liifterverzégerung

Generell 1auft der Lufter im Kihlbetrieb und wird mit der Abtauung ausgeschaltet. Wird der Parameter Liifter-
verzégerung auf -- eingestellt, dann lauft der Lifter beim UR 141 TE auch wéahrend der Abtauung durch.

Nach der Abtauung gelten die folgenden Einschaltbedingungen:

¢ Wird nach einer Abtauung am Verdampferfuhler die thermische Lifterverzégerung tberschritten, dann wird
der Lufter zunachst nicht eingeschaltet, um keine Warme in den Kiihlraum zu blasen.

¢ Nach einer Abtauung werden die Einschaltbedingungen fiir den Liifter erst nach Ablauf der Abtropfzeit ge-
praft.

Ist die Zweipunktregelung aktiviert, dann gilt zuséatzlich:
¢ Die Lufter werden mit der Raumregelung geschaltet.

¢ Wurden die Lifter Uber die Raumregelung abgeschaltet, dann muss fiir ein erneutes Einschalten der Lufter
Uber die Raumregelung auch die thermische Lifterverzégerung am Verdampferfuhler Gberschritten sein.

» Wenn der Raumregler die Uberhitzungsregelung freigibt, dann gehen die Lufter an. Beim Sperren der Uberhit-
zungsregelung gehen die Lifter wieder aus.

I]% Wird der Parameter Lifterverzégerung auf -- gesetzt, dann bleibt der Liifter dauerhaft eingeschaltet.

Ist eine Wartezeit parametriert, dann werden vor einer Abtaueinleitung laufende Lifter erst gestoppt, nachdem
die Wartezeit abgelaufen ist. Dadurch kann das Kéltemittel verdampft werden, das sich nach dem SchlieRen der
Magnetventile noch im Verdampfer befindet.

4.6.7 Kiihlraum ohne Abtauheizung - Reglertyp UR 141 NE

Generell 1auft der Lufter im Kihlbetrieb und wahrend der Abtauung durch. Der Lufter wird im Kuhlbetrieb nur
dann abgeschaltet, wenn alle vier folgenden Bedingungen gleichzeitig erfillt sind:

e Die Zweipunktregelung ist aktiviert.
e Der Parameter Thermische Llifterverzégerung hat einen von -- abweichenden Wert.

¢ Die Temperatur des Abtaufiihlers der betreffenden Zone x, R1.x, ist gréf3er als der Wert im Parameter thermi-
sche Liifterverz6gerung. Diese Bedingung tritt ein, wenn der Abtaufihler eine zu hohe Temperatur hat.

¢ Die Kuhlung schaltet tber den Temperatursollwert + Hysterese ab.

I]% Wird der Parameter Lifterverzégerung auf -- gesetzt, dann bleibt der Liifter dauerhaft eingeschaltet.
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4.6.8 Heizkreis - Reglertyp UR 141 TE, UR 141 NE im Ein-Zonen-Betrieb

Die vorher genannten Einschaltbedingungen nach der Abtauung gelten mit den zusétzlichen Bedingungen:
e Der Lufter der Zone 1 geht immer mit dem Relais der Heizung an.

« Ist keine weitere Bedingung erfillt, die den Lifter wieder einschaltet, so schaltet der Lifter der Zone 1 mit
dem Heizungsrelais auch wieder aus.

4.7 Rahmen- und Scheibenheizung

Allgemeines

Die Rahmenheizung und die Scheibenheizung dienen zur Beheizung von Fensterelementen an den Kiihimébeln,
um ein Beschlagen dieser Elemente durch Kondensation von Wasser aus der Umgebungsluft zu verhindern. Im
Kuhlstellenregler kann man bis zu drei Betriebsarten fir die Rahmen-/Scheibenheizung wéahlen:

» Feste Einschaltdauer
¢ Sollwertabhdngige Einschaltdauer (nur UA 131 E)
¢ Enthalpieabhéngige Einschaltdauer

Zuerst muss immer die gewiinschte Betriebsart eingestellt werden. Zusatzliche Betriebsarten-abhangige Para-
meter werden im Folgenden erlautert. Beim Unterkihlerregler UK 100 E ist keine Rahmen- oder Scheibenhei-
zung vorgesehen.

Feste Einschaltdauer:

In dieser Betriebsart muss eine Einschaltdauer (0-100%) parametriert werden. Die eingestellte Einschaltdauer
wird vom Kuhlstellenregler Uber die komplette Betriebsdauer ausgegeben.

Sollwertabhédngige Einschaltdauer (Reglertyp UA 131 E)

Fur diese Betriebsart gibt es keine weiteren Parameter. In Abhangigkeit von dem am Regler in der ersten Zone
eingestellten Sollwert wird eine Einschaltdauer bestimmt und vom Kihlstellenregler ausgegeben.
Fir die Zuordnung gilt folgende Tabelle bei einem Zuluftsollwert von

Zuluftsollwert = - 32 °C Heizung = 75% EIN

Zuluftsollwert < - 32 °C Heizung = 95% EIN

Wirkungsweise des Transistorausgangs fiir die Rahmenheizung
(Reglertyp UA 121 E, UA 131 E, UR 141 TE, UR 141 NE)

Die Ansteuerung erfolgt invertiert (Werkseinstellung). Der Transistorausgang (91/92) gibt 0 V aus, wenn die
Rahmenheizung = EIN ist. Er gibt 24 VV / 50 mA aus, wenn die Rahmenheizung = AUS ist.
Der Wirksinn ist Giber den Parameter Ausgang inver. (Meni 2-5-2) konfigurierbar.

Wirkungsweise des Relais fiir die Scheibenheizung
(Reglertyp UA 141 E)

Das Relais (73/74) ist geschlossen, wenn die Scheibenheizung = EIN ist (Werkseinstellung). Es ist offen, wenn
die Scheibenheizung = AUS ist. Der Wirksinn ist Gber den Parameter Ausgang inver. (Menl 2-6-2) konfigurier-
bar.

Enthalpieabhédngige Einschaltdauer

Fir diese Betriebsart ist eine Verbundsteuerung im E*LDS-System notwendig, die mit einem Feuchtefihler und
einem Raumtemperaturfiihler ausgestattet ist.

Aus den Werten dieser beiden Messfuhler ermittelt der Kiihlstellenregler dann zu jedem Zeitpunkt die optimal
passende Einschaltdauer fir die Heizung. Es gibt hierzu zwei Parameter, die Not-Einschaltdauer und den Offset
bei der enthalpieabhé&ngigen Rahmenheizung.
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Der beim Parameter Enthalp. Offs. (Menl 2-5-2) eingetragene Wert wird auf die vom Kuhlstellenregler in Ab-
hangigkeit von Raumfeuchte und -temperatur ermittelte Einschaltdauer aufaddiert. Es wird empfohlen, diesen
Wert zunachst auf Null eingestellt zu lassen. Sollten Probleme beobachtet werden, zum Beispiel ein Beschlagen
von Fensterelementen, dann kann dieser Wert nach oben korrigiert werden. Es wird dann eine hdhere Heizlei-
stung erzielt.

Werden keine Werte fir Raumfeuchte und -temperatur von einer Verbundsteuerung mehr empfangen, dann verwen-
det der Kuhlistellenregler den unter Not-Einschaltdauer (0-100%) eingetragenen Wert als Einschaltdauer.

Hinweise und Einschriankungen bei der Verwendung der enthalpieabhdngigen Heizung

Es muss im Markt immer mindestens eine mit Feuchte- und Raumtemperatur-Fihler ausgestattete Verbund-
steuerung vorhanden. Sind mehrere Verbundsteuerungen mit diesen Fiihlern ausgestattet, so wird der Kihlstel-
lenregler bei einem Neu-/Erstanlauf eine Verbundsteuerung auswahlen und von da an nur noch die Werte die-
ser Verbundsteuerung verwenden.

@ Es wird empfohlen, nur eine Verbundsteuerung in einem Markt mit den Feuchte- und Raumtempera-
turfihlern auszustatten. Die Feuchte- und Raumtemperaturfiihler sollten sinnvollerweise so platziert
werden, dass die gelieferten Werte fiir moglichst alle Kiihistellen des Marktes reprasentativ sind.

Fir einen stérungsfreien Betrieb ist es nicht erlaubt, an eine Verbundsteuerung nur einen Raumtemperaturfiih-
ler oder nur einen Feuchtefiihler anzuschlieRen. Die beiden Fihler miissen immer paarweise an einer Verbund-
steuerung vorhanden.

Ausfall der Verbundsteuerung/des CAN-Bus bei der Verwendung der enthalpieabhdangigen Heizung

Es wird automatisch auf die Not-Einschaltdauer umgeschaltet, wenn der Kihlstellenregler Uber eine Zeit von
zehn Minuten keine Werte mehr von einer Verbundsteuerung empfangen hat.

Scheibenheizung bei Bedienungstheken
(Reglertyp UA 141 E)

I]g Die Scheibenheizung ist Gber den Digitaleingang 3 (Klemme D31/D32) aktivierbar. Der Eingang
muss dazu als TAST.SCHEIB parametriert werden, erst dann steht die Ein-/Ausschaltfunktion zur
Verfluigung.

Uber einen Spannungsimpuls (z. B. Uiber einen bauseitigen Taster, min. 10 Sekunden) am Digitaleingang 3 fur
die Rahmenheizung (Klemmen D31/D32, Werkseinstellung) zieht das entsprechende Relais des Kiihistellenreg-
lers an, um nach Ablauf der eingestellten Laufzeit fiir die Scheibenheizung wieder abzufallen. Diese Funktion
steht beim UA 141 E als Ergédnzung zu den Funktionen Feste Einschaltdauer oder Enthalpieabhdngige Ein-
Schaltdauer zur Verfugung. Der Wirksinn des Digitaleingangs ist Uber den Parameter /nv. D3 (bzw. Inv. D2) im
Meni 6-2-4 konfigurierbar.

Um kompatibel zu vorhergehenden Software-Versionen zu bleiben, ist bei der UA 141 E bei einem Erstanlauf
eine feste Einschaltdauer von 0% eingestellt. Das bedeutet, dass die Scheibenheizung dann allein tiber den
digitalen Eingang gesteuert wird.

Einschaltintervall

Das Intervall fur die Rahmen- und Scheibenheizung betragt 10 Minuten. Bei einer Einschaltdauer von 10%
schaltet die Rahmenheizung 1 Minute EIN und 9 Minuten AUS.

Abtauung

Waéhrend einer Abtauung ist die Rahmenheizung abgeschaltet.
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4.8 Automatische Aus-/Einschaltung

Reglertyp: nur UA 141 E

Uber einen Spannungsimpuls (Uiber einen bauseitigen Taster, min. 6 Sekunden) am digitalen Eingang 230 V AC
fur die Thekenabschaltung kann die Theke ein- bzw. ausgeschaltet werden. Dabei werden wie bei der Handab-
schaltung alle Regelfunktionen ausgeschaltet. Der Wirksinn des Digitaleingangs ist iber den Parameter Inv. D3
(bzw. Inv. D2) im Men( 6-2-4 konfigurierbar. Zusatzlich kénnen lber ein externes Relais am Transistorausgang
(Klemmen 91/92/93) externe Verbraucher ein- bzw. ausgeschaltet werden.

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,
dass sich die 24 V DC-Transistorausgéange im spannungslosen Zustand befinden!
Der Regler und angeschlossene spannungsfiihrende Teile stehen weiterhin unter Spannung!

f Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

@ Die Thekenabschaltung ist Uber den digitalen Eingang 2 (Klemmen D21/D22, Werkseinstellung) akti-
vierbar. Der digitale Eingang 2 muss dazu als TAST.AUTOM parametriert werden (Meni 6-2-4).
Dann steht die Ein-/Ausschaltfunktion zur Verfigung.

Einschaltung

Uber die interne Schaltuhr kénnen bis zu 7 Schaltzeiten fiir ein automatisches Wiedereinschalten der Theke
eingegeben werden. Der gleiche 230 V-Eingang kann auch als externer Eingang zur Sollwertumschaltung be-
nutzt werden. Dann steht die Aus-/Einschaltfunktion nicht zur Verfigung. Die Einschaltung erfolgt entweder Gber
den Spannungsimpuls am digitalen Eingang 2 oder Uber die Schaltzeiten. Der Transistorausgang (Klemmen
91/92/93) wird auf 24 V gesetzt.

@ Die Parameter der internen Uhr fir Wiedereinschalten werden angezeigt und kénnen verstellt wer-
den, wenn die Sollwertumschaltung auf INT bzw. auf --- eingestellt wurde (siehe Maske 3-3 in der
Mendastruktur far UA 141 E).

Ausschaltung

Uber den Spannungsimpuls am digitalen Eingang 2 (Klemmen D21/D22) werden wie bei der Handabschaltung
alle Regelfunktionen ausgeschaltet. Der Transistorausgang (Klemmen 91/92/93) wird auf 0 V gesetzt.

4.9 Tiirkontakt

Reglertyp: nur UR 141 NE und UR 141 TE

Beim Betrieb von Kuhlrdumen kdénnen ein oder zwei digitale Eingange 230 V AC (Klemmen D21/D22 und
D31/D32, Werkseinstellung) mit je einem Kontakt der Kiihiraumttren belegt werden. Wird die Kiihlraumtir ge-
offnet, so schalten Kiihlung und Verdampferliifter aus.

Bei dauerhaft aufstehender Tur wird nach Ablauf der einstellbaren Alarmverzdgerungszeit ein Alarm ausgelést
und der Regler geht wieder in den Kihlbetrieb Gber.

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,
dass sich die 230 V AC-Digitaleingdnge im spannungslosen Zustand befinden!
Der Regler und angeschlossene spannungsfiihrende Teile stehen weiterhin unter Spannung!

f Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
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I]% Der Turkontakt 1 ist Uber den digitalen Eingang 3 (Klemmen D31/D32) aktivierbar. Der digitale Eingang
3 muss dazu als TURKONTAKT parametriert werden (Meni 6-2-4). Dann steht der Turkontakt zur Ver-
figung. Der Tirkontakt 2 ist Gber den digitalen Eingang 2 (Klemme D21/D22) aktivierbar. Der Eingang
2 muss dazu als TURKONTAKT parametriert werden. Dann steht der Tiirkontakt zur Verfiigung.

Der Wirksinn der beiden Digitaleingange ist Uber die Parameter Inv. D2 bzw. Inv. D3 im MenU 6-2-4
konfigurierbar. Wird die Alarmverzégerung auf O Min gestellt, so werden die Kihlung und die Lufter
nicht abgeschaltet und der Alarm wird sofort abgesetzt.

Ausschaltbedingungen

Wird dabei der Alarmsollwert fiir die Ubertemperatur (am Raumfiihler) iberschritten oder lauft die maximale
Turéffnungszeit ab, so schalten Kuhlung und Verdampferlifter auch vor dem Schlielen der Tur wieder ein.
Ebenso wird durch eine zu hohe Raumtemperatur (Alarm Ubertemperatur) das Abschalten verhindert.

Wird der Regler mit 2 Zonen betrieben und es ist nur der erste 230 V-Eingang (Turkontakt 1) zur Uberwachung
der Kiihlraumtir konfiguriert, schaltet der Tiirkontaktschalter bei beiden Zonen Kiihlung und Verdampferliifter
aus. Das Gleiche gilt, wenn nur der zweite 230 V-Eingang auf Tirkontakt 2 konfiguriert ist.

Im Ein-Zonen-Betrieb wirken die Turkontakte immer auf die Regelung der ersten Zone. Die einzige Ausnahme
ergibt sich, wenn beide 230 V Digitaleingdnge auf Tlrkontakt-Funktion eingestellt sind. Dann wirkt allein Turkon-
takt 1 auf die Regelung. Tirkontakt 2 ist dann ohne Funktion.

@ Fir den zweiten Tlrkontakt findet keine Archivierung im internen Archivspeicher statt.

4.10 Handabschaltung

Eine anliegende Spannung am 230 V AC-Eingang zur Handabschaltung schaltet alle Regelfunktionen (Kihlung,
Abtauung, ...) aus. Alle Schnittstellen und Bedienfunktionen bleiben jedoch erhalten.

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu tberprifen,
dass sich die 230 V AC-Digitaleingange im spannungslosen Zustand befinden!
Der Regler und angeschlossene spannungsfiihrende Teile stehen weiterhin unter Spannung!

f Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Alle Reglertypen

@ Die Handabschaltung kann mit allen Digitaleingédngen aktiviert werden. Der entsprechende Eingang
muss dazu als HANDABSCH. parametriert werden (Menii 6-2-4). Erst dann steht die Handabschal-
tung zur Verfiigung. Eine Handabschaltung tber die Digitaleingdnge kann auch fir Zone 1 und Zone
2 getrennt erfolgen. Dazu muss je ein digitaler Eingang als HANDABSCH.Z1 bzw. HANDABSCH.Z2
parametriert werden. Der Wirksinn der beiden Digitaleingénge ist Giber die Parameter Inv. D1 bis Inv.
D4 im MenU 6-2-4 konfigurierbar.

Sollten mehrere Digitaleingange mit der gleichen Funktion konfiguriert sein, dann wird die Funktion
wirksam, sobald an einem der Eingénge ein Signal ansteht.
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4.11 Erfassung von Fremdalarmen (z. B. CO5-Alarm)

Eine anliegende Spannung am 230 V AC-Eingang dient zur Erfassung von Fremdalarmen z. B. von CO»-Alar-
men. Der Meldetext (CO,-Alarm, Werkseinstellung) kann im MenU 6-2-4 frei eingegeben werden (auch mit BT
300).

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu tUberprifen,

dass sich die 230 V AC-Digitaleingdnge im spannungslosen Zustand befinden!

Der Regler und angeschlossene spannungsfiihrende Teile stehen weiterhin unter Spannung!

@ Der Fremdalarm ist iber den Digitaleingang 4 (Klemme D41/D42) aktivierbar. Wird der Digitalein-
gang zur Uberwachung eines z. B. CO»-Alarms genutzt, so sollte sein Wirksinn aus Sicherheits-
grinden Uber den Parameter Inv. D4 (Menl 6-2-4) auf ,EIN“ invertiert werden.

4.12 Notnetzbetrieb

Funktion

Ziel des Notnetzbetriebs ist es, bei Ausfall der Stromversorgung den Notstrombetrieb Gber ein Notstromaggre-
gat sinnvoll zu unterstitzen. Dabei sollen die LDS-Komponenten helfen unnétige elektrische Lasten zu vermei-
den, um den Notstrombetrieb nicht zu gefahrden.

Erkennt die zugeordnete Verbundsteuerung den Ausfall des Stromnetzes, so wird das den Kihlstellenreglern
Uber den CAN-Bus mitgeteilt. Mit Hilfe deren Funktionen des Notnetzbetriebs kénnen so die Kiihlistellenregler im
Bedarfsfall Reglerfunktionen sperren. Dadurch kann die Belastung des Notstromaggregats reduziert werden.

Aktivierung des Notnetzbetriebs

Die Teilnahme am Notnetzbetrieb kann fir jeden Kihlstellenregler in der Anlage separat eingestellt werden. Es
ist zunachst erforderlich am Kuhlistellenregler Gber Meni 6-1 die Verbundnummer der zugeordneten Verbund-
steuerung anzugeben. Diese Verbundsteuerung muss den Notnetzbetrieb unterstitzen und dementsprechend
parametriert werden, damit diese eine Notnetz-Mitteilung absetzen kann (siehe hierzu die Betriebsanleitung der
Verbundsteuerung).

Das Verhalten des Kuhlistellenreglers im Notnetzbetrieb kann Gber das Menu 6-6 mit den folgenden Parametern
eingestellt werden:

¢ Funktionalitat der Kiihlung Parameter Fkt. Kiihl. AUS

¢ Funktionalitat der Abtauung Parameter Fkt. Abt. AUS

¢ Funktionalitat der Lufter Parameter Fkt. Lift. AUS

¢ Funktionalitdt der Rahmenheizung Parameter Fkt. Rhmhg AUS
¢ Funktionalitat des Lichts Parameter Fkt. Licht AUS
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Soll beispielsweise der Kiihlstellenregler bei einer Notnetz-Mitteilung die Kiihlung abschalten, dann muss der
Parameter Fkt. Kihl. AUS auf J (Ja) gestellt werden.

Steht dieser Parameter auf N (Nein), dann kiihlt der Kihlstellenregler auch wahrend des Notnetzbetriebs weiter.

__Status é

Kdhlung 4 , Notnetzbetrieb
el . Normalbetrieb - Funktion Kihlung AUS: JA
AUS HH ﬂ H H ( .

Zeit

Status &

Klhlung 4 _ Notnetzbetrieb g
el Normabetrieb  Funktion Kihlung AUS: NEIN =
AUS HH ﬂ H H H H H H%

Zeit

Alle anderen Parameter verhalten sich im Prinzip genauso. Sie bestimmen, ob wéhrend des Notnetzbetriebs die
Abtauung bzw. die Lifter abgeschaltet werden. Befindet sich der Regler bei Eintritt des Notnetzbetriebs bereits
in einer Abtauung, dann wird diese Abtauung unmittelbar unterbrochen. Kommt die Abtau-Anforderung erst
wahrend eines anstehenden Notnetzbetriebs, dann wird diese Abtauung komplett unterdriickt.

ﬂ% Abtauungen, die wegen eines Notnetzbetriebs unterdriickt oder unterbrochen wurden, werden vom
Regler nicht automatisch nachgeholt. Hat ein Abtau-Abbruch durch einen Notnetzbetrieb stattgefun-
den, sollten die entsprechenden Kuhlstellen auf ihre Kélteleistung hin Gberprift werden.

4.13 Sollwertumschaltung (Tag-/Nacht-Betrieb)

Die Sollwerte der Elektronik kénnen sowohl als Standard- als auch als Alternativwert eingegeben werden. Durch
die Sollwertumschaltung ist es mdéglich, zwischen Standard- und Alternativwert zu wechseln. Die Umschaltung
kann auf 3 Arten erfolgen:

e Extern: Durch eine Spannung am 230 V-Digitaleingang 2 (Klemme D21/D22, Werkseinstellung) durch Schalter
oder Schaltuhr.
Durch eine entsprechende Parametrierung der digitalen Eingédnge (Menl 6-2-4) kann die Sollwertumschaltung
alternativ auch Uber Digitaleingang 1 (Klemme D11/D12) oder Digitaleingang 4 (Klemme D41/D42) erfolgen. Der
Wirksinn der digitalen Eingénge ist Gber die Parameter Inv. D1 bis Inv. D4 (Menl 6-2-4) konfigurierbar. Sollten
mehrere Eingénge mit der gleichen Funktion parametriert sein, dann wird die Funktion wirksam, sobald an einem
der Eingange ein Signal ansteht.

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uberprifen,
dass sich die 230 V AC-Digitaleingdnge im spannungslosen Zustand befinden!
Der Regler und angeschlossene spannungsfilhrende Teile stehen weiterhin unter Spannung!

f Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

¢ Intern: durch einstellbare Umschaltzeiten der internen Uhr
(nur dann aktiv, wenn Parameter Umschaltintv. (Menu 3-3) auf “--” eingestellt ist).

¢ Umschaltintervall: Fir spezielle Anwendungen z.B. in Bedienungstheken ist es notwendig, eine regelmafige
Sollwertumschaltung durchzufiihren. Mittels des Parameters Umschaltintv (Meni 3-3) kann alle 10 bis 60 Minu-
ten diese zyklische Sollwertumschaltung vorgenommen werden. Die Funktion kann abgeschaltet werden, wenn
der Parameter auf ”--” eingestellt wird. Dartberhinaus ist der Parameter nur dann sichtbar, wenn der Parameter
Sollwertumschtg. (Meni 3-3) auf INT eingestellt ist.
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Beispiel: Wird der Parameter Umschaltintv auf 15 Minuten eingestellt, so verwendet der Regler abwechselnd fiir
15 Minuten die Standard-Sollwerte und dann fiir 15 Minuten die Alternativ-Sollwerte.

@ Interne Umschaltzeiten des Sollwertes werden, falls dem Parameter Umschaltintv Werte zwischen
10..60 min zugewiesen wurden, ignoriert.

e CAN-Bus: Bei einer Systemzentrale oder beim Einsatz eines geeigneten Marktrechners (ab Version 4.24) kann
der Sollwert auch Uber den CAN-Bus von der Systemzentrale / vom Marktrechner aus gesteuert werden. In-
formationen zur Sollwertumschaltung sind in der Dokumentation der Systemzentrale / des Marktrechners im Ka-
pitel Sondereingange ndher beschrieben.

Reglertyp UA 121 E

Der Lifter bleibt fur eine einstellbare Zeit (Laufzeit Rollo) stehen. Beim Rickschalten von Alternativwerten auf die
Standard-Sollwerte lauft der Lifter weiter.

Laufzeit Rollo

beln ist es notwendig, die Lufter wahrend des Herunterfahrens der Rollos auf3er Betrieb zu setzen, da-

A In der Regel fahren die Kilhlregale bei Sollwertumschaltung die Rollos herunter. Bei einigen Kihimo-
& mit das Rollo nicht aus dem Mébel gedriickt wird.

L

Reglertyp UA 141 E, UR 141 TE, UR 141 NE

@ Die Sollwertumschaltung ist Giber den Digitaleingang Eingang 2 (Klemme D21/D22, Werkseinstellung)
aktivierbar. Der Eingang 2 muss dazu als SOLLW.UMSCH parametriert werden. Dann steht die ex-
terne Sollwertumschaltung zur Verfugung.

Durch eine entsprechende Parametrierung der digitalen Eingange (Menu 6-2-4) kann die Sollwertum-
schaltung alternativ auch tber Digitaleingang 1 (Klemme D11/D12) oder Digitaleingang 4 (Klemme
D41/D42) erfolgen. Der Wirksinn der digitalen Eingénge ist Gber die Parameter Inv. D1 bis Inv. D4
(Menl 6-2-4) konfigurierbar. Sollten mehrere Eingange mit der gleichen Funktion parametriert sein,
dann wird die Funktion wirksam, sobald an einem der Eingénge ein Signal ansteht.

4.14 Lichtsteuerung

Im Kihlstellenregler ist eine Ansteuerung der Mébel-Beleuchtung / des Rollos vorgesehen. Die Ansteuerung
erfolgt dabei tiber den 24 V DC/50mA-Digitalausgang (Klemmen 81/82). Hierzu wird der Ein-/Ausschaltbefehl
von einer Ubergeordneten Steuerung (z.B. Systemzentrale / Marktrechner / SPS) tiber den CAN-Bus erteilt. Die
Parametrierung erfolgt in der ibergeordneten Steuerung, im Kuhlstellenregler selbst ist keine Parametrierung
notwendig. Der Zustand des Ausgangs wird im Menu 1-2 ("Licht EIN/AUS”) dargestellit.

@ Die Ubergeordnete Steuerung muss diese Funktion unterstitzen.

4.15 Verbrauchersperre

Beim Kihlistellenregler besteht fir die Verbundsteuerung (z. B. VS 3010) die Méglichkeit, Gber den CAN-Bus eine Ver-
brauchersperre einzuleiten. Solange die Verbrauchersperre aktiv ist, wird die Kiihlung des Kihlstellenreglers unterbro-
chen.

4.16 Zwangskiihlung (auBer UK 100 E)

Beim Kihlistellenregler besteht fir die Verbundsteuerung (z. B. VS 3010) die Méglichkeit, iber den CAN-Bus eine
Zwangskuhlung einzuleiten. Solange die Zwangskiihlung aktiv ist, geht der Kihlstellenregler in Dauerkiihlung.
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4.17 Saugdruckschiebung

Der Kuhlstellenregler sendet seine aktuellen Offnungsgrade und die Zusténde Mébel-/ Uberhitzungsregelung an die
Verbundsteuerung Giber den CAN-Bus, damit dort eine Saugdruck-Sollwert-Schiebung anhand des tatsachlichen Kal-
tebedarfs vorgenommen werden kann.

Das Senden der Offnungsgrade des Kuhlistellenreglers an die Verbundsteuerung kann tber den Parameter OG tiber
CAN (Menl 6-2-7) ein-/ausgeschaltet werden (nur im Superuser-Modus mdéglich). Damit kann individuell an jedem
Kuhlstellenregler, der nicht an der Saugdruckschiebung teilnehmen soll, das Senden ausgeschaltet werden.

Der Saugdruck-Sollwert in der Verbundsteuerung wird in Abhéngigkeit des Offnungsgrads der teilnehmenden Kiihl-
stellenregler nach oben bzw. nach unten geschoben. Das Verhalten kann in der Verbundsteuerung VS 3010 parame-
triert werden.

Der Saugdruck-Sollwert wird nicht nach oben geschoben, wenn einer der teilnehmenden Regler in die Uberhitzungs-
regelung geht und wenn der Raum-/Rickluftfiihler Temperaturwerte gréer als Raum-/Riickluft-Sollwert + 2 K an-
nimmt. Der Saugdrucksollwert wird also nur dann nicht nach oben geschoben, wenn ein Mébel warm geworden und
zudem in die Uberhitzungsregelung gegangen ist.

I]% In manchen Fallen kann die Saugdruckschiebung zu Problemen fiihren. In diesen Fallen wird emp-
fohlen, den betreffenden Regler aus der Saugdruckschiebung herauszunehmen (Meni 6-2-7), so
dass dieser nicht mehr daran teilnimmt. Hierbei ist zu beachten, dass die Grenzen der Saugdruck-
schiebung an der Verbundsteuerung so einzustellen sind, dass den Reglern mit Zweipunktregelung
ausreichend Kalteleistung zur Verfliigung steht.

4.18 Verdichtersteuerung tliber Verbraucher

A Anlagen- und Warenschaden! Wird diese Betriebsart in der Verbundsteuerung eingestellt, kann es zu
/ \ Schéaden an der Ware oder der Anlage kommen. Die Betriebsart ,Verdichtersteuerung“ der VS 3010 BS /
y VS 300 ist nicht fir den Einsatz zusammen mit dem Kihlstellenregler vorgesehen, siehe Kapitel Verdich-

tersteuerung Uber Verbraucher.

4.19 Betrieb mit vier Ruickluftfithlern

Reglertyp: nur UA 131 E LS und DIP-Schalter 8 = ON

Mittels der Parameter in Menu 6 Konfiguration - 3 Kiihlung - Ruckluftfihler kann der Betrieb mittels vier Ruck-
luftfihlern freigeschaltet werden. Dazu sind die Parameter Temperat. R4.3 bzw. Temperat. R4.4 auf EIN zu set-
zen. Hierdurch entfallen die Fuhler R5.1 bzw. R5.2.

A Es mussen geeignete Mallnahmen getroffen werden, um dem Entfallen der Verdampfereingangs-
/ \ Fuhler R5.x Rechnung zu tragen. Die Not-Eigenschaften bei Ausfall der Saugdruckmessung entfal-
p len damit.

Mit dem Parameter Wichtung R4.3 kann die Temperatur-Regelung zwischen den Fihlern R4.1 und R4.3 und
mit dem Parameter Wichtung R4.4 zwischen den Fihlern R4.2 und R4.4 eingestellt werden.

Bei einem Wichtungswert von 0% wird voll auf den urspriinglichen Fihler (R4.1 bzw. R4.2) geregelt; bei einem
Wichtungswert von 100 % voll auf den jeweils zweiten Fihler (R4.3 bzw. R4.4). Werte dazwischen ergeben eine
Regelung auf auf den gewichteten Mittelwert beider Fihler.
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4.20 Begrenzung des Offnungsgrades

Der vom Khlstellenregler ausgegebene Offnungsgrad kann mittels dieser Funktion nach oben begrenzt werden. Der
ausgegebene Offnungsgrad wird nie gréf3er als der mit dem Parameter Maximaler OG (Meni 6-2-7) vorgegebene Ma-
ximalwert.

Lage ist, den eingestellten Temperatur-Sollwert zu erreichen. Dieser Wert darf deshalb nicht zu niedrig ge-

//\ Warenschaden! Bei einem zu niedrigen Wert kann es sein, dass der Kuhlstellenregler nicht mehr in der
cA\_ wahlt werden.

4.21 Betriebsdatenarchivierung

4.21.1 Temperaturaufzeichnung

Die Temperaturaufzeichnung ist nur fir Anlagen ohne tbergeordnete Temperaturaufzeichnung (z. B. Systemzentrale
/ Marktrechner) vorgesehen. Die Temperaturwerte der Ruckluft-’/Raumluftfiihler beider Temperaturzonen sowie die
Stati von Alarm, Kiihlung, Abtauung, Handabschaltung und Tir werden im Abstand von 15 Minuten fur ein Jahr in ei-
nem Ringpuffer abgespeichert.

A Verletzung der EU-Verordnung! Diese Art der Datenaufzeichnung geniigt nicht den Anforderungen
4 der EU-Verordnung 37/2005 zur Uberwachung der Temperaturen von tief gefrorenen Lebensmitteln
y in Beférderungsmitteln sowie Einlagerungs- und Lagereinrichtungen. Details fur eine EU-konforme
~ Aufzeichnung sind dem Kapitel 4.21.2 zu entnehmen.

Temperaturaufzeichnung lokal

Die Temperaturaufzeichnung erfolgt alle 15 Minuten im eingebauten Flashspeicher des UA 410 E AC. Die auf-
gezeichneten Werte kdnnen Uber ein lokales Bediengerat BT 300 x unter Archiv angezeigt werden (MenU 5).
Ein Auslesen der Betriebsdaten tber einen PC erfolgt iber die USB-Schnittstelle (derzeit noch nicht verfiigbar).
Fur das Auslesen Uber den PC ist ein USB-A-B-Kabel (Zubehdr) erforderlich, siehe Betriebsanleitung von
LDSWin.

Temperaturaufzeichnung in der Systemzentrale / im Marktrechner

Der Kihlistellenregler nimmt alle 15 Minuten die Temperatur auf und sendet diese tiber den CAN-Bus zur Archi-
vierung an die Systemzentrale / den Marktrechner.

4.21.2 Temperaturaufzeichnung nach EU-Verordnung 37/2005

Fir eine Temperaturaufzeichnung gemaR der EU-Verordnung 37/2005 zur Uberwachung der Temperaturen von
tief gefrorenen Lebensmitteln in Beférderungsmitteln sowie Einlagerungs- und Lagereinrichtungen ist der zu-
satzliche Einsatz eines separaten Temperaturaufzeichnungsgerates wie z. B. UA 300 L / UA 410 L erforderlich,
siehe Betriebsanleitung UA 300 L / UA 410 L.

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016 71



o m ECKELMANN

Funktion UA 400 E/UA 410 E

4.21.3 Aufzeichnung von tj, t; und relative Feuchte

Der Kuhlstellenregler kann tiber den zweiten Analogeingang auch das ty, t; sowie die relative Feuchte aufzeich-
nen (Details zur Konfiguration siehe Kapitel 4.4.6). Bei einer Regleranalyse unter LDSWin kénnen diese Werte
zur Auswertung herangezogen werden. Die Messwerte kdnnen Gber das Menl 1-1 angesehen werden.

Eine Aufzeichnung der hinzugefiigten Kanéle erfolgt Gber die Systemzentrale / den Marktrechner. Hier findet die
bereits angesprochene Aufzeichnung der Werte ohne Nachkomma-Stelle (-100 °C .. +100 °C) im Intervall von 2
Minuten statt.

Der erste analoge Kanal wird im bereits bestehenden Kanal to korr. ebenfalls im 2-Minuten-Intervall aufgezeich-
net.

4.21.4 Aufzeichnung von Meldungen und Alarmen

Maximal 25 Meldungen und Alarme des Kuhlstellenreglers werden im Fehlerfall mit Fehlertext, Datum/Uhrzeit
des Alarmbeginns und Datum/Uhrzeit des Alarmendes in einem Ringpuffer aufgezeichnet.

4.21.5 Istwert-Archivierung mit erhdéhter Genauigkeit (15 Sek.)

Mit dem Parameter MR-Arch. 15s (Meni 6-2-7) kann Gber den CAN-Bus eine erhéhte Genauigkeit der Archivie-
rung in der Systemzentrale / im Marktrechner eingestellt werden. In diesem Fall antwortet der entsprechende
Kuhlstellenregler auf die Anforderung der Systemzentrale / des Marktrechners im 15 sec-Intervall mit den zu-
satzlichen folgenden Istwerten:

« Offnungsgrade (einer bei Ein-Zonen-Betrieb, zwei bei Zwei-Zonen-Betrieb)
« Uberhitzung (einer bei Ein-Zonen-Betrieb, zwei bei Zwei-Zonen-Betrieb)
» Korrigiertes tg

 Ausgewahlte Stati wie z.B. minimale Uberhitzung, MOP-Funktion usw.

I]% Diese Funktion verringert den freien Speicher im Marktrechner!
Sie sollte deshalb nach der Analyse eventuell wieder ausgeschaltet werden.
Fir die Systemzentrale hat dies keine Auswirkungen.

metrierung (d.h. Aktivierung dieser Option bei zu vielen Kihlstellenreglern) Gberschritten, hat das

A Vorsicht Datenverlust! Wird die Speicherkapazitat des Marktrechners durch unsachgemafe Para-
CA\ Datenverlust (unter Umstanden auch bei den EU-Archiven) zur Folge!
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4.22 Temperaturanzeige BT 30

4.22.1 Offset fiir die Temperaturanzeige

Die Temperaturwerte der Temperaturanzeige BT 30 kénnen mit einem Korrekturwert (Parameter Offset, siehe
Meni 6-2-2) beaufschlagt werden, um Unterschiede zwischen Thermometer im Kiihimébel und in der Anzeige

des Kuhlstellenreglers ausgleichen zu kénnen.

ISy

4.22.2 Anschluss der Temperaturanzeige

ECKELMANN

Dieser Korrekturwert hat keinen Einfluss auf die Regelung (Kihlung, Abtauung, usw.).

Am Kiihlstellenregler kbnnen bis zu 4 Temperaturanzeigen BT 30 Uber die Klemmen DISPLAY 1..6 mittels eines
RJ45-Verteilers angeschlossen werden:

Hutschienenmontage

Schalttafelmontage

DISPLAY e
UA 300 / UA 400 :r ————————————————— oo
bl : oder
1 bispLay '———H ssss [l
RN Verteiler
f1it
Adresse 1 Adresse 2 Adresse 3 Adresse 4

| FaEBe ||

Age+ |

5852+ ||

585-+ |

ZNR. 51203 71 331 D3

S/ 1 (WY § LS/ | L/ (W

Mit dem Parameter Alarmsymbol (Meni 6-2-2) kann die Darstellung von Alarmen (iber das Alarmsymbol in der An-
zeige des BT 30 ein- oder ausgeschaltet werden. Zusatzlich zur Temperatur wird tiber ein Symbol der aktuelle Status
der Kuhlung angezeigt. Wéhrend einer Abtauung wird die angezeigte Temperatur ausgeblendet und ein Abtausymbol

angezeigt.

Das qilt auch wahrend einer eventuell eingestellten Wartezeit. Die Temperatur wird 15 Minuten nach Ende der Ab-
tauung wieder eingeblendet. Die Abtropfzeit wirkt nicht verlangernd auf diese Verzégerungszeit von 15 Minuten.

Folgende Temperaturen des Kuhlistellenreglers kénnen mit dem BT 30 angezeigt werden:

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

Reglertyp Mogliche Temperaturanzeigen am BT 30

Adresse 1 Adresse 2 Adresse 3 Adresse 4
UA121 E R4.1 R4.2 R2.1 R2.2
UA131E
UA131ELS
UA141E R2.1 R2.2 R4.1 R4.2
UR 141 NE R4.1 R4.2 R4.1 R4.2
UR 141 TE
UK 100 E
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Vor dem Anschluss an den Kuhlstellenregler sind alle BT 30 Uber die beiden herausgefiihrten Drahtbriicken zu
adressieren (siehe Bild).

Drahtschleife Konfiguration BT 30

Adresse 1 Adresse 2 Adresse 3 Adresse 4
grine Ader geschlossen offen geschlossen offen
weille Ader geschlossen geschlossen offen offen

ISy

74

Nahere Informationen und Anschlusshinweise zum BT 30 sind in der Betriebsanleitung des BT 30

zu finden.
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5 Installation u. Inbetriebnahme UA 400 E/ UA 410 E

Wichtige Sicherheitshinweise!
A Vor der Installation und Inbetriebnahme des Empfangsmoduls ist das gesamte
Kapitel 1 sorgféltig zu lesen und alle Sicherheits- und Gefahrenhinweise sind zu beachten.

Die Steuerung sollte nur mit kompatiblen Versionen der PC-Software LDSWin benutzt werden,
da ansonsten der Funktionsumfang eingeschrankt sein kann.
Tipp: Es sollte immer die aktuellste LDSWin-Version eingesetzt werden.

5.1 Montage

Den Kuhlstellenregler gibt es in den Bauformen UA 400 E CC und UA 410 E AC.

I]@ Nahere Details zu den Unterscheidungsmerkmalen der Reglertypen
sind im Kapitel 3.1 néher erlautert.

5.1.1 Kiihistellenregler zur Hutschienenmontage

@ Die Verlustleistung des Geréats betragt ca. 11 VA und ist bei der Montage zu berlcksichtigen.

UA 410 E - Vollausbau

Der Kuhlstellenregler wird mittels zweier Befestigungsfedern auf der Hutschiene (35 mm) befestigt. Die H6he
der Hutschiene muss mindestens 5 mm betragen.
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Der Kuhlstellenregler darf nur auf einer Hutschiene montiert alseingebautes Regel- und Steuergerét
(EN60730) betrieben werden.

Alle Zuleitungen vom und zum Kihlistellenregler sind - insbesondere die des CAN-Bus - in geschirm-
ter Ausfertigung (Kabeltyp: LiYCY) vorzusehen! Sind Fihlerleitungen ausschlief3lich innerhalb des
zu Uberwachenden Kihimébels verlegt und sind Stéreinflisse (z. B. durch parallel laufende Versor-
gungsleitungen) nicht zu erwarten, kann auf eine Abschirmung verzichtet werden (siehe Betriebsan-
leitung “Grundlagen und allgemeine Sicherheits- und Anschlusshinweise®). Generell muss beachtet
werden, dass Signalleitungen und Leitungen mit Netzspannung in getrennten Kabelkanalen verlegt

werden.

@ Schutzart und Abmessungen sind im Kapitel Technische Daten nachzulesen.

5.1.1.1 Montage auf die Hutschiene

Schritt 1: Die beiden Befestigungsfedern auf der Unterseite des Geréates mit einem Schlitzschraubendreher bis
zum Einrasten herausziehen.

I]% Um die Montage/Demontage zu gewahrleisten muss unterhalb des Kihlistellenreglers mindestens
ein Abstand von 8 mm zur nachsten Komponente (z. B. Kabelkanal) eingehalten werden, da an-
sonsten die Befestungsfedern nicht herausgezogen werden kénnen.

'

> zennnnlzzealla
| el [=om mem mimlmm s BT (e

v y *

Schritt 2: Den Kuhlstellenregler auf die obere Kante der Hutschiene aufsetzen und nach unten schwenken,
bis der Kihlistellenregler auf der unteren Kante der Hutschiene aufsitzt.
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Schritt 3: Die beiden Befestigungsfedern bis zum Einrasten eindriicken und Uberprifen,
dass der Kiihistellenregler fest auf der Hutschiene aufsitzt.

Nach erfolgter mechanischer und elektrischer Installation des Kiihlstellenreglers kann der Regler in Betrieb ge-
nommen werden.

@ Schutzart und Abmessungen sind im Kapitel Technische Daten nachzulesen.

5.1.1.2 Demontage von der Hutschiene

Gefahr eines Stromschlages! Zur Demontage sind die Sicherheitsbestimmungen sowie die Ar-
beitssicherheitshinweise im Kapitel 1 zu beachten. Alle Steckanschliisse dirfen nur im spannungs-
losen Zustand gesteckt und gezogen werden.

f Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Schritt 1: Alle Gegenstecker mit Kabeln vom Kiihlstellenregler abziehen.
Schritt 2: Die beiden Befestigungsfedern mit einem Schlitzschraubendreher bis zum Einrasten herausziehen.
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5.1.2 Handhabung der Federzugklemmen

Alle Klemmestellen des Regler sind in grauen Gegensteckern mit Federzugklemmen (Push-in-Federanschluss)
ausgefuhrt. Die Stecker weisen folgende Merkmale auf:

e Leiter mit Querschnitten zwischen 0,25 und 2,5 mm? verwendbar.
¢ Alle Gegenstecker sind kodiert und eine Verpolung dadurch ausgeschlossen.

e Zur schnellen Montage ist auch ohne Werkzeug ein direkter Leiteranschluss vorkonfektionierter Leiter
(diese dann mit 10 mm Aderendhilsen!) durch einfaches Einstecken in die Federzugklemme mdglich.

¢ Das Ldsen der Leiter erfolgt mittels Schraubendreher (max. 3,5 mm Breite) Uber den orangen Betédtigungs-
drucker an der Klemmstelle, der keinen direkten Kontakt zu stromfihrenden Teilen hat:

Schritt 1: Zum L&sen der Verbindung
den orangen Betatigungsdricker mit einem Schraubendreher senkrecht nach unten driicken.

Schritt 2: Leiter nach oben abziehen.

I]% Um flexible Leiter von 0,25 bis 2,5 mm? ohne Aderendhlilse anzuschlief3en,
muss auch beim Einstecken der Driicker betéatigt werden!

« Jede Klemmstelle verfiigt zur Spannungspriifung tber Offnungen fir Messspitzen von Multimetern (V),
die berihrungssicher ausgefuhrt sind:

Gefahr von Beschéddigungen! Damit die Stifte der auf der Grundplatine angebrachten Stecker-
A buchsen nicht verbogen und beschadigt werden, miissen immer alle Gegenstecker senkrecht ge-
fuhrt und ohne Verkantung aufgesteckt / abgezogen werden!
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5.2 Grundeinstellung

Einstellungen vor Anschluss der Spannungsversorgung

¢ Einstellung der CAN-Bus-Adresse (Kn.nnn = 1..99) lGber Dekadenschalter S1 und S2.
¢ Einstellung Reglertyp und Master-/Slave-Modus Uber DIP-Schalter S3

¢ Einstellung von Spezialfunktionen Gber DIP-Schalter S3, Kodierschalter 8.

|
S1 S2
345 67 345 57
10 1

CAN-BUS

S3

0000y

DIP SWITCH

ZNG: 112 130 DEF2

¢ Erstanlauf (optionale Einstellung auf voreingestellte Werte, um einen definierten Ausgangszustand fir einen
laufenden Betrieb zu erreichen)

Einstellungen nach Anlegen der Spannungsversorgung

¢ Grundkonfiguration des Reglers
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5.3 Einstellung der CAN-Bus Adresse

Die Einstellung der CAN-Bus-Adresse (Kn.nnn = 1..99) erfolgt tGber die Dekadenschalter S1 und S2. An allen
Kuhlistellenreglern, die in Kiihimébeln eingebaut sind, muss vor Inbetriebnahme zuerst eine individuelle CAN-
Bus-Adresse an den zwei Dekadenschaltern (81, S2) eingestellt werden.

Bei Kuhlstellenreglern, die im Schaltschrank verbaut sind, wurde die CAN-Bus Adresse vom Hersteller einge-
stellt. Sie kann aber nachtraglich angepasst werden.

des Kiihimobels als CAN-Bus Adresse zu verwenden. Wenn beide Dekadenschalter auf O stehen

/,:’\ Verwechslungsgefahr! Um Verwechslungen zu vermeiden, wird empfohlen, die Positionsnummer

(also die Adresse 00 lautet), ist der CAN-Bus inaktiv. Der Regler wird nicht als Bus-Teilnehmer er-
kannt. Jeder Kihlstelle ist eine andere CAN-Bus-Adresse zuzuweisen, die in diesem System nur
einmal vorkommen darf.

GND ~

CAN-LOW w

ZNG: 51203 53 730 DEF1
SHIELD -

CAN-HIGH *»

Dekadenschalter $1 und S2 zur Einstellung
der CAN-Bus Adresse bzw. Kn.nnn = 1..99

S1: 10er Stelle der CAN-Bus Adresse
S2: 1er Stelle der CAN-Bus Adresse

S1 (10er Stelle) S2 (1er Stelle) Eingestellte Funktion
CAN-Bus-
Adresse
0 0 00 CAN-Bus-Schnittstelle inaktiv (disabled)
0 1.9 01..09
Kuhlistellenregler: CAN-Bus Adresse zugewiesen
1.9 0..9 10..99

@ Der Kuhlistellenregler Gibernimmt die Einstellung an den Dekadenschaltern $1 und S2 erst,
nachdem der Regler kurzzeitig spannungslos gemacht wurde!
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5.4 Einstellung des Reglertyps und Master-/Slave-Modus

A Vorsicht Datenverlust!
/A Bei Anderung des Reglertyps oder durch einen Erstanlauf (siehe Kapitel 5.8) werden alle Parameter
auf ihre Werkseinstellung zurickgesetzt!

Einstellung des Reglertyps

Durch eine Bohrung im Geh&usedeckel iber dem DIP-Schalter S3 wird der gewiinschte Reglertyp durch Ver-
stellung der Kodierschalter 1..8 mit einem diinnen Schraubendreher (D = 2mm) eingestellt. Daraufhin werden, in
Abhangigkeit des nun eingestellten Reglertyps, die jeweiligen Funktionalitdten im Menl des Reglers ein- oder
ausgeblendet. Zur Definition des grundsétzlichen Regelverhaltens kann unter 7 Reglertypen gewahlt werden,
siehe Kapitel 3.3.

Gefahr eines Stromschlages! Der DIP-Schalter S3 darf nur im spannungslosen Zustand verstellt

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A werden. Die Anderungen werden erst beim nachsten Einschalten des Reglers libernommen.

Folgende Reglertypen kénnen eingestellt werden:

Reglertyp bzw. DIP-Schalter S3 (Schalterstellung der Kodierschalter 1..8)
Master-/ Slave-Modus
1 2 3 4 5 6 7 8
UA121E ON OFF OFF ON/OFF OFF OFF OFF OFF
UA131E OFF ON OFF | onorf = OFF | OFF  OFF ON(’f)’FF
Mébelregler
UA131ELS | ON ON oN  onorF ON OFF | OFF ON(’S?FF
UA 141 E ON ON oFF | onorf = OFF | OFF  OFF ONSTF
UR 141 NE OFF OFF ON ON/OFF OFF OFF OFF ON/OFF
)
Raumregler
UR 141 TE ON OFF ON ON/OFF OFF OFF OFF ON/OFF
*)
Unterkuhlerregler UK 100 E OFF ON ON OFF OFF OFF OFF ON/OFF
*)

(*) Freischalten von Spezialfunktionen. Im Kapitel Funktion finden sich bei den entsprechenden Funktionen Hin-
weise, ob der DIP-Schalter 8 auf ON gestellt werden muss. Nach dem Umstellen des DIP-Schalters 8 ist immer
ein Regleranlauf durchzufiihren, da die Einstellung sonst nicht ibernommen wird.

Durch die Einstellung des Reglertyps steht immer nur ein Teil der Funktionen und Parameter des Kiihlistellen-
reglers zur Verfligung.

Bei einer Einstellung von Kodierschalter-Kombinationen, die nicht in der Liste aufgefihrt sind, wird automatisch
als Regler-Typ UA 131 E Uibernommen und eine Alarmmeldung erzeugt.

@ Der Betrieb mit einer nicht unterstitzten DIP-Schalter-Einstellung ist nicht zulassig.
Der Regler vom Typ UA 111 wird durch den UA 121 E abgedeckt. Der Regler vom Typ
UA 131 DD wird durch den UA 131 E abgedeckt, wenn der Parameter DG-Betrieb auf EIN gesetzt
ist.
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Master-/Slave-Modus
Der Master-/Slave-Modus ist durch den Kodierschalter 4 des DIP-Schalters S3 einstellbar:

S3 v
ON
0oogoonn

123456738

ON = Master-/Slave-Modus EIN (mehr Detail hierzu siehe Kapitel 4.5.5)
OFF = Master-/Slave-Modus AUS

@ Der Kuhlistellenregler Gibernimmt die Einstellungen am DIP-Schalter S3 erst,
nachdem der Regler kurzzeitig spannungslos gemacht wurde!

5.5 Spannungsversorgung

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu UGberprifen, ob sich die

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A Versorgungsleitung 230 V AC im spannungslosen Zustand befindet!

Am rechten oberen Klemmenblock PE/L/N wird der Kihlistellenregler mit der Versorgungsleitung verbunden:

PE - ——-—-—- Ao >
L < + >
N « ! >
1
B
230 v AC!

11 VA

Y
?@! R | B | DO [ -]
10 1

74 73 64 6354 53 44 43 34 33 24 23 18 16 15 PE L N

D42
D41
D32
D31
D22
D21
D12

CAN-BUS 2320
ADDRESS & <& <
1.99

50 - 60 Hz

SHIELD -
CAN-GND ~
CAN-LOW w
CAN-HIGH &

ZNG:112 530 DEF2

Der Kuhlstellenregler kann nun mit Spannung versorgt werden. Ist dies der Fall, blinkt etwa 10 Sekunden nach
dem Einschalten das Lebenslicht (LIFE-LED). Ist der Kuhlstellenregler auch am CAN-Bus angeschlossen, so
blinkt die CAN-Bus-LED. Mehr Details zu den Status-LEDs siehe Kapitel 5.5.1.
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5.5.1 Status-LEDs

Gefahr eines Stromschlages! Das Gerét nie ohne Geh&use betreiben. Das Gerét ist vor dem Off-

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A nen des Gehduses spannungsfrei zu schalten.

e—blo o O O | LED6

LED12 LED11 LED10 LED9

LED13
@ |LED14

(o) (o)
LED8 LED7

ﬁ

ZNG: 111 030 DEF4

Funktion ‘ Farbe LED |Beschreibung

1 CAN-Bus orange LED1 |Blinkend LED blinkt immer dann, wenn Daten iber den CAN-Bus
mit der Systemzentrale / dem Marktrechner ausgetauscht werden.

Aus CAN-Bus-Anschluss unterbrochen oder CAN-Bus defekt
2 Digital- rot LED2 |Ein Digitaleingang 1 ist aktiviert (Klemmen D11/D12)
eingange LED3 |Ein Digitaleingang 2 ist aktiviert (Klemmen D21/D22)
LED4 |Ein Digitaleingang 3 ist aktiviert (Klemmen D31/D32)
LED5 |Ein Digitaleingang 4 ist aktiviert (Klemmen D41/D42)
ACHTUNG: Fremdspannung kann an diesen Klemmen anliegen!
3 Relais- grun LED6 |Ein Relais 1 ist geschaltet (Klemmen 15/16/18)
ausgénge LED7 |Ein Halbleiterrelais 2 (EEV1) ist geschaltet (Klemmen 23/24)
LED8 |Ein Halbleiterrelais 3 (EEV2) ist geschaltet (Klemmen 33/34)
LED9 |Ein Relais 4 ist geschaltet (Klemmen 43/44)
LED10 |Ein Relais 5 ist geschaltet (Klemmen 53/54)
LED11 |Ein Relais 6 ist geschaltet (Klemmen 63/64)
LED12 |Ein Relais 7 ist geschaltet (Klemmen 73/74)
ACHTUNG: Fremdspannung kann an diesen Klemmen anliegen!
4 | Transistor- grun LED13 | Ein Transistorausgang 1 ist geschaltet (Klemmen 81..83)
ausgéange LED14 |Ein Transistorausgang 2 ist geschaltet (Klemmen 91..93)
5 LIFE grun LED15 |Blinkend Lebenslicht, Regler ist mit Spannung versorgt,
Prozessor lauft
Aus Spannungsversorgung unterbrochen oder Gerat defekt
6 USB grin LED16 |Ein Uber USB mit PC verbunden bzw.
Datenaustausch tGber USB-Schnittstelle
Aus USB-Anschluss unterbrochen oder USB-Anschluss defekt
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5.6 Grundkonfiguration des Reglers

Damit am Regler Einstellungen an seiner Konfiguration vorgenommen werden kénnen muss zuvor an der
Ubergeordneten Steuerung Systemzentrale / Marktrechner oder Bedienterminal die Verriegelung aufgehoben
werden.

1. Verriegelung der Eingabe aufheben

A. Bediengerat BT 300 Details siehe Kapitel 7.2.1
B. Systemzentrale Uber Login-Symbol, Details siehe Kapitel 7.3.3.1.
C. Marktrechner / Bedienterminal Men( 9-3, Details siehe Kapitel 7.3.3.2.

2. Hauptmenii des Reglers 6ffnen
A. Im Bediengerat wird direkt das Hauptmenl des Reglers angezeigt.

B. In der Systemzentrale wird im Menii 4-2 der gewiinschte Regler ausgewahlit und
Uber den Button Fernbedienung dann das Hauptmeni des Reglers angezeigt.
Details siehe Kapitel 7.3.2.1.

C. Im Marktrechner bzw. Bedienterminal wird im Menii 5 Fernbedienung eine Auswahlliste aller CAN-Bus-
Komponenten angezeigt. In der Auswahlliste der Fernbedienung wird der zu parametrierende Regler mit der
entsprechenden CAN-Bus-Adresse (Kn.nnn = 1..99) mittels Cursor oder Direkteingabe ausgewahlt und mit der
ENTER-Taste () aufgerufen, so dass das Hauptmeni des Reglers angezeigt wird.

Details siehe Kapitel 7.3.2.2.

3. Grundkonfiguration des Reglers - Kihlstelle auswahlen (Meni 6-1)
@ Die Menus in der folgenden Darstellung dienen nur der Ubersicht; bei bestimmten Reglertypen kann die

Darstellung abweichen. Eine detaillierte Darstellung ist im Kapitel Menustruktur beschrieben.

Zur Definition der Kihistelle, die der Kiihistellenregler regelt, kénnen verschiedene Parameter eingegeben
und kontrolliert werden:

6 Konfiguration - 1 Kihlstelle

KUHLSTELLE POS: XXX

Kilhlstellenname: XXKXXX Kontrolle Kihlstellenname (nur Gber Marktrechner frei editierbar)

Position: xxxxx | Kontrolle Kuhistellenposition (nur iber Marktrechner frei editierbar)

Prioritat: X Alarm Prioritat 0..99 (Hinweise im Kapitel 10.1 Alarmierung beachten)

Verbund Nr.: X Nummer der Verbundanlage, die die Kihlstelle versorgt (1 bis 9, wichtig bei mehre-
ren Verbundséatzen)

Verbundsatz: XXX | Zone der Verbundanlage, die die Kuhlistelle versorgt (Z1/Z2 nur bei VS 3010 BS)

Temperaturzonen X | Aufteilung der Kuhlstelle in 1 oder 2 Zonen

Fihleranzahl XX | Anzahl der Fihler. Die Anzahl der angeschlossenen Fuhler wird nach Verlassen
des Parameters mit der Taste ENTER gescannt.
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stellt, so kénnen Alarme unterdriickt werden. Erst nachdem die Verbundnummer der zugehérigen
Verbundsteuerung am Kuhlstellenregler ausgewahlt wurde, hat der Kiihistellenregler den Wert des

/,:’\ Gefahr des Ausfalls der Alarmmeldungen im Problemfall! Wird die Alarm-Prioritét auf O einge-

Saugdruckes fiir die Regelfunktionen zur Verfigung.

Gefahr des Anlagen - und Warenschadens! Es ist unbedingt darauf zu achten, dass die richtige
Verbundnummer eingestellt ist, da sonst Schaden an Anlage oder Ware auftreten kénnen. Die Ein-
stellung kann unter Kihistelle - 1 Istwerte - 1 Temperaturfiihler kontrolliert werden. Der dort ange-
zeigte Wert fy VS korr. ist der um den Korrekturoffset beaufschlagte tp-Istwert der Verbundsteue-
rung, die im Feld Verbundnummer angegeben ist.

Im Stand-Alone-Betrieb tber den lokalen Drucktransmitter haben die Verbundnummer und der Para-
meter {y VS korr. nur dann eine Bedeutung, wenn das Signal des Drucktransmitters nicht verfiigbar
ist. Der Regler versucht in diesem Fall, das fehlende Signal durch den an der Verbundsteuerung
gemessenen und Uber den CAN-Bus (falls vorhanden) tbertragenen Druck-Wert zu ersetzen.

@ Bei Inbetriebnahme oder nach einem Erstanlauf muss ein Fiihler-Scan (Ment 6-1) durchgefihrt
werden! Der Fihler-Scan stellt die einzige Méglichkeit dar, die zu Gberwachenden Fihler festzule-
gen, siehe Kapitel 4.2.

4. Mit einmaligem Betétigen der Taste ESC das Meni 1 Kiihlstelle verlassen und
Menu 6 Konfiguration - 2 Regler auswahlen.

6 Konfiguration - 2 Regler

REGLER

1 Typ und Version

2 Temperaturanzeige
3 Alarmverzdgerung
4 230V Eingange

5 Fihler Typ

POS:

XXX

Typ, Seriennummer und Master-Slave (EIN/AUS)

Abgleich des angezeigten Temperaturwertes

Eingabe einer Alarm-Verzdgerungszeit

230V Eingénge

Auswahl des Temperaturfihlers vom Typ L243, K277 oder 5K3A1

5. Menu 6 Konfiguration - 2 Regler - 3 Alarmverzégerung auswahlen.

6 Konfiguration - 2 Regler -

3 Alarmverzdgerung
ALARMVERZ.
Fihlerbruch
Uber/Unter Tmp
keine Abtauung

Selbsthaltung

POS:

XXX

XXm

XXXm

XXXh

Alarmverzégerung bei Fuhlerbruch

Alarmverzdgerung bei Uber- oder Untertemperatur

Erfolgt innerhalb dieser einstellbaren Zeit keine Abtauung, wird Alarm ausgelost.

NEIN: Automatisches Riicksetzen von nicht transienten Alarmen
JA: Alarme missen manuell zuriickgesetzt werden

Mit einmaligem Betétigen der Taste ESC das Menu verlassen.
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Menu 6 Konfiguration - 2 Regler - 6 Analoge Eingédnge auswahlen.

6 Konfiguration - 2 Regler -
6 Analoge Eingénge

Ainl aktiv

verwenden (=J)
nicht verwenden (=N)

Analogeingang Z1

DrucktrMinl xxx bar Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA

DrucktrMaxl xxx bar | GroRter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Ain2 aktiv x | Analogeingang Z2 verwenden (=J)

nicht verwenden (=N)

DrucktrMin2 XXX bar Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA
‘ DrucktrMax?2 xxx bar | GroRter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Kaltem. XXXX Auswahl Kaltemittel (gilt fur alle angeschlossenen Drucksensoren)
Fkt. Ain2 XXXXX Funktion des Analogeingang Z2

Mit zweimaligem Betatigen der Taste ESC das MenU verlassen.

Menu 6 Konfiguration — 3 Kiihlung auswahlen.

6 Konfiguration - 3 Kithlung

KUHLUNG

Korroff. to

Dauerl.Uberw.

DG-Betrieb

Lifterverzdger

POS: XXX

XXK

XXm

AUS

XX°C

Korrekturoffset, mit dem der von der Verbundsteuerung tiber CAN-Bus empfangene
to-Istwert beaufschlagt wird. Dadurch kénnen Druckverluste in der Kaltemittelleitung
ausgeglichen werden. Wird dieser Wert auf -- gestellt, dann regelt der Kuhlstellen-
regler Uber die Temperaturfihler am Verdampferein- und -ausgang (Stand-Alone-
Betrieb).

Dauerlaufiiberwachung

Muss bei UA 131 E eingestellt werden, um den richtigen Ablauf bei der D2D-Ab-
tauung zu gewabhrleisten. Die Abtauuhr sollte beim Einschalten dieser Betriebsart
auf EXT eingestellt werden.

Maximalwert am Abtau-Fuhler, bei dem der Lifter verzégert eingeschaltet wird
(z. B. nach der Abtauung)

Mit zweimaligem Betétigen der Taste ESC das Meni Konfiguration verlassen und 3 Uhr - 2 Abtauuhr

auswahlen

Eingabe der relevanten Parameter in nachfolgender Maske.

3 Uhr - 2 Abtauuhr

ABTAUUHR
Abtauuhr
Sicherheitsz.
Abtau 1 TT-TT

Abtau 2 TT-TT

Abtau 14 TT-TT

man. Abtauung

POS: XXX

INT

60m

hh:mm

hh:mm

hh:mm

AUS

Auswahl Abtauung uber externe oder interne Abtauuhr

Sicherheitszeit; die Abtauung ist nicht langer als diese Zeit

Eingabe Abtauzeiten

manuelle Abtauung EIN/AUS
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9. Mit der Taste ESC das Menu 2 Abtauuhr verlassen.
10. Meni 3 Sollw. Umschaltung auswahlen, Eingabe der relevanten Parameter in nachfolgender Maske:

3 Uhr - 3 Sollw.umschaltung

UMSCHALTNG
Status
Sollumschaltg.
Laufzeit Rollo
Um EIN: TT-TT
Um AUS: TT-TT
Um EIN: TT-TT
Um AUS: TT-TT

POS:

XXX

AUS

EXT

hh :mm

hh:mm

hh :mm

hh :mm

Nur sichtbar, wenn Sollumschaltg. auf INT oder EXT

Auswahl INT, EXT, ---: interne, externe, deaktivierte Sollwertumschaltung
Auswahl

INT: interne

EXT: externe

- deaktivierte Sollwertumschaltung

Eingabe Laufzeit des Rollos der Kihlregale

Eingabe Zeitpunkt fiir Sollwertumschaltung
(nur sichtbar, wenn Sollumschaltg. auf INT)

11. Mit zweimaligem Betatigen der Taste ESC das Menl 3 Sollw. Umschaltung verlassen.
12. Meni 2 Sollwerte - 1 Kiihlung - Zone 1/ Zone 2 / Zone 1U / Zone 2U auswéhlen.

2 Sollwerte - 1 Kihlung -

Zone 1 - 2 - Uml - Um2

KUHLUNG x POS: XXX

Uberhitzung XK | Sollwert Uberhitzung des Uberhitzungsreglers

Min. Uberh. XK Bei Unterschreitung der minimalen Uberhitzung schlieRt der Regler das zugehérige
E-Ventil und setzt, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN steht, die I-Summe
(NICHT: I-Anteil) auf 0.

Zweipunktreg. AUS Die Temperaturregelung arbeitet nicht mehr stetig, sondern als Zweipunktregler.
Dieser dient zur Freigabe/Sperrung der Uberhitzungsregelung (TEV-Emulation).

MOP-Punkt xX°C | Wenn die MOP-Funktion gewiinscht wird, muss hier ein Wert ungleich -- eingestellt

werden. Uberschreitet ty diesen Wert, wird der Offnungsgrad mit steigendem tg
reduziert.

13. Mit mehrmaligem Betatigen der Taste ESC zuriick ins Hauptmeni des Marktrechners/Bedienterminals.

14. Im Hauptmenu des Marktrechners /Bedienterminals das Menu
7 Uberwachung - 3 Konfiguration auswéhlen und im Klartext u.a. den Teilnehmernamen des

Kuhlstellenreglers eingeben.

7 Uberwachung - 3 Konfiguration

KONFIGURATION Kn.nnn Eingabe der CAN-Bus Adresse: Den zu parametrierenden Kuihlstellenregler mit der
entsprechenden CAN-Bus Adresse (Knoten-Nr. = 1..99) bzw. mittels Cursor oder
Direkteingabe auswahlen.

Teilnehmername Eingabe Teilnehmername (z.B. Késetheke)

Position XXXXX Eingabe der Position des Teilnehmers im Markt

Prioritdt X Eingabe der gewiinschten Prioritat

15. Grundkonfiguration des Reglers beenden
Mit mehrmaligem Betatigen der ESC-Taste zurtick ins Hauptmenu. Die Grundkonfiguration des Reglers

ist damit beendet.
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5.6.1 Benennung des Reglers

Zur Bennennung des Reglers stehen folgende Parameter zur Verfiigung:
- Kihlistellenname (19 Zeichen frei editierbar)
- Klhlstellenposition (5 Zeichen frei editierbar)

Die Benennung kann (ber die Systemzentrale, den Marktrechner, das Bedienterminal oder die PC-Software
LDSWin vorgenommen werden.

A. Bediengerat BT 300 Die Eingabe erfolgt im Men( 6-1.

@ Eine Benennung des Reglers mit einem Bediengerat BT 300 x
ist nur beim Regler UA 410 L mdéglich!

B. Systemzentrale Details siehe Kapitel 7.3.2.1.
C. Marktrechner / Bedienterminal Die Eingabe erfolgt im Menu 7-2.
D. PC-Software LDSWin Siehe Betriebsanleitung von LDSWin.

5.7 Wiederanlauf - Neustart der Steuerung

Bei einem Wiederanlauf wird das Gerat mit allen konfigurierten Parametern und der am Drehschalter eingestell-
ten CAN-Bus-Adresse erneut gestartet. Ein Wiederanlauf kann durch folgendes Vorgehen initiert werden:

- Ab- und Wiederzuschaltung der Spannungsversorgung

5.8 Erstanlauf / Regler auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

A Vorsicht Datenverlust!
// \ Durch einen Erstanlauf werden alle Parameter auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt!
p

Der Erstanlauf kann durch folgendes Vorgehen erreicht werden:

1. Aus Sicherheitsgriinden Regler spannungslos schalten (siehe auch Kapitel 5.4) und
Einstellungen des DIP-Schalters S3 notieren (z. B. OFF-ON-OFF-...).

Einstellungen am DIP-Schalter S3 verstellen (z. B. OFF-OFF-OFF-...).

Regler wieder mit Spannung versorgen und ca. 1 Minute warten wahrend der Regler anlauft.
Aus Sicherheitsgriinden Regler spannungslos schalten (siehe auch Kapitel 5.4).
DIP-Schalter S3 wieder auf die notierte Ausgangsstellung zurlckstellen.

Regler wieder einschalten.

Die Einstellungen des Reglers wurden auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt

Nookwh

@ Ein Erstanlauf wird auRerdem durchgefihrt, falls per Firmware-Update (siehe Kapitel 5.9) ein
anderes Steuerungsderivat (z. B. UA 400 <= UA 410 D <<UA 400 E <=UA 410 L) auf den Regler auf-
gespielt wird.

Bei Inbetriebnahme oder nach einem Erstanlauf muss ein Fiihler-Scan (Meni 6-1) durchgefihrt
werden! Der Fuhler-Scan stellt die einzige Méglichkeit dar, die zu berwachenden Fuhler festzule-
gen, siehe Kapitel 4.2.

88 Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016



oanm ECKELMANN

Installation u. Inbetriebnahme UA 400 E/ UA 410 E

5.9 Wartung und Batteriewechsel

Nur UA 410 E AC

Im Kuhlstellenregler befindet sich eine Pufferbatterie vom Typ CR 2450 N, 3V Lithium. Fir das Wechseln der
Batterie ist es erforderlich, dass der Kuhlstellenregler aus der Anlage entfernt wird. In diesem Fall wird die Kihl-
stelle nicht mehr geregelt und tGberwacht.

Ist der Regler Gber den CAN-Bus an eine Ubergeordnete Steuerung angeschlossen, ist der Regler nicht mehr
am CAN-Bus vorhanden. Daher sind auRer den Vorsichtmallnahmen, die die Kiihlstelle direkt betreffen, auch
Auswirkungen in den Uibergeordneten Steuerungen am CAN-Bus zu beachten.

Gefahr eines Stromschlages! Beim Batteriewechsel sind die Sicherheitsbestimmungen sowie die
Arbeitssicherheitshinweise im Kapitel 1 zu beachten. Alle Steckanschliisse dirfen nur im span-
nungslosen Zustand gesteckt und gezogen werden. Leiterkarten diirfen nur im spannungslosen Zu-
stand getauscht werden. Stecker vor dem Ausbau evtl. kennzeichnen und dann abziehen.
Leiterkarten immer am Rand anfassen.

f Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

EGB-Vorschriften beachten; siehe Kapitel 1.5.

Gefahr der Fehlalarmierung! Die Wegnahme des Kihistellenreglers vom CAN-Bus fuhrt in der

A Uberlagerten Steuerung (z. B. Systemzentrale / Marktrechner) zu einer Fehlermeldung. Es ist darauf
zu achten, dass die Meldung entweder rechtzeitig quittiert wird bzw. die Servicezentrale vorher ent-
sprechend informiert wird.

1. Kuhlstellenregler und Kuhlstelle spannungslos schalten.
Alarm an der Systemzentrale / am Marktrechner quittieren.

2. Alle Stecker abziehen, Gerat von der Hutschiene abnehmen.

Gefahr eines Stromschlages! Auf einigen Steckern kann eine Spannung von 230 V AC liegen;

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A Stecker evtl. vor Abziehen kennzeichnen.

3. Die beiden linken Rastnasen des Plastikdeckels seitlich mit einem breiten Schlitzschraubendreher
nach oben hin eindriicken (A) und Deckel mit einer Schwenkbewegung nach oben abheben (B).

P <4
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4. Batterie (C) nach oben aus der Batteriehalterung herausziehen und fachgerecht entsorgen.

Entsorgen Sie dieses Produkt nie mit dem restlichen Hausmdill. Bitte informieren Sie sich Uber die
ortlichen Bestimmungen zur getrennten Entsorgung von elektrischen und elektronischen Produkten.
Durch die korrekte Entsorgung lhrer Altgeradte werden Umwelt und Menschen vor méglichen negati-
ven Folgen geschutzt.

Weitere Informationen hierzu sind dem Kapitel AuRerbetriebnahme und Entsorgung zu entnehmen.

5. Die neue Batterie (Typ CR 2450 N, 3V Lithium) mit einem Tuch anfassen und in die Batteriehalterung
hineindricken.

@ Die neue Batterie nicht mit einer Metallzange anfassen, da diese durch den entstehenden
Kurzschluss zerstért werden kann:
- mit einem sauberen trockenen Tuch abreiben,
- nicht an den Randkontaktflachen anfassen.

6. Deckel auf korrekte Positionierung priifen und
bis zum Einrasten wieder aufstecken.

7. Gerat auf die Hutschiene setzen und alle Stecker wieder aufstecken.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A Gefahr eines Stromschlages! Auf einigen Steckern kann eine Spannung von 230 V AC liegen.
Kuhlstellenregler und Kiihlistelle wieder mit Spannung versorgen. Kiihistelle arbeitet wieder.

Regler im CAN-Bus-System: Der Regler wird bei unveranderter Konfiguration der Systemzentrale /
des Marktrechners tber den CAN-Bus automatisch wieder erkannt Datum, Uhrzeit und automatische
Umschaltung Sommer-/Winterzeit erfolgt automatisch tber die zentrale Uhrzeitsynchronisation.

10. Regler im Stand-Alone-Betrieb: Die Eingabe von Datum, Uhrzeit und automatische Umschaltung
Sommer-/ Winterzeit ist fir die Datenarchivierung erforderlich (Meni 3-1).
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5.10 Firmware-Update

Der Kihistellenregler wird mit der aktuellen Firmware betriebsbereit ausgeliefert. Zukiinftige Softwarestande
kénnen bei Bedarf mittels eines Firmware-Updates in den Kihlstellenregler geladen und somit aktualisiert wer-
den.

@ Ein Update der Software ist nur durch geschultes Personal oder werkseitig vom Hersteller
durchzufuhren.

A Anlagen- und Warenschaden! Vor dem Firmware-Update muss der betroffene Anlagenteil bzw.
/ die Anlage in einen sicheren Zustand gebracht werden, da das Abschalten der Steuerung wahrend
4 es Firmware-Updates unerwiinschte Auswirkungen auf den Anlagenteil bzw. die Anlage haben
4 des Fi Updat Uinschte Auswirk f den Anl teil bzw. die Anl hab

kann.

Vorsicht Datenverlust! Das Aufspielen einer Software per Firmware-Update darf nicht unterbro-
chen werden. Wahrend des Firmware-Updates dirfen der Netzstecker und das USB-A-B-Kabel
nicht gezogen werden. Es muss sichergestellt sein, dass die Spannungsversorgung wéahrend des
kompletten Vorgangs gewabhrleistet ist. Eine Unterbrechung des Firmware-Updates kann dazu fiih-
ren, dass die Steuerung unbrauchbar wird. Bei einem Wechsel der Firmware-Version kénnen in eini-
gen Fallen alle eingestellten Sollwerte im Kihlstellenregler verloren gehen. Sicherheitshalber
sollten die Einstellungen deshalb durch das vorherige Abspeichern in die PC-Software LDSWin
gesichert werden.

Nach dem Firmware-Update kénnen die gespeicherten Einstellungen von LDSWin wieder zuriick in
den Kuhlstellenregler geladen werden.

5.10.1 Voraussetzungen fiir das Firmware-Update

Fir ein Firmware-Update werden folgende Komponenten benétigt:

- Notebook oder PC

- USB-A-B-Kabel (Zubehdr)

- Das Installationsprogramm “Firmware_Uploader_Setup_vxx.exe* (vom Hersteller erhaltlich)
- Aktuelle Firmware in der Binar-Datei “UA400_vx.xx.bin” (vom Hersteller erhaltlich)

@ Notwendige Administratoren-Rechte wahrend der Erstinstallation!
Bei den Betriebssystemen Windows 2000, XP, Vista und Windows 7 muss der Benutzer fiir die
Installation Gber Administratoren-Rechte verfligen, wahrend das Installations-Programm
"Firmware_Uploader_Setup vxx.exe” ausgefihrt wird. Die Administratoren-Rechte werden auch
dann noch benétigt, wenn die Steuerung das erste Mal mit dem PC verbunden und der Treiber vom
Betriebssystem installiert wird.

Nach der Installation und nach dem erstmaligen Verbinden der Steuerung mit dem PC sind keine
Administratoren-Rechte mehr notwendig.

Bei Fragen zu den Administratoren-Rechten unter Windows sollte der zustandige IT-Administrator
konsultiert werden.
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Schritt 1: Software installieren

1. Vor dem ersten AnschlieRen der Steuerung an den PC muss zuerst das
Installationsprogramm “Firmware_Uploader_Setup_vxx.exe" einmalig ausgefiihrt werden.
Hierzu bitte den Anweisungen des Installationsassistenten folgen.

In dem folgenden Fenster erfolgt die Auswahl der zu installierenden Komponenten:

[ KGL Firmware Uploader Installation

Komponenten auswahlen ST

Wahlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren machten.

Wahlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren méchten und wahlen Sie diejenigen ab,
die Sie nicht installieren wollen, Klicken Sie auf Weiter, um fortzufahren,

Wahlen Sie die Komponenten Firmware Uploader Beschreibung

aus, die Sie installieren
H W
p o Start Menu Shortcuts

Bendtigter Speicher: 9.4MB

Abbrechen

Anschliel3end das Zielverzeichnis auswéhlen:

E KGL Firmware Uploader Installation

Zielverzeichnis auswahlen i
Wéhlen Sie das Verzeichnis aus, in das KGL Firmware Uploader instaliert werden sol. '@

KGL Firmware Uploader wird in das unten angegebene Verzeichnis instaliert. Falls Sie in ein
anderes Verzeichnis installieren machten, Kicken Sie auf Durchsuchen und wahlen Sie ein
anderes Verzeichnis aus. Klicken Sie auf Installieren, um die Installation zu starten,

Zielverzeichnis

Bendtigter Speicher: 9.4MB
Verflugbarer Speicher: 55.0GB

[ < Zurick ” Installieren ] [ Abbrechen ]

Nach dem Installationsvorgang muss der PC neu gestartet werden:

A=y

Die Installation von KGL Firmware
Uploader wird abgeschlossen

Windows muss neu gestartet werden, um die Installation von
KGL Firmware Uploader zu vervollstandigen, Machten Sie
Windows jetzt neu starten?

G) Jetzt neu starten

(O Windows spéter selbst neu starten

Fertig stellen

92 Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016



oA n

Installation u. Inbetriebnahme UA 400 E/ UA 410 E

ECKELMANN

Schritt 2: DIP-Schalter S3 umstellen und Steuerung anschlieBen

I]@ Die Ausgangsstellung der Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters S3 muss dokumentiert werden!

1. Zur Durchfihrung des Firmware-Updates miissen alle Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters S3

auf ON eingestellt werden:

S3

ON
UoubTauD

123456738

@ Nach der Durchfiihrung des Firmware-Updates miissen alle Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters

S3 wieder in ihre Ausgangsstellung zuriickgestellt werden, siehe Kapitel 5.5.2.

2. Steuerung im spannungslosen Zustand Uber ein USB-A-B-Kabel an den PC anschliessen:

ZNG: 113 430 DEF2

3. Danach die Steuerung mit Spannung versorgen.

Schritt 3: Treiberinstallation

Beim ersten Anschlie3en der Steuerung an den PC 6ffnet sich der “Assistent fir das Suchen neuer Hardware”.

Bitte den Anweisungen des Assistenten folgen:

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen

Es wird nach aktueller und aktualisieter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Windows Update-Website {mit Ihrer Edaubnis) gesucht.

Datenschutzrichtlinie snzeigen

Soll eine Verbindung mit Windows Update hergestelt werden,
um nach Software zu suchen?

) Ja, nur diese eine Mal
(O Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerat angeschlossen wird
(®) Nein, diesmal nicht

Kicken Sie auf "Weiter", um den Vorgang fortzusetzen.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Mit diesem Assistenten kdnnen Sie Software fir die folgende
Hardwarskomponente instaliersn:

woox COM Port
P ) Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
4 oder Diskette geliefert wurde. legen Sie diese
jetzt ein.
Wie mochten Sie vorgehen?

@ Software automatisch installiersn (empfohlen)

{7 Software von einer Liste oder bestimmten Quells
installieren fir fotgeschritene Benutzer)

HKicken Sie auf "Weiter”, um den Vorgang fortzusetzen.

< Zurlick ” Weiter > ] [Abbrechen
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Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fur die folgende Hardware wurde installiert:

3 wxxx COM Port
F-

Kicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Viorgang abzuschiielien.

Fertig stellen

@ Auf dem Notebook oder PC darf keine Fehlermeldung wie z.B. "USB-Gerét nicht gefunden”
erscheinen! Andernfalls werden im Kapitel 5.10.3 Tipps zur Behebung von Treiberproblemen naher
erlautert.

5.10.2 Firmware-Update aufspielen

@ Als Voraussetzung flr ein erfolgreiches Firmware-Update missen fiir jeden PC einmalig
die Schritte des Kapitels 5.10.1 durchgefuhrt worden sein.

Schritt 1:
Unter “Start / Programme / ECKELMANN / Firmware Uploader’ das Programm “KGL Firmware Uploader’ star-
ten. Das folgende Fenster 6ffnet sich:

(¥ ECKELMANN Firmware Uploader == x|
E <- Coows langusg= w2z
l. Neue Firmware I C:\Programme\firmupl oo _Vioeocbin _I

I Finde Steuerung |

. Fitmware akkualisieren |

Status:

Sprache wahlen, dann den Pfad zum Verzeichnis der neuen Firmware (Bindr-Datei) auswéahlen.

Schritt 2:
Die Steuerung im spannungslosen Zustand Uber ein USB-A-B-Kabel an den PC anschliessen und erst danach
mit Spannung versorgen.
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Schritt 3:
Button “Finde Steuerung” driicken, um die Steuerung zu finden. Anschlief3end den Button “Firmware aktualisie-

ren” driicken, damit der Firmware Upload gestartet wird:

ECKELMANN Firmware Uploader . [l S |
SEE «- Chooes langusg= V22
|. Meue Firmware I C:\Programme \firmupl oo Voo bin _I
. | Finde Steuerung i

Il Firmware aktualisieren |

Status:
- Gerdt gefunden; BOOTLOADER Version 1.8

Schritt 4:
Nach dem Start des Firmware Uploads wird ein Bestatigungsfenster eingeblendet, dieses mit “JA” bestatigen:

ﬂ

\!J) Bestehende Firmware = V1.

Firmware aktualisieren?

Schritt 5:
Nach dem erfolgreichen Firmware-Update kann das Programm geschlossen werden.
o/

EE < Com= g [

. Meue Firmware IC:'Programme'gﬁrmupl'n,:(xxxx_‘l.l'xxx.bin

Il Finde Steuerung |

1. Fitmiviate akbualisisten |

Status:

- Steverung startet Applikation - Fertig!

Das USB-A-B-Kabel kann nun von der Steuerung abgezogen werden.
Schritt 6: DIP-Schalters S3 wieder in Ausgangsstellung

Gefahr des Ausfalls der Steuerung!
A Nach der Durchfiihrung des Firmware-Updates miissen alle Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters
S3 wieder in ihre Ausgangsstellung zuriickgestellt werden. Die Steuerung Gbernimmt die Einstel-

lungen am DIP-Schalter S3 erst, nachdem die Steuerung kurzzeitig spannungslos gemacht wurde!

@ Nach dem Firmware-Update kénnen die gespeicherten Einstellungen von LDSWin bei Bedarf
wieder zuriick in den Kihlistellenregler geladen werden.
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5.10.3 Behebung von Treiberproblemen

Sollte die Treiberinstallation unvollstandig sein oder sollte die Steuerung versehentlich vor dem Ausfiihren des
Installationsprogramms an den PC angesteckt worden sein, finden Sie im folgenden Hinweise, wie Sie das Pro-
blem beheben kénnen:

Windows XP/Vista: Sollte die Steuerung versehentlich vor dem Ausfiihren des Installers an den PC angesteckt
worden sein, muss in der Systemsteuerung der Treiber aktualisiert werden.

Hierzu ist zuerst sicherzustellen, dass das Installationsprogramm fiir den Firmware-Upload ausgefiihrt wurde:
im Startmen( Uber "Einstellungen” - "Systemsteuerung” - "Verwaltung” - "Computerverwaltung” - * Gerdte-Mana-
ger’ - "Anschliisse (COM und LPT)” aufrufen und mit der rechten Maustaste den nicht richtig installierten COM-
Port ("UA 400 COM Port” oder “WR 300 COM Port”) auswahlen. Danach "Treiber aktualisieren” anklicken und
den Anweisungen des aufklappenden Dialogs folgen; danach sollte der Treiber korrekt installiert sein.

Windows 7: Im Startmen( "Systemsteuerung” auswahlen, danach "Hardware und Sound” - *Geréate und Druk-
ker” - "Geréte-Manager” - "Anschliisse (COM & LPT)”. Danach wie oben beschrieben weiter vorgehen.

Besonderheiten unter Windows 7: Beim Ausflihren des Programms ist die Abfrage "Mdchten Sie zulassen, dass
durch das folgende Programm von einem unbekannten Herausgeber Anderungen an diesem Computer vorge-
nommen werden?” mit JA zum bestatigen.

Falls diese Abfrage dauerhaft unterdriickt werden soll empfiehlt sich folgende Vorgehensweise:

Im Verzeichnis "C:\Programmel\firmupl” die Datei “firmupl.exe” mit der rechten Maustaste anklicken. Im aufklap-
penden Kontextmend ist unter "Eigenschaften” der Eintrag ”"Zulassen” auszuwahlen. Damit sollte die Nachfrage
beim nachsten Start unterbunden sein.
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6 Anschluss-/ Klemmenbelegung UA 400 E/UA 410 E

6.1 Klemmenplan

Analoge Digitale — Relais- —_— Netz-
CAN-BUS Ausgénge Eingange Ausgénge spannung
" Totov 230 VAC b 230 VAC I T 23ovac ' f230vac! 230 vAC!
6(3)A 1(1)A 6(3)A 11 VA
rErn [ IED e peE e A=
[ ]
1234 4 1 32313029 9 S NS NS YT 7473646354534443 3433 2423 181615 PEL N
g%gﬁ CAN-BUS 2826 [alyalalalyalalala)
93T ADDRESS U X5 < 50 - 60 Hz
“2ZZ 1.9
$5% "
S3
ON
EERTATATAT
12345678
DIP SWITCH
a8 g . o
> > g > _ "
3528358 $z22 o
+00 +0®n DISPLAY + <0< 2
1 M
5
=
N
L | L |1 I I L |
Digitale BT 300 Analoge NTC-Temperaturfihler UsSB
Ausgénge Eingdnge L243/ 5K3A1 /K277

24 V DC / max. 50 mA 4.20 mA
Anschlussbild mit Klemmenbezeichnung des Kihlistellenreglers, hier dargestellt im Vollausbau UA 410 E AC.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Um einen Verpolungsschutz zu gewéhrleisten dirfen nur
kodierte Gegenstecker an den Anschliissen der Baugruppe verwendet werden.

Die detaillierte Beschreibung der Anschluss- und Klemmebelegung des Kihlstellenreglers erfolgt auf den
nachsten Seiten.
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6.2 Belegung der 230 V AC-Spannungsversorgung

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A dass sich die 230 V AC-Versorgungsleitung im spannungslosen Zustand befindet!

PE 4 - - ———- D IRl »
L < ; >
N < L >
1
]
230 V AC
11 VA
o
=l bl e Y [ == &
it 3 x| x| s s s f s R e |
o
1234 32313029 g NSNS YT 7473646354534443 3433 2423 181615 PE L N QA
gggé CANBUS 2826 [alalalalalallala) @ g
$92I ADDRESS © IO < 50 - 60 Hz ¥
522z 199 2
5338 o N
{ o <« LIFE-LED
Reglertyp Klemmen-Nr. Beschreibung
Alle Regler PE Schutzleiter
L Phase 230 V AC
N Nullleiter

@ Nach dem Anlegen der 230 V AC Spannungsversorgung blinkt die griine LIFE-LED,
Details siehe Kapitel 5.5.1 - Status-LEDs.
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6.3 Belegung der 230 V AC-Relaisausgange

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,
dass sich die 230 V AC-Relaisausgéange im spannungslosen Zustand befinden!
Niederspannung und Schutzkleinspannung dirfen an den Relaisausgangen
nicht gemeinsam aufgeschaltet werden!

@ Absicherung der Halbleiterrelais (SSR = Solid-State-Relais) Klemmen 22/24 und 34/33:
Jedes SSR muss extern mit 1,25 A superflink (FF) abgesichert werden, Nennspannung 250 V AC,
mit Schmelzintegral << 10,4 A2s und Auslésezeit bei 8,0 A < 10 ms,
(z. B. Art.-Nr. 70 001 40 - Herst. SIBA).
Sollen Uber die Halbleiterrelais grof3e induktive Lasten (z.B. Spulen von Ventilen) geschaltet werden
so missen, um einer Zerstérung der SSRs durch Uberspannung vorzubeugen, an den Lasten geei-
gnete Schutzeinrichtungen (z.B. ein RC-Glied und ein Varistor) zugeschaltet werden. Geeignete
Schutzeinrichtungen sowie Mafinahmen zur Minimierung von Uberspannungen sind beim Hersteller
der Spulen zu erfragen.

AL AX, O EEV2  EEVI

T
PEERRR. . .

[TTTTTTT TT 17 [T

‘ 230V AC I T 230vac ! 230vAc

6(3) A 101) A 6(3) A
b
w
[a}
a
1234 4 1 32313029 S NS NS YT 7473646354534443 3433 2423 18 16 15 ©
9235 CAN-BUS %8%6 [alalalalalalalia) “:‘
%ggi ADDRESS © < T < 5
353 1..99 g

LEDs '> Lol fe] (e} [e] o)

A Brandgefahr! Aus Brandschutzgriinden muss bei der Planung der Anlage eine Vorrichtung zur Ab-
/Ai schaltung bei zu hohen Temperaturen an der Abtauheizung (z.B. “KLIXON”) vorgesehen werden.
Relais 7 Relais 6 Relais 5 Relais 4 Relais 3 Relais 2 Relais 1
(EEV2) (EEV1)
Reglertyp 74173 64/63 54/53 44/43 34/33 24/23 18/16/15
Mébelregler
UA121 E Ventilator Statische Abtauung 2 Abtauung 1 Kuhlung 2 Kuhlung 1 Alarm
Kahlung 1+2 oder oder
(Magnetventil) Freigabe 2 Freigabe 1
UA131E Ventilator Statische Abtauung 2 Abtauung 1 Kuhlung 2 Kuhlung 1 Alarm
Kihlung 1+2 oder oder
(Magnetventil) Freigabe 2 Freigabe 1
UA131ELS Ventilator Statische Abtauung 2 Abtauung 1 Kuhlung 2 Kuhlung 1 Alarm
Kihlung 1+2 oder oder
(Magnetventil) Freigabe 2 Freigabe 1
UA141E Scheiben- Abtauung 1 Abtauung 2 Abtauung 1 Kuhlung 2 Kuhlung 1 Alarm
heizung invertiert oder oder
Freigabe 2 Freigabe 1
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Relais 7 Relais 6 Relais 5 Relais 4 Relais 3 Relais 2 Relais 1
(EEV2) (EEV1)
Reglertyp 74/73 64/63 54/53 44/43 34/33 24/23 18/16/15
Raumregler
UR 141 NE Ventilator 2 Ventilator 1 Abtauung 2 Abtauung 1 Kuhlung 2 Kuhlung 1 Alarm
oder oder
Freigabe 2/ Freigabe 1
Heizkreis*
UR 141 TE Ventilator 2 Ventilator 1 Abtauung 2 Abtauung 1 Kuhlung 2 Kuhlung 1 Alarm
oder oder
Freigabe 2 / Freigabe 1
Heizkreis*
Unterkihler
UK 100 E Kuhlung 2 Kihlung 1 Abtauung 2 Abtauung 1 Kuhlung 2 Kuhlung 1 Alarm
(Magnetventil) | (Magnetventil) oder oder
Freigabe 2 Freigabe 1

* Heizkreis nur im Einzonen-Betrieb. N&here Details zum Wirksinn der Relaisausgénge siehe Kapitel 6.4.

ISy

100

Wird ein Relaisausgang durch die Steuerung aktiviert, so leuchtet die zugehdérige griine LED,
Details siehe Kapitel 5.5.1 - Status-LEDs.
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6.4 Wirksinn der Relais- und Transistor-Ausgange

Die Tabelle zeigt den Wirksinn der Ausgange der einzelnen Reglertypen.

ECKELMANN

Relaisausgéange Transistorausgange
230 VAC 24 V DC/50 mA (91/92)
Reglertyp Ventilator | Abtauung Kiihlung Kiihlung Alarm Licht Rahmen-/ Ein- und Aus-
statisch (81/82) Scheiben- schalten
heizung * von externen
Verbrauchern
Mébelregler
UA121 E invertiert positiv positiv positiv invertiert positiv invertiert -
UA131E invertiert positiv positiv positiv invertiert positiv invertiert -
UA131ELS invertiert positiv positiv positiv invertiert positiv invertiert -
UA141E -- positiv -- positiv invertiert positiv positiv positiv
(Relais (91/92)
73/74)
Raumregler
UR 141 NE positiv positiv -- positiv invertiert positiv invertiert -
UR 141 TE positiv positiv -- positiv invertiert positiv invertiert -
Unterkihler
UK 100 E ‘ positiv positiv positiv positiv invertiert positiv - -
<4+ * » N
Kihlung Alarm
COOLING ALARM
28| 26 |25 Réfrigération 18 16| |15 Alarme
|i positiv \d invertiert
1 POSITIVE INVERTED
positive inversé

Wirksinn ,,positiv“ bedeutet: z. B. das Relais arbeitet nicht invertiert.
Wenn der Regler den Funktionsausgang einschaltet (z. B. Kiihlung = EIN), dann wird das Relais an-

gesteuert (bedeutet bei einem Schliel3er-Relais, dass der Kontakt geschlossen ist).

Wenn der Regler den Funktionsausgang ausschaltet (z. B. Kiihlung = AUS), dann wird das Relais

nicht angesteuert (bedeutet bei einem SchlieRer-Relais, dass der Kontakt offen ist).
Wirksinn ,,invertiert” bedeutet: z. B. das Relais arbeitet invertiert.

Wenn der Regler den Funktionsausgang einschaltet (z. B. Alarm = EIN), dann wird das Relais nicht
angesteuert (bedeutet bei einem SchlieRer-Relais, dass der Kontakt offen ist).
Wenn der Regler den Funktionsausgang ausschaltet (z. B. Alarm = AUS), dann wird das Relais an-

gesteuert (bedeutet bei einem Schliel3er-Relais, dass der Kontakt geschlossen ist).

* Der Wirksinn fir die Rahmen-/ Scheibenheizung ist Giber den
Parameter Ausgang inver. (Menl 2-5-2 / Menl 2-6-2) konfigurierbar.

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

101




oA n

Anschluss- / Klemmenbelegung UA 400 E/ UA 410 E

6.5 Belegung der 230 V AC-Digitaleingange

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

ECKELMANN

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uberprifen,
dass sich die 230 V AC-Digitaleingange im spannungslosen Zustand befinden!

&

Die Wirksinne der digitalen Eingénge sind Uber die Parameter Inv. D1 bis Inv. D4 (Menu 6-2-4) kon-
figurierbar. Sollten mehrere Eingadnge mit der gleichen Funktion parametriert sein, so wird die Funk-

tion wirksam, sobald an einem dieser Eingange ein 230 V-Signal ansteht. Details hierzu sind im
entsprechenden Kapitel in der Funktionsbeschreibung erlautert.

B T ;
12 3 4 10 1 :
922 F CAN-BUS -
£ 921 ADDRESS ]
“5%3: 1.9 g
° e & © © 4 LEDs
Reglertyp D42/D41 D32/D31 D22/D21 D12/D11
Mébelregler Fremdalarm 1) 2) Handabschaltung Alle 1) Sollwertumschaltung 1) Abtauung 1)
UA121E oder oder oder oder
UA131E Handabschaltung Alle / Handabschaltung 21/ Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle /
UA131ELS Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Z1 /
Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 /
Sollwertumschaltung Sollwertumschaltung
Mobelregler Fremdalarm 1) 2) Taster-Scheibe ') Sollwertumschaltung 1) Abtauung 1)
UA141E oder oder oder oder
Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle /
Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Z1 /
Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 /
Sollwertumschaltung Taster-Abschaltung Sollwertumschaltung
Raumregler Fremdalarm 1) 2) Kuhlraumtir 1 1) Sollwertumschaltung 1) Abtauung 1)
UR 141 NE oder oder oder oder
UR 141 TE Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle /
Handabschaltung 21/ Handabschaltung 21/ Handabschaltung 21/ Handabschaltung Z1 /
Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 /
Sollwertumschaltung Kahlraumtir 2 Sollwertumschaltung
Unterkiihlerregler Fremdalarm 1) 2) Handabschaltung Alle 1) Sollwertumschaltung 1) Abtauung 1)
UK 100 E oder oder oder oder
Handabschaltung Alle / Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Alle / Handabschaltung Alle /
Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z1 / Handabschaltung Z1 /
Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 / Handabschaltung Z2 /
Sollwertumschaltung Sollwertumschaltung

1) Werkseinstellun

2) Alarmtext frei konfigurierbar - Werkseinstellung ist ,CO2-Alarm*

ISy
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6.6 Belegung der 0..10 V-Analogausgédnge

Nur UA 410 E AC

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A Falls Netzspannung an den Analogausgéngen angeschlossen wird,

fuhrt dies zur Zerstérung der Steuerung!

ECKELMANN

geschirmter Ausfertigung (Kabeltyp: LiYCY) vorzusehen! Sind Fihlerleitungen ausschlieRlich inner-
halb des zu iberwachenden Kiihimébels verlegt und sind Stéreinflisse (z. B. durch parallel laufende

/\f Funktionsstorung durch Storeinfliisse: Alle Zuleitungen vom und zum Kuhlstellenregler sind in

Versorgungsleitungen) nicht zu erwarten, kann auf eine Abschirmung verzichtet werden. Generell

muss beachtet werden, dass Signalleitungen und Leitungen mit Netzspannung in getrennten Kabel-

kanalen verlegt werden.

QO PE (SHLD)

AO2 AO1
+ T+
O
0..10V

10
CAN-BUS 2320
ADDRESS © <G <
1.99

SHIELD -
CAN-GND ~
CAN-LOW w
CAN-HIGH &

<

N

3

2

2

£

I

R

&
ZNG:112 830 DEF1

Reglertyp Klemmen-Nr. Analogausgang 2 Analogausgang 1
Alle Regler 32 GND -

31 AO2 (+0..10 V) -

30 - GND

29 - AO1 (+0..10 V)
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6.7 Belegung der CAN-Bus-Klemmen

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Falls Netzspannung an den CAN-Bus-Klemmen angeschlossen wird

ECKELMANN

fuhrt dies zur Zerstdérung aller am CAN-Bus angeschlossenen Komponenten!

Alle Zuleitungen vom und zum Kuhlstellenregler sind - insbesondere die des CAN-Bus - in geschirm-
ter Ausfertigung (Kabeltyp: LiYCY) vorzusehen! Generell muss beachtet werden, dass Signalleitun-
gen und Leitungen mit Netzspannung in getrennten Kabelkanélen verlegt werden.

< :"._" —} CAN-GND griin/ green/ vert

» CAN-LOW braun / brown / brun

F} CAN-HIGH  weiB / white / blanc

CAN-BUS

] LiYCY 2 x 2 x 0,75 mm?

3@7 3.557 H‘%‘%‘%‘%‘%‘%‘%‘H
]
10 1

CAN-BUS 2320
ADDRESS © <& <
1.99

CAN-HIGH »

o <4 CAN-BUS-LED

N&here Details zum Einstellen der CAN-Bus-Adresse siehe Kapitel 5.3.

74 73 64 63 54 53 44 43

ZNG:112 930 DEF4

Reglertyp Klemmen-Nr. CAN-Bus Aderfarbe
Alle Regler 1 Abschirmung (SHLD) Abschirmung
2 CAN-GND grin
3 CAN-LOW braun
4 CAN-HIGH weil’

ISy
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Die orange CAN-Bus-LED blinkt immer dann, wenn Daten tber den CAN-Bus mit der Systemzen-
trale / dem Marktrechner ausgetauscht werden, Details siehe Kapitel 5.5.1 - Status-LEDs.
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6.8 Belegung der 24 V DC-Transistorausgange

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Falls Netzspannung an den Transistorausgangen angeschlossen wird
fuhrt dies zur Zerstérung der Steuerung!

A Zerstdrung der Transistorausgédnge! Aufgrund der Leistung der Transistorausgénge von
A/_’i max. 50 mA muissen zur Ansteuerung der Last 24 VV DC Koppelrelais verwendet werden.

|9
a 8 o
> > r}
I g a
+ DISPLAY + R
818283919293 1 2 3 4 56 11 2
L b L] b e 6
=4
N
24V DC/
max. 50 mA

L7

veo| |

Digitalausgang 1 Digitalausgang 2
81: 24 V DC / max. 50 mA 91: 24 V DC / max. 50 mA
82: OUT 92: OUT
Reglertyp 83: GND 93: SHIELD
UA 121 E
Bﬁ 121 E LS Rahmenheizung
UR 141 NE (Klemmen 91/92)
URIH TE Lichtsteuerung
UA141E (Klemmen 81/82) Ein- und Ausschalten von
externen Verbrauchern
(Klemmen 91/92)

UK 100 E -

@ Wird ein Transistorausgang durch die Steuerung aktiviert, so leuchtet die zugehdrige griine LED,
Details siehe Kapitel 5.5.1 - Status-LEDs.
Néahere Details zum Wirksinn der Transistorausgénge siehe Kapitel 6.4.
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6.9 Belegung der DISPLAY-Schnittstelle

+24V DC

®
@
Iy
@
&
Q
©
o
©
by

= +24VDC

ZNG: 113 130 DEF2

BT 300
BT 30

ECKELMANN

An der DISPLAY-Schnittstelle kbnnen ein Bediengerat der BT 300-Reihe (z.B. fiir Service-Zwecke) und bis zu
4 Temperaturanzeigen BT 30 angeschlossen werden.

I]% N&here Details siehe Kapitel 4.22.2.

6.10 Belegung der 4..20 mA-Analogeingédnge

Nur UA 410 E AC

> B

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Falls Netzspannung an den Analogeingdngen angeschlossen wird
fuhrt dies zur Zerstérung der Steuerung!

Funktionsstérung durch Storeinfliisse! Alle Zuleitungen vom und zum Kiihlstellenregler sind in
geschirmter Ausfertigung (Kabeltyp: LiYCY) vorzusehen! Sind Fihlerleitungen ausschlieRlich inner-
halb des zu tberwachenden Kihimdbels verlegt und sind Stéreinfliisse (z. B. durch parallel laufende

Versorgungsleitungen) nicht zu erwarten, kann auf eine Abschirmung verzichtet werden. Generell
muss beachtet werden, dass Signalleitungen und Leitungen mit Netzspannung in getrennten Kabel-
kandlen verlegt werden.

Y v U
o a a o ™
> > w
SEQsED z sog a
NDZNDF jN2=z2
+00 +0Wn DISPLAY + <0< =1
818283 91 92 93 2345 M121314 b
5
=4
1N
L1 --OPE(SHLD)

| -~ 4.20mA  weiB/ white / blanc

+24VDC braun/brown/brun

4.20 mA  weiB / white / blanc

... +24VDC braun/brown/brun

Anschluss von Drucktransmittern / Feuchtefihler (nur Analogeingang 2)

:--O PE (SHLD)

Reglertyp Klemmen-Nr. Analogeingang 1 Analogeingang 2
Alle Regler 11 +24V DC +24\V DC

12 AIN1 (4..20 mA) -

13 GND GND

14 - AIN2 (4..20 mA)
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6.11 Belegung der Analogeingédnge fiir Temperaturfiihler

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Falls Netzspannung an den Analogeingdngen angeschlossen wird

fuhrt dies zur Zerstérung der Steuerung!

ECKELMANN

geschirmter Ausfertigung (Kabeltyp: LiYCY) vorzusehen! Sind Fihlerleitungen ausschlieRlich inner-
halb des zu iberwachenden Kihimébels verlegt und sind Stéreinflisse (z. B. durch parallel laufende

/\f Funktionsstérung durch Stéreinflisse! Alle Zuleitungen vom und zum Kuhlstellenregler sind in

Versorgungsleitungen) nicht zu erwarten, kann auf eine Abschirmung verzichtet werden. Generell

muss beachtet werden, dass Signalleitungen und Leitungen mit Netzspannung in getrennten Kabel-
kanalen verlegt werden.

Die Analogeingange des Kuhlstellenreglers sind nur zum Anschluss der in Kapitel 4.1 genannten

Temperaturfihler zugelassen.

9% 19 ~
a a w
> > g a
S EOQ S W
NDZNDTF o
+00 +0&  DISPLAY b
81 8283 919293 123 456 m
5
=4
N
Temperaturzone 1 Temperaturzone 2
Fiihler 1 | Fuhler 2 | Fiihler 3 | Fiihler 4 | Fiihler 5 | Fiihler 6 | Fiihler 7 | Fiihler 8 | Fiihler 9 | Fiihler 10
211/212 | Z21/222 | Z31/Z232 | Z41/Z242 | Z51/Z52 | 261/262 | Z71/Z272 | Z81/Z82 | Z91/292 | Z01/Z02
Reglertyp
Mobelregler R2.1 R4.1 R1.1 R5.1 R6.1 R2.2 R4.2 R1.2 R5.2 R6.2
UA121E oder oder
UA131E R4.3* R4.4*
UA131ELS
UA141E
Raumregler R2.1 R4.1 R1.1 R5.1 R6.1 R2.2 R4.2 R1.2 R5.2 R6.2
UR 141 NE
UR 141 TE
Unterkiihler -- R4.1** R1.1 R5.1 R6.1 -- R4.2** R1.2 R5.2 R6.2
regler UK 100 E

* nurUA131ELS
**  Unterkihleraustrittstemperatur
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6.11.1 Erlduterung zur Fiihlerbezeichnung

Legende: Ry.x

Abtaufuhler

Zuluftfuhler

Ruckluftfuhler / Raumluftfihler / Kaltemitteltemperaturfuhler (UK 100 E)
Verdampfereingangs-Fuhler

Verdampferausgangs-Fuhler

y = Art des Fihlers

OB N-

x = Mébelteil

Mébelteil Zone 1
Mébelteil Zone 2

N -

3 - R5.x
l_==,=,.=..= N
OV e pdpn

— D |/ =

)
-
X

— R6.X Lo ]’J

v

6.11.2 Erlduterungen zur Fiihlerpositionierung

Generell sind bei der Positionierung der Fihler die Einbauempfehlungen des jeweiligen Modbel- bzw. Verdamp-
ferherstellers zu berticksichtigen.

Der Verdampferein- bzw. ausgangs-Fihler (1) sollte auf der Oberseite der Leitung (3) mit einer Rohrschelle (2)
aus Metall montiert werden. Dabei ist auf einen guten Temperaturiibergang zu achten und der Fiihler ist nach
der Montage zu isolieren.

@ Die ideale Position des Fiihlers liegt dabei zwischen 0 und 180°;

1: Temperaturfihler
2: Metall-Rohrschelle
3: Einspritzleitung / Saugleitung
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verwendet werden, da diese sich im Laufe der Zeit lockern und so zu falschen Temperaturmessun-

A Gefahr von fehlerhaften Temperaturmessungen! Kabelbinder aus Kunststoff dirfen generell nicht
A gen filhren, was sich negativ auf die Uberhitzungsregelung auswirken kann.

6.12 Belegung der USB-Schnittstelle

Die USB-Schnittstelle dient
1. zur Direktparametrierung des Kihlstellenreglers via LDSWin oder
2. zur Durchfihrung eines Firmware-Updates des Kiihlistellenreglers oder

3. zur Parametrierung von Systemkomponenten tiber CAN-Bus via LDSWin (USB2CAN). Dariiberhinaus kén-
nen Uber die USB-Schnittstelle mittels eines PCs mit LDSWin die Betriebsdaten des Kiihistellenreglers ausgele-
sen werden.

Nahere Erlauterungen ber die Anbindung mit LDSWin ist der Betriebsanleitung von LDSWin zu entnehmen.

+24V DC
ouT
GND
+24V DC
ouT
SHIELD
24V DC
AIN1
GND
AIN2

DISPLAY
23456

s

I~

@

S
z1
712
721
722
731

=3
[
N
o
w
©
©
N~
©
w

ZNG: 113 430 DEF3

@ Ist die Steuerung Giber USB mit einem PC verbunden, so leuchtet die griine USB-LED,
Details siehe Kapitel 5.5.1 - Status-LEDs.
Fir die Anbindung tber den PC ist ein USB-A-B-Kabel (Zubehor) erforderlich. Nahere Erlduterungen
Uber die Anbindung mit LDSWin ist der Betriebsanleitung von LDSWin zu entnehmen.
Eine detaillierte Beschreibung zum Firmware-Update ist im Kapitel 5.10 aufgefihrt.
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6.13 Verdrahtung der Master-Slave-Funktion zur Abtau-Synchronisation

Zur Abtausynchronisation iber Verdrahtung (siehe Kapitel 4.5.5) werden die Hilfsschiitze der Abtaurelais des
Masters parallel geschaltet und dann als 230 V-Signal auf den externen Abtaueingang des Slaves (Klemmen
D11/D12) gefiihrt. Die Hilfsschiitze des Slaves werden ebenfalls parallel geschaltet und als 230 V-Pegel zuriick
auf den externen Abtaueingang des Masters gefiihrt. Dadurch kann die Software in beiden Kihlstellenreglern
ermitteln, ob noch eine Abtauung stattfindet.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
A Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu tberprifen,

dass sich die Digitaleingange 230 V AC im spannungslosen Zustand befinden!

Die Beschreibung und Bedienung des Master-Slave-Modus (iber Verdrahtung ist im Kapitel 4.5.5
beschrieben.

Prinzipskizze zur Verdrahtung zwischen einem Master und einem oder mehreren Slave-Kihistel-
lenreglern:

L1 1

Option A: N
Externe Uhr
Wischkontakt
EXTERNAL CLOCK
MOMENTARY CONTACT
Option B: L1 Tk 1
Manuelle Abtauung R . her
MANUAL DEFROST < Egﬂ ER [%J
@) L I 2. Slave 3. Slave

A A
vy
=

=2

» n. Slave

PRESS >10 sec r I l I T
Fieoe
I NN S T 747364 6354 53 44 43 M NN S T 747364 6354534443
InREEEE InREEEE
Master / ) a2l 1. Slave / @ e
Dig. Eingénge Relais-Ausgange Dig. Eingéange Relais-Ausgange
DIG. INPUTS RELAY OUTPUTS DIG. INPUTS RELAY OUTPUTS
230 VAC 230V AC 230 VAC 230 VAC

ON DIP 4: ON DIP 4:
CHl) Master-Slave-Mode = ON LMl Master-Slave-Mode = ON
12345 12345

1. Slave / 2. Slave / 3. Slave ...

113 630 DEF1

Konfiguration / CONFIGURATION Konfiguration / CONFIGURATION
Menii / MENU 3-2 Menii / MENU 3-2 o
Abtauuhr / DEFROST TIMER = INT Abtauuhr / DEFROST TIMER = EXT E

auf zu achten, dass die Spannungsversorgung mit nur einer Phase (z.B. nur Gber L1, siehe Bild)
erfolgt!

Spéatestens nach Ablauf einer Sicherheitszeit wird die Abtauung softwareseitig beendet. Die ex-
terne Uhr muss als Wischerkontakt ausgefihrt sein, da diese nur das Startsignal fur die Abtauung
gibt. Die Abschaltung selbst wird komplett von den beteiligten Reglern Uber deren Sicherheitszeit
Ubernommen.

f Gefahr des Kurzschlusses! Bei der Verschaltung von Master und Slave Kihlstellenreglern ist dar-
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7 BedienungUA 400 E/UA410E

7.1 Méoglichkeiten der Bedienung

Der Regler bietet Meniis und Masken zur Anzeige und Einstellung von Werten. Am Regler selbst ist jedoch keine
Bedienung dazu vorgesehen. Die eigentliche Bedienung dieser Menus erfolgt von aufien Uber folgende Mdglichkei-
ten:

¢ Lokale Bedienung mit einem Bediengerat BT 300 x: Die Bedienung erfolgt direkt am Regler vor Ort mit
einem Bediengerat der BT 300-Reihe.

DISPLAY

I H = =] Ve

4

Details zur Bedienung siehe Kapitel 7.2.

¢ Fernbedienung iliber das Terminal: Der Regler kann aus der Ferne (z. B. aus dem Maschinenraum) mit
Hilfe der Systemzentrale, eines Marktrechners oder eines Bedienterminals bedient werden. Die Kommunika-
tion mit dem Regler erfolgt tber den CAN-Bus:

[ - - I/ >
ECKz [m] a

= CAN-BUS SE[0)

+ C13000 AL 300 ©0e

ﬂ 13100 SIS S BN S il 008
Soo@ 0000 ,ooOEE 0000

Details zur Bedienung siehe Kapitel 7.3.

¢ Fernbedienung mit PC-Software LDSWin: Ein PC mit installiertem LDSWin ist mit der Systemzentrale oder
dem Marktrechner verbunden. Hierbei kann die Anbindung z. B Uber die serielle / bzw- USB-Schnittstelle, ein
Modem, ein Netzwerk oder dem PC-CAN-Bus-Adapter erfolgen. Dariber kann der Regler sehr komfortabel
mit der PC-Software und ihren leistungsstarken Funktionen wie z. B. Regleranalyse, Auswertungen, Parme-
tersatze speichern, Listen erzeugen, etc. bedient werden.

-- >

CAN-BUS
C13000
C13100 [s=ss "
BooE ece o
USBT
]

Details zum Funktionsumfang siehe Bedienungsanleitung LDSWin.
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7.2 Lokale Bedienung mit einem Bediengerit BT 300 x

DISPLAY

Uber die DISPLAY-Schnittstelle wird lokal ein Bediengerét der BT 300-Reihe angeschlossen. Dabei kann der
Regler wie abgebildet Stand-Alone betrieben oder auch mit dem CAN-Bus verbunden sein.

Die Bedienung entspricht hier weitgehend den Méglichkeiten, wie sie fur die Systemzentrale, den Marktrechner
und das Bedienterminal beschrieben sind, Details siehe Kapitel 7.3.1.

Werden keine Tasten betétigt, so zeigt das Display des Bediengerats BT 300 x den Namen des Reglers und
seine Positionsbezeichnung an. Um von der Anzeige des Betriebszustandes wieder zuriick in das Bedienmeni
zu gelangen, muss die ENTER-Taste () betatigt werden.

n@ Geratebedingte Einschrankungen entstehen durch das kleinere Display (nur 2 Zeilen a 20 Zeichen)
und weniger Tasten gegenlber der Systemzentrale, dem Marktrechner und Bedienterminal.
Die Bedienung mit einer Systemzentrale, einem Marktrechner, Bedienterminal oder der PC-Soft-
ware LDSWin bietet mehr funktionale Mdéglichkeiten.

Technische Details zu den Bediengeréten sind deren Betriebsanleitungen zu enthehmen.

7.21 Verriegelung der Sollwertverstellung

Die Bediengerate der BT 300-Reihe kénnen tber einen auf der Platine angebrachten Jumper (J) so verriegelt
werden, dass zwar alle Istwerte, Parameter, Temperaturen und Stati eingesehen werden kénnen, aber eine
Sollwertverstellung am jeweiligen Regler nicht mehr méglich ist:

Position A B
[ Position B _-

“ N W oo
(0000 00)

ZNR. 110 230 DEFO

Jumperposition A: mit Sollwertverstellung
Jumperposition B: ohne Sollwertverstellung

Ab Werk sind die Bediengerate auf die Jumperposition A (mit Sollwertverstellung) eingestellit.

A Werden Bediengeréate in Bereichen mit Publikumsverkehr bzw. an Bedientheken fir das Verkaufs-

// \ personal montiert, sollte die Jumperposition B gewéhlt werden (Sollwertverstellung ist verriegelt).
'
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7.3 Fernbedienung iliber ein Terminal

I]EE Néahere Details zur Bedienung einer Systemzentrale, Marktrechner oder Bedienterminals sind de-
ren Betriebsanleitungen zu entnehmen.

Fur die Fernbedienung eines Reglers ist es unerheblich, ob diese mit einer Systemzentrale (A), einem Markt-
rechner oder mit einem Bedienterminal (B) erfolgt, da die Bedienoberfldchen auf den Terminals nahezu iden-
tisch ist und die gleichen Funktionen verfiigbar sind. Details zur Fernbedienung siehe Kapitel 7.3.2.

Die Systemzentrale bildet lediglich die ,Hardware-Front® ihres Vorgéngers ,Marktrechner bzw. des Bedienter-
minals per Software auf ihrem Touchdisplay nach, was der folgende Vergleich zwischen den Terminal des
CI 4x00 und CI 3x00 / AL 300 veranschaulicht:

9) (19)

ECKELMANN D

ZNR. 21003 DEF 01

®)

(1) Cl4x00: Button ,Alarme und Meldungen® im Hauptmeni zur Anzeige, ob Alarme anstehen.
Die Quittierung von Alarmen erfolgt in der ,Alarmliste®.
C1 3x00 / AL 300: Rote LED-Signalleuchten zur Anzeige, ob Alarme anstehen.

(2) Cl4x00: Button ,Hupe® im Hauptmeni zur Stummschaltung des Summers und
zum Rucksetzen des AUX-Relais.

Cl1 3x00 / AL 300: Taster zur Stummschaltung des Summers,
zum Ricksetzen des AUX-Relais* und zur Quittierung von Alarmen.

(3) Display (4 Zeilen a 20 Zeichen) zur Anzeige des Menis des Reglers.

(4) Taste ESC

() Cursor-Tasten

(6) Taste MODE fir z. B. Umschaltung Grof3-/Kleinbuchstaben bei Texteingabe.
(7) Alphanumerische Tastatur

(8) Taste ENTER ()

Nur CI 3x00 / AL 300:
(9) Schalter Ein/Aus fur z. B. Beleuchtung

(10) Grune LED-Signalleuchte zur Statusanzeige, ob der Schalter ein- (dann griin) oder ausgeschaltet ist.

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016 113



(I r ECKELMANN

BedienungUA 400 E/UA 410 E

7.3.1  Meniis und Bedienmasken

n@ Bleiben die Systemzentrale, der Marktrechner oder das Bedienterminal verriegelt,
so kdnnen Einstellungen am Regler nur angesehen werden (Read only!).
Anderungen und Eingaben sind so nicht méglich! Ist jedoch eine Parametrierung erforderlich,
so muss zuerst die Verriegelung fur die Eingabe aufgehoben werden, siehe Kapitel 7.3.3.

Nummerierung von Meniis und Masken

Jedes Meni im Menubaum ist Uber eine bestimmte Zahl und jede Bedienmaske in einem Meni durch eine be-
stimmte Anwahl im MenU erreichbar. Dies wird in der Betriebsanleitung durch eine eindeutige Kennung aus
Zahlen (und ggf. Buchstaben) im Meniibaum gekennzeichnet (z. B. Menl 3-1-2-a). Dabei stehen die Zahlen 1,
2, .. fur die Identifizierung des entsprechenden MenUs und die Buchstaben a, b, .. fiir die Reihenfolge der ent-
sprechenden Bedienmasken im Mend.

Beispiel fiir die Nummerierung eines Meniis / Maske

Ein in der Betriebsanleitung verwendeter Verweis auf beispielsweise Menii 3-1-2 bedeutet, dass durch die Zif-
ferneingabe bzw. Auswahl von ,,3 -1 - 2“ (iber die Fernbedienung in der Systemzentrale, Marktrechner, Bedi-
enterminal bzw. Bediengerat das gewlnschte Menl der E*LDS-Komponente aufgerufen wird. Der MenUpunkt
.Fernbedienung” ist die Schnittstelle zum E*LDS-Regler, Details siehe Kapitel 7.3.2.

Steht ein Buchstabe dahinter (z. B. Menii 3-1-2-a) bedeutet das, dass in diesem Meni eine weiteres Unter-
menu (Bedienmaske oder Auswabhlliste) Uber die Cursor-Taste nach rechts (—) erreichbar ist. Die Buchstaben
geben dabei deren Reihenfolge in der Maske an.

Besteht ein Meni oder eine Bedienmaske aus mehr Zeilen als in der Anzeige méglich, kann mit den Cursor-
Tasten (T) und ({) gescrollt werden.

CI 3x00 / AL 300 Cl 4x00
ALARM XXX T Raum
Name Steuerung MELD/ALARM XXX T |_T|5L;\ND
Position XXX NAME STEUERUNG
POSITION XXX —» j
1 Aes _fl | Bedienmaske
2 allg. Ubersicht Konfiguration KUT‘:,;:EEW
3 Archiv 4 . B
4 Meldeliste Hauptmen 1. Untermeni Fernbedienung
5 Fernbedienung FERNBEDIENUNG XXX via via
6 Marktrechner —ls Name Steuerung CAN-Bus CAN-Bus T
T ... Position XXX * *
Hauptmenu 1 Konfiguration 1 *
S aoniigurart E*LDS Komponente
3 Temperatur-Arch. =
1 Ubersicht g
1. Untermenii| 1 Ausbau 2 Istwerte ]
2 Alarmeingdnge _l 2 3 Sollwerte S
3 ... A oag g
2. Untermeni | Menid 6-1-2 Hauptmenii 1 Anlagenausbau 1 v
3. Untermenti 3 ... )
1. Unterment 1
BT 300 x LUl Menii 3-1-2
DISPLAY- ->
Schnittstelle

a
4 3. Untermenu—l
= Bediengerat nur fur
1 Ubersicht esc - UA 300-Reih (]
EHME] UA 400-Reihe Regler-Mend m

- WR 300
- WR 400 Untermaske

I]EE Im Unterschied zur Systemzentrale, dem Marktrechner oder Bedienterminal
wird am Bediengeréat das Menl des Reglers direkt angezeigt.
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Meniis

Ein Menu kann bis zu bis zu zehn Mentelemente (0 .. 9; O fur Menipunkt 10) enthalten. Nach der Auswahl
eines Elements mit den Cursor-Tasten (T) und ({) und durch Driicken der ENTER-Taste (/) oder durch
Dricken der Tasten 0..9 werden weitere Untermenls oder Bedienmasken angeboten.

Auswahl der Meniielemente

Jede Zeile dieser Auswahlliste im Display enthélt eine Ziffer zwischen 1..9 sowie der 0 fir Mentpunkt 10 mit
dem dazugehdrigen Namen des entsprechenden Menielements. Die verschiedenen Menulelemente kénnen
durch Betatigen der Zifferntasten 0 .. 9 direkt ausgewahlt werden.

Falls ein Menii mehr als 3 Untermeniis anbietet, kann im Menii mit den Cursor-Tasten (T) und (1) geblattert
werden, um die restlichen Menlelemente anzuzeigen.

I]EE Um ein Mentelement mit einer Zifferntaste auszuwéhlen, muss es nicht angezeigt werden.

Bedienmasken

Eine Bedienmaske enthalt Werte zur Ausgabe und/oder Werte zur Eingabe. Es kénnen mehr Werte zur Aus-
gabe und/oder Eingabe vorhanden sein, als auf dem Display angezeigt werden kénnen. In diesem Fall kénnen
durch Scrollen diese Werte angezeigt werden. Enthalt eine Bedienmaske mehrere Seiten, kdnnen diese durch-
geblattert werden.

n@ Wenn es in einem MenU oder einer Bedienmaske mdglich ist, zu scrollen oder zu blattern, wird
dieses durch Richtungspfeile rechts im Display angezeigt.

Scrollen
Mit den Cursor-Tasten (T) und ({) kann

- zeilenweise gescrollt werden, z. B. bei Auswahl einer Variablen in einer Zeile aus einer Liste vordefinierter
Variablen.

- blockweise gescrollt werden, damit man sich Werte anzeigen lassen kann, die auf Grund der begrenzten
Anzeigekapazitat des Displays nicht mit angezeigt werden kénnen.

Blattern

Enthalt eine Bedienmaske (z. B. die Alarmliste) mehrere Seiten, kénnen diese mit den Cursor-Tasten («) und
(—) durchgeblattert werden. In Mentis, die mehr als 3 Untermentis anbieten, kann mit den Cursor-Tasten (T)
und ({) geblattert werden, um die restlichen Meniielemente anzuzeigen.

Innerhalb der Bedienmasken kann mit der Tastenkombinationen
MODE + 9 drei Zeilen nach oben bzw.

MODE + 3 drei Zeilen nach unten geblattert werden.

Eingabe von Werten und Text

Mit den Cursor-Tasten (T) und ({) wahlt man die gewiinschte Zeile aus und betatigt dann die ENTER-Taste ().
Der Cursor springt zum Eingabefeld. Mit den Cursor-Tasten (T) und () oder Ziffern-Tasten kénnen nun Werte
eingegeben bzw. verdndert werden.

Werden die Cursor-Tasten (T) und (1) gedriickt gehalten, schaltet die Verstellung in den Schnelllauf-Modus.

Eingabetext l16schen

Um die gesamte Textzeile zu I6schen, missen die Taste MODE und - gleichzeitig gedriickt werden.
Ein Zeichen wird durch die Tastenkombination MODE und , gel6scht.

Abbrechen einer Eingabe

Die Eingabe eines Wertes kann durch Betatigen der ESC-Taste abgebrochen werden. Der Wert wird nicht
Ubernommen.
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Texteingabe

Bei Feldern, welche eine Eingabe von Texten erméglichen, ist die Texteingabe auch Uber die alphanumerische
Tastatur méglich. Buchstaben werden durch mehrfaches Betéatigen der Ziffern-Tasten erzeugt. Um den einge-
gebenen Wert/Text zu Ubernehmen ist die ENTER-Taste () zu betétigen.

Eingabetaste Buchstaben/ Zeichen 8
0 406uR0, Leerzeichen (Space) R Tov Wxyz
1 1
2 2ABC a J§L E
3 3DEF
4 4GHI n p. E -
5 5JKL s g
6 6MNO g
7 7PQRS g
8 8TUV
9 IWXYZ

Leerzeichen (Space) einfugen

I]EE Durch Betatigen der MODE-Taste kann zwischen GroRR- und Kleinbuchstaben umgeschaltet
werden.

Verlassen der Meniis und Bedienmasken

Durch Betatigen der ESC-Taste werden Menuls und Bedienmasken verlassen. Hierdurch gelangt man zum
nachsten Ubergeordneten Menii zuriick. Alle MenUs und Bedienmasken werden automatisch 10 Minuten nach
dem letzten Tastendruck verlassen. Hierbei erfolgt ein Sprung zum Hauptmeni oder zum Alarmmend, falls eine
Fehlermeldung ansteht (nur CI 3x00 / AL 300).

7.3.2 Reglermenii liber die Fernbedienung aufrufen

I]EE Bleibt die Systemzentrale, der Marktrechner oder das Bedienterminal verriegelt, so kénnen die Ein-
stellungen des Reglers nur angesehen werden (Read only!). Anderungen und Eingaben sind so
nicht méglich!

Ist jedoch eine Parametrierung erwiinscht, so muss die Verriegelung der Eingabe aufgehoben wer-
den, siehe Kapitel 7.3.3.

Tipp: Erlauterungen zur Grundkonfiguration des Reglers, Benennung des Reglers und dessen Po-

sitionsbezeichnnung oder zu den Einstellungen wichtiger Parameter etc. sind im Kapitel 5.6 ndher
erlautert.
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7.3.2.1 Systemzentrale Cl 4x00

In der Systemzentrale wird das Terminal zur Fernbedienung des Reglers (Meni 2-2 ode Meni 4-2) wie folgt
aufgerufen:

Schritt 1: Im Hauptmeni ,2 - Anlageniibersicht” oder ,,4 - Konfiguration® driicken.
Bei Wahl von "2" kénnen im Folgenden Werte nur angezeigt werden (Read only!),
fur "4" muss man vorher durch Anmeldung entriegeln (siehe Kapite 17.3.3), so dass im Folgenden
Einstellungen vorgenommen werden kénnen.

Schritt 2: Die ,2 - Kiihlstellenregler” dricken und in der sich dann &ffnenden Liste den gewlinschten Regler

mit den Cursor-Tasten (1) und (]) auswahlen. In der sich 6ffnenden Maske kann bei Bedarf der
Name, die Positionsbezeichnnung sowie die Alarmprioritdt des Reglers eingegeben werden.

Schritt 3: Durch Dricken des Buttons ,Fernbedienung” wird dann das Hauptmeni des Reglers angezeigt:

KUHLSTELLE Pos: XXXXX
1 Istwerte T
2 Sollwerte

3 Uhr

4 Meldungen

5 Archiv

6 Konfiguration l

7.3.2.2 Marktrechner Cl 3x00 / Bedienterminal AL 300

Im Marktrechner bzw. im Bedienterminal wird das Hauptmenu des Reglers Uber die Fernbedienung wie folgt
aufgerufen:

Schritt 1: Im Hauptmeni (siehe Grafik) das Untermeni 5 Fernbedienung aufrufen.

HAUPTMENU

4 Meldeliste T
5 Fernbedienung
6 Marktrechner l

Schritt 2: Den gewiinschten Regler mit den Cursor-Tasten (T) und ({) oder
durch Eingabe der CAN-Bus-Adresse (Knoten-Nummer nnn) Uber die Zifferntasten auswahlen.

Dabei erscheint folgende Maske:

FERNBEDIENUNG Kn.nnn
Teilnehmername
Position XX l

Schritt 3: Durch Betatigen der ENTER-Taste wird dann das Hauptmenl des Reglers im Terminal angezeigt
(ggf. muss vor der Eingabe von Werten die Verriegelung aufgehoben werden, siehe Kapitel 7.3.3.2).

KUHLSTELLE Pos: XXXXX
1 Istwerte T
2 Sollwerte

3 Uhr

4 Meldungen

5 Archiv

6 Konfiguration l
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7.3.3 Verriegelung der Eingabe aufheben

Die Bedienung uber Systemzentrale, Marktrechner oder Bedienterminal ist nur bei Reglern mit CAN-Bus-An-
bindung méglich, die Aufhebung der Verriegelung gilt dann fir alle Komponenten im CAN-Bus System. Die Ver-
riegelung wird automatisch 15 Minuten nach dem letzten Tastendruck wieder aktiviert.

I]EE Die Aufhebung der Verriegelung ist ausschlieRlich dem Service-Personal vorbehalten!

Vor der Eingabe von Werten muss die Eingabesperre wie folgt entriegelt werden:

7.3.3.1 Systemzentrale Cl 4x00

An- und Abmeldung (Ent- und Verriegelung) der Systemzentrale:

Anmelden Anmeldung Abmelden (Systemzentrale wieder verriegeln)
Benutzername a
Passwort 0000
v X Konfigurieren / Einfach Button driicken
Sollwerte verandern oder
o ist moglich Abmeldung erfolgt
Benutzername: Service automatisch nach 5 Minuten

Passwort: 0000

Benutzername: Master (Erweiterte Rechte z. B. fur spezielle Einstellungen am UA 410 E)
Passwort: 0000

7.3.3.2 Marktrechner Cl 3x00 / Bedienterminal AL 300

Vor der Eingabe von Werten muss die Eingabesperre am Marktrechner oder Bedienterminal wie folgt entriegelt
werden:

Schritt 1: Im Hauptmend den Punkt 9 ,Parametrierung” auswahlen.
Schritt 2: In diesem Meni Punkt 3 ,Verriegelung” auswahlen.

Schritt 3: A. Marktrechner entriegeln (Standard)
Mit ENTER-Taste () den Marker (V) setzen.
Jetzt ist die Verriegelung aufgehoben und Einstellungen sind méglich.

oder

B. Marktrechner entriegeln und Superuser-Modus (Superuser-Rechte) freischalten
Aktuelles Datum riickwarts eingeben (es erfolgt keine Anzeige im Display).

Beispiel: Das aktuelle Datum ist der 17. April 2016, also 17.04.16,

die erforderliche Eingabe zum Freischalten der Superuserrechte ist dann 614071.

Mit der ENTER-Taste () die Eingabe bestatigen, es erscheint ein ,S* in der Anzeige.

Schritt 4: Durch zweimaliges Betdtigen der ESC-Taste die Bedienmaske verlassen um so
zurtick in das Hauptmeni zu wechseln.

n@ Tipp: Wenn man bereits in der Bedienoberflache eines CAN-Bus-Teilnehmers ist, aber vergessen
hat, die Eingabesperre zu entriegeln, kann man mit der Tastenkombination MODE und , die
Eingabesperre fir diesen Regler entriegeln. Sobald man die Bedienoberflache des Reglers ver-
I&sst, ist die Eingabeverriegelung wieder aktiv.
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7.3.4 Service-Mode / Service-Modus aktivieren

Mit Hilfe des Service-Mode bzw. Service-Modus kann das Service-Personal bei Reparatur-/ Wartungsarbeiten

die Fernalarmierungsfunktion der Systemzentrale und des Marktrechners zeitlich begrenzt unterdriicken:

n@ Der Service-Mode ist ausschliel3lich dem Service-Personal vorbehalten!
Stehen nach Ablauf der Zeit fur den Service-Mode noch Alarme (mit der Prioritat 1..99) an,

werden die akustischen Melder und die Alarmrelais aktiviert und die Alarme Uber den automatischen

Stérmeldeversand weiter gemeldet.

7.3.4.1 Systemzentrale Cl 4x00

Service-Mode aktivieren / deaktivieren

Service-Mode wieder aufheben

Service-Mode
‘L) Verzogerung [Min.]

\ Fernalarmierung Button drlcken
v X far 1..255 Minuten und 0 Minuten
unterdricken eingeben

Der Service-Mode ist nur aktivierbar, wenn zuvor die Systemzentrale entriegelt wurde,
siehe Kapitel 7.3.3.1.

&

7.3.4.2 Marktrechner CI 3x00

Service-Mode aktivieren / deaktivieren

Schritt 1: Im Hauptmenl Punkt 9 Parametrierung auswahlen.
Schritt 2: In diesem Meni Punkt 3 Verriegelung auswahlen.
Schritt 3: Durch gleichzeitige Betatigung der Tasten MODE + ENTER () die Maske

zur Unterdriickung der Fern-Alarmierung 6ffnen und die Service-Dauer (1..255 Min.) eingeben.

Der Service-Mode ist nun flr die eingegebene Dauer aktiviert.

Schritt 4: Der Service-Mode kann durch Eingabe von 0 Min. wieder zurlickgesetzt / aufgehoben werden.
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Notizen:
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

Reglertyp UA 121 E

ECKELMANN

8 Meniistruktur UA 400 E/UA 410 E

8.1 Reglertyp UA 121 E - Meniibaum

12345678
OFF

Ebene 1
Hauptmenu

Istwerte

Sollwerte

[l - +

ON

OFF

OFF

ON/OFF = Master-/Slave-Modus EIN/AUS
..8: OFF

Ebene 2 Ebene 3
Temperaturfuhler
Kihlung Zone 1
Abtauung Zone 1
Alarm
Rahmenheizung
Kihlung Zone 2
Abtauung Zone 2
Kuhlung
Zone 1
Zone 2
Zone 1 Umschaltung
Zone 2 Umschaltung
Abtauung
Zone 1
Zone 2
Zone 1 Umschaltung
Zone 2 Umschaltung
Alarm
Zone 1
Zone 2

Zone 1 Umschaltung

Zone 2 Umschaltung
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Meniinummer
0

1

1-1

1-2

1-3

1-5
1-6
1-7
1-8

2-1
2-1-1
2-1-2
2-1-3
2-1-4
22

2-2-1
2-2-2
2-2-3

2-2-4

2-4
2-4-1
2-4-2
2-4-3

2-4-4

Meniiname
Kuhlistelle
Istwerte
TEMPERATUR
KUHLUNG 1
ABTAUUNG 1

ALARM
MODUS
KUHLUNG 2
ABTAUUNG 2
Sollwerte
KUHLUNG
KUHLUNG 1
KUHLUNG 2
KUHLUNG 1U
KUHLUNG 2U
ABTAUUNG
ABTAUUNG 1
ABTAUUNG 2
ABTAUUNG 1U

ABTAUUNG 2U

ALARM
ALARM 1
ALARM 2
ALARM 1U

ALARM 2U
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Ebene 1 Ebene 2
Sollwerte Rahmenheizung
Uhr
aktuelle Zeit
Abtauuhr
Sollwerte
Umschaltung
Meldungen
Anzeigen
Quittieren
Léschen
Archiv
Konfiguration
Kihlistelle
Regler
Kuhlung
Sprache

Alarm-Prioritaten
Notnetzbetrieb

COPT+

*Nur UA 410 E AC

122

Reglertyp UA 121 E

Ebene 3

Modus Rahmen
Sollwerte Rahmen
Modus Umschaltung

Sollwerte Umschaltung

Abt.Uhr 22

Typ und Version
Temperaturanzeige
Alarmverzdgerung
230V Eingénge
Fahler Typ

Analoge Eingange*
EEV-Regler Zone 1

EEV-Regler Zone 2

ECKELMANN

Meniinummer Meniiname
2-5 RAHMENHEIZ
2-5-1 MODUS

2-5-2 SOLLWERTE
2-5-3 MODUS UM
2-5-4 SOLLW.UM

3 Uhr

3-1 UHR

3-2 ABTAUUHR
3-2-a Abt.Uhr Z2

3-3 UMSCHALTUNG
4 Meldungen
4-1 MELDUNGEN
4-2 MELDUNGEN
4-3 MELDUNGEN
5 Archiv

6 Konfigurat

6-1 KUHLSTELLE
6-2 REGLER
6-2-1 VERSION
6-2-2 ANZEIGE
6-2-3 ALARMVERZ.
6-2-4 230V EING.
6-2-5 FUHLERTYP
6-2-6 ANLOGE EINGANGE
6-2-7 EEV ZONE 1
6-2-8 EEV ZONE 2
6-3 KUHLUNG
6-4 SPRACHE
6-5 ALARMPRIOS
6-6 NOTNETZ

6-7 COPT+
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8.1.1 Menii 0 Hauptmenii

KUHLSTELLE POS: XXXXX

1

2

Istwerte
Sollwerte
Uhr
Meldungen
Archiv

Konfiguration

8.1.2 Meni 1 Istwerte

ISTWERTE POS: XXXXX

1

2

Temperaturfihler
Kihlung Zone 1

Abtauung Zone 1

Alarm
Rahmenheizung

Kihlung Zone 2

Abtauung Zone 2
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Weiter zu Meni 1
Weiter zu Menti 2
Weiter zu Menui 3
Weiter zu Menti 4
Weiter zu Menui 5

Weiter zu Men( 6

Weiter zu Menii 1-1
Weiter zu Menui 1-2
Weiter zu Menui 1-3
Entféllt bei diesem Reglertyp
Weiter zu Menui 1-5
Weiter zu Menui 1-6

Weiter zu Menu 1-7: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).

Weiter zu Menu 1-8: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).
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e Menl 1-1 Temperaturfihler

TEMPERATUR

Temperat. R2.1
Temperat. R4.1
Temperat. R1.1
Temperat. R5.1
Temperat. R6.1
Temperat. R2.2
Temperat. R4.2
Temperat. R1.2
Temperat. R5.2
Temperat. R6.2

t0 VS korr.

t0 lokal Z1
t0 lokal Z2
tc

Feuchte

1): Nur UA 410 E AC

XXXXX
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C

XXX °C

xxx °C
xxx °C

xxx °C

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang Z211/212

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z221/222

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z41/242

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z251/252
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang 261/262

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z71/272

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z91/292

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z01/202

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur an der VS (tUber Verbundnummer
zugeordnet)

Anzeige momentane to-Temperatur Zone 1)
Anzeige momentane ty-Temperatur Zone 1)2)
Anzeige momentane t.-Temperatur 1) 2)

Anzeige momentane, relative Feuchte 1)2)

2): Wert wird nur in der Systemzentrale / im Marktrechner Giber den CAN-Bus aufgezeichnet - wird nicht zur
Regelung verwendet!! Ausnahme: Verwendung der Funktion ,foZ2Reg“, Parameter ,Fkt. AIN2* (Menu 6-2-6).

e Meni 1-2 Kihlung Zone 1

KUHLUNG 1
Kihlung
Off.grad 7z 1
Og-Mittel 24h
Temperat. R2.1
Sollwert R2.1

Hysterese R2.1

Temperat. R4.1
Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberh. Z 1
Zuluft-Reg.
MOP-Betrieb

Status Licht

124

XXXXX

XXX

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX
XXX

XXX

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 1

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 1 vom letzten Tag
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang Z211/212
Anzeige Sollwert Zulufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunkt-re-
gelung (Meni 2-1-1)

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z221/222
Anzeige Sollwert Rucklufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktre-
gelung (Meni 2-1-1)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 1

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Rickluft
Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs

Status der Lichtsteuerung (EIN/AUS)
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¢ Meni 1-3 Abtauung Zone 1

ABTAUUNG 1 XXXXX
Abtauung XXX
Temperat. R1.1 XXX °C
Temperat. R1.2 XXX °C
Abtauendtemp XXX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit XX m
letzte Abt. XX hh:mm

M/S Anz. Sl.
M/S verl. Sl.
M/S Abt. Sl.

M/S ASlMat

FAb Anz. Sl.
FAb verl S1.
FAb Abt Sl1.

FAb ASIMat

Reglertyp UA 121 E

ECKELMANN

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Abtauung

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282; erscheint nur bei

eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Anzahl der einparametrierten und erreichbaren MA-Slaves

CAN-Adresse des ersten MA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war

Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen MA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

Anzahl der FA-Slaves (nur beim FA-Master)

CAN-Adresse des ersten FA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war

Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen FA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

e Meni 1-4 Entfallt bei diesem Reglertyp.

e Menid 1-5 Alarm

ALARM
Alarmrelais
Soll iUbertempl
Soll Untertempl

Soll iUbertemp2

Soll Untertemp2

¢ Meni 1-6 Rahmenheizung

MODUS
Rahmenheizung
Einschaltdauer

Feuchte

Raum-Temp

XXKXXX

XXX
XX °C
XX K

XX °C

XX K

XAXXXX

XXX

o

XXX

XXX

o

XX °C
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Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Alarm Klemme 15/16/18

Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 1

Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 1

Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-

trieb (Meni 6-1)

Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-

trieb (Meni 6-1)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Rahmenheizung Klemme 91/92/93

Anzeige momentane Einschaltdauer der Rahmenheizung

Anzeige momentane Raumfeuchte (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem bestuick-

ten Feuchtefuhler)

Anzeige momentane Raumtemperatur (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem be-

stiickten Raumtemperaturfihler)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 1-7 Kihlung Zone 2

KUHLUNG 2 XXXXX
Kihlung XXX
Off.grad 7 2 XX %
Og-Mittel 24h XX %
Temperat. R2.2 XXX °C
Sollwert R2.2 XXX °C
Hysterese R2.2 XXX K
Temperat. R4.2 XXX °C
Sollwert R4.2 XXX °C
Hysterese R4.2 XXX K
Uberh. 2z 2 XXX °C
Zuluft-Reg. XXX
MOP-Betrieb XXX
¢ Meni 1-8 Abtauung Zone 2

ABTAUUNG 2 XXXXX
Abtauung XXX
Temperat. R1.2 XXX °C
Abtauendtemp XXX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit XX m
letzte Abt. XX hh:mm

8.1.3 Menii 2 Sollwerte

SOLLWERTE POS: XXXXX

1 Kihlung

2 Abtauung

4 Alarm

5 Rahmenheizung

126

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kiihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 2

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 2 vom letzten Tag
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang 261/262
Anzeige Sollwert Zulufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunkt-re-
gelung (Meni 2-1-2)

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z71/272
Anzeige Sollwert Rucklufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktre-
gelung (Meni 2-1-2)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 2
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Rickluft

Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Abtauung

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282
Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Weiter zu Menu 2-1; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3) weiter zu Menu 2-1-1.

Weiter zu Menu 2-2; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-2-1.

Entféllt bei diesem Reglertyp

Weiter zu Menu 2-4; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-4-1.

Weiter zu Men( 2-5
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-1 Kiihlung

KUHLUNG
1 Zone 1
2 Zone 2
3 Zone 1lU Umschalt.

3 Zone 2U Umschalt.

e Menil 2-1-1 Zone 1

KUHLUNG 1
Sollwert R2.1

Hysterese R2.1

Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktreqg.

MOP-Punkt

e Menil 2-1-2 Zone 2

KUHLUNG 2
Sollwert R2.2

Hysterese R2.2

Sollwert R4.2

Hysterese R4.2

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktreqg.

MOP-Punkt

POS: XXXXX

POS: XXXXX

XXX °C

XXX

XXX °C

POS: XXXXX

XXX °C

XXX

XXX °C
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ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Weiter zu Meni 2-1-1

Weiter zu MenU 2-1-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb

Weiter zu Menu 2-1-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu MenU 2-1-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb und bei nicht

abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Sollwert Zulufttemperatur

Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)

Sollwert Rucklufttemperatur

Sollwert Hysterese Ricklufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-1)

Sollwert Uberhitzung Zone 1

Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das
Kihlrelais abschaltet Zone 1. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.

Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti-
gem Betrieb (AUS)

Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb

Sollwert Zulufttemperatur

Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Rucklufttemperatur

Sollwert Hysterese Ruicklufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Uberhitzung Zone 2

Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das
Kihlrelais abschaltet Zone 2. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.

Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti-
gem Betrieb (AUS)

Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb

Eingabe
-, -10..20
1.8

-,-10..20

0..20

T4
(AUS/EIN)

-, -50..50

Eingabe
-, -10..20
1.8

-,-10..20

0..20

T4
(AUS/EIN)

-, -50..50

Vorgabe
-2°C
4K

4°C
2K

6 K
2K

AUS

-°C

Vorgabe
-2°C
4K

4°C
2K

6 K
2K

AUS

-°C
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-1-3 Zone 1U Umschalt.

KUHLUNG 1U POS: XXXXX
Sollwert R2.1 XXX °C
Hysterese R2.1 X K
Sollwert R4.1 XXX °C
Hysterese R4.1 X K

e Menil 2-1-4 Zone 2U Umschalt.

KUHLUNG 2U POS: XXXXX
Sollwert R2.2 XXX °C
Hysterese R2.2 X K
Sollwert R4.2 XXX °C
Hysterese R4.2 X K

e Meni 2-2 Abtauung

ABTAUUNG POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1lU Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.
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ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Eingabe Vorgabe
Sollwert Zulufttemperatur --,-10..20 0°C
Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 4K
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-1)
Sollwert Rucklufttemperatur -, -10..20 4°C
Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 2K
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-1)

Eingabe Vorgabe
Sollwert Zulufttemperatur --,-10..20 0°C
Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 4K
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)
Sollwert Rucklufttemperatur --,-10..20 4°C
Sollwert Hysterese Ricklufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 2K

eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Weiter zu Menii 2-2-1
Weiter zu MenU 2-2-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)
Weiter zu Menu 2-2-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-2-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und
bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-2-1 Zone 1

ABTAUUNG 1
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

M/S Abt. Fkt

M/S CAN Adr.

FA-Funktion

FA-Gruppe

FA-Master

FA-Wartez.

POS: XXXXX
XX °C

XX m

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXXm

e Meni 2-2-2 Zone 2

ABTAUUNG 2
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

POS: XXXXX
XX °C

XX m

e Meni 2-2-3 Zone 1U Umschalt.

ABTAUUNG 1U
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1

POS: XXXXX
XX °C

XX m
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ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Konfigurationder Funktion Abtauung Gber CAN-Bus,
Details Kapitel 4.5.4.

Auswahl, welcher der an der Abtauung Giber CAN-Bus
beteiligten Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter M/S Abt. Fkt. = MASTR)

Konfiguration der Funktion der Folgeabtauung (FA),
Details Kapitel 4.5.6.
Auswahl, welcher Gruppe einer Folgeabtauung dieser Re-

gler (1..99) angehort.

Auswahl, welcher der an der Folgeabtauung beteiligten
Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter FA-Funktion= MASTR)

Wartezeit der Folgeabtauung

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Eingabe
-, 5..20
0..15
0..15
AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

-, 1..99

0..127

Eingabe
-,5.20
0..15
0..15

Eingabe
-,5.20
0..15
0..15

Vorgabe
8°C
0 min

0 min

AUS

AUS

1 min

Vorgabe
8°C
0 min

0 min

Vorgabe
5°C
0 min

0 min

129



oA N

Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Menil 2-2-4 Zone 2U Umschalt.

ABTAUUNG 2U POS: XXXXX
Abtauendtemp XX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit X m

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

e Meni 2-3 Entfallt bei diesem Reglertyp.

e Menil 2-4 Alarm

ALARM POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-4-1 Zone 1

ALARM 1 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K
e Meni 2-4-2 Zone 2

ALARM 2 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-3 Zone 1U Umschalt.

ALARM 1U POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

130

Weiter zu Men( 2-4-1

Eingabe
-, 5.20
0..15

0..15

Vorgabe
5°C
0 min

0 min

Weiter zu MenU 2-4-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-4-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-4-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Eingabe
0..30

-, 0.6

Eingabe
0..30

-, 0.6

Eingabe
0..30

-, 0.6

Vorgabe
8°C

4K

Vorgabe
8°C

4K

Vorgabe
8°C

4K
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-4-4 Zone 2U Umschalt.

ALARM 2U POS:

Soll Ubertemp.

Soll Untertmp.

¢ Meni 2-5 Rahmenheizung

RAHMENHETIZ POS:
1 Modus Rahmen

2 Sollwerte Rahmen

3 Modus Umschalt

4 Sollwerte Umsch.

* MeniU 2-5-1 Modus Rahmen

XAXXXX

XX °C

XX K

XXXXX

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der

Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Weiter zu Men( 2-5-1

Weiter zu Men( 2-5-2

Eingabe
0..30

-, 0.6

Vorgabe
8°C

4K

Weiter zu Menu 2-5-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu Menu 2-5-4; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

MODUS POS:
feste ED

Enthalpieregelung

XAXXXX

* Meni 2-5-2 Sollwerte Rahmen

SOLLWERTE POS:
Mod: XXXXXXXXXXXX

Einschaltdauer

Not-Einschaltd.

Enthalp. Offs.

Ausgang inver.

XXXXX

XXX %

XXX %

XXX %

XXX

* Menil 2-5-3 Modus Umschalt

MODUS UM. POS:
feste ED

Enthalpieregelung
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XXXXX

Anzeige des einstellten Modus Rahmen (Menu 2-5-1)

Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus = feste ED
(Menti 2-5-1)

Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-
ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-1)

Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege-
lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-1)

Wirksinn des Ausgangs Rahmenheizung invertieren
(Klemmen 91/92)

Eingabe
J

|

Eingabe

-, 0..100

-, 0..100

-50..50

T
(EIN/AUS)

Eingabe
J

|

Vorgabe
\

Vorgabe
feste ED
100 %

100 %

0%

EIN

Vorgabe
\
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

* Meni 2-5-4 Sollwerte Umsch.

SOLLW. UM POS:

Mod: XXXXXXXXXXXX

Einschaltdauer

Not-Einschaltd.

Enthalp. Offs.

8.1.4 Menii 3 Uhr

UHR POS:

1 aktuelle Zeit
2 Abtauuhr

3 Sollw.umschaltung

* Meni 3-1 aktuelle Zeit

XAXXXX

XXX %

XXX %

XXX %

XXXXX

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Anzeige des eingestellten Modus Rahmen (Menu 2-5-3

Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus = feste ED
(Menti 2-5-3)

Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-
ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-3)

Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege-

lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-3)

Weiter zu Men( 3-1
Weiter zu Men( 3-2

Weiter zu Men( 3-3

Eingabe

-, 0..100

-, 0..100

-50..50

Vorgabe
feste ED
100 %

100 %

0%

n@ Die Vorgabe der Zeit erfolgt Uber den Uhrzeit-Master (Systemzentrale / Marktrechner / Bedientermi-
nal) bei angeschlossenem CAN-Bus. Eine Eingabe wird in diesem Fall durch die Vorgabe Uber-

schrieben.

UHR POS:

Datum: XX dd.mm.yy
Uhrzeit: hh.mm

So-Wi automat.

132

XXXXX

Anzeige und Eingabe aktueller Wochentag, Datum
Anzeige und Eingabe aktuelle Uhrzeit

Anzeige und Eingabe automatische Umschaltung Som-
mer-/Winterzeit (J/N)

Eingabe
dd.mm.yy
hh.mm

4, (NW)

Vorgabe
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e MenU 3-2 Abtauuhr

ABTAUUHR POS: XXXXX
Abtauuhr XXX
Sicherheitsz. XXX m
man. Abtauung XXX
Abt.Uhr Z2 -

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 2 xxxxx hh:mm

Abtau 3 xxxxx hh:mm

Abtau 4 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm

I]EE *) Der Parameter wird nach dem Erstanlauf fur die Dauer der Sicherheitszeit automatisch auf EIN

gesetzt.

e Menil 3-2-a Abt.Uhr Z2

ABT.UHR Z2 POS: XXXXX
Abtauuhr XXX
Sicherheitsz. XXX m
man. Abtauung XXX

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm
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ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Art der Abtaueinleitung Uber Eingang D11/12 (EXT) oder
intern (INT)

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Separate Abtauuhr fiir Zone 2

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Einstellung, wie die Temperaturzone 2 abgetaut werden
soll:

-MitZ1  Zusammen mit Zone 1

-INT Intern

-EXT Extern - durch das externe Signal wird die
Abtauung bei beiden Temperaturzonen
gleichzeitig gestartet.

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Eingabe

T
(EXT, INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

Menu 3-2-a

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Eingabe

T
(Mitz1, EXT,
INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe
INT

60 min

AUS

Mo-So
01:00

Mo-So
07:00

Mo-So
13:00

Mo-So
19:30

Vorgabe
MitZ1

60 min

AUS

Mo-So
20:15
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 3-3 Sollw. Umschaltung

UMSCHALTUNG

Status

Sollumschaltg.

Laufzeit Rollo

Umschaltintv.

Um EIN TT-TT

Um AUS TT-TT

Um EIN TT-TT

Um AUS TT-TT

hh:

hh:

hh:

hh:

POS:

XXXXX

XXX

XXX

8.1.5 Menii 4 Meldungen

MELDUNGEN
1 ansehen

2 quittieren

3 loschen

134

POS:

XXXXX

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Status (AUS/EIN) der Sollwertumschaltung fiir den alterna-
tiven Sollwertsatz (Sollwertsatz Umschalt)

Art der Sollwertumschaltung Uber:

-EXT = extern via Digitaleingang
-INT = interne Uhr
= CAN-Bus

- CAN
- = deaktivierte Sollwertumschaltung

Zeit fur Abschaltung von Lifter und Kiihlung nach Um-
schalten auf den alternativen Sollwertsatz bei externer
Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Intervall fur zyklische Umschaltung zwischen Standard-
und alternativem Sollwertsatz; erscheint nur bei aktivierter
interner Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Zeitpunkt des Beginns der Umschaltung auf den alternati-
ven Sollwertsatz; Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit
hh:mm; erscheint nur bei aktivierter interner Sollwertum-
schaltung (Menu 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Es sind insgesamt 7 verschiedene Umschaltzeitpunkte
EIN, AUS erfassbar. Die Beachtung eines Umschaltzeit-
punktes erfolgt nur, wenn ein zusammen gehérendes
Paar von Ein- und Ausschaltzeit parametriert ist.

Weiter zu Menu 4-1 Meldespeicher anzeigen

Eingabe

T
(EXT, INT,
CAN, --)

0..250

-, 10..60

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe

EXT

50 sec

--min

Mo-So
21:00

Mo-So
05:00

So
05:00

So
21:00

Die Meldungen im Meldespeicher werden quittiert; nach Anzeige Alarme quittiert: zurtick mit

ESC

Weiter zu Men( 4-3
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¢ Meni 4-1 Meldungen Anzeigen

MELDUNGEN POS: XXXXX

Fehlertext 1: Fehlertext von Stérung 1

dd.mm.yy hh :mm EIN  Beginnder Stérung 1

dd.mm.yy hh :mm AUS Ende der Stérung 1 (nur, wenn Stérung 1 beendet)
Fehlertext n: Fehlertext von Stérung n

dd.mm.yy hh :mm EIN  Beginnder Stérung n

dd.mm.yy hh :mm AUS Ende der Stérung n (nur, wenn Stérung n beendet)

¢ Men( 4-2 Meldungen Quittieren
Meldung Alarme quittiert! erscheint.

¢ Meni 4-3 Meldungen Léschen

MELDUNGEN POS: XXXXX Eingabe
Léschen ! Sicherheitsabfrage fur Meldungen Iéschen; 4, ESC
Sind Sie sicher ? nach Quittierungsanzeige: zuriick mit ESC

Nein: ESC Ja:
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8.1.6 Menii 5 Archiv

ARCHIV

dd.mm.yy

Zone 1: abcdef

Zone 2: abcdef

dd.mm.yy

Zone 1: abcdef

Zone 2: abcdef

ISy

8.1.7 Menii 6 Konfiguration

Beispiel:

KONFIGURAT

1

2

Kihlstelle

Regler

Kihlung

Sprache
Alarm-Priorité&ten
Notnetzbetrieb

COPT+

136

POS: XXXXX

hh :mm

hh :mm

Reglertyp UA 121 E

ECKELMANN

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz 1

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz n

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Zone 1l: abcdef x °C

Ein-Zonen-Betriebbzw. Bediengerat BT 300

B = Betrieb
K = Kuhlung
K = Kuhlung
A = Abtauung

T = Tur (nur bei Raumregler)

W = Warnung (Alarm)

POS: XXXXX

Weiter zu Meni 6-1
Weiter zu Menti 6-2
Weiter zu Menti 6-3
Weiter zu Menti 6-4
Weiter zu Menti 6-5
Weiter zu Menti 6-6

Weiter zu Men( 6-7

*) Der Status abcdef enthélt folgende Zustande der Kihlistelle. Wenn ein Zustand nicht aktiv ist, wird
an dieser Stelle ein - eingetragen.

Zwei-Zonen-Betrieb

B = Betrieb
K = Kuhlung
A = Abtauung

T = Tur (nur bei Raumregler)

W = Warnung (Alarm)
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* Meni 6-1 Kihlstelle

KUHLSTELLE
Kihlstellenname:

XXXXKXKXKKKXKKKKK
Position:

Prioritéat:

Verbund Nr.:
Verbundsatz:

Temperaturzonen

Fiihleranzahl

A

|

POS:

XXXXX

XXXXX

XX

XX

XXX

XX

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Nur Text

Freier Text, der die Kiihlistelle bezeichnet (s. Hinweis nach
der Tabelle)

Freier Text, der in den Menu hinter Position (POS:) ange-
zeigt wird (s. Hinweis nach der Tabelle)

Prioritat der Alarme bei Ausfall Kiihistelle oder einstellung
der globalen Reglerprioritdt (Menu 6-5)

Nummer der Verbundsteuerung, der der Kihlstellenregler
zugeordnet ist. Erst nachdem die Verbundnummer der
zugehdrigen Verbundsteuerung am Kuhlstellenregler aus-
gewahlt wurde, steht dem Kihlstellenregler den Wert des
Saugdruckes fur die Regelfunktionen zur Verfugung.

Zugehdrigkeit zu einem Verbundsatz;

Dieser Parameter ist nur erforderlich fiir die Ankopplung an
eine VS 3010 BS mit mehreren Zonen. Falls ein anderer
Typ von Verbundsteuerungen eingesetzt wird, ist dieser
Parameter abzuschalten (---)

Anzahl der Temperaturzonen
Ein-Zonen-Betrieb
Zwei-Zonen-Betrieb

Anzeige der angeschlossenen Temperaturfuhlermenge;
nach Eingabe von J erfolgt ein Fuhler-Scan, bei dem die
Anzahl der Fihler neu bestimmt wird.

gelung verwendet werden soll.

ISy

Eingabe

T
oder Ziffern
(0..99)

T
oder Ziffern
(-, 1..9)

T
oder Ziffern
(-, 21, Z2)

T
oder Ziffern
(1,2)

|

Vorgabe

Kuhlstellen-
regler

UA400

Es unbedingt darauf zu achten, dass die richtige Verbundnummer bzw. der richtige Verbundsatz
eingestellt ist, da sonst Schaden an Anlage oder Ware auftreten kénnen. Ferner darf der Parameter
Korroff. ty (Menl 6-3) nicht auf “--” eingestellt sein, wenn das tg von der Verbundsteuerung zur Re-

Es sollte ein sinnvoller Name eingetragen werden, der die Kihlistelle néher beschreibt, z. B. Kase-
theke 2 und KT2. Die Eingabe erfolgt Uber die Menils vom Systemzentrale / Marktrechner / Bedien-

terminal. Eine direkte Eingabe Uber die in den Bedienterminals eingeblendeten Menis des Kihlstel-
lenreglers ist nicht méglich. Ebenso ist eine Eingabe Uber das Bedienteil BT 300 nicht mdglich.

¢ Meni 6-2 Regler

REGLER

1 Typ und Version

2 Temperaturanzeige
3 Alarmverzdgerung
4 230V Eingange

5 Fihler Typ

6 Analoge Eingdnge

7 EEV Regler Zonel

8 EEV Regler Zone2
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POS:

XXXXX

Weiter zu Menii 6-2-1
Weiter zu Menti 6-2-2
Weiter zu Menti 6-2-3
Weiter zu Menti 6-2-4
Weiter zu Menti 6-2-5
Weiter zu Menti 6-2-6

Weiter zu Menu 6-2-7; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)

Weiter zu Menu 6-2-8; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)
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e Meni 6-2-1 Typ und Version

VERSION POS: XXXXX
Reglertyp KXXXXKXX
Software Vers.: XXXX
Gerat Nr: KXXXXX
Master/Sl. Mode XXX

e Meni 6-2-2 Temperaturanzeige

ANZEIGE POS: XXXXX
Offset XX K
Alarmsymbol X

¢ Meni 6-2-3 Alarmverzégerung

ALARMVERZ. POS: XXXXX
Fihlerbruch XX m
Uber/Unter Tmp XX m
keine Abtauung XX h
Selbsthaltung X

138

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Wird Uiber den DIP-Schalter S3 eingestellt
Software Version des Kihlstellenreglers

Gerate-Nummer des Kihlstellenreglers
(aus EEPROM)

Synchronisierte Abtauung im Master-/Slave-Modus

Offset fuir die Anzeige der Temperatur

Anzeige des Alarmsymbols in der Temperaturanzeige des
BT30

Alarmverzdgerungbei Flhlerbruch

Alarmverzégerung bei Uber-/Untertemperatur
Alarmverzdgerung bei fehlender Abtauung
Selbsthaltung der Alarme mit manueller Quittierung der

Alarme (JA) oder automatischer Quittierung beim Gehen
(NEIN)

Eingabe

T
(EIN/AUS)

Eingabe
-10..10

T
(JIN)

Eingabe
0..30
0..120

-, 2..168

T
(JIN)

Vorgabe
UA121E

AUS

Vorgabe
0K
N

Vorgabe
15 min
60 min
24 h

N
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Reglertyp UA 121 E

e Meni 6-2-4 230 V EingédngeMenii 6-2-4 230 V Eingénge

A

|

230V EING.

Eing.l: XXXXXXXXXX

Eing.2: XXXXXXXXXX

Eing.3: XXXXXXXXXX

Eing.4: XXXXXXXXXX

AAXXX XXX XXX XXXXXKXKXX

Inv.

Inv.

Inv.

Inv.

D1

D2

D3

D4

POS:

XAXXXX

XXX

XXX

XXX

XXX

Funktion des Digitaleingangs 1 D11/D12
Funktion des Digitaleingangs 2 D21/D22
Funktion des Digitaleingangs 3 D31/D32
Funktion des Digitaleingangs 4 D41/D42

Frei konfigurierbarer Alarmtext fur Digitaleingang 4,
der Vorgabetext ist ,CO»-Alarm*®

Invertierung des Digitaleingangs 1
Invertierung des Digitaleingangs 2
Invertierung des Digitaleingangs 3

Invertierung des Digitaleingangs 4

Mégliche Einstellungen fir die Digitaleingange:

Abtauuhr *

Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2
Sollwertumschaltung

1)

2)

3)

4)

ABTAUUHR
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2
SOLLW.UMSCH.

SOLLW.UMSCH
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2

HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2

FREMDALARM
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2
SOLLW.UMSCH.

* Werkseinstellung

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

Sollwertumschaltung *
Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2

Handabschaltung beide Zonen *
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2

Fremdalarm *
Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2
Sollwertumschaltung

Eingabe

T
(EIN/AUS)

ECKELMANN

Die Umstellung der Digitaleingénge ist nur fiir ausgebildetes Personal gedacht, da Anderungen sich
auf andere Funktionen auswirken kénnen.

Vorgabe
ABTAUUHR
SOLLW.UMSCH
HANDABSCH.
FREMDALARM
CO2-Alarm

AUS
AUS
AUS
AUS
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e Meni 6-2-5 Fuhler Typ

Reglertyp UA 121 E

ECKELMANN

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

FUHLERTYP
L1243
K277

5K3Al

POS: XXXXX

\/

¢ Meni 6-2-6 Analoge Eingénge

ANALOGE EINGANGE

AIN1 aktiwv

Kaltem.Z 1

ND Z1 Min

ND Z1 Max

AIN1 Send CAN

AIN1 Empf CAN

AIN1 Empf AIN

AIN2 aktiv

Kaltem.Z 2

Fkt. AIN2

HD Z2 Min

HD Z2 Max

AIN2 Send CAN

AIN2 Empf CAN

AIN2 Empf AIN

140

POS: XXXXX

X

XXXX

xxx bar

xxx bar

XX

XXXX

XXXXX

xxx bar

xxx bar

XX

Temperaturbereich-50..50 °C
Temperaturbereich -50..50 °C

Temperaturbereich 0..100 °C

AnalogeingangZ1 verwenden (=J)

nicht verwenden (=N)

Auswahl Kaltemittel Zone 1

Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA

Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler

Eingabe
J

|

Eingabe
(JN)

kein

R404A ..
R600a*

0.0 .. 2.0 bar

8.0..200.0
bar

(J.N)

veranlasst, das lokale tg (AIN1) Uber den CAN-Bus zur

Verfligung zu stellen.
NUR méglich, wenn Parameter AIN1 aktiv = J

CAN-Bus-Adresse des Remote-Kuhlstellenreglers,
von dem das ty empfangen wird.

Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben,
von der das tg enthnommen wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN1T Empf CAN)

AnalogeingangZ2 verwenden (=J)

nicht verwenden (=N)

Auswahl Kéltemittel Zone 2

Funktion des Analogeingangs Z2:

t0Z22 Nur zur Aufzeichnung

t0Z2Reg Zur Regelung

Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA
Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler
veranlasst, den lokal erfassten Wert des Analogein-

gangs 2 (AIN2) Gber den CAN-Bus zur Verfugung zu

stellen.
NUR mdéglich, wenn Parameter AIN2 aktiv = J

CAN-Bus-Adresse des Remote-Kuhlstellenreglers,

von dem der lokal erfasste Analogwert zur Verfiigung

gestellt wird.

Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben,
von dem der lokal erfasste Analogwert entnommen
wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN2 Empf CAN)

(J.N)

kein
R404A ..
R600a*

t0Z2,
t0Z2Reg,
Feuchte, tc
0.0 .. 2.0 bar

8.0..200.0
bar

(J.N)

1,2

Vorgabe
\

Vorgabe
N

kein

0.0 bar
10.0 bar

kein

0.0 bar

10.0 bar
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* Unterstitzte Kaltemittel:
R404A, R744 (CO»), R134a, R410A, R717 (NH3), R22, R290, R407C, R507, R1270, R402A, R502, R407F,
R422A, R422D, R408A, R407D, R407A, R427A, R438A, R152a, R170, R600, R600a

n@ Praxis-Tipp am Beispiel “Anschluss eines Drucktransmitters -1 .. 7 bar”:
Die Angabe auf dem Drucktransmitter ist hier offensichtlich (-> -1bar) relativ zum Umgebungsdruck.
Der Abgleich der Drucktransmitter im Regler erfolgt mit absoluten Druckwerten (der Absolutdruck
kann nicht negativ werden). Um obigen Drucktransmitter mit der Relativdruckangabe -1 bar (bei 4
mA bzw. 0 V) und 7 bar (bei 20 mA bzw. 10 V) zu parametrieren, mul} der Umgebungsdruck (1bar)
hinzuaddiert werden.
Die Eingabe erfolgt also in diesem Beispiel folgendermassen: 0..8 bar.

¢ Meni 6-2-7 EEV Regler Zone 1

I]EE Dieses Men ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 1 POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Pm Z 1: XX.XxX  Temperaturregelung Zone 1, P-Anteil 0..99.99 7.00
Im Z 1: XX.Xx  Temperaturregelung Zone 1, I-Anteil 0..99.99 0.30

Wird der Parameter |, verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

Dm Z 1: XX.Xx  Temperaturregelung Zone 1, D-Anteil 0..99.99 5.00
Offs.0Off.Md XX % Offset prozentualer Offnungsgrad der Temperaturrege- 0..100 30 %
lung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

PU Z 1: XX . XX UberhitzungsregelungZone 1, P-Anteil 0..99.99 5.00

I4 Z 1: XX . XX UberhitzungsregelungZone 1, I-Anteil 0..99.99 0.10

Wird der Parameter I;; verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

Di Z 1: XX . XX UberhitzungsregelungZone 1, D-Anteil 0..99.99 5.00
Offs.0Off.UH XX % Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-  0..100 40 %
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Max. Not-0G XX %  Maximaler Offnungsgrad 0..50 20 %

Verz.min.UH XX s  Verzégerungbei Unterschreiten der eingestellten mini-  9..600 9 sec
malen Uberhitzung

Anlaufdauer XX.X m  Anlaufdauernach dem Einschalten der Steuerung oder 0..100.0 6.0 min
nach der Abtauung oder bei einer Blockade der Rege-
lung.
Der eingegebene Wert darf nicht kleiner als der ak-
tuelle Parameter Einspr.dauersein, sonst wird der
kleinste gultige Wert verwendet.
Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016 141



oA N

Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

EEV ZONE 1

Einspr.dauer

0G iiber CAN

MR-Arch. 15s

0G3s Interv.

Reset I-Summ

Edit.off.qgr.

Off.grad 7z 1

Maximaler OG

Untertmp. to

t0 VS korr.

142

POS: XXXXX

XX. X' m

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX %

XXX %

xxK

XXX °C

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

Einspritzdauer nach dem Einschalten der Steuerung
oder nach der Abtauung oder bei einer Blockade der
Regelung

Der eingegebene Wert darf nicht gréfer als der ak-
tuelle Parameter Anlaufdauersein, sonst wird der
grofRte gultige Wert verwendet.

Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.

Offnungsgrad tiber CAN-Bus versenden

(findet dann Verwendung, wenn in der zugehdrigen
Verbundsteuerung eine “Bedarfsabhéngige Sollwerter-
mittlung / to-Schiebung Uber Verbraucher” parametriert
wurde)

Einige wenige Stati und Werte werden zusatzlich im
15-Sekunden-Intervall in der Systemzentrale/ dem
Marktrechner archiviert, wenn dieser Parameter auf "J"
eingestellt ist.

ACHTUNG: Diese Einstellung erhdht den Speicherbe-
darf und sollte nur bei Bedarf/ zu Unter-
suchungszwecken eingeschaltet werden.

Auswahl des Intervalls beim Ausgeben des Offnungs-
grads.

AUS =6s
EIN =3s

Beim Umschalten wird die Regelung fir 6 Sekunden
ausgesetzt.

Reset (auf 0 setzen) der I-Summe, wenn die Uberhit-
zung fir eine langere Zeitdauer unterschritten wird, als
mit dem Parameter Verz.min.UH angegeben.

AUS = Die I-Summe wird nicht auf 0 gesetzt
EIN = Die I-Summe wird auf 0 gesetzt.

Manuelle Eingabe des Offnungsgrades

Aktueller Offnungsgrad Zone 1; editierbar, wenn manu-
elle Eingabe aktiviert ist.

Der vom Kilhistellenregler ausgegebene Offnungsgrad
kann nach oben begrenzt werden

Uberwachung des von der Verbundsteuerung ibertra-
genen ty auf unpassend tiefe Werte

HINWEIS: Nach der Inbetriebnahme kann dieser Wert
auf ”--” eingestellt werden.

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur
an der Verbundsteuerung (Uber Verbundnummer zuge-
ordnet)

Eingabe
0..100.0

T
(AUS/EIN)

T
(JIN)

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)
0..100

20..100

10..60, -

Vorgabe
5.0 min

AUS

zZ

AUS

EIN

AUS
Vorgabe
durch Regler

100%

28K
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e Meni 6-2-8 EEV Regler Zone 2

ECKELMANN

Reglertyp UA 121 E

I]EE Dieses Mend ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 2 POS: XXXXX
Pm Z 2: XX. XX
Im Z 2: XX. XX
Dm Z 2: XX. XX
Offs.Off.M&6 XX %
PU Z 2: XX. XX
I4 2 2: XX. XX
DU Z 2: XX. XX
Offs.Off.UH XX %
Max. Not-0G XX %
Verz.min.UH XX s
Edit.6ff.gr. XXX
Off.grad 7 2 XXX %
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Temperaturregelung Zone 2, P-Anteil

Temperaturregelung Zone 2, I-Anteil

Wird der Parameter I, verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

MébelregelungZone 2, D-Anteil
Offset prozenualer Offnungsgrad der Temperaturrege-

lung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 2, P-Anteil

UberhitzungsregelungZone 2, I-Anteil

Wird der Parameter I;; verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 2, D-Anteil

Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Maximaler Offnungsgrad

Verzégerung bei Unterschreiten der eingesteliten mini-
malen Uberhitzung

Manuelle Eingabe des Offnungsgrades

Aktueller Offnungsgrad Zone 2; editierbar, wenn manu-
elle Eingabe aktiviert ist.

Eingabe
0..99.99
0..99.99

0..99.99
0..100

0..99.99
0..99.99

0..99.99
0..100

0..50
9..600
T
(AUS/EIN)

0..100

Vorgabe
7.00
0.30

5.00
30 %

5.00
0.10

5.00

40 %

20 %

9 sec

AUS

Vorgabe
durch Regler
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

¢ Menii 6-3 Kihlung

KUHLUNG POS: XXXXX
Korroff. tO XX K
Dauerl.tberw. XX m
Freigaberel. XXX
e Menl 6-4 Sprache

SPRACHE POS: XXXXX
Deutsch D \
English GB

Francais F

Espanyol ESP

Finnish FIN

Cesky Cz

e Meni 6-5 Alarm-Prioritéten
ALARMPRIOS POS: XXXXX
Kihlstellenprio X
Prioritéat: XX

Reglertyp UA 121 E

Korrekturoffset fur Druckverluste in der Saugleitung
WICHTIG: im Stand-Alone-Betrieb muss -- eingestellt
werden!

Dauerlaufiberwachung

Umstellung auf den ,Freigabe-Betrieb®:
AUS Offnungsgrad wird tiber die Solid-State-Relais

EIN

Prioritét der Alarme global Uiber die Kuhlstellenpriorit&t

(SSR) ausgegeben
Die beiden SSR takten nicht mehr, sie sind

ECKELMANN

eingeschaltet, falls der Mébelregler Kéltebedarf

meldet bzw. wieder
ausgeschaltet, falls kein Kéltebedarf vorliegt.

(Meni 6-1) einstellbar (J)

Eingabe Vorgabe
-, 0..20 2K
-,0..15

T4, AUS
(AUS/EIN)

Eingabe Vorgabe
o \/

o

o

o

o

o

Eingabe Vorgabe
T N
(Ja/Nein)

Anzeige Kuhlstellenprioritat (Menu 6-1); erscheint nur,
wenn Kuhlstellenprio = J gesetzt

Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn Kiihlistellenprio = N gesetzt ist. Die méglichen Eingaben fiir die Prioritat der Alarme ha-

ben folgende Bedeutung:

Temp. zu tief

Temp. zu hoch

Fiihlerbruch

Keine Abtauung

zeitl. Abtauende

144

0
1

99

Ereignis wird ignoriert
Meldung (nur Eintrag in Meldeliste)
Alarm mit Prioritét 1

Alarm mit Prioritét 99

Grenzwert untere Alarmtemperatur unterschritten;
Prioritat gilt fur die Meldungen Temp. Zone1 zu tief,
Temp. Zone2 zu tief

Grenzwert obere Alarmtemperatur Uberschritten;
Prioritat gilt fur die Meldungen Temp. Zone1 zu hoch,
Temp. Zone2 zu hoch

Temperaturfihler ausgefallen

Keine Abtauung innerhalb der Alarmverzdgerungszeit;

Prioritat gilt fur die Meldung Fehlende Abtauung

Abtauung durch Sicherheitszeit beendet

-,0..99 2
-,0..99 1
-,0..99 2
-,0..99 2
-,0..99 0
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

ALARMPRIOS POS: XXXXX

Spannungsausfall

Erstanlauf

Handabschaltung

Hardware defekt

Sollwertverst.
Kihlstelle gesp.
Batteriespannung

t0 tberprifen

Fihlerbruch EEV
EEV-Regel.block.

RTyp falsch

Notschliess UH

0G manuell

Konfig:MS & DG
OG kontrollieren

Fremdalarm

* Meni 6-6 Notnetzbetrieb

NOTNETZ POS: XXXXX

Fkt. Kthl. AUS XXX
Fkt. Abt. AUS XXX
Fkt. Luft. AUS XXX
Fkt. Rhmhg.AUS XXX

Fkt. Licht AUS XXX

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016
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ECKELMANN

Eingabe Vorgabe
Anlauf nach Spannungsausfall -,0..99 0
Inbetriebnahme der Steuerung -,0..99 2
(Grundeinstellung geladen!)
Handschalter Eingang D31/D32 auf AUS -,0..99 0
Die interne Hardware ist fehlerhaft; Prioritat gilt fur die -, 0..99 1
Meldungen EEPROM defekt, RTC defekt, Flash defekt
Meldung wird bei Sollwertverstellung erzeugt 0..99 0
Kuhlung durch VS tber CAN-Bus unterbrochen -,0..99 0
Batteriespannung zu niedrig -,0..99 0
Das ty der Verbundsteuerung wurde tber den CAN- -,0..99 2
Bus nicht empfangen; Prioritét gilt fur die Meldungen to
fehlt: Zone 1, to fehlt: Zone 2 (Siehe hierzu auch Kapi-
tel 10.1.3 “Untertemperaturiiberwachung ty
Ausfall der EEV-Regelfthler; Prioritat gilt fur die Mel- -,0..99 2
dungen Fiihlerbr. EEV Z1, Fiihlerbr. EEV Z2
EEV-Regelung blockiert; Prioritat gilt fur die Meldungen -, 0..99 0
EEV-Regel.block Z1, EEV-Regel.block Z2
Konfigurationsfehler:nicht zuldssiger Reglertyp Uber -,0..99 0
DIP-Schalter S3 eingestellt; Prioritat gilt fur die Mel-
dung Falscher Regeltyp
Minimale Uberhitzung fiir die Dauer der Verzégerungs- -, 0..99 --
zeit unterschritten
Vorgabe des Offnungsgrades durch manuelle Eingabe; -, 0..99 0
Prioritat gilt fur die Meldungen OG manuell Zone 1, OG
manuell Zone 2
Konfigurationsfehler:gleichzeitige Parametrierung von -, 0..99 2
Master-/Slave- und Druckgasabtauung
Alarm wegen unplausiblem Offnungsgrad -,0..99 0
(siehe Kapitel 10.1.10)
Alarm zur Erfassung von Fremdalarmen, -,0..99 0
Vorgabetext ist ,CO2-Alarm®

Eingabe Vorgabe
Funktionalitatder Kiihlung wahrend des T, 4, (JIN) N
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)
Funktionalitatder Abtauung wahrend des T, 4, (JIN) N
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)
Funktionalitatder Liifter wahrend des T, 4, (JIN) N
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)
Funktionalitatder Rahmenheizung wahrend des T, 4, (JIN) N
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)
Funktionalititdes Lichts wahrend des T, 4, (JIN) N

Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 121 E

* Ment 6-7 COPT+

COPT+ POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

COPT+ xxx  Grundsatzliche Teilnahme des Reglers an der T4, AUS
Saugdruck-Schiebung (Funktion COPT+). (EIN/AUS)
Anmerkung: Der Versand erfolgt tiber ein CAN-
BusTelegramm und greift in die Regelung ein!

Inakt.n.Abt. xxm  Verzégerungszeit nach Ablauf der Abtauung, 0..40 30 min
bis der Regler wieder aktiv in die Schiebung eingreift.

Vrz HystEIN xxxxm  Verzégerungszeit fur Absenkanforderung bei 0..10 2.5 min
eingeschalteter Kiihlung und Uberschreitung der Hys-
terese.

Utempzl ab. xxm  Verzégerungszeitvor Ablauf der Alarmverzégerung 0..15 5 min.
Ubertemperatur in Zone 1, vor der Absenken ange-
fordert wird.

Utempz2 ab. xxm  Verzégerungszeitvor Ablauf der Alarmverzégerung 0..15 5 min.
Ubertemperatur in Zone 2, vor der Absenken ange-
fordert wird.

TolUbHystz1 xxK  Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese  0..20 2K
in Zone 1. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.

TolUbHystZz2 xxK  Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese  0..20 2K
in Zone 2. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.

Umsch_Zu_Ri xxx  Umschaltung von Zu- auf Rickluft und umgekehrtbei T, |, AUS
Verzégerungszeit Temperaturalarm. (EIN/AUS)

Verz Umsch xxxm  Umschaltung von Zu- auf Rickluft: wann wird in- 0..15 5 min.
nerhalb der Verzégerung Ubertemperatur-Alarm umge-
schaltet.

Add.Istwrte xxx  Anlegen zusatzlicher (additiver) ,Debug*-Istwert-Ar- T4, AUS
chive in der Systemzentrale / Marktrechner. (EIN/AUS)
Achtung: Dies kann dort eine Reorganisiation der
Istwert-Archive erzwingen - deshalb nur im Bedarfsfall
einsetzen!

Steig OberG xxxK  Oberer Grenzwert der Neutralzone fiir Bestimmung 0.5 0.3K
der Steigung.

Steig UntrG xxxK  Unterer Grenzwert der Neutralzone fiir Bestimmung 0.5 02K
der Steigung.

SDS Hyst Z 1 xxxK  Bestimmtdie bei der Schiebung verwendete Hysterese 1..10 5K
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 1.
)

SDS Hyst Z 2 xxxK  Bestimmtdie bei der Schiebung verwendete Hysterese 1..10 5K
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 2
)

SDS RModus virtSwt Diesen Wert bitte immer auf ,virtSwt* belassen - virtSwt

(*) Je niedriger dieser Parameter, desto friiher wird die Verbundsteuerung angewiesen, den Saugdruck
abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten. Zuséatzlich wird der P-Anteil des Mdb-
elreglers herangezogen. Je héher der P-Anteil des M&belreglers, desto friher wird die Verbundsteuerung
angewiesen, den Saugdruck abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten.
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E

UAZ131EERLS

Reglertyp UAZ131EER)

8.2 Reglertyp UA 131 E/ UA 131 E LS - Meniibaum

12345678
OFF

Ebene 1
Hauptmenu

Istwerte

Sollwerte

[l - +

OFF 1: ON
T LLL I
ON 2z ON
oFF 12345678 + oN
OFF ’
ON/OFF = Master-/Slave-Modus EIN/AUS 4:  ON/OFF = Master-/Slave-Modus EIN/AUS
..8: OFF 5:  ON = mit erweiterter Liiftersteuerung: UA 131 ELS
6..8: OFF
Ebene 2 Ebene 3 Meniinummer Meniiname
0 Kuhlstelle
1 Istwerte
Temperaturfuhler 1-1 TEMPERATUR
Kuhlung Zone 1 1-2 KUHLUNG 1
Abtauung Zone 1 1-3 ABTAUUNG 1
Lufter 1-4 LUFTER
Alarm 1-5 ALARM
Rahmenheizung 1-6 MODUS
Kuhlung Zone 2 1-7 KUHLUNG 2
Abtauung Zone 2 1-8 ABTAUUNG 2
2 Sollwerte
Kuhlung 21 KUHLUNG
Zone 1 2-11 KUHLUNG 1
Zone 2 2-1-2 KUHLUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-1-3 KUHLUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-1-4 KUHLUNG 2U
Abtauung 2-2 ABTAUUNG
Zone 1 2-21 ABTAUUNG 1
Zone 2 2-2-2 ABTAUUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-2-3 ABTAUUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-2-4 ABTAUUNG 2U
Alarm 2-4 ALARM
Zone 1 2-4-1 ALARM 1
Zone 2 2-4-2 ALARM 2
Zone 1 Umschaltung 2-4-3 ALARM 1U
Zone 2 Umschaltung 2-4-4 ALARM 2U
Rahmenheizung 2-5 RAHMENHEIZ

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UAZ131EIER)
UAZ131EELLS
Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 Meniinummer Meniiname
Sollwerte Rahmenheizung Modus Rahmen 2-5-1 MODUS
Sollwerte Rahmen 2-5-2 SOLLWERTE
Modus Umschaltung 2-5-3 MODUS UM
Sollwerte Umschaltung 2-5-4 SOLLW.UM
Lufter 2-6 LUFTER
Zone 1 +2 2-6-1 LUFTER
Zone 1 + 2 Umschaltung * 2-6-2 LUFTER U
Uhr 3 Uhr
aktuelle Zeit 3-1 UHR
Abtauuhr 3-2 ABTAUUHR
Abt.Uhr Z2 3-2-a Abt.Uhr Z2
Sollwerte 3-3 UMSCHALTUNG
Umschaltung
Meldungen 4 Meldungen
Anzeigen 4-1 MELDUNGEN
Quittieren 4-2 MELDUNGEN
Loschen 4-3 MELDUNGEN
Archiv 5 Archiv
Konfiguration 6 Konfigurat
Kuhlstelle 6-1 KUHLSTELLE
Regler 6-2 REGLER
Typ und Version 6-2-1 VERSION
Temperaturanzeige 6-2-2 ANZEIGE
Alarmverzdgerung 6-2-3 ALARMVERZ.
230 V Eingénge 6-2-4 230V EING.
Fuhler Typ 6-2-5 FUHLERTYP
Analoge Eingange ** 6-2-6 ANLOGE EINGANGE
EEV-Regler Zone 1 6-2-7 EEV ZONE 1
EEV-Regler Zone 2 6-2-8 EEV ZONE 2
Kuhlung 6-3 KUHLUNG
Ruckluftfuhler 6-3-a RUCKLUFTFUHLER
Sprache 6-4 SPRACHE
Alarm-Prioritaten 6-5 ALARMPRIOS
Notnetzbetrieb 6-6 NOTNETZ
COPT+ 6-7 COPT+
* sichtbar: Regler als UA 131 E konfiguriert

nicht sichtbar: Regler als UA 131 E LS konfiguriert
** Nur UA 410 E AC
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E

8.2.1 Menii 0 Hauptmenii

KUHLSTELLE POS: XXXXX

1

2

Istwerte
Sollwerte
Uhr
Meldungen
Archiv

Konfiguration

8.2.2 Meni 1 Istwerte

ISTWERTE POS: XXXXX

1

2

Temperaturfihler
Kihlung Zone 1
Abtauung Zone 1
Lifter

Alarm
Rahmenheizung

Kihlung Zone 2

Abtauung Zone 2

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016
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Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Weiter zu Meni 1
Weiter zu Menti 2
Weiter zu Menui 3
Weiter zu Menti 4
Weiter zu Menui 5

Weiter zu Men( 6

Weiter zu Menii 1-1
Weiter zu Menui 1-2
Weiter zu Menui 1-3
Weiter zu Menui 1-4
Weiter zu Menui 1-5
Weiter zu Menui 1-6

Weiter zu Menu 1-7: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).

Weiter zu Menu 1-8: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Menl 1-1 Temperaturfihler

TEMPERATUR

Temperat. R2.1
Temperat. R4.1
Temperat. R1.1
Temperat. R5.1
Temperat. R6.1
Temperat. R2.2
Temperat. R4.2
Temperat. R1.2
Temperat. R5.2
Temperat. R6.2

t0 VS korr.

t0 lokal Z1
t0 lokal Z2
tc

Feuchte

1): Nur UA 410 E AC

XXXXX
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C

XXX °C

xxx °C
xxx °C

xxx °C

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang Z211/212

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z221/222

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z41/242

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z251/252
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang 261/262

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z71/272

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z91/292

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z01/202

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur an der VS (tUber Verbundnummer
zugeordnet)

Anzeige momentane to-Temperatur Zone 1 1)
Anzeige momentane to-Temperatur Zone 2 1) 2)
Anzeige momentane t.-Temperatur 1) 2)

Anzeige momentane, relative Feuchte 1)2)

2): Wert wird nur in der Systemzentrale / im Marktrechner Giber den CAN-Bus aufgezeichnet - wird nicht zur
Regelung verwendet! Ausnahme: Verwendung der Funktion ,foZ2Reg“, Parameter ,Fkt. AIN2“ (Menu 6-2-6).

e Meni 1-2 Kiihlung Zone 1

KUHLUNG 1
Kihlung
Off.grad 7z 1
Og-Mittel 24h
Temperat. R2.1
Sollwert R2.1

Hysterese R2.1

Temperat. R4.1
Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberh. Z 1
Zuluft-Reg.
MOP-Betrieb

Status Licht
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XXXXX

XXX

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX
XXX

XXX

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 1

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 1 vom letzten Tag
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang Z211/212
Anzeige Sollwert Zulufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunkt-re-
gelung (Meni 2-1-1)

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z221/222
Anzeige Sollwert Rucklufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktre-
gelung (Meni 2-1-1)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 1

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Rickluft
Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs

Status der Lichtsteuerung (EIN/AUS)
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

¢ Meni 1-3 Abtauung Zone 1

ABTAUUNG 1

Zahlgeschw.keit

Abtauzahler
Abtaurelais 1
Temperat. R1.1

Abtaurelais 2

Temperat. R1.2

Abtauendtemp
Wartezeit
Abtropfzeit
letzte Abt.
M/S Anz. Sl.
M/S verl. Sl.
M/S Abt. Sl.

M/S ASlMat

FAb Anz. Sl.
FAb verl S1.
FAb Abt Sl1.

FAb ASIMat

e MeniU 1-4 Lifter

LUFTER 1
Lifter
Temperat. R1.1

Lifteranlauf

e Menid 1-5 Alarm

ALARM
Alarmrelais
Soll iUbertempl
Soll Untertempl

Soll iUbertemp2

Soll Untertemp2

XXXXX

XXX
XXX °C

XXX

XXX °C

XXX °C
XX m
XX m

XX hh:mm

XXXXX
XXX
XXX °C

XXX °C

XXKXXX

XXX
XX °C
XX K

XX °C

XX K

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Anzeige des Sollwerts der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtemperatur innerhalb
eines Bandes um 0 °C befinden darf, bevor der Abtauzahler dekrementiert

Anzeige Zahlwert; fur die Anzahl der zu Gberspringenden Abtauungen
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Abtaurelais 1
Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Abtaurelais 2; erscheint nur bei eingestelltem
Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Anzahl der einparametrierten und erreichbaren MA-Slaves

CAN-Adresse des ersten MA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war
Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen MA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

Anzahl der FA-Slaves (nur beim FA-Master)
CAN-Adresse des ersten FA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war
Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen FA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

Anzeige momentaner Status des Lufters
Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige Sollwert der Temperatur zum Lifteranlauf

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Alarm Klemme 15/16/18
Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 1
Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 1

Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)

Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

¢ Meni 1-6 Rahmenheizung

MODUS
Rahmenheizung
Einschaltdauer

Feuchte

Raum-Temp

e Meni 1-7 Kihlung Zone 2

KUHLUNG 2
Kihlung
Off.grad 7 2
Og-Mittel 24h
Temperat. R2.2
Sollwert R2.2

Hysterese R2.2

Temperat. R4.2
Sollwert R4.2

Hysterese R4.2

Uberh. Z 2
Zuluft-Reg.

MOP-Betrieb

XXXXX

XXX

XX %

XX

o

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX

XXX

¢ Meni 1-8 Abtauung Zone 2

ABTAUUNG 2

Zahlgeschw.keit

Abtauzahler
Abtaurelais 2
Temperat. R1.2
Abtauendtemp
Wartezeit
Abtropfzeit

letzte Abt.
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XAXXXX

XXX
XXX °C
XXX °C
XX m
XX m

XX hh:mm

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Rahmenheizung Klemme 91/92/93
Anzeige momentane Einschaltdauer der Rahmenheizung

Anzeige momentane Raumfeuchte (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem bestuick-
ten Feuchtefuhler)

Anzeige momentane Raumtemperatur (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem be-
stiickten Raumtemperaturfihler)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 2

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 2 vom letzten Tag
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang 261/262
Anzeige Sollwert Zulufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunkt-re-
gelung (Meni 2-1-2)

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z71/272
Anzeige Sollwert Rucklufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktre-
gelung (Meni 2-1-2)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 2
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Rickluft

Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs

Anzeige des Sollwerts der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtemperatur innerhalb
eines Bandes um 0 °C befinden darf, bevor der Abtauzahler dekrementiert

Anzeige Zahlwert; fur die Anzahl der zu Gberspringenden Abtauungen
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Abtaurelais 2

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282
Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

8.2.3 Menii 2 Sollwerte

SOLLWERTE

1 Kihlung

2 Abtauung

4 Alarm

5 Rahmenheizung

6 Lifter

e Meni 2-1 Kiihlung

KUHLUNG
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

3 Zone 2U Umschalt.

e Menil 2-1-1 Zone 1

KUHLUNG 1
Sollwert R2.1

Hysterese R2.1

Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktreqg.

MOP-Punkt

POS: XXXXX

POS: XXXXX

POS: XXXXX

XXX °C

XXX

XXX °C
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ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Weiter zu Menu 2-1; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-1-1.

Weiter zu Menu 2-2; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-2-1.

Entféllt bei diesem Reglertyp

Weiter zu Menu 2-4; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-4-1.

Weiter zu Men( 2-5

Weiter zu Men( 2-6

Weiter zu Meni 2-1-1

Weiter zu Menu 2-1-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb

Weiter zu Menu 2-1-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu MenU 2-1-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb und bei nicht
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Eingabe Vorgabe
Sollwert Zulufttemperatur -, -40..20 -32°C
Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 2K
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)
Sollwert Rucklufttemperatur --, -30..20 -20 °C
Sollwert Hysterese Ruicklufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 2K
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)
Sollwert Uberhitzung Zone 1 0..20 6K
Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das 0..10 2K
Kihlrelais abschaltet Zone 1. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.
Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti- T, | AUS
gem Betrieb (AUS) (AUS/EIN)
Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb --, -50..50 --°C
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Menil 2-1-2 Zone 2

KUHLUNG 2 POS: XXXXX
Sollwert R2.2 XXX °C
Hysterese R2.2 X K
Sollwert R4.2 XXX °C
Hysterese R4.2 X K
Uberhitzung XXX K
Min. Uberh. XX K
Zweipunktreqg. XXX
MOP-Punkt XXX °C

e Meni 2-1-3 Zone 1U Umschalt.

KUHLUNG 1U POS: XXXXX
Sollwert R2.1 XXX °C
Hysterese R2.1 X K
Sollwert R4.1 XXX °C
Hysterese R4.1 X K

e Menil 2-1-4 Zone 2U Umschalt.

KUHLUNG 2U POS: XXXXX
Sollwert R2.2 XXX °C
Hysterese R2.2 X K
Sollwert R4.2 XXX °C
Hysterese R4.2 X K
e Meni 2-2 Abtauung

ABTAUUNG POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.
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ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Sollwert Zulufttemperatur

Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Rucklufttemperatur

Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Uberhitzung Zone 2

Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das
Kihlrelais abschaltet Zone 2. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.

Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti-
gem Betrieb (AUS)

Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb

Sollwert Zulufttemperatur

Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-1)

Sollwert Rucklufttemperatur

Sollwert Hysterese Ricklufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)

Sollwert Zulufttemperatur

Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Rucklufttemperatur

Sollwert Hysterese Ricklufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Weiter zu Men( 2-2-1

Eingabe
-, -40..20
1.8

-, -30..20

0..20

T4
(AUS/EIN)

-, -50..50

Eingabe
-, -40..20
1.8

-, -30..20
1.8

Eingabe
-, -40..20
1.8

-, -30..20
1.8

Vorgabe
-32°C
2K

-20°C
2K

6 K
2K

AUS

--°C

Vorgabe
-32°C
2K

-22°C
2K

Vorgabe
-32°C
2K

-22°C
2K

Weiter zu MenU 2-2-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-2-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu Menu 2-2-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Meni 2-2-1 Zone 1

ABTAUUNG 1

Zahlgeschw.keit

Abtauzahler

Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

M/S Abt. Fkt

M/S CAN Adr.

FA-Funktion

FA-Gruppe

FA-Master

FA-Wartez.

e Meni 2-2-2 Zone 2

ABTAUUNG 2

Zahlgeschw.keit

Abtauzahler

Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

POS: XXXXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXXm

POS: XXXXX
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ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-

setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf die Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Konfigurationder Funktion Abtauung Gber CAN-Bus,
Details Kapitel 4.5.4.

Auswahl, welcher der an der Abtauung Giber CAN-Bus
beteiligten Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter M/S Abt. Fkt. = MASTR)

Konfiguration der Funktion der Folgeabtauung,
Details Kapitel 4.5.6.

Auswahl, welcher Gruppe einer Folgeabtauung dieser Re-
gler (1..99) angehort.

Auswahl, welcher der an der Folgeabtauung beteiligten
Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist

(Parameter FA-Funktion= MASTR)

Wartezeit der Folgeabtauung

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-

setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf die Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur

Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Eingabe
0..15

-, 5..20
0..15
0..15
AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

-, 1..99

0..127

Eingabe
0..15

-, 5..20
0..15
0..15

Vorgabe
3

10 °C
3 min

5 min

AUS

AUS

1 min

Vorgabe
3

10 °C
3 min

5 min
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e Meni 2-2-3 Zone 1U Umschalt.

ABTAUUNG 1U POS: XXXXX
Zahlgeschw.keit X
Abtauzahler X
Abtauendtemp XX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit X m

e Meni 2-2-4 Zone 2U Umschalt.

ABTAUUNG 2U POS: XXXXX
Zahlgeschw.keit X
Abtauzahler X
Abtauendtemp XX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit X m

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-

setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf die Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-

setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf die Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur

Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

e Meni 2-3 Entfallt bei diesem Reglertyp.

e Menil 2-4 Alarm

ALARM POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-4-1 Zone 1

ALARM 1 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K
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Weiter zu Meni 2-4-1

Eingabe
0..15

-, 5..20
0..15
0..15

Eingabe
0..15

-, 5..20
0..15
0..15

Vorgabe
3

10 °C
3 min

5 min

Vorgabe
3

10 °C
3 min

5 min

Weiter zu MenU 2-4-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-4-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu Menu 2-4-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Eingabe
-20..30

-, 0.6

Vorgabe
-12°C

4K
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UA131RIERS
UAZ131EERLS

e Meni 2-4-2 Zone 2

ALARM 2 POS: XXXXX

Eingabe Vorgabe
Soll Ubertemp. xX °Cc  Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -20..30 -12°C
tur ausgeldst wird
Soll Untertmp. XX K  Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der --,0..6 4K
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird
¢ Meni 2-4-3 Zone 1U Umschalt.
ALARM 1U POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Soll Ubertemp. xX °Cc  Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -20..30 -14°C
tur ausgeldst wird
Soll Untertmp. XX K  Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der --,0..6 4K
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird
e Meni 2-4-4 Zone 2U Umschalt.
ALARM 2U POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Soll Ubertemp. xX °Cc  Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -20..30 -14°C
tur ausgeldst wird
Soll Untertmp. XX K  Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der --,0..6 4K

Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

¢ Meni 2-5 Rahmenheizung

RAHMENHETIZ POS: XXXXX
1 Modus Rahmen Weiter zu Men( 2-5-1
2 Sollwerte Rahmen Weiter zu Men( 2-5-2

3 Modus Umschalt Weiter zu Menu 2-5-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

4 Sollwerte Umsch. Weiter zu Menu 2-5-4; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

* MeniU 2-5-1 Modus Rahmen

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

MODUS POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
feste ED o
Enthalpieregelung |
Sollwertabhdng.ED \ | \
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UA131GERS
UA131EERLS

* Meni 2-5-2 Sollwerte Rahmen

SOLLWERTE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Mod: XXXXXXXXXXKXX Anzeige des einstellten Modus Rahmen (Menu 2-5-1) Sollwertab-
héng. ED
Einschaltdauer XXX % Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus = feste ED  --, 0..100 100 %
(Menu 2-5-1)
Not-Einschaltd. XXX % Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-  --, 0..100 100 %

ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-1)
Enthalp. Offs. XXX % Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege- -50..50 0%
lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-1)

Ausgang inver. xxx  Wirksinn des Ausgangs Rahmenheizung invertieren T4, EIN
(Klemmen 91/92) (EIN/AUS)

* Menil 2-5-3 Modus Umschalt

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

MODUS UM. POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
feste ED o
Enthalpieregelung |
Sollwertabhang.ED \ | \

* Meni 2-5-4 Sollwerte Umsch.

SOLLW. UM POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Mod: XXXXXXXXXXKXX Anzeige des eingestellten Modus Rahmen (Menu 2-5-3) Sollwertab-
héng. ED
Einschaltdauer XXX % Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus = feste ED  --, 0..100 100 %
(Menu 2-5-3)
Not-Einschaltd. XXX % Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-  --, 0..100 100 %

ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-3)

Enthalp. Offs. XXX % Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege- -50..50 0%

lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-3)
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* Meni 2-6 Lifter

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Reglertyp UA 131 E: mit Liftersteuerung

Menu 2-6 / 2-6-1 / 2-6-2 nur sichtbar, wenn Kuhlstellenregler auf UA 131 E mit Liftersteuerung
konfiguriert wurde (néheres hierzu Kapitel Installation und Inbetriebnahme):

LUFTER

1 Zone 1+2

2 Zone 142 Umschalt

POS: XXXXX

* Menil 2-6-1 Zone 1+2

LUFTER

Lifteranlauf

POS: XXXXX

XXX °C

e Menil 2-6-2 Zone 1+2 Umschalt.

LUFTER U

Lifteranlauf

POS: XXXXX

XXX °C

Weiter zu Men( 2-6-1

Weiter zu Menii 2-6-2;
erscheint nur bei eingeschalteter Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Eingabe
Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf --, -20..20

Eingabe
Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf --, -20..20

Reglertyp UA 131 E LS: mit erweiterter Liiftersteuerung

Menu nur sichtbar, wenn Kihlstellenregler auf UA 131 E LS mit erweiterter Liftersteuerung
konfiguriert wurde (néheres hierzu Kapitel Installation und Inbetriebnahme):

LUFTER

1 Zone 1+2

POS: XXXXX

* Menil 2-6-1 Zone 1+2

LUFTER

BetrArt:

Lifteranlauf

Lifter iber:

POS: XXXXX

AAXXXKXXXXXXX
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Weiter zu Men( 2-6-1

Eingabe
Mogliche Betriebsarten: DAUERLAUF
Dauerlauf, Vorlauf, Nachlauf oder VORLAUF
Verzégerung nach Abtauung NACHLAUF
VERZ.N.ABT
Modus DAUERLAUF: nicht relevant -, -20..20
Modus VORLAUF: nicht relevant
Modus NACHLAUF: Lufter ein, wenn Temperatur am Ver-
dampferfihler unterschritten
Modus VERZ.N.ABT: Lufter ein, wenn Temperatur am
Verdampferfuhler unterschritten
Modus DAUERLAUF: nicht relevant -30..30

Modus VORLAUF: Lifter ein, wenn Temperatur am Ver-
dampferfihler Gberschritten

Modus NACHLAUF: Lufter aus, wenn wenn Temperatur
am Verdampferfuhler Uberschritten

Modus VERZ.N.ABT: nicht relevant

Vorgabe
—-°C

Vorgabe
-°C

Vorgabe
DAUERLAUF

-°C

159



oA nm

Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

8.24 Menii 3 Uhr

UHR POS:
1 aktuelle Zeit
2 Abtauuhr

3 Sollw.umschaltung

* Meni 3-1 aktuelle Zeit

ISy

XXXXX

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Weiter zu Men( 3-1
Weiter zu Men( 3-2

Weiter zu Men( 3-3

ECKELMANN

Die Vorgabe der Zeit erfolgt Uber den Uhrzeit-Master (Systemzentrale / Marktrechner / Bedientermi-

nal) bei angeschlossenem CAN-Bus. Eine Eingabe wird in diesem Fall durch die Vorgabe Uber-

schrieben.

UHR POS: XXXXX

Datum: XX dd.mm.yy

Uhrzeit: hh.mm

So-Wi automat. X
160

Anzeige und Eingabe aktueller Wochentag, Datum

Anzeige und Eingabe aktuelle Uhrzeit

Anzeige und Eingabe automatische Umschaltung Som-

mer-/Winterzeit (J/N)

Eingabe Vorgabe
dd.mm.yy

hh.mm

T, 4, (NW) J
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

* Meni 3-2 Abtauuhr

ABTAUUHR POS:

Abtauuhr
Sicherheitsz.
man. Abtauung

Abt.Uhr 72

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm

n@ *) Der Parameter wird nach dem Erstanlauf fur die Dauer der Sicherheitszeit automatisch auf EIN

gesetzt.

e Menil 3-2-a Abt.Uhr Z2

ABT.UHR Z2 POS:

Abtauuhr

Sicherheitsz.
man. Abtauung

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm
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XXXXX

XXX

XXX m

XXX

XAXXXX

XXX

XXX m

XXX

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Art der Abtaueinleitung Uber Eingang D11/12 (EXT) oder
intern (INT)

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Separate Abtauuhr fiir Zone 2

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Einstellung, wie die Temperaturzone 2 abgetaut werden
soll:

-MitZ1  Zusammen mit Zone 1

-INT Intern

-EXT Extern - durch das externe Signal wird die
Abtauung bei beiden Temperaturzonen
gleichzeitig gestartet.

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Eingabe

T
(EXT, INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

Menu 3-2-a

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Eingabe

T
(Mitz1, EXT,
INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe
INT

60 min

AUS

Mo-So
20:15

Vorgabe
MitZ1

60 min

AUS

Mo-So
20:15
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e Meni 3-3 Sollw. Umschaltung

UMSCHALTUNG POS: XXXXX
Status XXX
Sollumschaltg. XXX
Laufzeit Rollo X s
Umschaltintv. X m

Um EIN TT-TT hh:mm

Um AUS TT-TT hh:mm

Um EIN TT-TT hh:mm

Um AUS TT-TT hh:mm

8.2.5 Menii 4 Meldungen

MELDUNGEN POS: XXXXX
1 ansehen

2 quittieren

3 loschen

162

ECKELMANN

Reglertyp UAEZ131EER)
UAE131RERLS

Status (AUS/EIN) der Sollwertumschaltung fiir den alterna-
tiven Sollwertsatz (Sollwertsatz Umschalt)

Art der Sollwertumschaltung Uber:

-EXT = extern via Digitaleingang
-INT = interne Uhr
= CAN-Bus

- CAN
- = deaktivierte Sollwertumschaltung

Zeit fur Abschaltung von Lifter und Kiihlung nach Um-
schalten auf den alternativen Sollwertsatz bei externer
Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Intervall fur zyklische Umschaltung zwischen Standard-
und alternativem Sollwertsatz; erscheint nur bei aktivierter
interner Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Zeitpunkt des Beginns der Umschaltung auf den alternati-
ven Sollwertsatz; Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit
hh:mm; erscheint nur bei aktivierter interner Sollwertum-
schaltung (Menu 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Es sind insgesamt 7 verschiedene Umschaltzeitpunkte
EIN, AUS erfassbar. Die Beachtung eines Umschaltzeit-
punktes erfolgt nur, wenn ein zusammen gehérendes
Paar von Ein- und Ausschaltzeit parametriert ist.

Weiter zu Menu 4-1 Meldespeicher anzeigen

Eingabe

T
(EXT, INT,
CAN, --)

0..250

-, 10..60

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe

EXT

0 sec

--min

Mo-So
21:00

Mo-So
05:00

So
05:00

So
21:00

Die Meldungen im Meldespeicher werden quittiert; nach Anzeige Alarme quittiert: zurtick mit

ESC

Weiter zu Men( 4-3
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UA131RIERS
UAZ131EERLS

¢ Meni 4-1 Meldungen Anzeigen

MELDUNGEN POS: XXXXX

Fehlertext 1: Fehlertext von Stérung 1

dd.mm.yy hh :mm EIN  Beginnder Stérung 1

dd.mm.yy hh :mm AUS Ende der Stérung 1 (nur, wenn Stérung 1 beendet)
Fehlertext n: Fehlertext von Stérung n

dd.mm.yy hh :mm EIN  Beginnder Stérung n

dd.mm.yy hh :mm AUS Ende der Stérung n (nur, wenn Stérung n beendet)

¢ Men( 4-2 Meldungen Quittieren
Meldung Alarme quittiert! erscheint.

¢ Meni 4-3 Meldungen Léschen

MELDUNGEN POS: XXXXX Eingabe
Léschen ! Sicherheitsabfrage fur Meldungen Iéschen; 4, ESC
Sind Sie sicher ? nach Quittierungsanzeige: zuriick mit ESC

Nein: ESC Ja:
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8.2.6 Meni 5 Archiv

ARCHIV

dd.mm.yy

Zone 1: abcdef

Zone 2: abcdef

dd.mm.yy

Zone 1: abcdef

Zone 2: abcdef

ISy

8.2.7 Menii 6 Konfiguration

Beispiel:

KONFIGURAT

1

2

Kihlstelle

Regler

Kihlung

Sprache
Alarm-Priorité&ten
Notnetzbetrieb

COPT+

164

POS: XXXXX

hh :mm

hh :mm

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

ECKELMANN

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz 1

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz n

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Zone 1l: abcdef x °C

Ein-Zonen-Betriebbzw. Bediengerat BT 300

B = Betrieb
K = Kuhlung
K = Kuhlung

A = Abtauung

T = Tur (nur bei Raumregler)

W = Warnung (Alarm)

POS: XXXXX

Weiter zu Meni 6-1
Weiter zu Menti 6-2
Weiter zu Menti 6-3
Weiter zu Menti 6-4
Weiter zu Menti 6-5
Weiter zu Menti 6-6

Weiter zu Men( 6-7

*) Der Status abcdef enthélt folgende Zustande der Kihlistelle. Wenn ein Zustand nicht aktiv ist, wird
an dieser Stelle ein - eingetragen.

Zwei-Zonen-Betrieb

B = Betrieb

K = Kuhlung

A = Abtauung

T = Tur (nur bei Raumregler)

W = Warnung (Alarm)
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

* Meni 6-1 Kihlstelle

KUHLSTELLE
Kihlstellenname:

XXXXKXKXKKKXKKKKK
Position:

Prioritéat:

Verbund Nr.:
Verbundsatz:

Temperaturzonen

Fiihleranzahl

A

|

POS:

XXXXX

XXXXX

XX

XX

XXX

XX

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Nur Text

Freier Text, der die Kiihlistelle bezeichnet (s. Hinweis nach
der Tabelle)

Freier Text, der in den Menu hinter Position (POS:) ange-
zeigt wird (s. Hinweis nach der Tabelle)

Prioritat der Alarme bei Ausfall Kiihistelle oder einstellung
der globalen Reglerprioritdt (Menu 6-5)

Nummer der Verbundsteuerung, der der Kihlstellenregler
zugeordnet ist. Erst nachdem die Verbundnummer der
zugehdrigen Verbundsteuerung am Kuhlstellenregler aus-
gewahlt wurde, hat der Kiihlistellenregler den Wert des
Saugdruckes fur die Regelfunktionen zur Verfugung.

Zugehdrigkeit zu einem Verbundsatz;

Dieser Parameter ist nur erforderlich fiir die Ankopplung an
eine VS 3010 BS mit mehreren Zonen. Falls ein anderer
Typ von Verbundsteuerungen eingesetzt wird, ist dieser
Parameter abzuschalten (---)

Anzahl der Temperaturzonen
Ein-Zonen-Betrieb
Zwei-Zonen-Betrieb

Anzeige der angeschlossenen Temperaturfuhlermenge;
nach Eingabe von J erfolgt ein Fuhler-Scan, bei dem die
Anzahl der Fihler neu bestimmt wird.

gelung verwendet werden soll.

ISy

Eingabe

T
oder Ziffern
(0..99)

T
oder Ziffern
(-, 1..9)

T
oder Ziffern
(-, 21, Z2)

T
oder Ziffern
(1,2)

|

Vorgabe

Kuhlstellen-
regler

UA400

Es unbedingt darauf zu achten, dass die richtige Verbundnummer bzw. der richtige Verbundsatz
eingestellt ist, da sonst Schaden an Anlage oder Ware auftreten kénnen. Ferner darf der Parameter
Korroff. ty (Menl 6-3) nicht auf “--” eingestellt sein, wenn das tg von der Verbundsteuerung zur Re-

Es sollte ein sinnvoller Name eingetragen werden, der die Kihlistelle néher beschreibt, z. B. Kase-
theke 2 und KT2. Die Eingabe erfolgt Uber die Menils vom Systemzentrale / Marktrechner / Bedien-

terminal. Eine direkte Eingabe Uber die in den Bedienterminals eingeblendeten Menis des Kihlstel-
lenreglers ist nicht méglich. Ebenso ist eine Eingabe Uber das Bedienteil BT 300 nicht mdglich.

¢ Meni 6-2 Regler

REGLER

1 Typ und Version

2 Temperaturanzeige
3 Alarmverzdgerung
4 230V Eingange

5 Fihler Typ

6 Analoge Eingdnge

7 EEV Regler Zonel

8 EEV Regler Zone2

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

POS:

XXXXX

Weiter zu Menii 6-2-1
Weiter zu Menti 6-2-2
Weiter zu Menti 6-2-3
Weiter zu Menti 6-2-4
Weiter zu Menti 6-2-5
Weiter zu Menti 6-2-6

Weiter zu Menu 6-2-7; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)

Weiter zu Menu 6-2-8; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)
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e Meni 6-2-1 Typ und Version

VERSION POS: XXXXX
Reglertyp KXXXXKXX
Software Vers.: XXXX
Gerat Nr: KXXXXX
Master/Sl. Mode XXX

e Meni 6-2-2 Temperaturanzeige

ANZEIGE POS: XXXXX
Offset XX K
Alarmsymbol X

¢ Meni 6-2-3 Alarmverzégerung

ALARMVERZ. POS: XXXXX
Fihlerbruch XX m
Uber/Unter Tmp XX m
keine Abtauung XX h
Selbsthaltung X

166

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Wird Uiber den DIP-Schalter S3 eingestellt
Software Version des Kihlstellenreglers

Gerate-Nummer des Kihlstellenreglers
(aus EEPROM)

Synchronisierte Abtauung im Master-/Slave-Modus

Offset fuir die Anzeige der Temperatur

Anzeige des Alarmsymbols in der Temperaturanzeige des
BT30

Alarmverzdgerungbei Flhlerbruch

Alarmverzégerung bei Uber-/Untertemperatur
Alarmverzdgerung bei fehlender Abtauung
Selbsthaltung der Alarme mit manueller Quittierung der

Alarme (JA) oder automatischer Quittierung beim Gehen
(NEIN)

Eingabe

T
(EIN/AUS)

Eingabe
-10..10

T
(JIN)

Eingabe
0..30
0..120

-, 2..168

T
(JIN)

Vorgabe
UA131E

AUS

Vorgabe
0K
N

Vorgabe
15 min
60 min
50 h

N
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UA131RIERS
UAZ131EERLS

e Meni 6-2-4 230 V Eingénge

A Die Umstellung der Digitaleingénge ist nur fiir ausgebildetes Personal gedacht, da Anderungen sich
A auf andere Funktionen auswirken kénnen.

|

230V EING. POS: XXXXX Eingabe  Vorgabe
Eing.l: XXXXXXXXXX Funktion des Digitaleingangs 1 D11/D12 1) ABTAUUHR
Eing.2: XXXXXXXXXX Funktion des Digitaleingangs 2 D21/D22 2) SOLLW.UMSCH
Eing.3: XXXXXXXXXX Funktion des Digitaleingangs 3 D31/D32 3) HANDABSCH.
Eing.4: XXXXXXXXXX Funktion des Digitaleingangs 4 D41/D42 4) FREMDALARM
:0:0.0.0:0:0:0:0:0.0.0:0:0:0:0.0.0.0' Frei konfigurierbarer Alarmtext fur Digitaleingang 4, Text CO2-Alarm

der Vorgabetext ist ,CO»-Alarm*®
Inv. D1 xxX  Invertierungdes Digitaleingangs 1 T4, AUS
Inv. D2 XXX Invertierung des Digitaleingangs 2 ,(’-\ELIJ’;/) AUS
Inv. D3 XXX Invertierung des Digitaleingangs 3 AUS
Inv. D4 XXX Invertierung des Digitaleingangs 4 AUS

Mégliche Einstellungen fir die Digitaleingange:

1) ABTAUUHR Abtauuhr *
HANDABSCH. Handabschaltung beide Zonen
HANDABSCH.Z1 Handabschaltung nur Z1
HANDABSCH.Z2 Handabschaltung nur Z2
SOLLW.UMSCH. Sollwertumschaltung

2) SOLLW.UMSCH Sollwertumschaltung *
HANDABSCH. Handabschaltung beide Zonen
HANDABSCH.Z1 Handabschaltung nur Z1
HANDABSCH.Z2 Handabschaltung nur Z2

3) HANDABSCH. Handabschaltung beide Zonen *
HANDABSCH.Z1 Handabschaltung nur Z1
HANDABSCH.Z2 Handabschaltung nur Z2

4) FREMDALARM Fremdalarm *
HANDABSCH. Handabschaltung beide Zonen
HANDABSCH.Z1 Handabschaltung nur Z1
HANDABSCH.Z2 Handabschaltung nur Z2
SOLLW.UMSCH. Sollwertumschaltung

* Werkseinstellung
e Meni 6-2-5 Fuhler Typ

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

FUHLERTYP POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
L243 V' Temperaturbereich-50..50 °C J \

K277 Temperaturbereich -50..50 °C J

5K3A1 Temperaturbereich 0..100 °C J

¢ Meni 6-2-6 Analoge Eingénge
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UAZ131EIER)
UAZ131EELLS
ANALOGE EINGANGE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
AIN1 aktiv x  AnalogeingangZ1 verwenden (=J) (J,N) N
nicht verwenden (=N)
Kaltem.z 1 xxxx  Auswahl Kaltemittel Zone 1 kein kein
R404A ..
R600a*
ND Z1 Min xxx bar Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA 0.0..2.0bar 0.0 bar
ND Z1 Max xxx bar Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA 8.0..200.0 10.0 bar
bar
AIN1 Send CAN Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler (J,N) N

veranlasst, das lokale tg (AIN1) Uber den CAN-Bus zur
Verfligung zu stellen.

NUR méglich, wenn Parameter AIN1 aktiv = J

AIN1 Empf CAN XX CAN-Bus-Adresse des Remote-Kuhlstellenreglers, 1..99 --
von dem das ty empfangen wird.

AIN1 Empf AIN x Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben, 1,2 1
von der das tg enthnommen wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN1T Empf CAN)

AIN2 aktiv x  AnalogeingangZ2 verwenden (=J) (J,N) N
nicht verwenden (=N)

Kaltem.zZ 2 xxxx  Auswahl Kaltemittel Zone 2 kein kein
R404A ..
R600a*
Fkt. AIN2 XXXXK Funktion des Analogeingangs Z2: t0Z2,
t0Z22 Nur zur Aufzeichnung t0Z2Reg,
t0Z2Reg Zur Regelung Feuchte, tc
HD Z2 Min xxx bar Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA 0.0..2.0bar 0.0 bar
HD Z2 Max xxx bar Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA 8.0..200.0 10.0 bar
bar
AIN2 Send CAN Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler (J,N) N

veranlasst, den lokal erfassten Wert des Analogein-
gangs 2 (AIN2) Gber den CAN-Bus zur Verfugung zu
stellen.

NUR méglich, wenn Parameter AIN2 aktiv = J

AIN2 Empf CAN XX CAN-Bus-Adresse des Remote-Kihlstellenreglers, 1..99 --
von dem der lokal erfasste Analogwert zur Verfiigung
gestellt wird.

AIN2 Empf AIN x Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben, 1,2 2
von dem der lokal erfasste Analogwert entnommen
wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN2 Empf CAN)

* Unterstitzte Kaltemittel:
R404A, R744 (CO»), R134a, R410A, R717 (NH3), R22, R290, R407C, R507, R1270, R402A, R502, R407F,
R422A, R422D, R408A, R407D, R407A, R427A, R438A, R152a, R170, R600, R600a
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ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

I]EE Praxis-Tipp am Beispiel “Anschluss eines Drucktransmitters -1 .. 7 bar”:
Die Angabe auf dem Drucktransmitter ist hier offensichtlich (-> -1bar) relativ zum Umgebungsdruck.

Der Abgleich der Drucktransmitter im Regler erfolgt mit absoluten Druckwerten (der Absolutdruck
kann nicht negativ werden). Um obigen Drucktransmitter mit der Relativdruckangabe -1 bar (bei 4

mA bzw. 0 V) und 7 bar (bei 20 mA bzw. 10 V) zu parametrieren, mul} der Umgebungsdruck (1bar)
hinzuaddiert werden.
Die Eingabe erfolgt also in diesem Beispiel folgendermassen: 0..8 bar.

¢ Meni 6-2-7 EEV Regler Zone 1

n@ Dieses Men ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 1 POS: XXXXX
Pm Z 1: XX . XX
Im Z 1: XX . XX
Dm Z 1: XX . XX
Offs.0Off.Md XX %
PU Z 1: XX . XX
It z 1: XX . XX
Diu Z 1: XX . XX
Offs.0Off.UH XX %
Max. Not-0G XX %
Verz.min.UH XX s
Anlaufdauer XX.X m
Einspr.dauer XX.X m
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Temperaturregelung Zone 1, P-Anteil

Temperaturregelung Zone 1, I-Anteil

Wird der Parameter Im verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

MébelregelungZone 1, D-Anteil

Offset prozentualer Offnungsgrad der Temperaturrege-
lung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 1, P-Anteil

UberhitzungsregelungZone 1, I-Anteil

Wird der Parameter U verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 1, D-Anteil

Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Maximaler Not&ffnungsgrad

Verzégerung bei Unterschreiten der eingestellten mini-
malen Uberhitzung

Anlaufdauernach dem Einschalten der Steuerung oder
nach der Abtauung oder bei einer Blockade der Rege-
lung.

Der eingegebene Wert darf nicht kleiner als der ak-
tuelle Parameter Einspr.dauersein, sonst wird der
kleinste gultige Wert verwendet.

Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.

Einspritzdauer nach dem Einschalten der Steuerung
oder nach der Abtauung oder bei einer Blockade der
Regelung

Der eingegebene Wert darf nicht gréf3er als der ak-
tuelle Parameter Anlaufdauersein, sonst wird der
grofRte gultige Wert verwendet.

Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.

Eingabe

0.
0.

0..

.99.99

.99.99

..99.99
.100

..99.99
..99.99

..99.99
..100

.50
..600

..100.0

100.0

Vorgabe
7.00

0.30

5.00

30 %

5.00
0.10

5.00
40 %

20 %

9 sec

6.0 min

5.0 min
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EEV ZONE 1 POS:

0G iiber CAN

MR-Arch. 15s

0G3s Interv.

Reset I-Summ

Edit.off.qgr.

Off.grad 7z 1

Maximaler OG

Untertmp. to

t0 VS korr.

170

XXXXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX %

XXX ©

xxK

XXX °C

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Offnungsgrad tiber CAN-Bus versenden

(findet dann Verwendung, wenn in der zugehdrigen
Verbundsteuerung eine “Bedarfsabhéngige Sollwerter-
mittlung / to-Schiebung Uber Verbraucher” parametriert
wurde)

Einige wenige Stati und Werte werden zusatzlich im
15-Sekunden-Intervall in der Systemzentrale/ dem
Marktrechner archiviert, wenn dieser Parameter auf "J"
eingestellt ist.

ACHTUNG: Diese Einstellung erhdht den Speicherbe-
darf und sollte nur bei Bedarf/ zu Unter-
suchungszwecken eingeschaltet werden.

Auswahl des Intervalls beim Ausgeben des Offnungs-
grads.

AUS =6s

EIN =3s

Beim Umschalten wird die Regelung fir 6 Sekunden
ausgesetzt.

Reset (auf 0 setzen) der I-Summe, wenn die Uberhit-
zung fir eine langere Zeitdauer unterschritten wird, als
mit dem Parameter Verz.min.UH angegeben.

AUS = Die I-Summe wird nicht auf 0 gesetzt
EIN = Die I-Summe wird auf 0 gesetzt.

Manuelle Eingabe des Offnungsgrades

Aktueller Offnungsgrad Zone 1; editierbar, wenn manu-
elle Eingabe aktiviert ist.

Der vom Kilhistellenregler ausgegebene Offnungsgrad
kann nach oben begrenzt werden

Uberwachung des von der Verbundsteuerung tibertra-
genen ty auf unpassend tiefe Werte

HINWEIS: Nach der Inbetriebnahme kann dieser Wert
auf ”--” eingestellt werden.

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur
an der Verbundsteuerung (Uber Verbundnummer zuge-
ordnet)

Eingabe Vorgabe
T4, AUS
(AUS/EIN)

T N

(J/IN)

T4, AUS
(AUS/EIN)

T4, EIN
(AUS/EIN)

T4, AUS
(AUS/EIN)

0..100 Vorgabe

durch Regler
20..100 100%

10..60, - 28K
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e Meni 6-2-8 EEV Regler Zone 2

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

I]EE Diese Menli ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 2 POS: XXXXX
Pm Z 2: XX. XX
Im Z 2: XX. XX
Dm Z 2: XX. XX
Offs.Off.M&6 XX %
PU Z 2: XX. XX
I4 2 2: XX. XX
DU Z 2: XX. XX
Offs.Off.UH XX %
Max. Not-0G XX %
Verz.min.UH XX s
Edit.6ff.gr. XXX
Off.grad 7 2 XXX %

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

Temperaturregelung Zone 2, P-Anteil

Temperaturregelung Zone 2, I-Anteil

Wird der Parameter Im verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

Temperaturregelung Zone 2, D-Anteil
Offset prozentualer Offnungsgrad der Temperaturrege-

lung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 2, P-Anteil

UberhitzungsregelungZone 2, I-Anteil

Wird der Parameter Im verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 2, D-Anteil

Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Maximaler Offnungsgrad

Verzégerung bei Unterschreiten der eingesteliten mini-
malen Uberhitzung

Manuelle Eingabe des Offnungsgrades

Aktueller Offnungsgrad Zone 2; editierbar, wenn manu-
elle Eingabe aktiviert ist.

Eingabe
0..99.99
0..99.99

0..99.99
0..100

0..99.99
0..99.99

0..99.99
0..100

0..50
9..600
T
(AUS/EIN)

0..100

Vorgabe
7.00
0.30

5.00
30 %

5.00
0.10

5.00

40 %

20 %

9 sec

AUS

Vorgabe
durch Regler
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

¢ Menii 6-3 Kihlung

KUHLUNG POS:

Korroff. tO

Dauerl.tberw.

DG-Betrieb

Freigaberel.

Rickluftfihler

* Meni 6-3-a Rickluftfihler

XXXXX

XX K

XX m

XXX

XXX

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Korrekturoffset fur Druckverluste in der Saugleitung
WICHTIG: im Stand-Alone-Betrieb muss -- eingestellt

werden!
Dauerlaufiberwachung

Druckgasbetrieb

Umstellung auf den ,Freigabe-Betrieb®:
AUS Offnungsgrad wird tiber die Solid-State-Relais

(SSR) ausgegeben

EIN Die beiden SSR takten nicht mehr, sie sind

ECKELMANN

Eingabe
-,0..20

-,0..15

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)

eingeschaltet, falls der Mébelregler Kaltebedarf

meldet bzw. wieder

ausgeschaltet, falls kein Kéltebedarf vorliegt.

Betrieb mit vier Rickluftfiihlern

(nur UA 131 E LS und DIP-Schalter 8 = ON)

Reglertyp: nur UA 131 E LS und DIP-Schalter 8 = ON

RUCKLUFTFUHLER POS:

Temperat. R4.3
Temperat. R4.4

Wichtung R4.3

Wichtung R4.4

¢ Menl 6-4 Sprache

XXXXX

R4.3 anstelle R5.1

R4.4 anstelle R5.2

Wichtung zwischen R4.1 und R4.3
Wichtung zwischen R4.2 und R4.4

— oder

Eingabe

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)

0..100
0..100

Vorgabe
2K

0 min

AUS

AUS

Menu 6-3-a

Vorgabe
AUS

AUS

0%
0%

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

SPRACHE POS:
Deutsch D
English GB
Francais F

Espanyol ESP
Finnish FIN

Cesky Cz

172
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\/

Eingabe
J

|

Vorgabe
\
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E

* Meni 6-5 Alarm-Prioritaten

ALARMPRIOS POS:

Kihlstellenprio

Prioritéat:

Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn Kiihlistellenprio = N gesetzt ist. Die méglichen Eingaben fiir die Prioritat der Alarme ha-

ben folgende Bedeutung:

Temp. zu tief

Temp. zu hoch

Fiihlerbruch

Keine Abtauung

zeitl. Abtauende
Spannungsausfall

Erstanlauf

Handabschaltung

Hardware defekt

Sollwertverst.
Kihlstelle gesp.
Batteriespannung

t0 tberprifen

Fihlerbruch EEV

EEV-Regel.block.

RTyp falsch

Notschliess UH

0G manuell

Konfig:MS & DG

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

0
1

99

ECKELMANN

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Prioritét der Alarme global iber die Kuhlstellenpriorit&t
(Meni 6-1) einstellbar (J)

Anzeige Kuhlstellenprioritat (Menu 6-1); erscheint nur,
wenn Kuhlstellenprio = J gesetzt

Ereignis wird ignoriert
Meldung (nur Eintrag in Meldeliste)
Alarm mit Prioritét 1

Alarm mit Prioritét 99

Grenzwert untere Alarmtemperatur unterschritten;
Prioritat gilt fur die Meldungen Temp. Zone1 zu tief,
Temp. Zone2 zu tief

Grenzwert obere Alarmtemperatur Uberschritten;
Prioritat gilt fur die Meldungen Temp. Zone1 zu hoch,
Temp. Zone2 zu hoch

Temperaturfihler ausgefallen

Keine Abtauung innerhalb der Alarmverzdgerungszeit;
Prioritat gilt fir die Meldung Fehlende Abtauung

Abtauung durch Sicherheitszeit beendet
Anlauf nach Spannungsausfall

Inbetriebnahme der Steuerung (Grundeinstellung gela-
den!)

Handschalter Eingang D31/D32 auf AUS

Die interne Hardware ist fehlerhaft; Prioritat gilt fur die
Meldungen EEPROM defekt, RTC defekt, Flash defekt

Meldung wird bei Sollwertverstellung erzeugt
Kuhlung durch VS tber CAN-Bus unterbrochen
Batteriespannung zu niedrig

Das tg der Verbundsteuerung wurde tber den CAN-
Bus nicht empfangen; Prioritét gilt fur die Meldungen to
fehlt: Zone 1, to fehlt: Zone 2 (Siehe hierzu auch Kapi-
tel 10.1.3 “Untertemperaturiiberwachung ty

Ausfall der EEV-Regelfthler; Prioritat gilt fur die Mel-
dungen Fiihlerbr. EEV Z1, Fiihlerbr. EEV Z2

EEV-Regelung blockiert; Prioritat gilt fir die Meldungen
EEV-Regel.block Z1, EEV-Regel.block Z2

Konfigurationsfehler:nicht zuldssiger Reglertyp Uber
DIP-Schalter S3 eingestellt; Prioritat gilt fur die Mel-
dung Falscher Regeltyp

Minimale Uberhitzung fiir die Dauer der Verzégerungs-
zeit unterschritten

Vorgabe des Offnungsgrades durch manuelle Eingabe;
Prioritat gilt fur die Meldungen OG manuell Zone 1, OG
manuell Zone 2

Konfigurationsfehler:gleichzeitige Parametrierung von
Master-/Slave- und Druckgasabtauung

Eingabe

T4,
(Ja/Nein)

-,0..99
-,0..99
-,0..99

-,0..99

-,0..99

-,0..99

-,0..99

-,0..99

-,0..99

Vorgabe
N

N O O o
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

ALARMPRIOS POS:

OG kontrollieren

Fremdalarm

* Meni 6-6 Notnetzbetrieb

NOTNETZ POS:

Fkt. Kthl. AUS

Fkt. Abt. AUS

Fkt. Luft. AUS

Fkt. Rhmhg.AUS

Fkt. Licht AUS

174

XXXXX

XXXXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX

Reglertyp UAZ131EER)
UAE131RERLS

Alarm wegen unplausiblem Offnungsgrad
(siehe Kapitel 10.1.10)

Alarm zur Erfassung von Fremdalarmen,
Vorgabetext ist ,,CO2-Alarm®

Funktionalitdtder Kiihlung wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Abtauung wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Lifter wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Rahmenheizung wéhrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtdes Lichts wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

ECKELMANN

Eingabe
-,0..99

-,0..99

Eingabe
T, 4, (JIN)

1, (JIN)
1, (JIN)
1, (JIN)

1, (JIN)

Vorgabe
0

Vorgabe
N
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UA131RIERS

UAZ131EELLS
* Meni 6-7 COPT+
COPT+ POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
COPT+ xxx  Grundsatzliche Teilnahme des Reglers an der T4, AUS
Saugdruck-Schiebung (Funktion COPT+). (EIN/AUS)
Anmerkung: Der Versand erfolgt tiber ein CAN-
BusTelegramm und greift in die Regelung ein!
Inakt.n.Abt. xxm  Verzégerungszeit nach Ablauf der Abtauung, 0..40 30 min
bis der Regler wieder aktiv in die Schiebung eingreift.
Vrz HystEIN xxxxm  Verzégerungszeit fur Absenkanforderung bei 0..10 2.5 min
eingeschalteter Kiihlung und Uberschreitung der Hys-
terese.
Utempzl ab. xxm  Verzégerungszeitvor Ablauf der Alarmverzégerung 0..15 5 min.
Ubertemperatur in Zone 1, vor der Absenken ange-
fordert wird.
Utempz2 ab. xxm  Verzégerungszeitvor Ablauf der Alarmverzégerung 0..15 5 min.
Ubertemperatur in Zone 2, vor der Absenken ange-
fordert wird.
TolUbHystz1l xxK  Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese  0..20 2K
in Zone 1. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.
TolUbHystZz2 xxK  Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese  0..20 2K
in Zone 2. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.
Umsch_Zu_Ri xxx  Umschaltung von Zu- auf Rickluft und umgekehrtbei T, |, AUS
Verzégerungszeit Temperaturalarm. (EIN/AUS)
Verz Umsch xxxm  Umschaltung von Zu- auf Rickluft: wann wird in- 0..15 5 min.
nerhalb der Verzégerung Ubertemperatur-Alarm umge-
schaltet.
Add.Istwrte xxx  Anlegen zusatzlicher (additiver) ,Debug“-Istwert-Ar- T4, AUS
chive in der Systemzentrale / Marktrechner. (EIN/AUS)
Achtung: Dies kann dort eine Reorganisiation der
Istwert-Archive erzwingen - deshalb nur im Bedarfsfall
einsetzen!
Steig OberG xxxK  Oberer Grenzwert der Neutralzone fiir Bestimmung 0.5 0.3K
der Steigung.
Steig UntrG xxxK  Unterer Grenzwert der Neutralzone fiir Bestimmung 0.5 02K
der Steigung.
SDS Hyst Z 1 xxxK  Bestimmtdie bei der Schiebung verwendete Hysterese 1..10 5K
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 1.
)
SDS Hyst Z 2 xxxK  Bestimmtdie bei der Schiebung verwendete Hysterese 1..10 5K
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 2
)
SDS RModus virtSwt Diesen Wert bitte immer auf ,virtSwt* belassen - virtSwt

(*) Je niedriger dieser Parameter, desto friiher wird die Verbundsteuerung angewiesen, den Saugdruck
abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten. Zuséatzlich wird der P-Anteil des Mdb-
elreglers herangezogen. Je héher der P-Anteil des M&belreglers, desto friher wird die Verbundsteuerung
angewiesen, den Saugdruck abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten.

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

175



(I r ECKELMANN

Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

8.3 Reglertyp UA 141 E - Meniibaum

CTL] LLLLIun
12345678 z 2:F
OFF ’
4:  ON/OFF = Master-/Slave-Modus EIN/AUS
5.8: OFF
Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 Meniinummer Meniiname
Hauptmenu 0 Kuhlstelle
Istwerte 1 Istwerte
Temperaturfuhler 1-1 TEMPERATUR
Ktihlung Zone 1 1-2 KUHLUNG 1
Abtauung Zone 1 1-3 ABTAUUNG 1
Alarm 1-5 ALARM
Scheibenheizung 1-6 SCHEIBE
Ktihlung Zone 2 1-7 KUHLUNG 2
Abtauung Zone 2 1-8 ABTAUUNG 2
Sollwerte 2 Sollwerte
Kuhlung 2-1 KUHLUNG
Zone 1 2-1-1 KUHLUNG 1
Zone 2 2-1-2 KUHLUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-1-3 KUHLUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-1-4 KUHLUNG 2U
Abtauung 2-2 ABTAUUNG
Zone 1 2-2-1 ABTAUUNG 1
Zone 2 2-2-2 ABTAUUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-2-3 ABTAUUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-2-4 ABTAUUNG 2U
Alarm 2-4 ALARM
Zone 1 2-4-1 ALARM 1
Zone 2 2-4-2 ALARM 2
Zone 1 Umschaltung 2-4-3 ALARM 1U
Zone 2 Umschaltung 2-4-4 ALARM 2U
Scheibenheizung 2-6 SCHEIBE
Modus Scheibe 2-6-1 SCHEIBE
Sollwerte Scheibe 2-6-2 SOLLWERTE
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

Ebene 1
Uhr

Meldungen

Archiv

Konfiguration

*Nur UA 410 E AC

Ebene 2

aktuelle Zeit

Abtauuhr

Sollwerte
Umschaltung

Automatisches Ein-
schalten

Anzeigen
Quittieren

Loschen

Kihlistelle

Regler

Kuhlung
Sprache
Alarm-Prioritaten
Notnetzbetrieb

COPT+

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

Reglertyp UA 141 E

Ebene 3

Abt.Uhr 22

Typ und Version
Temperaturanzeige
Alarmverzdgerung
230V Eingénge
Fahler Typ

Analoge Eingange*
EEV-Regler Zone 1

EEV-Regler Zone 2

Meniinummer
3

3-1

3-2

3-2-a

3-3

3-4

6-1
6-2
6-2-1
6-2-2
6-2-3
6-2-4
6-2-5
6-2-6
6-2-7
6-2-8
6-3
6-4
6-5
6-6

6-7

Meniiname
Uhr

UHR
ABTAUUHR
Abt.Uhr Z2
UMSCHALTNG

AUTOM.EIN

Meldungen
MELDUNGEN
MELDUNGEN
MELDUNGEN
Archiv
Konfigurat
KUHLSTELLE
REGLER
VERSION
ANZEIGE
ALARMVERZ.
230V EING.
FUHLERTYP
ANLOGE EINGANGE
EEV ZONE 1
EEV ZONE 2
KUHLUNG
SPRACHE
ALARMPRIOS
NOTNETZ

COPT+

ECKELMANN
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

8.3.1  Menii 0 Hauptmenii

KUHLSTELLE POS: XXXXX

1 Istwerte Weiter zu Menu 1
2 Sollwerte Weiter zu Menu 2
3 Uhr Weiter zu Menu 3
4 Meldungen Weiter zu Meni 4
5 Archiv Weiter zu Menu 5
6 Konfiguration Weiter zu Meni 6

8.3.2 Meni 1 Istwerte

ISTWERTE POS: XXXXX

1 Temperaturfihler Weiter zu Meni 1-1

2 Kihlung Zone 1 Weiter zu Men( 1-2

3 Abtauung Zone 1 Weiter zu Meni 1-3

4 entfallt bei diesem Reglertyp

5 Alarm Weiter zu Menui 1-5

6 Scheibenheizung Weiter zu Men( 1-6

7 Kihlung Zone 2 Weiter zu Menu 1-7: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).

8 Abtauung Zone 2 \(/R//Ieite"r(zau1l)\llen[] 1-8: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb

end 6-1).

178 Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016



oA N

Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Menl 1-1 Temperaturfihler

TEMPERATUR

Temperat.
Temperat.
Temperat.
Temperat.
Temperat.
Temperat.
Temperat.
Temperat.
Temperat.

Temperat.

R2.1

R4.1

R1.1

R5.1

R6.1

R2.2

R4.2

R1.2

R5.2

R6.2

t0 VS korr.

t0 lokal Z1

t0 lokal Z2

tc

Feuchte

XXXXX
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C

XXX °C

xxx °C
xxx °C
xxx °C

XX %

1): Nur UA 410 E AC
2): Wert wird nur in der Systemzentrale / im Marktrechner Giber den CAN-Bus aufgezeichnet - wird nicht zur
Regelung verwendet!! Ausnahme: Verwendung der Funktion ,foZ2Reg“, Parameter ,Fkt. AIN2* (Menu 6-2-6).

e Meni 1-2 Kiihlung Zone 1

KUHLUNG 1

Kihlung

Off.grad 7z 1

Og-Mittel 24h

Temperat.

R2.1

Sollwert R2.1

Hysterese R2.1

Temperat.

R4.1

Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberh. Z

1

Zuluft-Reg.

MOP-Betrieb

Status Licht

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1

XXXXX

XXX

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C
XXX
XXX

XXX

08. November 2016
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Reglertyp UA 141 E

Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang Z211/212

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z221/222

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z41/242

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z251/252
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang 261/262

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z71/272

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z91/292

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z01/202

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur an der VS (Uber Verbundnummer
zugeordnet)

Anzeige momentane to-Temperatur Zone 1 1)
Anzeige momentane to-Temperatur Zone 2 1) 2)
Anzeige momentane t.-Temperatur 1) 2)

Anzeige momentane, relative Feuchte 1)2)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 1

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 1 vom letzten Tag
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang Z211/212
Anzeige Sollwert Zulufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktrege-
lung (Menu 2-1-1)

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z221/222
Anzeige Sollwert Rucklufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktre-
gelung (Meni 2-1-1)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 1

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Rickluft
Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs

Status der Lichtsteuerung (EIN/AUS)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

¢ Meni 1-3 Abtauung Zone 1

ABTAUUNG 1 XXXXX
Abtauung XXX
Temperat. R1.1 XXX °C
Temperat. R1.2 XXX °C
Abtauendtemp XXX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit XX m
letzte Abt. XX hh:mm

M/S Anz. Sl.
M/S verl. Sl.
M/S Abt. Sl.

M/S ASlMat

FAb Anz. Sl.
FAb verl S1.
FAb Abt Sl1.

FAb ASIMat

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Abtauung
Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Anzahl der einparametrierten und erreichbaren MA-Slaves

CAN-Adresse des ersten MA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war
Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen MA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

Anzahl der FA-Slaves (nur beim FA-Master)
CAN-Adresse des ersten FA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war
Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen FA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

e Meni 1-4 Entfallt bei diesem Reglertyp.

e Menid 1-5 Alarm

ALARM XXXXX
Alarmrelais XXX
Soll ibertempl XX °C
Soll Untertempl XX K
Soll iibertemp?2 XX °C
Soll Untertemp2 XX K
¢ Meni 1-6 Scheibenheizung

SCHEIBE XXXXX
Scheibenheizung XXX
Einschaltdauer XXX %
Feuchte XXX %
Raum-Temp XX °C

180

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Alarm Klemme 15/16/18
Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 1
Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 1

Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)

Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Scheibenheizung Klemme 73/74
Anzeige momentane Einschaltdauer der Scheibenheizung

Anzeige momentane Raumfeuchte (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem bestuick-
ten Feuchtefuhler)

Anzeige momentane Raumtemperatur (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem be-
stiickten Raumtemperaturfihler)
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 1-7 Kihlung Zone 2

KUHLUNG 2 XXXXX
Kihlung XXX
Off.grad 7 2 XX %
Og-Mittel 24h XX %
Temperat. R2.2 XXX °C
Sollwert R2.2 XXX °C
Hysterese R2.2 XXX K
Temperat. R4.2 XXX °C
Sollwert R4.2 XXX °C
Hysterese R4.2 XXX K
Uberh. 2z 2 XXX °C
Zuluft-Reg. XXX
MOP-Betrieb XXX
¢ Meni 1-8 Abtauung Zone 2

ABTAUUNG 2 XXXXX
Abtauung XXX
Temperat. R1.2 XXX °C
Abtauendtemp XXX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit XX m
letzte Abt. XX hh:mm

8.3.3 Menii 2 Sollwerte

SOLLWERTE POS: XXXXX

1 Kihlung

2 Abtauung

4 Alarm

6 Scheibenheizung

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016
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Reglertyp UA 141 E

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 2

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 2 vom letzten Tag
Anzeige momentane Zulufttemperatur Eingang 261/262
Anzeige Sollwert Zulufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktrege-
lung (Menu 2-1-2)

Anzeige momentane Rucklufttemperatur Eingang Z71/272
Anzeige Sollwert Rucklufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunktre-
gelung (Meni 2-1-2)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 2
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Rickluft

Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Abtauung

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282
Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Weiter zu Menu 2-1; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-1-1.

Weiter zu Menu 2-2; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-2-1.

Entféllt bei diesem Reglertyp

Weiter zu Menu 2-4; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-4-1.

Entféllt bei diesem Reglertyp

Weiter zu Men( 2-6

181



*N

Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-1 Kiihlung

KUHLUNG
1 Zone
2 Zone
3 Zone

3 Zone

1

2

1U Umschalt.

2U Umschalt.

e Menil 2-1-1 Zone 1

KUHLUNG 1

Sollwert R2.1

Hysterese R2.1

Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktregqg.

MOP-Punkt

e Menil 2-1-2 Zone 2

KUHLUNG 2

Sollwert R2.2

Hysterese R2.2

Sollwert R4.2

Hysterese R4.2

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktreqg.

MOP-Punkt
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POS: XXXXX

POS: XXXXX

XXX °C

XXX

XXX °C

POS: XXXXX

XXX °C

XXX

XXX °C

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Weiter zu Menii 2-1-1
Weiter zu MenU 2-1-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
Weiter zu Menu 2-1-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu MenU 2-1-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb und bei nicht
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Eingabe Vorgabe
Sollwert Zulufttemperatur --, -20..20 -4 °C
Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 4K
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-1)
Sollwert Rucklufttemperatur -, -15..20 2°C
Sollwert Hysterese Rucklufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 2K
eingestellter Zweipunktregelung (Meni 2-1-1)
Sollwert Uberhitzung Zone 1 0..20 6K
Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das 0..10 2K
Kihlrelais abschaltet Zone 1. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.
Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti- T, AUS
gem Betrieb (AUS) (AUS/EIN)
Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb --, -50..50 --°C
Eingabe Vorgabe
Sollwert Zulufttemperatur --, -20..20 -4 °C
Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 4K
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)
Sollwert Rucklufttemperatur -, -15..20 2°C
Sollwert Hysterese Ricklufttemperatur; erscheint nur bei 1.8 2K
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)
Sollwert Uberhitzung Zone 2 0..20 6K
Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das 0..10 2K
Kihlrelais abschaltet Zone 2. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.
Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti- T, AUS
gem Betrieb (AUS) (AUS/EIN)
Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb --, -50..50 --°C
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-1-3 Zone 1U Umschalt.

KUHLUNG 1U POS: XXXXX
Sollwert R2.1 XXX °C
Hysterese R2.1 X K
Sollwert R4.1 XXX °C
Hysterese R4.1 X K

e Menil 2-1-4 Zone 2U Umschalt.

KUHLUNG 2U POS: XXXXX
Sollwert R2.2 XXX °C
Hysterese R2.2 X K
Sollwert R4.2 XXX °C
Hysterese R4.2 X K
e Meni 2-2 Abtauung

ABTAUUNG POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.
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ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Sollwert Zulufttemperatur

Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)

Sollwert Rucklufttemperatur

Sollwert Hysterese Ruicklufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)

Sollwert Zulufttemperatur

Sollwert Hysterese Zulufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Rucklufttemperatur

Sollwert Hysterese Ruicklufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Weiter zu Meni 2-2-1

Eingabe
-, -20..20
1.8

-, -15..20
1.8

Eingabe
-, -20..20
1.8

-, -15..20
1.8

Vorgabe
-2°C
4K

2°C
2K

Vorgabe
-2°C
4K

2°C

2K

Weiter zu MenU 2-2-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-2-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu Menu 2-2-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-2-1 Zone 1

ABTAUUNG 1
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

M/S Abt. Fkt

M/S CAN Adr.

FA-Funktion

FA-Gruppe

FA-Master

FA-Wartez.

e Meni 2-2-2 Zone 2

ABTAUUNG 2
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

POS: XXXXX
XX °C
XX m

X m

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXXm

POS: XXXXX
XX °C
XX m

X m

e Meni 2-2-3 Zone 1U Umschalt.

ABTAUUNG 1U
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

184

POS: XXXXX
XX °C
XX m

X m

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Konfigurationder Funktion Abtauung Uber CAN-Bus,
Details Kapitel 4.5.4.

Auswahl, welcher der an der Abtauung Giber CAN-Bus
beteiligten Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter M/S Abt. Fkt. = MASTR)

Konfiguration der Funktion der Folgeabtauung,
Details Kapitel 4.5.6.
Auswahl, welcher Gruppe einer Folgeabtauung dieser Re-

gler (1..99) angehort.

Auswahl, welcher der an der Folgeabtauung beteiligten
Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter FA-Funktion= MASTR)

Wartezeit der Folgeabtauung

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Eingabe
-, 5.20
0..15
0..15
AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

-, 1..99

0..127

Eingabe
-,5.20
0..15
0..15

Eingabe
-,5.20
0..15
0..15

Vorgabe
8°C
0 min

0 min

AUS

AUS

1 min

Vorgabe
8°C
0 min

0 min

Vorgabe
5°C
0 min

0 min
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-2-4 Zone 2U Umschalt.

ABTAUUNG 2U POS: XXXXX
Abtauendtemp XX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit X m

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

e Meni 2-3 Entfallt bei diesem Reglertyp.

e Menil 2-4 Alarm

ALARM POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1lU Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-4-1 Zone 1

ALARM 1 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-2 Zone 2

ALARM 2 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-3 Zone 1U Umschalt.

ALARM 1U POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K
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Weiter zu Men( 2-4-1

Eingabe
-, 5..20
0..15

0..15

Vorgabe
5°C
0 min

0 min

Weiter zu MenU 2-4-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-4-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-4-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Eingabe
-10..30

-, 0.6

Eingabe
-10..30

-, 0.6

Eingabe
-10..30

-, 0.6

Vorgabe
6°C

4K

Vorgabe
6°C

4K

Vorgabe
6°C

4K
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

e Meni 2-4-4 Zone 2U Umschalt.

ALARM 2U POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

Soll Ubertemp. xX °Cc  Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -10..30 6°C
tur ausgeldst wird

Soll Untertmp. XX K  Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der --,0..6 4K
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

e Meni 2-5 Entfallt bei diesem Reglertyp.

¢ Meni 2-6 Scheibenheizung

SCHEIBE POS: XXXXX
1 Modus Scheibe Weiter zu Meni 2-6-1
2 Sollwerte Scheibe Weiter zu Men( 2-6-2

* Menil 2-6-1 Modus Scheibe

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

SCHEIBE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
feste ED S o \
Enthalpieregelung |
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

* Meni 2-6-2 Sollwerte Scheibe

SOLLWERTE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Mod: XXXXXXXXXXKXX Anzeige des eingestellten Modus Scheibe (Menu 2-6-1) feste ED
Laufz. Scheibe XX m  Dauer der Scheibenheizung; bei der Eingabe ist daraufzu  0..120 60 min

achten, dass der entsprechende Digitaleingang D31/D32 =
TAST.SCHEIB gesetzt ist (Menu 6-2-4)

Einschaltdauer XXX % Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus = feste ED  --, 0..100 0%
(Menti 2-6-1)
Not-Einschaltd. XXX % Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-  --, 0..100 0%

ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-6-1)

Enthalp. Offs. XXX % Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege- -50..50 0%
lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-6-1)

Ausgang inver. xxx  Wirksinn des Ausgangs Scheibenheizung invertieren EIN/AUS AUS
(Klemmen 73/74).

8.3.4 Menii 3 Uhr

UHR POS: XXXXX

1 aktuelle Zeit Weiter zu Menii 3-1
2 Abtauuhr Weiter zu Menui 3-2
3 Sollw.umschaltung Weiter zu Men( 3-3
4 Autom.Einschalt. Weiter zu Menu 3-4

* Meni 3-1 aktuelle Zeit

n@ Die Vorgabe der Zeit erfolgt Uber den Uhrzeit-Master (Systemzentrale / Marktrechner / Bedientermi-
nal) bei angeschlossenem
CAN-Bus. Eine Eingabe wird in diesem Fall durch die Vorgabe Uberschrieben.

UHR POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

Datum: XX dd.mm.yy Anzeige und Eingabe aktueller Wochentag, Datum dd.mm.yy

Uhrzeit: hh.mm Anzeige und Eingabe aktuelle Uhrzeit hh.mm

So-Wi automat. X Anzeige und Eingabe automatische Umschaltung Som- T, 4, (NMJ) J
mer-/Winterzeit (J/N)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

* Meni 3-2 Abtauuhr

ABTAUUHR
Abtauuhr
Sicherheitsz.
man.

Abtauung

Abt.Uhr 72

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm

ISy

gesetzt.
¢ Meni 3-2-a Abt.Uhr Z2

ABT.UHR Z2

Abtauuhr

Sicherheitsz.

man. Abtauung

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm

188

POS:

POS:

XXXXX

XXX

XXX m

XXX

XXXXX

XXX

XXX m

XXX

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Art der Abtaueinleitung Uber Eingang D11/12 (EXT) oder
intern (INT)

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Separate Abtauuhr fiir Zone 2

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Einstellung, wie die Temperaturzone 2 abgetaut werden
soll:

-MitZ1  Zusammen mit Zone 1
- INT Intern
-EXT Extern - durch das externe Signal wird die

Abtauung bei beiden Temperaturzonen
gleichzeitig gestartet.

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Eingabe

T
(EXT, INT)

0..180

T
(AUS/EIN)

Menu 3-2-a

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Eingabe

T
(MitZ1, EXT,
INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe
INT

150 min

AUS

Mo-So
03:00

*) Der Parameter wird nach dem Erstanlauf fur die Dauer der Sicherheitszeit automatisch auf EIN

Vorgabe
MitZ1

60 min

AUS

Mo-So
20:15
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

e Meni 3-3 Sollw. Umschaltung

UMSCHALTNG POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Status xXxXx  Status (AUS/EIN) der Sollwertumschaltung fiir den alterna-

tiven Sollwertsatz (Sollwertsatz Umschalt)
Sollumschaltg. XXX  Artder Sollwertumschaltung tber: T4, EXT

- EXT = extern via Digitaleingang (EXT, INT,

- INT = interne Uhr CAN, --)

-CAN  =CAN-Bus
- = deaktivierte Sollwertumschaltung

Umschaltintv. X m Intervall fir zyklische Umschaltung zwischen Standard- --, 10..60 --min
und alternativem Sollwertsatz; erscheint nur bei aktivierter
interner Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Um EIN TT-TT hh:mm Zeitpunkt des Beginns der Umschaltung auf den alternati- T, |, Mo-So
ven Sollwertsatz; Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit (Mo-So etc.)  21:00
hh:mm; erscheint nur bei aktivierter interner Sollwertum- oder Ziffern
schaltung (Menu 3-3) (hh:mm)

Um AUS TT-TT hh:mm Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz; T4, Mo-So
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur (Mo-So etc.)  05:00
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Menu 3-3) oder Ziffern

(hh:mm)

Um EIN TT-TT hh:mm Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz; T, {, So
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur (Mo-So etc.)  05:00
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3) oder Ziffern

(hh:mm)

Um AUS TT-TT hh:mm Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz; T, {, So
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur (Mo-So etc.)  21:00
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Menu 3-3) oder Ziffern

(hh:mm)

Es sind insgesamt 7 verschiedene Umschaltzeitpunkte
EIN, AUS erfassbar. Die Beachtung eines Umschaltzeit-
punktes erfolgt nur, wenn ein zusammen gehérendes
Paar von Ein- und Ausschaltzeit parametriert ist.

e MeniU 3-4 Autom. Einschalt.

AUTOM.EIN POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

EIN 1 XXXXX hh:mm Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung; T, |, Mo
Wochentag, Uhrzeit; bei den Eingaben ist darauf zu ach- (Mo-So etc.)  06:00
ten, dass der entsprechende Digitaleingang D21/D22 = oder Ziffern
TAST.AUTOM gesetzt ist (Menl 6-2-4) (hh:mm)

EIN 7 XXXXX hh:mm -

8.3.5 Menii 4 Meldungen

MELDUNGEN POS: XXXXX

1 ansehen Weiter zu Menu 4-1 Meldespeicher anzeigen

2 quittieren Die Meldungen im Meldespeicher werden quittiert; nach Anzeige Alarme quittiert: zurtick mit
ESC

3 1dschen Weiter zu Menti 4-3
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

¢ Meni 4-1 Meldungen Anzeigen

MELDUNGEN POS: XXXXX
Fehlertext 1:
dd.mm.yy hh :mm EIN

dd.mm.yy hh :mm AUS

Fehlertext n:
dd.mm.yy hh :mm EIN

dd.mm.yy hh :mm AUS

¢ Meni 4-2 Meldungen Quittieren
Meldung Alarme quittiert! erscheint.

¢ Meni 4-3 Meldungen Léschen

MELDUNGEN POS: XXXXX
Loschen !

Sind Sie sicher ?

Nein: ESC Ja:
190

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Fehlertext von Stérung 1
Beginn der Stérung 1

Ende der Stérung 1 (nur, wenn Stérung 1 beendet)

Fehlertext von Stérung n
Beginn der Stérung n

Ende der St6érung n (nur, wenn Stérung n beendet)

Eingabe

Sicherheitsabfrage fur Meldungen Iéschen; 4, ESC
nach Quittierungsanzeige: zurtick mit ESC
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

8.3.6 Menii 5 Archiv

ARCHIV POS:

dd.mm.yy

Zone 1: abcdef

Zone 2: abcdef

dd.mm.yy

Zone 1: abcdef

Zone 2: abcdef

ISy

8.3.7 Menii 6 Konfiguration

Beispiel: Zone 1:

Ein-Zonen-Betriebbzw. Bediengerat BT 300

XAXXXX

hh :mm

hh :mm

Reglertyp UA 141 E

ECKELMANN

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz 1

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz n

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

abcdef x °C

a B = Betrieb

b K = Kuhlung

c K = Kuhlung

d A = Abtauung

e T = Tur (nur bei Raumregler)
f W = Warnung (Alarm)

KONFIGURAT POS:

1

2

Kihlstelle

Regler

Kihlung

Sprache
Alarm-Priorité&ten
Notnetzbetrieb

COPT+
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XXXXX

Weiter zu Meni 6-1
Weiter zu Menti 6-2
Weiter zu Menti 6-3
Weiter zu Menti 6-4
Weiter zu Menti 6-5
Weiter zu Menti 6-6

Weiter zu Men( 6-7

*) Der Status abcdef enthélt folgende Zustande der Kihlistelle. Wenn ein Zustand nicht aktiv ist, wird
an dieser Stelle ein - eingetragen.

Zwei-Zonen-Betrieb

B = Betrieb
K = Kuhlung
A = Abtauung

T = Tur (nur bei Raumregler)

W = Warnung (Alarm)

191



(I r ECKELMANN

Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

* Meni 6-1 Kihlstelle

KUHLSTELLE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Kihlstellenname: Nur Text
XXXKXKXXXKKXKKKXKXK Freier Text, der die Kihlistelle bezeichnet (s. Hinweis nach Kuhlstellen-
der Tabelle) regler
Position: XXXXX Freier Text, der in den Menu hinter Position (POS:) ange- UA400
zeigt wird (s. Hinweis nach der Tabelle)
Prioritat: XX  Prioritit der Alarme bei Ausfall Kiihistelle oder einstellung T, {, 1
der globalen Reglerprioritdt (Menu 6-5) oder Ziffern
(0..99)
Verbund Nr.: xX  Nummerder Verbundsteuerung, der der Kiihistellenregler T, {, --
zugeordnet ist. Erst nachdem die Verbundnummer der oder Ziffern
zugehdrigen Verbundsteuerung am Kihistellenregler aus- (-, 1..9)
gewahlt wurde, hat der Kiihlistellenregler den Wert des
Saugdruckes fur die Regelfunktionen zur Verfugung.
Verbundsatz: XXX  Zugehorigkeit zu einem Verbundsatz; T4, -
Dieser Parameter ist nur erforderlich fiir die Ankopplung an oder Ziffern
eine VS 3010 BS mit mehreren Zonen. Falls ein anderer (-, 21, Z22)
Typ von Verbundsteuerungen eingesetzt wird, ist dieser
Parameter abzuschalten (---)
Temperaturzonen X Anzahl der Temperaturzonen T4, 2
Ein-Zonen-Betrieb/Zwei-Zonen-Betrieb oder Ziffern
(1,2)
Fiihleranzahl XX  Anzeige der angeschlossenen Temperaturfiihlermenge; J
nach Eingabe von J erfolgt ein Fuhler-Scan, bei dem die
Anzahl der Fihler neu bestimmt wird.
A Es unbedingt darauf zu achten, dass die richtige Verbundnummer bzw. der richtige Verbundsatz
/A eingestellt ist, da sonst Schaden an Anlage oder Ware auftreten kénnen. Ferner darf der Parameter
Korroff. ty (Menl 6-3) nicht auf “--” eingestellt sein, wenn das tg von der Verbundsteuerung zur Re-

gelung verwendet werden soll.

Es sollte ein sinnvoller Name eingetragen werden, der die Kiuhlstelle n&her beschreibt, z. B. Kase-
theke 2 und KT2. Die Eingabe erfolgt Uber die Menils vom Systemzentrale / Marktrechner / Bedien-
terminal. Eine direkte Eingabe Uber die in den Bedienterminals eingeblendeten Menis des Kihlstel-
lenreglers ist nicht méglich. Ebenso ist eine Eingabe Uber das Bedienteil BT 300 nicht mdglich.

ISy

¢ Meni 6-2 Regler

REGLER POS: XXXXX

1 Typ und Version Weiter zu Men( 6-2-1
2 Temperaturanzeige Weiter zu Men( 6-2-2
3 Alarmverzdgerung Weiter zu Men( 6-2-3
4 230V Eingé&nge Weiter zu Men( 6-2-4
5 Fihler Typ Weiter zu Men( 6-2-5
6 Analoge Eingange Weiter zu Men( 6-2-6

EEV Regler Zonel

EEV Regler Zone2

192

Weiter zu Menl 6-2-7; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)

Weiter zu Menu 6-2-8; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 6-2-1 Typ und Version

VERSION POS: XXXXX
Reglertyp KXXXXKXX
Software Vers.: XXXX
Gerat Nr: KXXXXX
Master/Sl. Mode XXX

e Meni 6-2-2 Temperaturanzeige

ANZEIGE POS: XXXXX
Offset XX K
Alarmsymbol X

¢ Meni 6-2-3 Alarmverzégerung

ALARMVERZ. POS: XXXXX
Fihlerbruch XX m
Uber/Unter Tmp XX m
keine Abtauung XX h
Selbsthaltung X

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

Reglertyp UA 141 E

Wird Uiber den DIP-Schalter S3 eingestellt
Software Version des Kihlstellenreglers

Gerate-Nummer des Kihlstellenreglers
(aus EEPROM)

Synchronisierte Abtauung im Master-/Slave-Modus

Offset fuir die Anzeige der Temperatur

Anzeige des Alarmsymbols in der Temperaturanzeige des

BT30

Alarmverzdgerungbei Flhlerbruch
Alarmverzégerung bei Uber-/Untertemperatur

Alarmverzdgerung bei fehlender Abtauung

Selbsthaltung der Alarme mit manueller Quittierung der
Alarme (JA) oder automatischer Quittierung beim Gehen

(NEIN)

ECKELMANN

Eingabe Vorgabe
UA141E

T4, AUS

(EIN/AUS)

Eingabe Vorgabe

-10..10 0K

T N

(J/IN)

Eingabe Vorgabe

0..30 15 min

0..120 90 min

-, 2..168 50 h

T N

(J/IN)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 6-2-4 230 V Eingénge

A

|

230V

Eing.
Eing.
Eing.

Eing.

EING. POS: XXXXX

1: XXXXXXXXXX

21 XXXXXXKXXXX

3 XXXXXXXXXX

4: XXXXXXXXXX

Reglertyp UA 141 E

Funktion des Digitaleingangs 1 D11/D12
Funktion des Digitaleingangs 2 D21/D22
Funktion des Digitaleingangs 3 D31/D32

Funktion des Digitaleingangs 4 D41/D42

AAXXXX XXX XXX XXXXKXKXX

Inv.

Inv.

Inv.

Inv.

D1

D2

D3

D4

Frei konfigurierbarer Alarmtext fur Digitaleingang 4,

der Vorgabetext ist ,CO»-Alarm*®

XXX Invertierung des Digitaleingangs 1
XXX Invertierung des Digitaleingangs 2
XXX Invertierung des Digitaleingangs 3

XXX Invertierung des Digitaleingangs 4

Mégliche Einstellungen fir die Digitaleingange:

1)

2)

3)

4)

ABTAUUHR
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2
SOLLW.UMSCH.

SOLLW.UMSCH
TAST.AUTOM
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2

TAST.SCHEIB.
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2

FREMDALARM
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2
HANDABSCH.
SOLLW.UMSCH.

* Werkseinstellung

194

Abtauuhr *

Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2
Sollwertumschaltung

Sollwertumschaltung *

Taster Automatik
Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2

Taster Scheibe *
Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2

Fremdalarm *
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2
Handabschaltung beide Zonen
Sollwertumschaltung

ECKELMANN

Die Umstellung der Digitaleingénge ist nur fiir ausgebildetes Personal gedacht, da sich Anderungen
auf andere Funktionen auswirken kénnen.

Eingabe Vorgabe
1) ABTAUUHR
2) SOLLW.UMSCH
3) TAST.SCHEIB.
4) FREMDALARM
Text CO2-Alarm
T4, AUS
(EIN/AUS)

AUS

AUS

AUS

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016



oA N

Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 6-2-5 Fuhler Typ

Reglertyp UA 141 E

ECKELMANN

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

FUHLERTYP
L1243
K277

5K3Al

POS: XXXXX

¢ Meni 6-2-6 Analoge Eingénge

ANALOGE EINGANGE POS: XXXXX

AIN1 aktiwv

Kaltem.Z 1

ND Z1 Min

ND Z1 Max

AIN1 Send CAN

AIN1 Empf CAN

AIN1 Empf AIN

AIN2 aktiv

Kaltem.Z 2

Fkt. AIN2

HD Z2 Min

HD Z2 Max

AIN2 Send CAN

AIN2 Empf CAN

AIN2 Empf AIN

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1

X

XXXX

xxx bar

xxx bar

XX

XXXX

XXXXX

xxx bar

xxx bar

08. November 2016

Temperaturbereich-50..50 °C
Temperaturbereich -50..50 °C

Temperaturbereich 0..100 °C

AnalogeingangZ1 verwenden (=J)
nicht verwenden (=N)

Auswahl Kéltemittel Zone 1

Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA

Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler

Eingabe
J

|

Eingabe
(JN)

kein

R404A ..
R600a*

0.0 .. 2.0 bar

8.0..200.0
bar

(J.N)

veranlasst, das lokale tg (AIN1) Uber den CAN-Bus zur

Verfligung zu stellen.
NUR méglich, wenn Parameter AIN1 aktiv = J

CAN-Bus-Adresse des Remote-Kuhlstellenreglers,
von dem das ty empfangen wird.

Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben,
von der das tg enthnommen wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN1T Empf CAN)

AnalogeingangZ2 verwenden (=J)
nicht verwenden (=N)

Auswahl Kéltemittel Zone 2

Funktion des Analogeingangs Z2:

t0Z22 Nur zur Aufzeichnung

t0Z2Reg Zur Regelung

Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA
Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler
veranlasst, den lokal erfassten Wert des Analogein-

gangs 2 (AIN2) Gber den CAN-Bus zur Verfigung zu

stellen.
NUR mdéglich, wenn Parameter AIN2 aktiv = J

CAN-Bus-Adresse des Remote-Kihlstellenreglers,

von dem der lokal erfasste Analogwert zur Verfiigung

gestellt wird.

Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben,
von dem der lokal erfasste Analogwert entnommen
wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN2 Empf CAN)

1,2

(J.N)

kein
R404A ..
R600a*

t0Z2,
t0Z2Reg,
Feuchte, tc
0.0 .. 2.0 bar

8.0..200.0
bar

(J.N)

1,2

Vorgabe
\

Vorgabe
N

kein

0.0 bar
10.0 bar

kein

0.0 bar

10.0 bar
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

* Unterstitzte Kaltemittel:
R404A, R744 (CO»), R134a, R410A, R717 (NH3), R22, R290, R407C, R507, R1270, R402A, R502, R407F,
R422A, R422D, R408A, R407D, R407A, R427A, R438A, R152a, R170, R600, R600a

n@ Praxis-Tipp am Beispiel “Anschluss eines Drucktransmitters -1 .. 7 bar”:
Die Angabe auf dem Drucktransmitter ist hier offensichtlich (-> -1bar) relativ zum Umgebungsdruck.
Der Abgleich der Drucktransmitter im Regler erfolgt mit absoluten Druckwerten (der Absolutdruck
kann nicht negativ werden). Um obigen Drucktransmitter mit der Relativdruckangabe -1 bar (bei 4
mA bzw. 0 V) und 7 bar (bei 20 mA bzw. 10 V) zu parametrieren, mul} der Umgebungsdruck (1bar)
hinzuaddiert werden.
Die Eingabe erfolgt also in diesem Beispiel folgendermassen: 0..8 bar.

¢ Meni 6-2-7 EEV Regler Zone 1

I]EE Dieses Men ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 1 POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Pm Z 1: XX.XxX  Temperaturregelung Zone 1, P-Anteil 0..99.99 7.00
Im Z 1: XX.Xx  Temperaturregelung Zone 1, I-Anteil 0..99.99 0.30

Wird der Parameter |, verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

Dm Z 1: XX.XxX  MéobelregelungZone 1, D-Anteil 0..99.99 5.00
Offs.0Off.Md XX % Offset prozentualer Offnungsgrad der Temperaturrege- 0..100 30 %
lung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

PU Z 1: XX . XX UberhitzungsregelungZone 1, P-Anteil 0..99.99 5.00

I4 Z 1: XX . XX UberhitzungsregelungZone 1, I-Anteil 0..99.99 0.10

Wird der Parameter I;; verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

Di Z 1: XX . XX UberhitzungsregelungZone 1, D-Anteil 0..99.99 5.00
Offs.Off.UH XX % Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-  0..100 40 %
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Max. Not-0G XX % Maximaler Notéffnungsgrad 0..50 20 %

Verz.min.UH XX s  Verzégerungbei Unterschreiten der eingestellten mini-  9..600 9 sec
malen Uberhitzung

Anlaufdauer XX.X m  Anlaufdauernach dem Einschalten der Steuerung oder 0..100.0 6.0 min
nach der Abtauung oder bei einer Blockade der Rege-
lung.
Der eingegebene Wert darf nicht kleiner als der ak-
tuelle Parameter Einspr.dauersein, sonst wird der
kleinste gultige Wert verwendet.
Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

EEV ZONE 1

Einspr.dauer

0G iiber CAN

MR-Arch. 15s

0G3s Interv.

Reset I-Summ

Edit.off.qgr.

Off.grad 7z 1

Maximaler OG

Untertmp. to

t0 VS korr.

POS: XXXXX

XX. X' m

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX %

XXX %

xxK

XXX °C

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Einspritzdauer nach dem Einschalten der Steuerung
oder nach der Abtauung oder bei einer Blockade der
Regelung

Der eingegebene Wert darf nicht gréf3er als der ak-
tuelle Parameter Anlaufdauersein, sonst wird der
grofRte gultige Wert verwendet.

Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.

Offnungsgrad tiber CAN-Bus versenden

(findet dann Verwendung, wenn in der zugehdrigen
Verbundsteuerung eine “Bedarfsabhangige Sollwerter-
mittlung / to-Schiebung Uber Verbraucher” parametriert
wurde)

Einige wenige Stati und Werte werden zusatzlich im
15-Sekunden-Intervall in der Systemzentrale/ dem
Marktrechner archiviert, wenn dieser Parameter auf "J"
eingestellt ist.

ACHTUNG: Diese Einstellung erhdht den Speicherbe-
darf und sollte nur bei Bedarf/ zu Unter-
suchungszwecken eingeschaltet werden.

Auswahl des Intervalls beim Ausgeben des Offnungs-
grads.

AUS =6s

EIN =3s

Beim Umschalten wird die Regelung fir 6 Sekunden
ausgesetzt.

Reset (auf 0 setzen) der I-Summe, wenn die Uberhit-
zung fir eine langere Zeitdauer unterschritten wird, als
mit dem Parameter Verz.min.UH angegeben.

AUS = Die I-Summe wird nicht auf 0 gesetzt
EIN = Die I-Summe wird auf 0 gesetzt.

Manuelle Eingabe des Offnungsgrades

Aktueller Offnungsgrad Zone 1; editierbar, wenn manu-
elle Eingabe aktiviert ist.

Der vom Kilhistellenregler ausgegebene Offnungsgrad
kann nach oben begrenzt werden

Uberwachung des von der Verbundsteuerung ibertra-
genen ty auf unpassend tiefe Werte

HINWEIS: Nach der Inbetriebnahme kann dieser Wert
auf ”--” eingestellt werden.

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur
an der Verbundsteuerung (Uber Verbundnummer zuge-
ordnet)

Eingabe
0..100.0

T
(AUS/EIN)

T
(JIN)

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)
0..100

20..100

10..60, -

Vorgabe
5.0 min

AUS

zZ

AUS

EIN

AUS
Vorgabe
durch Regler

100%

28K
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UA 141 E

e Meni 6-2-8 EEV Regler Zone 2

I]EE Dieses Men ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 2 POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Pm Z 2: XX.XxX  Temperaturregelung Zone 2, P-Anteil 0..99.99 7.00
Im Z 2: XX.Xx  Temperaturregelung Zone 2, I-Anteil 0..99.99 0.30

Wird der Parameter |, verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

Dm Z 2: XX.XX  MéobelregelungZone 2, D-Anteil 0..99.99 5.00
Offs.0Off.Md XX % Offset prozentualer Offnungsgrad der Temperaturrege- 0..100 30 %
lung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

PU Z 2: XX . XX UberhitzungsregelungZone 2, P-Anteil 0..99.99 5.00

I4 2 2: XX . XX UberhitzungsregelungZone 2, I-Anteil 0..99.99 0.10

Wird der Parameter I;; verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) gel6scht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

DU Z 2: XX . XX UberhitzungsregelungZone 2, D-Anteil 0..99.99 5.00
Offs.0Off.UH XX % Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-  0..100 40 %
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Max. Not-0G XX %  Maximaler Offnungsgrad 0..50 20 %
Verz.min.UH XX s  Verzégerungbei Unterschreiten der eingestellten mini-  9..600 9 sec
malen Uberhitzung
Edit.sff.gr. XXX  Manuelle Eingabe des Offnungsgrades T4, AUS
(AUS/EIN)
Off.grad 2 2 XXX ¢  Aktueller Offnungsgrad Zone 2; editierbar, wenn manu- 0..100 Vorgabe
elle Eingabe aktiviert ist. durch Regler
e Meni 6-3 Kihlung
KUHLUNG POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Korroff. tO0 XX K  Korrekturoffsetfur Druckverluste in der Saugleitung -, 0..20 2K
WICHTIG: im Stand-Alone-Betrieb muss -- eingestellt
werden!
Dauerl.iberw. XX m  Dauerlaufuberwachung --,0..15 --
Freigaberel. xxX  Umstellung auf den ,Freigabe-Betrieb*: T4, AUS
AUS  Offnungsgrad wird tber die Solid-State-Relais ~ (AUS/EIN)
(SSR) ausgegeben

EIN  Die beiden SSR takten nicht mehr, sie sind
eingeschaltet, falls der Mébelregler Kéltebedarf
meldet bzw. wieder
ausgeschaltet, falls kein Kéltebedarf vorliegt.
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Menl 6-4 Sprache

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

SPRACHE POS:
Deutsch D
English GB
Francais F

Espanyol ESP
Finnish FIN

Cesky Cz

* Meni 6-5 Alarm-Prioritaten

ALARMPRIOS POS:

Kihlstellenprio

Prioritéat:

Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn Kiihlistellenprio = N gesetzt ist. Die méglichen Eingaben fiir die Prioritat der Alarme ha-

ben folgende Bedeutung:

Temp. zu tief

Temp. zu hoch
Fiihlerbruch

Keine Abtauung

zeitl. Abtauende
Spannungsausfall

Erstanlauf

Handabschaltung

Hardware defekt

Sollwertverst.
Kihlstelle gesp.
Batteriespannung

t0 tberprifen

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

XAXXXX

XXXXX

XX

0
1

99

Prioritét der Alarme global iber die Kuhlstellenpriorit&t
(Meni 6-1) einstellbar (J)

Anzeige Kuhlstellenprioritat (Menu 6-1); erscheint nur,
wenn Kuhlstellenprio = J gesetzt

Ereignis wird ignoriert
Meldung (nur Eintrag in Meldeliste)
Alarm mit Prioritét 1

Alarm mit Prioritét 99

Grenzwert untere Alarmtemperatur unterschritten;
Prioritat gilt fir die Meldungen Temp. Zone1 zu tief,
Temp. Zone2 zu tief

Grenzwert obere Alarmtemperatur Uberschritten;
Prioritat gilt fur die Meldungen Temp. Zone1 zu hoch,
Temp. Zone2 zu hoch

Temperaturfihler ausgefallen

Keine Abtauung innerhalb der Alarmverzdgerungszeit;
Prioritat gilt fir die Meldung Fehlende Abtauung

Abtauung durch Sicherheitszeit beendet
Anlauf nach Spannungsausfall

Inbetriebnahme der Steuerung (Grundeinstellung gela-
den!)

Handschalter Eingang D31/D32 auf AUS

Die interne Hardware ist fehlerhaft; Prioritat gilt fur die
Meldungen EEPROM defekt, RTC defekt, Flash defekt

Meldung wird bei Sollwertverstellung erzeugt

Kuhlung durch VS tber CAN-Bus unterbrochen
Batteriespannung zu niedrig

Das ty der Verbundsteuerung wurde tber den CAN-
Bus nicht empfangen; Prioritét gilt fur die Meldungen to

fehlt: Zone 1, to fehlt: Zone 2 (Siehe hierzu auch Kapi-
tel 10.1.3 “Untertemperaturiiberwachung ty

Eingabe

|

|

Eingabe

T4,

(Ja/Nein)

-, 0.

-, 0.
-, 0.
-, 0.

.99

.99

.99
.99

.99
.99
.99

.99

99

99
99
99

Vorgabe

\/

Vorgabe
N

N O O o
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

ALARMPRIOS POS: XXXXX

Fihlerbruch EEV
EEV-Regel.block.

RTyp falsch

Notschliess UH

0G manuell

Konfig:MS & DG
OG kontrollieren

Fremdalarm

* Meni 6-6 Notnetzbetrieb

NOTNETZ POS: XXXXX

Fkt. Kihl. AUS XXX

Fkt. Abt. AUS XXX

Fkt. Lift. AUS XXX

Fkt. Rhmhg.AUS XXX

Fkt. Licht AUS XXX

200

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Ausfall der EEV-Regelfthler; Prioritat gilt fur die Mel-
dungen Fiihlerbr. EEV Z1, Fiihlerbr. EEV Z2

EEV-Regelung blockiert; Prioritat gilt fir die Meldungen
EEV-Regel.block Z1, EEV-Regel.block Z2

Konfigurationsfehler:nicht zuldssiger Reglertyp Uber
DIP-Schalter S3 eingestellt; Prioritét gilt fur die Mel-
dung Falscher Regeltyp

Minimale Uberhitzung fiir die Dauer der Verzégerungs-
zeit unterschritten

Vorgabe des Offnungsgrades durch manuelle Eingabe;
Prioritat gilt fur die Meldungen OG manuell Zone 1, OG
manuell Zone 2

Konfigurationsfehler:gleichzeitige Parametrierung von
Master-/Slave- und Druckgasabtauung

Alarm wegen unplausiblem Offnungsgrad
(siehe Kapitel 10.1.10)

Alarm zur Erfassung von Fremdalarmen,
Vorgabetext ist ,,CO2-Alarm®

Funktionalitdtder Kiihlung wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Abtauung wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Lufter wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Rahmenheizung wéhrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtdes Lichts wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Eingabe Vorgabe
-, 0..99 2
-, 0..99 0
-, 0..99 0
-, 0..99 -
-, 0..99 0
-, 0..99 2
-, 0..99 0
-, 0..99 0
Eingabe Vorgabe
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
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* Ment 6-7 COPT+

COPT+

COPT+

Inakt.n.Abt.

Vrz HystEIN

Utempzl ab.

UtempZ2 ab.

TolUbHystZ1

TolUbHystZ2

Umsch Zu Rd

Verz Umsch

Add.Istwrte

Steig OberG

Steig UntrG

SDS Hyst z 1

SDS Hyst 2 2

SDS RModus

o XXXXX

XXX

XXm

XXXXm

XXm

XXm

xxK

xxK

XXX

XXXm

XXX

xxxK

xxxK

xxxK

xxxK

virtSwt

ECKELMANN

Reglertyp UA 141 E

Grundsatzliche Teilnahme des Reglers an der
Saugdruck-Schiebung (Funktion COPT+).

Anmerkung: Der Versand erfolgt tiber ein CAN-
BusTelegramm und greift in die Regelung ein!

Verzégerungszeit nach Ablauf der Abtauung,
bis der Regler wieder aktiv in die Schiebung eingreift.

Verzégerungszeit fur Absenkanforderung bei
eingeschalteter Kiihlung und Uberschreitung der Hys-
terese.

Verzégerungszeit vor Ablauf der Alarmverzégerung
Ubertemperatur in Zone 1, vor der Absenken ange-
fordert wird.

Verzégerungszeit vor Ablauf der Alarmverzégerung
Ubertemperatur in Zone 2, vor der Absenken ange-
fordert wird.

Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese
in Zone 1. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.

Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese
in Zone 2. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.

Umschaltung von Zu- auf Rickluft und umgekehrt bei
Verzégerungszeit Temperaturalarm.

Umschaltung von Zu- auf Riickluft: wann wird in-
nerhalb der Verzégerung Ubertemperatur-Alarm umge-
schaltet.

Anlegen zuséatzlicher (additiver) ,Debug“-Istwert-Ar-
chive in der Systemzentrale / Marktrechner.

Achtung: Dies kann dort eine Reorganisiation der
Istwert-Archive erzwingen - deshalb nur im Bedarfsfall
einsetzen!

Oberer Grenzwert der Neutralzone fur Bestimmung
der Steigung.

Unterer Grenzwert der Neutralzone fur Bestimmung
der Steigung.

Bestimmt die bei der Schiebung verwendete Hysterese
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 1.

@)

Bestimmt die bei der Schiebung verwendete Hysterese
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 2

@)

Diesen Wert bitte immer auf ,virtSwt* belassen

Eingabe

T
(EIN/AUS)

0..40

0..20

0..20

T
(EIN/AUS)

0..15

T
(EIN/AUS)

Vorgabe
AUS

30 min

2.5 min

5 min.

5 min.

2K

2K

AUS

5 min.

AUS

0.3K

02K

5K

5K

virtSwt

(*) Je niedriger dieser Parameter, desto friiher wird die Verbundsteuerung angewiesen, den Saugdruck
abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten. Zuséatzlich wird der P-Anteil des Mdb-
elreglers herangezogen. Je héher der P-Anteil des M&belreglers, desto friher wird die Verbundsteuerung
angewiesen, den Saugdruck abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten.
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UR 141 NE

8.4 Reglertyp UR 141 NE - Meniibaum

REQNANAR * OO
12345678 z 2:F
OFF ’
4:  ON/OFF = Master-/Slave-Modus EIN/AUS
5.8: OFF
Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 Meniinummer Meniiname
Hauptmenu 0 Kuhlstelle
Istwerte 1 Istwerte
Temperaturfuhler 1-1 TEMPERATUR
Ktihlung Zone 1 1-2 KUHLUNG 1
Abtauung Zone 1 1-3 ABTAUUNG 1
Lafter Zone 1 1-4 LUFTER 1
Alarm 1-5 ALARM
Rahmenheizung 1-6 MODUS
Kthlung Zone 2 1-7 KUHLUNG 2
Abtauung Zone 2 1-8 ABTAUUNG 2
Lafter Zone 2 1-9 LUFTER 2
Sollwerte 2 Sollwerte
Kuhlung 2-1 KUHLUNG
Zone 1 2-1-1 KUHLUNG 1
Zone 2 2-1-2 KUHLUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-1-3 KUHLUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-1-4 KUHLUNG 2U
Abtauung 2-2 ABTAUUNG
Zone 1 2-2-1 ABTAUUNG 1
Zone 2 2-2-2 ABTAUUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-2-3 ABTAUUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-2-4 ABTAUUNG 2U
Lufter 2-3 LUFTER
Zone 1 2-3-1 LUFTER 1
Zone 2 2-3-2 LUFTER 2
Zone 1 Umschaltung 2-3-3 LUFTER 1U
Zone 2 Umschaltung 2-3-4 LUFTER 2U
Alarm 2-4 ALARM
Zone 1 2-4-1 ALARM 1
Zone 2 2-4-2 ALARM 2
Zone 1 Umschaltung 2-4-3 ALARM 1U
Zone 2 Umschaltung 2-4-4 ALARM 2U
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

Ebene 1

Sollwerte

Uhr

Meldungen

Archiv

Konfiguration

*Nur UA 410 E AC

Ebene 2

Rahmenheizung

aktuelle Zeit

Abtauuhr

Sollwerte
Umschaltung

Anzeigen
Quittieren

Loschen

Khlistelle

Regler

Kuhlung
Sprache
Alarm-Prioritaten
Notnetzbetrieb

COPT+

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

Reglertyp UR 141 NE

Ebene 3

Modus Rahmen

Sollwerte Rahmen

Modus Umschaltung

Sollwerte Umschaltung

Abt.Uhr 22

Typ und Version

Temperaturanzeige

Alarmverzdgerung
230V Eingénge
Fahler Typ
Analoge Eingange

EEV-Regler Zone 1

EEV-Regler Zone 2

Meniinummer
2-5

2-5-1

2-5-2

2-5-3

2-5-4

3

3-1

3-2

3-2-a

3-3

4-1
4-2
4-3

6-1
6-2
6-2-1
6-2-2
6-2-3
6-2-4
6-2-5
6-2-6
6-2-7
6-2-8
6-3
6-4
6-5
6-6

6-7

Meniiname
RAHMENHEIZ
MODUS
SOLLWERTE
MODUS UM
SOLLW.UM
Uhr

UHR
ABTAUUHR
Abt.Uhr Z2
UMSCHALTNG

Meldungen
MELDUNGEN
MELDUNGEN
MELDUNGEN
Archiv
Konfigurat
KUHLSTELLE
REGLER
VERSION
ANZEIGE
ALARMVERZ.
230V EING.

FUHLERTYP

ANLOGE EINGANGE

EEV ZONE 1
EEV ZONE 2
KUHLUNG
SPRACHE
ALARMPRIOS
NOTNETZ

COPT+

ECKELMANN
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

8.4.1 Menii 0 Hauptmenii

KUHLSTELLE POS: XXXXX

1

2

Istwerte
Sollwerte
Uhr
Meldungen
Archiv

Konfiguration

8.4.2 Meni 1 Istwerte

Is
1

2

204

TWERTE POS: XXXXX
Temperaturfihler

Kihlung Zone 1

Abtauung Zone 1

Lifter Zone 1

Alarm

Rahmenheizung

Kihlung Zone 2

Abtauung Zone 2

Lifter Zone 2

Reglertyp UR 141 NE

Weiter zu Meni 1
Weiter zu Menti 2
Weiter zu Menui 3
Weiter zu Menti 4
Weiter zu Menui 5

Weiter zu Meni 6

Weiter zu Menii 1-1
Weiter zu Menui 1-2
Weiter zu Menui 1-3
Weiter zu Menui 1-4
Weiter zu Menui 1-5
Weiter zu Menui 1-6

Weiter zu Meni 1-7:

ECKELMANN

Der Menupunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Meni 6-1).

Weiter zu Men( 1-8:

Der Menupunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Meni 6-1).

Weiter zu Men( 1-9:

Der Menupunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Meni 6-1).
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Menl 1-1 Temperaturfihler

TEMPERATUR

Temperat. R4.1
Temperat. R1.1
Temperat. R5.1
Temperat. R6.1
Temperat. R4.2
Temperat. R1.2
Temperat. R5.2
Temperat. R6.2

t0 VS korr.

t0 lokal Z1
t0 lokal Z2
tc

Feuchte

XXXXX
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C

XXX °C

xxx °C
xxx °C
xxx °C

XX %

1): Nur UA 410 E AC
2): Wert wird nur in der Systemzentrale / im Marktrechner Giber den CAN-Bus aufgezeichnet - wird nicht zur
Regelung verwendet! Ausnahme: Verwendung der Funktion ,foZ2Reg“, Parameter ,Fkt. AIN2“ (Menu 6-2-6).

e Meni 1-2 Kuhlung Zone 1

KUHLUNG 1
Kihlung
Off.grad 7z 1
Og-Mittel 24h
Temperat. R4.1

Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberh. Z 1

Heizkreis

Soll Heizkreis

Hyst Heizkreis

Zuluft-Reg.
MOP-Betrieb

Status Licht

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1

XXXXX

XXX

XX

o

XX

o

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C

XXX

XXX °C

XX K

XXX
XXX

XXX

08. November 2016

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang 221/222

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z41/242

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z251/252
Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang Z71/272

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z91/292

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z01/202

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur an der VS (tUber Verbundnummer
zugeordnet)

Anzeige momentane to-Temperatur Zone 1 1)
Anzeige momentane to-Temperatur Zone 2 1) 2)
Anzeige momentane t-Temperatur 1) 2)

Anzeige momentane, relative Feuchte 1)2)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kiihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 1

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 1 vom letzten Tag
Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang 221/222
Anzeige Sollwert Raumlufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunk-
tregelung (Menu 2-1-1)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 1

Anzeige momentaner Zustand Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zo-
nen-Betrieb (Menu 6-1)

Anzeige Sollwert Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb
(Menu 6-1)

Anzeige Hysterese Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb
(Menu 6-1)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Raumluft
Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs
Status der Lichtsteuerung (EIN/AUS)
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UR 141 NE

¢ Meni 1-3 Abtauung Zone 1

ABTAUUNG 1 ):0:0.0.0:¢

Abtauung XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Abtauung

Temperat. R1.1 XXX °C  Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z31/232

Temperat. R1.2 XXX °C  Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Abtauendtemp XXX °C  Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Wartezeit XX m  Anzeige Sollwert Wartezeit

Abtropfzeit XX m  Anzeige Sollwert Abtropfzeit

2 .Abtaustufe XXX °C  Anzeige Sollwert der 2. Abtaustufe; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb
(Menu 6-1)

letzte Abt. XX hh:mm  Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

M/S Anz. Sl1. Anzahl der einparametrierten und erreichbaren MA-Slaves

M/S verl. Sl. CAN-Adresse des ersten MA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war

M/S Abt. Sl1. Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

M/S ASlMat Liste der gerade in Abtauung befindlichen MA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

FAb Anz. Sl. Anzahl der FA-Slaves (nur beim FA-Master)

FAb verl Sl. CAN-Adresse des ersten FA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war

FAb Abt Sl1. Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

FAb AS1Mat Liste der gerade in Abtauung befindlichen FA-Slaves

(kann mit ENTER durchgegangen werden)

* MenuU 1-4 Lifter Zone 1

LUFTER 1 XXXXX

Lifter XXX  Anzeige momentaner Status des Lifters

Temperat. R1.1 XXX °C  Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z31/232
Lifterverzdger XXX °C  Anzeige Sollwert der Temperatur zum Lifteranlauf

e Menid 1-5 Alarm

ALARM XXXXX

Alarmrelais XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Alarm Klemme 15/16/18

Soll ibertempl XX °C  Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 1

Soll Untertempl XX K  Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 1

Soll ibertemp2 XX °C  Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)

Soll Untertemp?2 XX K  Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)

Kihlraumtir 1 XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Eingangs Kuhlraumtir Klemme D31/D32

Kihlraumtir 2 XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/Ein des Eingangs Kihlraumtir Klemme D21/D22
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

¢ Meni 1-6 Rahmenheizung

MODUS XXXXX
Rahmenheizung XXX
Einschaltdauer XXX %
Feuchte XXX %
Raum-Temp XX °C
e Meni 1-7 Kihlung Zone 2
KUHLUNG 2 XXXXX
Kihlung XXX
Off.grad 7 2 XX %
Og-Mittel 24h XX %
Temperat. R4.2 XXX °C
Sollwert R4.2 XXX °C
Hysterese R4.2 XXX K
Uberh. 2z 2 XXX °C
Zuluft-Reg. XXX
MOP-Betrieb XXX
¢ Meni 1-8 Abtauung Zone 2
ABTAUUNG 2 XXXXX
Abtauung XXX
Temperat. R1.2 XXX °C
Abtauendtemp XXX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit XX m
letzte Abt. XX hh:mm
e Meni 1-9 Lifter Zone 2

LUFTER 2 XXXXX
Lifter XXX
Temperat. R1.2 XXX °C
Lifterverzéger XXX °C

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Rahmenheizung Klemme 91/92/93
Anzeige momentane Einschaltdauer der Rahmenheizung

Anzeige momentane Raumfeuchte (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem bestuick-
ten Feuchtefuhler)

Anzeige momentane Raumtemperatur (Ubermittelt iber CAN-Bus von der VS mit dem be-
stiickten Raumtemperaturfihler)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kiihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 2

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 2 vom letzten Tag
Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang Z71/272
Anzeige Sollwert Raumlufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunk-
tregelung (Menu 2-1-2)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 2
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Raumluft

Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Abtauung

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282
Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Anzeige momentaner Status des Lufters
Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282

Anzeige Sollwert der Temperatur zum Lifteranlauf
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

8.4.3 Menii 2 Sollwerte

SOLLWERTE POS:

1 Kihlung
2 Abtauung
3 Lifter

4 Alarm

5 Rahmenheizung

e Meni 2-1 Kiihlung

KUHLUNG POS:

1 Zone 1
2 Zone 2
3 Zone 1U Umschalt.

3 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-1-1 Zone 1

KUHLUNG 1 POS:

Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Soll Heizkreis

Hyst Heizkreis

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktreqg.

MOP-Punkt

208

XXXXX

XXXXX

XAXXXX

XXX °C

XXX K

XX K

XXX

XXX °C

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Weiter zu Menu 2-1; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-1-1.

Weiter zu Menu 2-2; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-2-1.

Weiter zu Menu 2-3; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-3-1.

Weiter zu Menu 2-4; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-4-1.

Weiter zu Men( 2-5

Weiter zu Meni 2-1-1

Weiter zu MenU 2-1-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-1-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-1-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-1)

Sollwert Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem
Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert Hysterese Heizkreisregelung; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert Uberhitzung Zone 1

Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das
Kihlrelais abschaltet Zone 1. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.

Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti-
gem Betrieb (AUS)

Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb

Eingabe
-, -10..30
1.8

-,-10..30

T4
(AUS/EIN)

-, -50..50

Vorgabe
5°C

2K

5°C

2K

6 K
2K

AUS

-°C
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Menil 2-1-2 Zone 2

KUHLUNG 2
Sollwert R4.2

Hysterese R4.2

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktreqg.

MOP-Punkt

POS: XXXXX

XXX °C

XXX K

XX K

XXX

XXX °C

e Meni 2-1-3 Zone 1U Umschalt.

KUHLUNG 1U
Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Soll Heizkreis

Hyst Heizkreis

POS: XXXXX

XXX °C

e Menil 2-1-4 Zone 2U Umschalt.

KUHLUNG 2U
Sollwert R4.2

Hysterese R4.2

e Meni 2-2 Abtauung

ABTAUUNG

1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

POS: XXXXX
XXX °C

X K

POS: XXXXX
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ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Uberhitzung Zone 2

Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das
Kihlrelais abschaltet Zone 2. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.

Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti-
gem Betrieb (AUS)

Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-1)

Sollwert Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem
Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert Hysterese Heizkreisregelung; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Weiter zu Meni 2-2-1

Eingabe
-, -10..30
1.8

0..20
0..10

T4
(AUS/EIN)

-, -50..50

Eingabe
-, -10..30
1.8

-,-10..30

1.8

Eingabe
-, -10..30
1.8

Vorgabe
5°C
2K

6 K
2K

AUS

-°C

Vorgabe
3°C
1K

3°C

1K

Vorgabe
3°C
1K

Weiter zu MenU 2-2-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-2-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Weiter zu Menu 2-2-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)
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e Meni 2-2-1 Zone 1

ABTAUUNG 1
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

2 .Abtaustufe

M/S Abt. Fkt

M/S CAN Adr.

FA-Funktion

FA-Gruppe

FA-Master

FA-Wartez.

e Meni 2-2-2 Zone 2

ABTAUUNG 2
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

POS:

POS:

XXKXXX
XX °C
XX m

X m

XXX °C

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXXm

XXXXX
XX °C

XX m

e Meni 2-2-3 Zone 1U Umschalt.

ABTAUUNG 1U
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

2 .Abtaustufe

210

POS:

XXXXX
XX °C
XX m

X m

XXX °C

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert 2. Abtaustufe; erscheint nur bei eingestelltem Ein-
Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Konfigurationder Funktion Abtauung Gber CAN-Bus,
Details Kapitel 4.5.4.

Auswahl, welcher der an der Abtauung Giber CAN-Bus
beteiligten Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter M/S Abt. Fkt. = MASTR)

Konfiguration der Funktion der Folgeabtauung,
Details Kapitel 4.5.6.
Auswahl, welcher Gruppe einer Folgeabtauung dieser Re-

gler (1..99) angehort.

Auswahl, welcher der an der Folgeabtauung beteiligten
Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter FA-Funktion= MASTR)

Wartezeit der Folgeabtauung

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert 2. Abtaustufe; erscheint nur bei eingestelltem Ein-
Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Eingabe
-, 0..30

0..15

o

.15

-, -20..30

AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

-, 1..99

0..127

Eingabe
-, 0..30
0..15

0..15

Eingabe

,0..30

o

.15

o

.15

-, -20..30

Vorgabe
5°C
0 min

0 min

AUS

1 min

Vorgabe
5°C
0 min

0 min

Vorgabe
5°C
0 min

0 min
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Meni 2-2-4 Zone 2U Umschalt.

ABTAUUNG 2U
Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

* Meni 2-3 Lifter

LUFTER

1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1lU Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-3-1 Zone 1

LUFTER 1

Lifterverzoger

e Meni 2-3-2 Zone 2

LUFTER 2

Lifterverzoger

POS: XXXXX
XX °C

XX m

POS: XXXXX

POS: XXXXX

XXX °C

POS: XXXXX

XXX °C

e Meni 2-3-3 Zone 1U Umschalt.

LUFTER 1U

Lifterverzoger

POS: XXXXX

XXX °C

e Meni 2-3-4 Zone 2U Umschalt.

LUFTER 2U

Lifterverzoger

POS: XXXXX

XXX °C
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ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Weiter zu Men( 2-3-1

Eingabe
-, 0..30
0..15

0..15

Vorgabe
5°C
0 min

0 min

Weiter zu MenU 2-3-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-3-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-3-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Eingabe
--, -20..20

Eingabe
--, -20..20

Eingabe
-, -20..20

Eingabe
--, -20..20

Vorgabe

Vorgabe

Vorgabe

Vorgabe
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e Menil 2-4 Alarm

ALARM POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-4-1 Zone 1

ALARM 1 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K
e Meni 2-4-2 Zone 2

ALARM 2 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-3 Zone 1U Umschalt.

ALARM 1U POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-4 Zone 2U Umschalt.

ALARM 2U POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

212

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Weiter zu Meni 2-4-1

Weiter zu MenU 2-4-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-4-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-4-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Meni 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera-
tur ausgeldst wird

Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Eingabe
0..30

-, 0.6

Eingabe
0..30

-, 0.6

Eingabe
0..30

-, 0.6

Eingabe
0..30

-, 0.6

Vorgabe
10°C

2K

Vorgabe

10°C

2K

Vorgabe
8°C

2K

Vorgabe

8°C

2K
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UR 141 NE

¢ Meni 2-5 Rahmenheizung

RAHMENHEIZ POS: XXXXX

1 Modus Rahmen Weiter zu Menu 2-5-1

2 Sollwerte Rahmen Weiter zu Menu 2-5-2

3 Modus Umschalt Weiter zu Menu 2-5-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)
4 Sollwerte Umsch. Weiter zu Menu 2-5-4; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

e Menil 2-5-1 Modus Rahmen

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

MODUS POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
feste ED S o \
Enthalpieregelung |

* Meni 2-5-2 Sollwerte Rahmen

SOLLWERTE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

Mod: XXXXXXXXXXKXX Anzeige des eingestellten Modus Scheibe (Menu 2-5-1) feste ED

Einschaltdauer XXX % Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus = feste ED  --, 0..100 100 %
(Menu 2-5-1)

Not-Einschaltd. XXX % Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-  --, 0..100 100 %

ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-1)

Enthalp. Offs. XXX % Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege- -50..50 0%
lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-1)

Ausgang inver. xxx  Wirksinn des Ausgangs Rahmenheizung invertieren T4, EIN

(Klemmen 91/92) (EIN/AUS)

¢ Menil 2-5-3 Modus Umschalt

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

MODUS UM. POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
feste ED S o \
Enthalpieregelung |

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016 213



oA N

Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E

* Meni 2-5-4 Sollwerte Umsch.

SOLLW. UM POS:

Mod: XXXXXXXXXXXX

Einschaltdauer

Not-Einschaltd.

Enthalp. Offs.

8.4.4 Menii 3 Uhr

UHR POS:

1 aktuelle Zeit
2 Abtauuhr

3 Sollw.umschaltung

* Meni 3-1 aktuelle Zeit

XAXXXX

XXX %

XXX %

XXX %

XXXXX

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Anzeige des eingestellten Modus Scheibe (Menu 2-5-3)

Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus = feste ED
(Menti 2-5-3)

Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-
ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-3)

Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege-

lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-3)

Weiter zu Men( 3-1
Weiter zu Men( 3-2

Weiter zu Men( 3-3

Eingabe

-, 0..100

-, 0..100

-50..50

Vorgabe
feste ED
100 %

100 %

0%

n@ Die Vorgabe der Zeit erfolgt Uber den Uhrzeit-Master (Systemzentrale / Marktrechner / Bedientermi-
nal) bei angeschlossenem CAN-Bus. Eine Eingabe wird in diesem Fall durch die Vorgabe Uber-

schrieben.

UHR POS:

Datum: XX dd.mm.yy
Uhrzeit: hh.mm

So-Wi automat.

214

XXXXX

Anzeige und Eingabe aktueller Wochentag, Datum
Anzeige und Eingabe aktuelle Uhrzeit

Anzeige und Eingabe automatische Umschaltung Som-
mer-/Winterzeit (J/N)

Eingabe
dd.mm.yy
hh.mm

4, (NW)

Vorgabe
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

* Meni 3-2 Abtauuhr

ABTAUUHR POS:

Abtauuhr

Sicherheitsz.

man. Abtauung

Abt.Uhr 72

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm

XXXXX

XXX

XXX m

XXX

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Art der Abtaueinleitung Uber Eingang D11/12 (EXT) oder
intern (INT)

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung); erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Separate Abtauuhr fiir Zone 2

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Eingabe

T
(EXT, INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

Menu 3-2-a

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

n@ *) Der Parameter wird nach dem Erstanlauf nicht automatisch auf EIN gesetzt.

e Menil 3-2-a Abt.Uhr Z2

ABT.UHR Z2 POS:

Abtauuhr

Sicherheitsz.

man. Abtauung

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm
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XXXXX

XXX

XXX m

XXX

Einstellung, wie die Temperaturzone 2 abgetaut werden
soll:

-MitZ1  Zusammen mit Zone 1

-INT Intern

-EXT Extern - durch das externe Signal wird die
Abtauung bei beiden Temperaturzonen
gleichzeitig gestartet.

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Eingabe

T
(Mitz1, EXT,
INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe
INT

90 min

AUS

Mo-So
01:00

Vorgabe
MitZ1

60 min

AUS

Mo-So
20:15
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e Meni 3-3 Sollw. Umschaltung

UMSCHALTNG POS: XXXXX
Status XXX
Sollumschaltg. XXX
Umschaltintv. X m

Um EIN TT-TT hh:mm

Um AUS TT-TT hh:mm

Um EIN TT-TT hh:mm

Um AUS TT-TT hh:mm

8.4.5 Menii 4 Meldungen

MELDUNGEN POS: XXXXX
1 ansehen

2 quittieren

3 loschen

216

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Status (AUS/EIN) der Sollwertumschaltung fiir den alterna-
tiven Sollwertsatz (Sollwertsatz Umschalt)

Art der Sollwertumschaltung Uber:

-EXT = extern via Digitaleingang
-INT = interne Uhr
= CAN-Bus

- CAN
- = deaktivierte Sollwertumschaltung
HINWEIS: bei der Eingabe von EXT ist darauf zu achten,

dass der entsprechende Digitaleingang D21/D22 = SOLL-
W.UMSCH gesetzt ist (Menu 6-2-4).

Intervall fur zyklische Umschaltung zwischen Standard-
und alternativem Sollwertsatz; erscheint nur bei aktivierter
interner Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Zeitpunkt des Beginns der Umschaltung auf den alternati-
ven Sollwertsatz; Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit
hh:mm; erscheint nur bei aktivierter interner Sollwertum-
schaltung (Menu 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Es sind insgesamt 7 verschiedene Umschaltzeitpunkte
EIN, AUS erfassbar. Die Beachtung eines Umschaltzeit-
punktes erfolgt nur, wenn ein zusammen gehérendes
Paar von Ein- und Ausschaltzeit parametriert ist.

Weiter zu Menu 4-1 Meldespeicher anzeigen

Eingabe

T
(EXT, INT,
CAN, --)

-, 10..60

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe

EXT

--min

Mo-So
21:00

Mo-So
05:00

So
05:00

So
21:00

Die Meldungen im Meldespeicher werden quittiert; nach Anzeige Alarme quittiert: zurtick mit

ESC

Weiter zu Men( 4-3
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

¢ Meni 4-1 Meldungen Anzeigen

MELDUNGEN POS: XXXXX
Fehlertext 1:
dd.mm.yy hh :mm EIN

dd.mm.yy hh :mm AUS

Fehlertext n:
dd.mm.yy hh :mm EIN

dd.mm.yy hh :mm AUS

¢ Men( 4-2 Meldungen Quittieren
Meldung Alarme quittiert! erscheint.

¢ Meni 4-3 Meldungen Léschen

MELDUNGEN POS: XXXXX
Loschen !

Sind Sie sicher ?

Nein: ESC Ja:

8.4.6 Meni 5 Archiv

ARCHIV POS: XXXXX
dd.mm.yy hh :mm
Zone 1l: abcdef x °C
Zone 2: abcdef x °C
dd.mm.yy hh :mm
Zone 1l: abcdef x °C
Zone 2: abcdef x °C
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Reglertyp UR 141 NE

Fehlertext von Stérung 1

Beginn der Stérung 1

Ende der Stérung 1 (nur, wenn Stérung 1 beendet)

Fehlertext von Stérung n

Beginn der Stérung n

Ende der Stérung n (nur, wenn Stérung n beendet)

Sicherheitsabfrage fur Meldungen Iéschen;
nach Quittierungsanzeige: zuriick mit ESC

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz 1

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

ECKELMANN

Eingabe

4, ESC

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Zeitpunkt der Archivierung von Datensatz n

Status und Temperatur von Zone 1, s. Anmerkung *)

Status und Temperatur von Zone 2, s. Anmerkung *); erscheint nur bei eingestelltem Zwei-

Zonen-Betrieb (Menu 6-1)
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Reglertyp UR 141 NE

ECKELMANN

I]EE *) Der Status abcdef enthélt folgende Zustande der Kihlistelle. Wenn ein Zustand nicht aktiv ist, wird
an dieser Stelle ein - eingetragen.

Beispiel:

8.4.7 Menii 6 Konfiguration

KONFIGURAT

1 Kihlstelle

2 Regler

3 Kihlung

4 Sprache

5 Alarm-Prioritaten
6 Notnetzbetrieb

7 COPT+

218

Zone 1:

Ein-Zonen-Betriebbzw. Bediengerat BT 300

B = Betrieb

K = Kuhlung

K = Kuhlung

A = Abtauung

abcdef x °C

T = Tur (nur bei Raumregler)

W = Warnung (Alarm)

POS:

XXXXX

Weiter zu Meni 6-1
Weiter zu Menti 6-2
Weiter zu Menti 6-3
Weiter zu Menti 6-4
Weiter zu Menti 6-5
Weiter zu Menti 6-6

Weiter zu Menl 6-7

Zwei-Zonen-Betrieb

B = Betrieb

K = Kuhlung

A = Abtauung

T = Tur (nur bei Raumregler)

W = Warnung (Alarm)
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* Meni 6-1 Kihlstelle

KUHLSTELLE POS:
Kihlstellenname:

XXKXXKKXKXKKKXKKKKK
Position:

Prioritéat:

Verbund Nr.:

Verbundsatz:

Temperaturzonen

Fiihleranzahl

XXXXX

XXXXX

XX

XX

XXX

XX

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Nur Text

Freier Text, der die Kihlistelle bezeichnet (s. Hinweis nach
der Tabelle)

Freier Text, der in den Menu hinter Position (POS:) ange-
zeigt wird (s. Hinweis nach der Tabelle)

Prioritat der Alarme bei Ausfall Kiihistelle oder einstellung
der globalen Reglerprioritdt (Menu 6-5)

Nummer der Verbundsteuerung, der der Kihlstellenregler
zugeordnet ist. Erst nachdem die Verbundnummer der
zugehdrigen Verbundsteuerung am Kuhlstellenregler aus-
gewahlt wurde, hat der Kiihlistellenregler den Wert des
Saugdruckes fur die Regelfunktionen zur Verfugung.

Zugehdrigkeit zu einem Verbundsatz;

Dieser Parameter ist nur erforderlich fiir die Ankopplung an
eine VS 3010 BS mit mehreren Zonen. Falls ein anderer
Typ von Verbundsteuerungen eingesetzt wird, ist dieser
Parameter abzuschalten (---)

Anzahl der Temperaturzonen
Ein-Zonen-Betrieb/Zwei-Zonen-Betrieb

Anzeige der angeschlossenen Temperaturfuhlermenge;
nach Eingabe von J erfolgt ein Fuhler-Scan, bei dem die
Anzahl der Fihler neu bestimmt wird.

Eingabe

T
oder Ziffern
(0..99)

T
oder Ziffern
(-, 1..9)

T
oder Ziffern
(-, 21, Z2)

T
oder Ziffern
(1,2)

|

Vorgabe

Kuhlstellen-
regler

UA400

eingestellt ist, da sonst Schaden an Anlage oder Ware auftreten kénnen. Ferner darf der Parameter

/,f”\ Es unbedingt darauf zu achten, dass die richtige Verbundnummer bzw. der richtige Verbundsatz

|

gelung verwendet werden soll.

Korroff. ty (Menl 6-3) nicht auf “--” eingestellt sein, wenn das tg von der Verbundsteuerung zur Re-

I]EE Es sollte ein sinnvoller Name eingetragen werden, der die Kiuhlistelle n&her beschreibt, z. B. Kase-
theke 2 und KT2. Die Eingabe erfolgt Uber die Menils vom Systemzentrale / Marktrechner / Bedien-
terminal. Eine direkte Eingabe Uber die in den Bedienterminals eingeblendeten Menis des Kihlstel-
lenreglers ist nicht méglich. Ebenso ist eine Eingabe Uber das Bedienteil BT 300 nicht mdglich.
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Menustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UR 141 NE

e Meni 6-2 Regler

REGLER POS: XXXXX

1 Typ und Version Weiter zu Men( 6-2-1

2 Temperaturanzeige Weiter zu Men( 6-2-2

3 Alarmverzdgerung Weiter zu Men( 6-2-3

4 230V Eingé&nge Weiter zu Men( 6-2-4

5 Fihler Typ Weiter zu Men( 6-2-5

6 Analoge Eingange Weiter zu Men( 6-2-6

7 EEV Regler Zonel Weiter zu Menu 6-2-7; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)
8 EEV Regler Zone2 Weiter zu Menl 6-2-8; erscheint nur, wenn der Superuser-Modus in der Systemzentrale / im

Marktrechner aktiviert ist (siehe Kapitel Bedienung)

e Meni 6-2-1 Typ und Version

VERSION POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Reglertyp XXXXXXX  Wird Uber den DIP-Schalter S3 eingestellt UR141NE
Software Vers.: XXXx  Software Version des Kihlstellenreglers
Ger&t Nr: XXXxxx  Gerate-Nummerdes Kuhistellenreglers
(aus EEPROM)
Master/Sl. Mode XXX  Synchronisierte Abtauung im Master-/Slave-Modus T4, AUS
(EIN/AUS)

e Meni 6-2-2 Temperaturanzeige

ANZEIGE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Offset XX K  Offset fir die Anzeige der Temperatur -10..10 0K
Alarmsymbol X Anzeige des Alarmsymbols in der Temperaturanzeige des T, |, N

BT30 (J/IN)

¢ Meni 6-2-3 Alarmverzégerung

ALARMVERZ. POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Fihlerbruch XX m  Alarmverzégerungbei Fuhlerbruch 0..30 15 min
Uber/Unter Tmp XX m  Alarmverzégerungbei Uber-/Untertemperatur 0..150 90 min
Tir offen XX m  Alarmverzégerungbei offener Kiihlraumtur (wirkt auch auf  0..60 60 min

die automatische Einschaltung von Kihlung und Luftung);
dieser Alarm wirkt nur, wenn der entsprechende Digitalein-
gang D21/D22 oder D31/D32 = TURKONTAKT gesetzt ist

(Menu 6-2-4)
keine Abtauung XX h  Alarmverzégerungbei fehlender Abtauung -, 2..168 30h
Selbsthaltung X Selbsthaltung der Alarme mit manueller Quittierung der T4, N
Alarme (JA) oder automatischer Quittierung beim Gehen (J/N)
(NEIN)
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Meni 6-2-4 230 V Eingénge

A

|

230V EING.

Eing.l: XXXXXXXXXX

Eing.2: XXXXXXXXXX

Eing.3: XXXXXXXXXX

Eing.4: XXXXXXXXXX

AAXXX XXX XXX XXXXXKXKXX

Inv.

Inv.

Inv.

Inv.

D1

D2

D3

D4

POS:

XAXXXX

XXX

XXX

XXX

XXX

Reglertyp UR 141 NE

Funktion des Digitaleingangs 1 D11/D12
Funktion des Digitaleingangs 2 D21/D22
Funktion des Digitaleingangs 3 D31/D32

Funktion des Digitaleingangs 4 D41/D42

Frei konfigurierbarer Alarmtext fur Digitalein-

gang 4, der Vorgabetext ist ,CO»-Alarm*®
Invertierung des Digitaleingangs 1
Invertierung des Digitaleingangs 2
Invertierung des Digitaleingangs 3

Invertierung des Digitaleingangs 4

Mégliche Einstellungen fir die Digitaleingange:

Abtauuhr *

Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2
Sollwertumschaltung

1)

2)

3)

4)

ABTAUUHR
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2
SOLLW.UMSCH.

SOLLW.UMSCH
TURKONTAKT
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2

TURKONTAKT
HANDABSCH.
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2

FREMDALARM
HANDABSCH.Z1
HANDABSCH.Z2
HANDABSCH.
SOLLW.UMSCH.

* Werkseinstellung

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1 08. November 2016

Sollwertumschaltung *
Turkontakt

Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2

Turkontakt *

Handabschaltung beide Zonen
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2

Fremdalarm *
Handabschaltung nur Z1
Handabschaltung nur Z2
Handabschaltung beide Zonen
Sollwertumschaltung

ECKELMANN

Eingabe

T
(EIN/AUS)

Die Umstellung der Digitaleingénge ist nur fiir ausgebildetes Personal gedacht, da sich Anderungen
auf andere Funktionen auswirken kénnen.

Vorgabe
ABTAUUHR
SOLLW.UMSCH
TURKONTAKT
FREMDALARM
CO2-Alarm

AUS
AUS
AUS
AUS
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Meni 6-2-5 Fuhler Typ

Reglertyp UR 141 NE

ECKELMANN

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

FUHLERTYP
L1243
K277

5K3Al

POS: XXXXX

\/

¢ Meni 6-2-6 Analoge Eingénge

ANALOGE EINGANGE

AIN1 aktiwv

Kaltem.Z 1

ND Z1 Min

ND Z1 Max

AIN1 Send CAN

AIN1 Empf CAN

AIN1 Empf AIN

AIN2 aktiv

Kaltem.Z 2

Fkt. AIN2

HD Z2 Min

HD Z2 Max

AIN2 Send CAN

AIN2 Empf CAN

AIN2 Empf AIN

222

POS: XXXXX

X

XXXX

xxx bar

xxx bar

XX

XXXX

XXXXX

xxx bar

xxx bar

XX

Temperaturbereich-50..50 °C
Temperaturbereich -50..50 °C

Temperaturbereich 0..100 °C

AnalogeingangZ1 verwenden (=J)

nicht verwenden (=N)

Auswahl Kaltemittel Zone 1

Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA

Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler

Eingabe
J

|

Eingabe
(JN)

kein

R404A ..
R600a*

0.0 .. 2.0 bar

8.0..200.0
bar

(J.N)

veranlasst, das lokale tg (AIN1) Uber den CAN-Bus zur

Verfligung zu stellen.
NUR méglich, wenn Parameter AIN1 aktiv = J

CAN-Bus-Adresse des Remote-Kuhlstellenreglers,
von dem das ty empfangen wird.

Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben,
von der das tg enthnommen wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN1T Empf CAN)

AnalogeingangZ2 verwenden (=J)

nicht verwenden (=N)

Auswahl Kéltemittel Zone 2

Funktion des Analogeingangs Z2:

t0Z22 Nur zur Aufzeichnung

t0Z2Reg Zur Regelung

Kleinster Druckwert der Druckerfassung bei 4 mA
Groter Druckwert der Druckerfassung bei 20 mA

Uber diesen Parameter wird der Kiihlstellenregler
veranlasst, den lokal erfassten Wert des Analogein-

gangs 2 (AIN2) Gber den CAN-Bus zur Verfugung zu

stellen.
NUR mdéglich, wenn Parameter AIN2 aktiv = J

CAN-Bus-Adresse des Remote-Kuhlstellenreglers,

von dem der lokal erfasste Analogwert zur Verfiigung

gestellt wird.

Uber diesen Parameter wird die Zone angegeben,
von dem der lokal erfasste Analogwert entnommen
wird.

(Bezieht sich auf Parameter AIN2 Empf CAN)

(J.N)

kein
R404A ..
R600a*

t0Z2,
t0Z2Reg,
Feuchte, tc
0.0 .. 2.0 bar

8.0..200.0
bar

(J.N)

1,2

Vorgabe
\

Vorgabe
N

kein

0.0 bar
10.0 bar

kein

0.0 bar

10.0 bar
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

* Unterstitzte Kaltemittel:

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

R404A, R744 (COy), R134a, R410A, R717 (NH3), R22, R290, R407C, R507, R1270, R402A, R502, R407F,

R422A, R422D, R408A, R407D, R407A, R427A, R438A, R152a, R170, R600, R600a

I]EE Praxis-Tipp am Beispiel “Anschluss eines Drucktransmitters -1 .. 7 bar”:
Die Angabe auf dem Drucktransmitter ist hier offensichtlich (-> -1bar) relativ zum Umgebungsdruck.
Der Abgleich der Drucktransmitter im Regler erfolgt mit absoluten Druckwerten (der Absolutdruck
kann nicht negativ werden). Um obigen Drucktransmitter mit der Relativdruckangabe -1 bar (bei 4
mA bzw. 0 V) und 7 bar (bei 20 mA bzw. 10 V) zu parametrieren, mul} der Umgebungsdruck (1bar)
hinzuaddiert werden.
Die Eingabe erfolgt also in diesem Beispiel folgendermassen: 0..8 bar.

¢ Meni 6-2-7 EEV Regler Zone 1

n@ Dieses Men ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 1 POS: XXXXX
Pm Z 1: XX. XX
Im Z 1: XX. XX
Dm Z 1: XX. XX
Offs.Off.M6 XX %
PU Z 1: XX. XX
I4 2 1: XX. XX
DU Z 1: XX. XX
Offs.Off.UH XX %
Max. Not-0G XX %
Verz.min.UH XX s
Anlaufdauer XX.X m
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Temperaturregelung Zone 1, P-Anteil

Temperaturregelung Zone 1, I-Anteil

Wird der Parameter I, verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

MébelregelungZone 1, D-Anteil

Offset prozentualer Offnungsgrad Temperaturregelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 1, P-Anteil

UberhitzungsregelungZone 1, I-Anteil

Wird der Parameter I;; verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 1, D-Anteil

Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Maximaler Not&ffnungsgrad

Verzdgerung bei Unterschreiten der eingestellten mini-
malen Uberhitzung

Anlaufdauernach dem Einschalten der Steuerung oder
nach der Abtauung oder bei einer Blockade der Rege-
lung.

Der eingegebene Wert darf nicht kleiner als der ak-
tuelle Parameter Einspr.dauersein, sonst wird der
kleinste gultige Wert verwendet.

Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.

Eingabe

0.
0.

0..

.99.99
.99.99

..99.99

100

..99.99

..99.99

..99.99
.100

.50
..600

..100.0

Vorgabe
7.00
0.30

5.00
30 %

5.00

0.10

5.00

40 %

20 %

9 sec

6.0 min
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EEV ZONE 1

Einspr.dauer

0G iiber CAN

MR-Arch. 15s

0G3s Interv.

Reset I-Summ

Edit.off.qgr.

Off.grad 7z 1

Maximaler OG

Untertmp. to

t0 VS korr.

224

POS: XXXXX

XX. X' m

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX %

XXX %

xxK

XXX °C

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

Einspritzdauer nach dem Einschalten der Steuerung
oder nach der Abtauung oder bei einer Blockade der
Regelung

Der eingegebene Wert darf nicht gréfer als der ak-
tuelle Parameter Anlaufdauersein, sonst wird der
grofRte gultige Wert verwendet.

Weitere Details zu “Fester Offnungsgrad bzw. Initiali-
sierungszyklus” siehe Kapitel 4.4.14.

Offnungsgrad tiber CAN-Bus versenden

(findet dann Verwendung, wenn in der zugehdrigen
Verbundsteuerung eine “Bedarfsabhéngige Sollwerter-
mittlung / to-Schiebung Uber Verbraucher” parametriert
wurde)

Einige wenige Stati und Werte werden zusatzlich im
15-Sekunden-Intervall in der Systemzentrale/ dem
Marktrechner archiviert, wenn dieser Parameter auf "J"
eingestellt ist.

ACHTUNG: Diese Einstellung erhdht den Speicherbe-
darf und sollte nur bei Bedarf/ zu Unter-
suchungszwecken eingeschaltet werden.

Auswahl des Intervalls beim Ausgeben des Offnungs-
grads.

AUS =6s

EIN =3s

Beim Umschalten wird die Regelung fir 6 Sekunden
ausgesetzt.

Reset (auf 0 setzen) der I-Summe, wenn die Uberhit-
zung fur eine langere Zeitdauer unterschritten wird, als
mit dem Parameter Verz.min.UH angegeben.

AUS = Die I-Summe wird nicht auf 0 gesetzt
EIN = Die I-Summe wird auf 0 gesetzt.

Manuelle Eingabe des Offnungsgrades

Aktueller Offnungsgrad Zone 1; editierbar, wenn manu-
elle Eingabe aktiviert ist.

Der vom Kilhistellenregler ausgegebene Offnungsgrad
kann nach oben begrenzt werden

Uberwachung des von der Verbundsteuerung tibertra-
genen ty auf unpassend tiefe Werte

HINWEIS: Nach der Inbetriebnahme kann dieser Wert
auf ”--” eingestellt werden.

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur
an der Verbundsteuerung (Uber Verbundnummer zuge-
ordnet)

Eingabe
0..100.0

T
(AUS/EIN)

T
(JIN)

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)

T
(AUS/EIN)
0..100

20..100

10..60, -

Vorgabe
5.0 min

AUS

zZ

AUS

EIN

AUS
Vorgabe
durch Regler

100%

28K
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Meni 6-2-8 EEV Regler Zone 2

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 NE

I]EE Dieses Mend ist nur sichtbar, falls
- in der Systemzentrale der Modus ,Master” bzw.
- im Marktrechner der ,Superuser-Modus*
aktiviert ist - Details siehe Kapitel Bedienung.

EEV ZONE 2 POS: XXXXX
Pm Z 2: XX. XX
Im Z 2: XX. XX
Dm Z 2: XX. XX
Offs.Off.M&6 XX %
PU Z 2: XX. XX
I4 2 2: XX. XX
DU Z 2: XX. XX
Offs.Off.UH XX %
Max. Not-0G XX %
Verz.min.UH XX s
Edit.6ff.gr. XXX
Off.grad 7 2 XXX %
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Temperaturregelung Zone 2, P-Anteil

Temperaturregelung Zone 2, I-Anteil

Wird der Parameter I, verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

MébelregelungZone 2, D-Anteil
Offset prozentualer Offnungsgrad der Temperaturrege-

lung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 2, P-Anteil

UberhitzungsregelungZone 2, I-Anteil

Wird der Parameter I;; verkleinert, wird der interne
Lernwert (Summe aus I-Anteil) geléscht und im wei-
teren Verlauf erneut gelernt.

UberhitzungsregelungZone 2, D-Anteil

Offset prozentualer Offnungsgrad der Uberhitzungsre-
gelung

Wird der Offset verstellt, wird der interne Lernwert
(Summe aus I-Anteil) geléscht und im weiteren Verlauf
erneut gelernt.

Maximaler Offnungsgrad

Verzégerung bei Unterschreiten der eingesteliten mini-
malen Uberhitzung

Manuelle Eingabe des Offnungsgrades

Aktueller Offnungsgrad Zone 2; editierbar, wenn manu-
elle Eingabe aktiviert ist.

Eingabe
0..99.99
0..99.99

0..99.99
0..100

0..99.99
0..99.99

0..99.99
0..100

0..50
9..600
T
(AUS/EIN)

0..100

Vorgabe
7.00
0.30

5.00
30 %

5.00
0.10

5.00

40 %

20 %

9 sec

AUS

Vorgabe
durch Regler
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¢ Menii 6-3 Kihlung

KUHLUNG POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Korroff. tO0 XX K  Korrekturoffsetfur Druckverluste in der Saugleitung -, 0..20 2K
WICHTIG: im Stand-Alone-Betrieb muss -- eingestellt
werden!
Dauerl.iberw. XX m  Dauerlaufuberwachung --,0..15 0 min
Freigaberel. xxX  Umstellung auf den ,Freigabe-Betrieb": T4, AUS
AUS  Offnungsgrad wird tber die Solid-State-Relais ~ (AUS/EIN)
(SSR) ausgegeben

EIN  Die beiden SSR takten nicht mehr, sie sind
eingeschaltet, falls der Mébelregler Kéltebedarf
meldet bzw. wieder
ausgeschaltet, falls kein Kéltebedarf vorliegt.

Feuchte XX % Soll-Feuchte; bei Unterschreitung wird der Heizkreis -, 1..99 - %
abgeschaltet. Falls der Wert auf "--" steht, ist die Funk-
tion der Feuchteregelung abgeschaltet!

Feuchte Hyst XX % Hysterese der Feuchte-Regelung; bei Uberschreitung  1..20 5%

von Sollwert plus Hysterese wird der Heizkreis in Ab-
hangigkeit des Reglerzustands zugeschaltet,
siehe Kapitel 4.4.10.

e Menl 6-4 Sprache

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

SPRACHE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Deutsch D S o S
English GB |

Francais F o

Espanyol ESP |

Finnish FIN o

Cesky Cz |

* Meni 6-5 Alarm-Prioritaten

ALARMPRIOS POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Kithlstellenprio X Prioritat der Alarme global tiber die KiihIstellenprioritat T, {, N

(Meni 6-1) einstellbar (J) (Ja/Nein)
Priorité&t: XX  Anzeige Kuhlistellenprioritat (Menu 6-1); erscheint nur,

wenn Kuhlstellenprio = J gesetzt

Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn Kiihlistellenprio = N gesetzt ist. Die méglichen Eingaben fiir die Prioritat der Alarme ha-
ben folgende Bedeutung:

0
1

Ereignis wird ignoriert
Meldung (nur Eintrag in Meldeliste)
Alarm mit Prioritét 1

99

Alarm mit Prioritét 99

Temp. zu tief Grenzwert untere Alarmtemperatur unterschritten; -,0..99 2
Prioritat gilt fur die Meldungen Temp. Zone1 zu tief,
Temp. Zone2 zu tief

Temp. zu hoch Grenzwert obere Alarmtemperatur Uberschritten; -,0..99 1

Prioritat gilt fur die Meldungen Temp. Zone1 zu hoch,
Temp. Zone2 zu hoch
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ALARMPRIOS POS: XXXXX

Fiihlerbruch

Tir offen
Keine Abtauung

zeitl. Abtauende

Spannungsausfall

Erstanlauf

Handabschaltung

Hardware defekt

Sollwertverst.
Kihlstelle gesp.
Batteriespannung

t0 tberprifen

Fihlerbruch EEV
EEV-Regel.block.

RTyp falsch

Notschliess UH

0G manuell

Konfig:MS & DG
OG kontrollieren

Fremdalarm
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Reglertyp UR 141 NE

ECKELMANN

Eingabe Vorgabe
Temperaturfuhlerausgefallen -,0..99 2
Kuhlraumtiirlanger als Verzégerungszeit gedffnet; -,0..99 2
Prioritat gilt fur die Meldung Kdhlraumttir offen
Keine Abtauung innerhalb der Alarmverzégerungszeit; -, 0..99 2
Prioritat gilt fir die Meldung Fehlende Abtauung
Abtauung durch Sicherheitszeit beendet -,0..99 0
Anlauf nach Spannungsausfall -,0..99 0
Inbetriebnahme der Steuerung (Grundeinstellung gela- -, 0..99 2
den!)
Handschalter Eingang D31/D32 auf AUS -,0..99 0
Die interne Hardware ist fehlerhaft; Prioritat gilt fur die -, 0..99 1
Meldungen EEPROM defekt, RTC defekt, Flash defekt
Meldung wird bei Sollwertverstellung erzeugt 0..99 0
Kuhlung durch VS tber CAN-Bus unterbrochen -,0..99 0
Batteriespannung zu niedrig -,0..99 0
Das tg der Verbundsteuerung wurde tber den CAN- -,0..99 2
Bus nicht empfangen; Prioritét gilt fur die Meldungen to
fehlt: Zone 1, to fehlt: Zone 2 (Siehe hierzu auch Kapi-
tel 10.1.3 “Untertemperaturiiberwachung ty
Ausfall der EEV-Regelfthler; Prioritat gilt fur die Mel- -,0..99 2
dungen Fiihlerbr. EEV Z1, Fiihlerbr. EEV Z2
EEV-Regelung blockiert; Prioritat gilt fur die Meldungen -, 0..99 0
EEV-Regel.block Z1, EEV-Regel.block Z2
Konfigurationsfehler:nicht zuldssiger Reglertyp Uber -,0..99 0
DIP-Schalter S3 eingestellt; Prioritat gilt fur die Mel-
dung Falscher Regeltyp
Minimale Uberhitzung fiir die Dauer der Verzégerungs- -, 0..99 --
zeit unterschritten
Vorgabe des Offnungsgrades durch manuelle Eingabe; -, 0..99 0
Prioritat gilt fur die Meldungen OG manuell Zone 1, OG
manuell Zone 2
Konfigurationsfehler:gleichzeitige Parametrierung von -, 0..99 2
Master-/Slave- und Druckgasabtauung
Alarm wegen unplausiblem Offnungsgrad -,0..99 0
(siehe Kapitel 10.1.10)
Alarm zur Erfassung von Fremdalarmen, -,0..99 0

Vorgabetext ist ,CO2-Alarm®
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* Meni 6-6 Notnetzbetrieb

NOTNETZ

Fkt. Kihl. AUS
Fkt. Abt. AUS
Fkt. Lift. AUS
Fkt. Rhmhg.AUS
Fkt. Licht AUS

228

POS: XXXXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX

Reglertyp UR 141 NE

Funktionalitdtder Kiihlung wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Abtauung wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Funktionalitdtder Lifter wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

Ohne Funktion

Funktionalitdtdes Lichts wahrend des
Notnetzbetriebes ausgeschaltet? (J/N)

ECKELMANN

Eingabe Vorgabe
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
T, 4, (JIN) N
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Mendustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UR 141 NE

* Ment 6-7 COPT+

COPT+ POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

COPT+ xxx  Grundsatzliche Teilnahme des Reglers an der T4, AUS
Saugdruck-Schiebung (Funktion COPT+). (EIN/AUS)
Anmerkung: Der Versand erfolgt tiber ein CAN-
BusTelegramm und greift in die Regelung ein!

Inakt.n.Abt. xxm  Verzégerungszeit nach Ablauf der Abtauung, 0..40 30 min
bis der Regler wieder aktiv in die Schiebung eingreift.

Vrz HystEIN xxxxm  Verzégerungszeit fur Absenkanforderung bei 0..10 3.0 min
eingeschalteter Kiihlung und Uberschreitung der Hys-
terese.

Utempzl ab. xxm  Verzégerungszeitvor Ablauf der Alarmverzégerung 0..15 5 min.
Ubertemperatur in Zone 1, vor der Absenken ange-
fordert wird.

Utempz2 ab. xxm  Verzégerungszeitvor Ablauf der Alarmverzégerung 0..15 5 min.
Ubertemperatur in Zone 2, vor der Absenken ange-
fordert wird.

TolUbHystz1l xxK  Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese  0..20 2K
in Zone 1. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.

TolUbHystZz2 xxK  Toleranzgrenze oberhalb von Sollwert plus Hysterese  0..20 2K
in Zone 2. Dies hat Einfluss darauf, wann von Halten
auf Absenken geschaltet wird.

Umsch_Zu_Ri xxx  Umschaltung von Zu- auf Rickluft und umgekehrtbei T, |, AUS
Verzégerungszeit Temperaturalarm. (EIN/AUS)

Verz Umsch xxxm  Umschaltung von Zu- auf Rickluft: wann wird in- 0..15 5 min.
nerhalb der Verzégerung Ubertemperatur-Alarm umge-
schaltet.

Add.Istwrte xxx  Anlegen zusatzlicher (additiver) ,Debug“-Istwert-Ar- T4, AUS
chive in der Systemzentrale / Marktrechner. (EIN/AUS)
Achtung: Dies kann dort eine Reorganisiation der
Istwert-Archive erzwingen - deshalb nur im Bedarfsfall
einsetzen!

Steig OberG xxxK  Oberer Grenzwert der Neutralzone fiir Bestimmung 0.5 0.3K
der Steigung.

Steig UntrG xxxK  Unterer Grenzwert der Neutralzone fiir Bestimmung 0.5 02K
der Steigung.

SDS Hyst Z 1 xxxK  Bestimmtdie bei der Schiebung verwendete Hysterese 1..10 5K
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 1.
)

SDS Hyst Z 2 xxxK  Bestimmtdie bei der Schiebung verwendete Hysterese 1..10 5K
aus diesem Wert und dem P-Anteil Mdbelreg. Zone 2
)

SDS RModus virtSwt Diesen Wert bitte immer auf ,virtSwt* belassen - virtSwt

(*) Je niedriger dieser Parameter, desto friiher wird die Verbundsteuerung angewiesen, den Saugdruck
abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten. Zuséatzlich wird der P-Anteil des Mdb-
elreglers herangezogen. Je héher der P-Anteil des M&belreglers, desto friher wird die Verbundsteuerung
angewiesen, den Saugdruck abzusenken und desto genauer kann der Regler seinen Sollwert halten.
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E Reglertyp UR 141 TE

8.5 Reglertyp UR 141 TE - Meniibaum

(L1 LLLLIue
12345678 z 2:F
OFF ’
4:  ON/OFF = Master-/Slave-Modus EIN/AUS
5.8: OFF
Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 Meniinummer Meniiname
Hauptmenu 0 Kuhlstelle
Istwerte 1 Istwerte
Temperaturfuhler 1-1 TEMPERATUR
Ktihlung Zone 1 1-2 KUHLUNG 1
Abtauung Zone 1 1-3 ABTAUUNG 1
Lafter Zone 1 1-4 LUFTER 1
Alarm 1-5 ALARM
Rahmenheizung 1-6 MODUS
Ktihlung Zone 2 1-7 KUHLUNG 2
Abtauung Zone 2 1-8 ABTAUUNG 2
Lafter Zone 2 1-9 LUFTER 2
Sollwerte 2 Sollwerte
Kuhlung 2-1 KUHLUNG
Zone 1 2-1-1 KUHLUNG 1
Zone 2 2-1-2 KUHLUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-1-3 KUHLUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-1-4 KUHLUNG 2U
Abtauung 2-2 ABTAUUNG
Zone 1 2-2-1 ABTAUUNG 1
Zone 2 2-2-2 ABTAUUNG 2
Zone 1 Umschaltung 2-2-3 ABTAUUNG 1U
Zone 2 Umschaltung 2-2-4 ABTAUUNG 2U
Lufter 2-3 LUFTER
Zone 1 2-3-1 LUFTER 1
Zone 2 2-3-2 LUFTER 2
Zone 1 Umschaltung 2-3-3 LUFTER 1U
Zone 2 Umschaltung 2-3-4 LUFTER 2U
Alarm 2-4 ALARM
Zone 1 2-4-1 ALARM 1
Zone 2 2-4-2 ALARM 2
Zone 1 Umschaltung 2-4-3 ALARM 1U
Zone 2 Umschaltung 2-4-4 ALARM 2U
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

Ebene 1

Sollwerte

Uhr

Meldungen

Archiv

Konfiguration

*Nur UA 410 E AC

Ebene 2

Rahmenheizung

aktuelle Zeit

Abtauuhr

Sollwerte
Umschaltung

Anzeigen
Quittieren

Loschen

Khlistelle

Regler

Kuhlung
Sprache
Alarm-Prioritaten
Notnetzbetrieb

COPT+
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Reglertyp UR 141 TE

Ebene 3

Modus Rahmen

Sollwerte Rahmen

Modus Umschaltung

Sollwerte Umschaltung

Abt.Uhr 22

Typ und Version

Temperaturanzeige

Alarmverzdgerung
230V Eingénge
Fahler Typ
Analoge Eingange

EEV-Regler Zone 1

EEV-Regler Zone 2

Meniinummer
2-5

2-5-1

2-5-2

2-5-3

2-5-4

3

3-1

3-2

3-2-a

3-3

4-1
4-2
4-3

6-1
6-2
6-2-1
6-2-2
6-2-3
6-2-4
6-2-5
6-2-6
6-2-7
6-2-8
6-3
6-4
6-5
6-6

6-7

Meniiname
RAHMENHEIZ
MODUS
SOLLWERTE
MODUS UM
SOLLW.UM
Uhr

UHR
ABTAUUHR
Abt.Uhr Z2
UMSCHALTNG

Meldungen
MELDUNGEN
MELDUNGEN
MELDUNGEN
Archiv
Konfigurat
KUHLSTELLE
REGLER
VERSION
ANZEIGE
ALARMVERZ.
230V EING.

FUHLERTYP

ANLOGE EINGANGE

EEV ZONE 1
EEV ZONE 2
KUHLUNG
SPRACHE
ALARMPRIOS
NOTNETZ

COPT+

ECKELMANN
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E

8.5.1 Menii 0 Hauptmenii

KUHLSTELLE POS: XXXXX
1 Istwerte

2 Sollwerte

3 Uhr

4 Meldungen

5 Archiv

6 Konfiguration

8.5.2 Meni 1 Istwerte

ISTWERTE POS: XXXXX
1 Temperaturfihler

2 Kihlung Zone 1

3 Abtauung Zone 1

4 Lifter Zone 1

5 Alarm

6 Rahmenheizung

7 Kihlung Zone 2
8 Abtauung Zone 2

9 Lifter Zone 2
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Reglertyp UR 141 TE

Weiter zu Meni 1
Weiter zu Menti 2
Weiter zu Menui 3
Weiter zu Menti 4
Weiter zu Menui 5

Weiter zu Meni 6

Weiter zu Menii 1-1
Weiter zu Menui 1-2
Weiter zu Menui 1-3
Weiter zu Menui 1-4
Weiter zu Menui 1-5
Weiter zu Menui 1-6

Weiter zu Menu 1-7: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).

Weiter zu Menu 1-8: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).

Weiter zu Menu 1-9: Der MenUpunkt erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb
(Meni 6-1).
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Menl 1-1 Temperaturfihler

TEMPERATUR

Temperat. R4.1
Temperat. R1.1
Temperat. R5.1
Temperat. R6.1
Temperat. R4.2
Temperat. R1.2
Temperat. R5.2
Temperat. R6.2

t0 VS korr.

t0 lokal Z1
t0 lokal Z2
tc

Feuchte

XXXXX
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C
XXX °C

XXX °C

xxx °C
xxx °C
xxx °C

XX %

1): Nur UA 410 E AC
2): Wert wird nur in der Systemzentrale / im Marktrechner Giber den CAN-Bus aufgezeichnet - wird nicht zur
Regelung verwendet!! Ausnahme: Verwendung der Funktion ,foZ2Reg“, Parameter ,Fkt. AIN2* (Menl 6-2-6).

e Meni 1-2 Kiihlung Zone 1

KUHLUNG 1
Kihlung
Off.grad 7z 1
Og-Mittel 24h
Temperat. R4.1

Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Uberh. Z 1

Heizkreis

Soll Heizkreis

Hyst Heizkreis

Zuluft-Reg.
MOP-Betrieb

Status Licht

Firmware V2.0.0 - Doku 2.1
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XXX

XX

o

XX

o

XXX °C
XXX °C

XXX K

XXX °C

XXX

XXX °C
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XXX
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Reglertyp UR 141 TE

Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang 221/222

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z41/242

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z251/252
Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang Z71/272

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282

Anzeige momentane Verdampfereingangs-Temperatur Eingang Z91/292

Anzeige momentane Verdampferausgangs-Temperatur Eingang Z01/202

Anzeige momentane korrigierte Saugdrucktemperatur an der VS (tUber Verbundnummer
zugeordnet)

Anzeige momentane to-Temperatur Zone 1)
Anzeige momentane to-Temperatur Zone 2 1) 2)
Anzeige momentane t-Temperatur 1) 2)

Anzeige momentane, relative Feuchte 1)2)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kiihlung

Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 1

Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 1 vom letzten Tag
Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang 221/222
Anzeige Sollwert Raumlufttemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunk-
tregelung (Menu 2-1-1)

Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 1

Anzeige momentaner Zustand Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zo-
nen-Betrieb (Menu 6-1)

Anzeige Sollwert Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb
(Menu 6-1)

Anzeige Hysterese Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb
(Menu 6-1)

Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Raumluft
Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs
Status der Lichtsteuerung (EIN/AUS)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

¢ Meni 1-3 Abtauung Zone 1

ABTAUUNG 1

Zahlgeschw.keit

Abtauzahler
Abtauung
R1.1

Temperat.

Temperat. R1.2

Abtauendtemp
Wartezeit
Abtropfzeit

2 .Abtaustufe

letzte Abt.
M/S Anz. Sl.
M/S verl. Sl.
M/S Abt. Sl.

M/S ASlMat

FAb Anz. Sl.
FAb verl S1.
FAb Abt Sl.

FAb ASIMat

* MenuU 1-4 Lifter Zone 1

LUFTER 1
Lifter
Temperat. R1.1
Lifterverzoger
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XXXXX

XXX
XXX °C

XXX °C

XXX °C
XX m
XX m

XXX °C

XX hh:mm

XXXXX
XXX
XXX °C

XXX °C

ECKELMANN

Reglertyp UR 141 TE

Anzeige des Sollwerts der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtemperatur innerhalb
eines Bandes um 0 °C befinden darf, bevor der Abtauzahler dekrementiert

Anzeige Zahlwert; fur die Anzahl der zu Gberspringenden Abtauungen
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Abtaurelais 1
Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich
Anzeige Sollwert Wartezeit
Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Sollwert der 2. Abtaustufe; erscheint nur bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb
(Menu 6-1)

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Anzahl der einparametrierten und erreichbaren MA-Slaves

CAN-Adresse des ersten MA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war
Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen MA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

Anzahl der FA-Slaves (nur beim FA-Master)
CAN-Adresse des ersten FA-Slaves, der bei der letzten Abtauung nicht erreichbar war
Anzahl der Slaves, die sich gerade in Abtauung befinden

Liste der gerade in Abtauung befindlichen FA-Slaves
(kann mit ENTER durchgegangen werden)

Anzeige momentaner Status des Lufters
Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z231/232

Anzeige Sollwert der Temperatur zum Lifteranlauf
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UR 141 TE

e Mend 1-5 Alarm

ALARM XXXXX

Alarmrelais XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Alarm Klemme 15/16/18

Soll iibertempl XX °C  Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 1

Soll Untertempl XX K  Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 1

Soll iibertemp2 XX °C  Anzeige Sollwert Ubertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)

Soll Untertemp?2 XX K  Anzeige Sollwert Untertemperatur Zone 2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Be-
trieb (Meni 6-1)

Kihlraumtir 1 XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Eingangs Kuhlraumtir Klemme D31/D32

Kihlraumtir 2 XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/Ein des Eingangs Kihlraumtir Klemme D21/D22

¢ Meni 1-6 Rahmenheizung

MODUS ):0:0.0.0:¢

Rahmenheizung XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Ausgangs Rahmenheizung Klemme 91/92/93

Einschaltdauer XXX %  Anzeige momentane Einschaltdauer der Rahmenheizung

Feuchte XXX %  Anzeige momentane Raumfeuchte (Ubermittelt Gber CAN-Bus von der VS mit dem bestlick-
ten Feuchtefuhler)

Raum-Temp XX °C  Anzeige momentane Raumtemperatur (Ubermittelt Gber CAN-Bus von der VS mit dem be-

stiickten Raumtemperaturfihler)

e Meni 1-7 Kihlung Zone 2

KUHLUNG 2 XXXXX

Kihlung XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Kiihlung

Off.grad 2 2 XX %  Anzeige momentaner Offnungsgrad Zone 2

Og-Mittel 24h XX %  Anzeige Mittelwert des Offnungsgrades Zone 2 vom letzten Tag

Temperat. R4.2 XXX °C  Anzeige momentane Raumlufttemperatur Eingang Z71/272

Sollwert R4.2 XXX °C  Anzeige Sollwert Raumlufttemperatur zum Vergleich

Hysterese R4.2 XXX K  Anzeige Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei eingestellter Zweipunk-
tregelung (Menu 2-1-2)

Uberh. 2 2 XXX °C  Anzeige momentane Uberhitzungstemperatur Zone 2

Zuluft-Reg. XXX  Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN der Regelung auf Zu- oder Raumluft

MOP-Betrieb XXX  Anzeige Sollwert AUS/EIN des MOP-Betriebs
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

¢ Meni 1-8 Abtauung Zone 2

ABTAUUNG 2 XXXXX
Zahlgeschw.keit X
Abtauzahler X
Abtauung XXX
Temperat. R1.2 XXX °C
Abtauendtemp XXX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit XX m
letzte Abt. XX hh:mm
e Menu 1-9 Lufter Zone 2

LUFTER 2 XXXXX
Lifter XXX
Temperat. R1.2 XXX °C
Lifterverzéger XXX °C

8.5.3 Menii 2 Sollwerte

SOLLWERTE POS: XXXXX

1 Kihlung
2 Abtauung
3 Lifter

4 Alarm

5 Rahmenheizung

e Meni 2-1 Kiihlung

KUHLUNG POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

3 Zone 2U Umschalt.
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Reglertyp UR 141 TE

Anzeige des Sollwerts der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtemperatur innerhalb
eines Bandes um 0 °C befinden darf, bevor der Abtauzahler dekrementiert

Anzeige Zahlwert; fur die Anzahl der zu Gberspringenden Abtauungen
Anzeige momentaner Zustand AUS/EIN des Abtaurelais 2

Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282
Anzeige Sollwert Abtauendtemperatur zum Vergleich

Anzeige Sollwert Wartezeit

Anzeige Sollwert Abtropfzeit

Anzeige Zeitpunkt (Tag, Uhrzeit) der letzten gestarteten Abtauung

Anzeige momentaner Status des Lufters
Anzeige momentane Verdampfer-Abtauendtemperatur Eingang Z81/282

Anzeige Sollwert der Temperatur zum Lifteranlauf

Weiter zu Menu 2-1; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-1-1.

Weiter zu Menu 2-2; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-2-1.

Weiter zu Menu 2-3; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-3-1.

Weiter zu Menu 2-4; Sonderfall: Bei eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und bei
abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menl 3-3) weiter zu Menu 2-4-1.

Weiter zu Men( 2-5

Weiter zu Menii 2-1-1
Weiter zu MenU 2-1-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)
Weiter zu Menu 2-1-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-1-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und
bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Menil 2-1-1 Zone 1

KUHLUNG 1
Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Soll Heizkreis

Hyst Heizkreis

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktreqg.

MOP-Punkt

e Menil 2-1-2 Zone 2

KUHLUNG 2
Sollwert R4.2

Hysterese R4.2

Uberhitzung

Min. Uberh.

Zweipunktregqg.

MOP-Punkt

POS: XXXXX

XXX °C

XXX K

XX K

XXX

XXX °C

POS: XXXXX

XXX °C

XXX K

XX K

XXX

XXX °C

e Meni 2-1-3 Zone 1U Umschalt.

KUHLUNG 1U
Sollwert R4.1

Hysterese R4.1

Soll Heizkreis

Hyst Heizkreis

POS: XXXXX

XXX °C
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Reglertyp UR 141 TE

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)

Sollwert Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem
Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert Hysterese Heizkreisregelung; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert Uberhitzung Zone 1

Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das
Kihlrelais abschaltet Zone 1. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.

Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti-
gem Betrieb (AUS)

Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Sollwert Uberhitzung Zone 2

Sollwert Uberhitzung, bei dessen Unterschreitung das
Kihlrelais abschaltet Zone 2. Die I-Summe (nicht der I-An-
teil) wird, wenn der Parameter Reset I-Summ auf EIN
steht, auf O gesetzt.

Umschaltung zwischen Zweipunktregelung (EIN) und steti-
gem Betrieb (AUS)

Sollwert Einsatzpunkt fur MOP-Betrieb

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Ment 2-1-1)

Sollwert Heizkreisregelung; erscheint nur bei eingestelltem
Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert Hysterese Heizkreisregelung; erscheint nur bei
eingestelltem Ein-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Eingabe
-, -45..40
1..10

-, -45.40

1..10

0..20
0..10

T4
(AUS/EIN)

-, -50..50

Eingabe
-, -45..40
1..10

0..20
0..10

T4
(AUS/EIN)

-, -50..50

Eingabe
-, -45..40
1..10

-, -45.40

1..10

Vorgabe
-20°C
2K

-20°C

2K

6 K
2K

AUS

-°C

Vorgabe
-20°C
2K

6 K
2K

AUS

-°C

Vorgabe
-24 °C
2K

-24 °C

2K
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Menil 2-1-4 Zone 2U Umschalt.

KUHLUNG 2U
Sollwert R4.2

Hysterese R4.2

e Meni 2-2 Abtauung

ABTAUUNG

1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1U Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-2-1 Zone 1

ABTAUUNG 1

Zahlgeschw.keit

Abtauzahler

Abtauendtemp
Wartezeit

Abtropfzeit

2 .Abtaustufe

M/S Abt. Fkt

M/S CAN Adr.

FA-Funktion

FA-Gruppe

FA-Master

FA-Wartez.
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POS: XXXXX
XXX °C

X K

POS: XXXXX

POS: XXXXX

XXX °C

XXX

XXX

XXX

XXX

XXX

XXXm
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Reglertyp UR 141 TE

Sollwert Raumlufttemperatur

Sollwert Hysterese Raumlufttemperatur; erscheint nur bei
eingestellter Zweipunktregelung (Menu 2-1-2)

Weiter zu Men( 2-2-1

Eingabe
-, -45..40

1..10

Vorgabe
-24 °C
2K

Weiter zu MenU 2-2-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-2-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-2-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und

bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-

setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert 2. Abtaustufe; erscheint nur bei eingestelltem Ein-
Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Konfigurationder Funktion Abtauung Gber CAN-Bus,
Details Kapitel 4.5.4.

Auswahl, welcher der an der Abtauung Giber CAN-Bus
beteiligten Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist
(Parameter M/S Abt. Fkt. = MASTR)

Konfiguration der Funktion der Folgeabtauung,
Details Kapitel 4.5.6.

Auswahl, welcher Gruppe einer Folgeabtauung dieser Re-
gler (1..99) angehort.

Auswahl, welcher der an der Folgeabtauung beteiligten
Regler (1..99) der Master ist.

., falls dieser Regler selbst Master ist

(Parameter FA-Funktion= MASTR)

Wartezeit der Folgeabtauung

Eingabe
0..15

-, 0..30

i

15

i

15

-, -20..30

AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

AUS,
MASTR,
SLAVE

-, 1..99

-, 1..99

0..127

Vorgabe
0

10 °C
3 min

5 min

AUS

1 min
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Meni 2-2-2 Zone 2

ABTAUUNG 2 POS: XXXXX
Zahlgeschw.keit X
Abtauzahler X
Abtauendtemp XX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit X m

e Meni 2-2-3 Zone 1U Umschalt.

ABTAUUNG 1U POS: XXXXX
Zahlgeschw.keit X
Abtauzahler X
Abtauendtemp XX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit X m
2.Abtaustufe XXX °C

e Menil 2-2-4 Zone 2U Umschalt.

ABTAUUNG 2U POS: XXXXX
Zahlgeschw.keit X
Abtauzahler X
Abtauendtemp XX °C
Wartezeit XX m
Abtropfzeit X m
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ECKELMANN

Reglertyp UR 141 TE

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-
setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-

setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur
Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Sollwert 2. Abtaustufe; erscheint nur bei eingestelltem Ein-
Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Sollwert der Zeit, in der sich die Verdampfer-Abtauendtem-
peratur innerhalb eines Bandes um 0 °C befinden darf,
bevor der Abtauzéhler dekrementiert

Sollwert Zahlwert; fur die Anzahl der zu Uberspringenden
Abtauungen. Der Wert kann durch . auf den Wert 1 ge-

setzt werden, solange bis er durch die Automatik wieder
auf Grundeinstellung gesetzt wird.

Sollwert Abtauendtemperatur

Sollwert Wartezeit zwischen Kuhlung und Abtauung

Sollwert Wartezeit (Abtropfzeit) zwischen Abtauung und
Kuhlung

Eingabe
0..15

-, 0..30
0..15
0..15

Eingabe
0..15

-, 0..30

i

15

i

15

,-20..30

Eingabe
0..15

-, 0..30
0..15
0..15

Vorgabe
0

10 °C
3 min

5 min

Vorgabe
0

10 °C
3 min

5 min

Vorgabe
0

10 °C
3 min

5 min
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

* Meni 2-3 Lifter

LUFTER POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1lU Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

e Meni 2-3-1 Zone 1

LUFTER 1 POS: XXXXX

Lifterverzéger XXX °C

e Meni 2-3-2 Zone 2

LUFTER 2 POS: XXXXX

Lifterverzéger XXX °C

e Meni 2-3-3 Zone 1U Umschalt.

LUFTER 1U POS: XXXXX

Lifterverzéger XXX °C

e Meni 2-3-4 Zone 2U Umschalt.

LUFTER 2U POS: XXXXX

Lifterverzéger XXX °C

e Menil 2-4 Alarm

ALARM POS: XXXXX
1 Zone 1

2 Zone 2

3 Zone 1lU Umschalt.

4 Zone 2U Umschalt.

240

Reglertyp UR 141 TE

Weiter zu Men( 2-3-1

ECKELMANN

Weiter zu MenU 2-3-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-3-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-3-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und
bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Sollwert der Temperatur zum Lufteranlauf

Weiter zu Meni 2-4-1

Eingabe
-, -20..20

Eingabe
-, -20..20

Eingabe
--, -20..20

Eingabe
--, -20..20

Vorgabe
0°C

Vorgabe
0°C

Vorgabe
0°C

Vorgabe
0°C

Weiter zu MenU 2-4-2; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1)

Weiter zu Menu 2-4-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-4-4; erscheint nur bei eingestelltem Zwei-Zonen-Betrieb (Menu 6-1) und
bei nicht abgeschalteter Sollwertumschaltung (Meni 3-3)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

e Menil 2-4-1 Zone 1

ALARM 1 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-2 Zone 2

ALARM 2 POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-3 Zone 1U Umschalt.

ALARM 1U POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

e Meni 2-4-4 Zone 2U Umschalt.

ALARM 2U POS: XXXXX
Soll Ubertemp. XX °C
Soll Untertmp. XX K

¢ Meni 2-5 Rahmenheizung

RAHMENHETIZ POS: XXXXX
1 Modus Rahmen

2 Sollwerte Rahmen

3 Modus Umschalt

4 Sollwerte Umsch.
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Reglertyp UR 141 TE

ECKELMANN

Eingabe Vorgabe
Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -35..50 -12°C
tur ausgeldst wird
Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der -, 0..10 2K
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Eingabe Vorgabe
Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -35..50 -12°C
tur ausgeldst wird
Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der -, 0..10 2K
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Eingabe Vorgabe
Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -35..50 -12°C
tur ausgeldst wird
Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der -, 0..10 2K
Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur
ausgeldst wird

Eingabe Vorgabe
Sollwert Ubertemperatur, bei dem der Alarm Ubertempera- -35..50 -12°C
tur ausgeldst wird
Sollwert Temperatur (Differenz unter dem Sollwert der -, 0..10 2K

Temperaturregelung), bei dem der Alarm Untertemperatur

ausgeldst wird

Weiter zu Meni 2-5-1
Weiter zu Men( 2-5-2

Weiter zu Menu 2-5-3; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Weiter zu Menu 2-5-4; erscheint nicht bei abgeschalteter Sollwertumschaltung (Menu 3-3)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E Reglertyp UR 141 TE

* Menil 2-5-1 Modus Rahmen

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

MODUS POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
feste ED S o \
Enthalpieregelung |

* Meni 2-5-2 Sollwerte Rahmen

SOLLWERTE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Mod: XXXXXXXXXXKXX Anzeige des eingestellten Modus Scheibe (Menu 2-5-1) feste ED
Einschaltdauer XXX % Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus --,0..100 100 %

= feste ED (Men( 2-5-1)

Not-Einschaltd. XXX % Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-  --, 0..100 100 %
ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-1)

Enthalp. Offs. XXX % Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege- -50..50 0%
lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-1)

Ausgang inver. xxx  Wirksinn des Ausgangs Rahmenheizung invertieren T4, EIN
(Klemmen 91/92) (EIN/AUS)

* Menil 2-5-3 Modus Umschalt

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

MODUS UM. POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
feste ED S o \
Enthalpieregelung |

* Meni 2-5-4 Sollwerte Umsch.

SOLLW. UM POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Mod: XXXXXXXXXXXX Anzeige des eingestellten Modus Scheibe (Menu 2-5-3) feste ED
Einschaltdauer XXX % Feste Einschaltdauer; erscheint nur bei Modus --,0..100 100 %

= feste ED (Men( 2-5-3)

Not-Einschaltd. XXX % Einschaltdauerbei Ausfall von Feuchte oder Raumtempe-  --, 0..100 100 %
ratur (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthal-
pieregelung (Meni 2-5-3)

Enthalp. Offs. XXX % Offset auf die Einschaltdauer bei aktivierter Enthalpierege- -50..50 0%

lung (Uber CAN-Bus); erscheint nur bei Modus = Enthalpie-
regelung (Menu 2-5-3)
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Mendustruktur UA 400 E/ UA 410 E

8.5.4 Menii 3 Uhr

UHR
1 aktuelle Zeit
2 Abtauuhr

3 Sollw.umschaltung

* Meni 3-1 aktuelle Zeit

ISy

UHR
Datum: XX dd.mm.yy

Uhrzeit: hh.mm

So-Wi automat.

e MenU 3-2 Abtauuhr

ABTAUUHR

Abtauuhr

Sicherheitsz.

man. Abtauung

Abt.Uhr 72

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm

ISy

POS: XXXXX

POS: XXXXX

POS: XXXXX

XXX

XXX m

XXX
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ECKELMANN

Reglertyp UR 141 TE

Weiter zu Men( 3-1
Weiter zu Men( 3-2

Weiter zu Men( 3-3

Anzeige und Eingabe aktueller Wochentag, Datum
Anzeige und Eingabe aktuelle Uhrzeit

Anzeige und Eingabe automatische Umschaltung Som-
mer-/Winterzeit (J/N)

Art der Abtaueinleitung Uber Eingang D11/12 (EXT) oder
intern (INT)

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fur die interne Abtauung); erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Separate Abtauuhr fiir Zone 2

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;
Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn

Parameter Abtauuhr = INT

Eingabe
dd.mm.yy
hh.mm

4, (NW)

Eingabe

T
(EXT, INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

Menu 3-2-a

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

*) Der Parameter wird nach dem Erstanlauf nicht automatisch auf EIN gesetzt.

Die Vorgabe der Zeit erfolgt Uber den Uhrzeit-Master (Systemzentrale / Marktrechner / Bedientermi-
nal) bei angeschlossenem CAN-Bus. Eine Eingabe wird in diesem Fall durch die Vorgabe Uber-
schrieben.

Vorgabe

Vorgabe
EXT

60 min

AUS

Mo-So
07:00
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Menustruktur UA 400 E / UA 410 E

e Menil 3-2-a Abt.Uhr Z2

ABT.UHR Z2 POS: XXXXX
Abtauuhr XXX
Sicherheitsz. XXX m
man. Abtauung XXX

Abtau 1 xxxxx hh:mm

Abtau 14 xxxxx hh:mm

e Meni 3-3 Sollw. Umschaltung

UMSCHALTNG POS: XXXXX
Status XXX
Sollumschaltg. XXX
Umschaltintv. X m

Um EIN TT-TT hh:mm

Um AUS TT-TT hh:mm

Um EIN TT-TT hh:mm

Um AUS TT-TT hh:mm
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ECKELMANN

Reglertyp UR 141 TE

Einstellung, wie die Temperaturzone 2 abgetaut werden
soll:

-MitZ1  Zusammen mit Zone 1
- INT Intern
-EXT Extern - durch das externe Signal wird die

Abtauung bei beiden Temperaturzonen
gleichzeitig gestartet.

Sicherheitszeit fir die max. erlaubte Dauer der Abtauung
(gilt nur fir die interne Abtauung)

Zustand (AUS/EIN) fur eine zusatzliche manuelle Ab-
tauung *)

Zeitpunkt des Beginns der Abtauung bei interner Abtauung;

Wochentag, Uhrzeit; erscheint nur wenn
Parameter Abtauuhr = INT

Status (AUS/EIN) der Sollwertumschaltung fiir den alterna-
tiven Sollwertsatz (Sollwertsatz Umschalt)

Art der Sollwertumschaltung Uber:

-EXT = extern via Digitaleingang
-INT = interne Uhr
= CAN-Bus

- CAN
- = deaktivierte Sollwertumschaltung
HINWEIS: bei der Eingabe von EXT ist darauf zu achten,

dass der entsprechende Digitaleingang D21/D22 = SOLL-
W.UMSCH gesetzt ist (Menu 6-2-4).

Intervall fur zyklische Umschaltung zwischen Standard-
und alternativem Sollwertsatz; erscheint nur bei aktivierter
interner Sollwertumschaltung (Meni 3-3)

Zeitpunkt des Beginns der Umschaltung auf den alternati-
ven Sollwertsatz; Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit
hh:mm; erscheint nur bei aktivierter interner Sollwertum-
schaltung (Meni 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Ment 3-3)

Ende der Umschaltung auf den alternativen Sollwertsatz;
Wochentag von-bis TT-TT, Uhrzeit hh:mm; erscheint nur
bei aktivierter interner Sollwertumschaltung (Menu 3-3)

Es sind insgesamt 7 verschiedene Umschaltzeitpunkte
EIN, AUS erfassbar. Die Beachtung eines Umschaltzeit-
punktes erfolgt nur, wenn ein zusammen gehérendes
Paar von Ein- und Ausschaltzeit parametriert ist.

Eingabe

T
(MitZ1, EXT,
INT)

0..120

T
(AUS/EIN)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Eingabe

T
(EXT, INT,
CAN, --)

-, 10..60

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

T,
(Mo-So etc.)
oder Ziffern
(hh:mm)

Vorgabe
Mi