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I]EE Informieren Sie sich vor Inbetriebnahme und Anwendung tber die Aktualitat dieses Dokuments.
Bei Erscheinen einer neueren Version der Dokumentation verlieren alle alteren Dokumente ihre
Gultigkeit. Irrtum und technische Anderungen bleiben ausdrticklich vorbehalten.

Die aktuelle Betriebsanleitung sowie Informationen wie z.B. Datenblatter und weiterfUhrende Dokumentationen
und FAQ's stehen fur Sie online im E°EDP (Eckelmann ° Elektronische Dokumentations-Plattform) unter
www.eckelmann.de/elds zur Verfiigung.

Uber den QR-Code gelangen Sie direkt zu allen fiir diese Baugruppe relevanten Dokumente:

Informationen zu Sicherheits- und Anschlusshinweisen sind im
Kapitel 1 “Arbeitssicherheitshinweise” nédher beschrieben.

Samtliche Rechte zu jedweder Nutzung, Verwertung, Weiterentwicklung, Weitergabe und Kopieerstellung blei-
ben Firma Eckelmann AG vorbehalten.

Insbesondere haben weder die Vertragspartner von Firma Eckelmann AG noch sonstige Nutzer das Recht, die
DV-Programme/Programmteile bzw. abgednderte oder bearbeitete Fassungen ohne ausdrickliche schriftliche
Genehmigung zu verbreiten oder zu vertreiben. Produkt/WWarennamen oder Bezeichnungen sind teilweise fur
den jeweiligen Hersteller geschiitzt (eingetragene Warenzeichen usw.); in jedem Fall wird fiir deren freie Ver-
fugbarkeit/VVerwendungserlaubnis keinerlei Gewéahr ibernommen. Die Beschreibungsinformationen erfolgen
unabh&ngig von einem etwaig bestehenden Patentschutz oder sonstiger Schutzrechte Dritter.
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Konventionen

Erklarung zum 'Allgemeinen Hinweis'

Ein allgemeiner Hinweis besteht aus zwei Bestandteilen:
1. Dem Piktogramm einer Hand am Seitenrand sowie
2. dem eigentlichen Hinweistext:

Hierzu ein Beispiel:

@ Nahere Informationen zur Schutzart des Gerates sind im Kapitel “Technische Daten” erlautert.

Erklarung zu den 'Sicherheits- und Gefahrenhinweisen'

Ein Sicherheits- oder Gefahrenhinweis setzt sich aus vier Bestandteilen zusammen:
1. Dem Piktogramm (Warnzeichen / Symbol) am Seitenrand.

2. Einer kurzen, pragnanten Beschreibung der Gefahr.

3. Einer Beschreibung der mdglichen Folgen.

4. Einem Katalog mit MaRnahmen zur Vermeidung.

Hierzu ein Beispiel:

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uberprifen,
dass sich die Relaisausgange 230 V AC im spannungslosen Zustand befinden!

Auf der folgenden Seite sind die in dieser Dokumentation verwendeten Warnzeichen und Symbole der
Sicherheits- und Gefahrenhinweisen néher beschrieben.
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Verwendete Warnzeichen und Symbole

Erlauterung zu den in dieser Dokumentation verwendeten Warnzeichen und Symbole von Sicherheits- und Ge-
fahrenhinweisen:

¢ Achtung-Symbol - Warnung vor einer allgemeinen Gefahr

1. Warnung vor Gefahr

Das Achtung-Symbol kennzeichnet alle Sicherheitshinweise dieser Betriebs- und Serviceanleitung, bei
deren Nichtbeachtung Gefahr fiir Leib und Leben von Personen besteht. Beachten Sie die Hinweise zur
Arbeitssicherheit sorgféltig und verhalten Sie sich in diesen Féllen besonders vorsichtig.

2. Achtung

Das Achtung-Symbol hebt Richtlinien, Vorschriften, Hinweise und korrekte Ablédufe der Arbeiten, die be-
sonders zu beachten sind, hervor, so dass eine Beschadigung und Zerstérung der LDS-Komponenten
oder eine Fehlfunktion verhindert wird (um beispielsweise so einem Warenschaden vorzubeugen).

Die Missachtung des Achtung-Symbols kann zu Personenschéden (im Extremfall zu schwersten Verlet-
zungen oder zum Tode) und/oder zu Sachschaden fiihren!

¢ Spannungs-Symbol - Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung

Dieses Arbeitssicherheitssymbol warnt vor Gefahren durch geféahrliche elektrische Spannung mit
den mdéglichen Folgen wie schweren Verletzungen und dem Tod.

* EGB-Symbol - Warnung vor elektrostatisch gefahrdeten Bauelementen und Baugruppen

Dieses Symbol kennzeichnet elektrostatisch gefahrdete Bauelemente und Baugruppen,
Details siehe Kapitel 1.5

¢ Hinweis-Symbol

I]% Das Hinweis-Symbol hebt Tipps zur Anwendung und andere nitzliche Informationen dieser
Betriebs- und Serviceanleitung hervor.

¢ Batterieentsorgungs-Symbol

Entsorgen Sie dieses Produkt nie mit dem restlichen Hausmdill. Bitte informieren Sie sich Uber die
ortlichen Bestimmungen zur getrennten Entsorgung von elektrischen und elektronischen Produkten.
Durch die korrekte Entsorgung lhrer Altgeradte werden Umwelt und Menschen vor méglichen negati-
ven Folgen geschutzt.

Weitere Informationen hierzu sind dem Kapitel “Aufierbetriebnahme und Entsorgung” zu entnehmen.
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Sicherheitshinweise

1 Sicherheitshinweise

Die in diesem Kapitel behandelten Sicherheitsbestimmungen, Vorschriften und Hinweise sind
unbedingt zu beachten und einzuhalten. Bei Reparaturen am gesamten LDS-System miissen die
Unfallverhiitungsvorschriften und die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen unbedingt eingehalten
werden. Wichtige Hinweise (Sicherheits- und Gefahrenhinweise) sind durch entsprechende Symbole
gekennzeichnet (siehe Kapitel “Konventionen” auf Seite 1).

Befolgen Sie diese Hinweise, um Unfalle und Schaden an Leib und Leben als auch am LDS-System
zu vermeiden.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! Vorsicht vor Fremdspannung an den digitalen Ein- und Ausgéngen!
Alle Anschliisse/Stecker des Gerates dirfen nur im spannungslosen Zustand gesteckt, gezogen
und/oder verdrahtet werden.

¢ Diese Betriebsanleitung ist ein Bestandteil des Gerates. Sie muss in der Nahe der Steuerung als auch fiur die
zukunftige Verwendung aufbewahrt werden, damit im Bedarfsfall darauf zurtickgegriffen werden kann. Zur
Vermeidung von Bedienungsfehlern muss die Betriebsanleitung dem Bedienungs- und dem Wartungsperso-
nal jederzeit zur Verfligung stehen, siehe Kapitel 1.2.

¢ Die Gerate dirfen aus Sicherheitsgriinden nicht fiir von der Betriebsanleitung abweichende Applikationen
bzw. nur fir den bestimmungsgemalien Gebrauch eingesetzt werden, siehe Kapitel 1.3.

« Bitte prifen Sie vor dem Einsatz des Gerétes, ob es beziiglich seiner Grenzwerte fir lhre Anwendung
geeignet ist.

¢ Vor Anschluss des Gerdtes muss gepruft werden, ob die Spannungsversorgung fiir das Gerat geeignet ist.

¢ Bei der Verwendung von nicht kodierten Steckverbindern besteht die Moglichkeit, diese so zu stecken, dass
eine Gefahr fiir Leib und Leben entsteht! Falls dies nicht ausgeschlossen werden kann, missen kodierte
Steckverbinder verwendet werden.

Vorgeschriebene Umgebungsbedingungen (z. B. Feuchte- und Temperaturgrenzen) missen beachtet und
eingehalten werden. Ansonsten sind Fehlfunktionen mdéglich (siehe Kapitel Technische Daten).

¢ Vor dem Einschalten des Gerates korrekte Verdrahtung der Anschliisse prifen.

Das Gerét nie ohne Gehéuse betreiben. Das Gerat ist vor dem Offnen des Geh&uses spannungsfrei zu
schalten.

Beachten Sie die maximale Belastung der Relais-Kontakte (siehe Kapitel “Technische Daten”).

Im Falle einer Fehlfunktion wenden Sie sich an den Lieferanten.

Beachten Sie, dass alle Zuleitungen vom und zum Gerat - insbesondere die des CAN-Bus - in geschirmter
Ausfertigung vorzusehen sind bzw. mit genligend groflem Abstand zu spannungsfiihrenden Leitungen instal-
liert werden. Damit werden verfalschte Messungen vermieden und das Geréat vor Spannungseinstreuungen
Uber die analogen Eingénge geschitzt. Bei Anwendungen mit kritischer Umgebung empfiehlt sich die Parallel-
Schaltung von RC-Gliedern.

1. Erfahrungsgemaf ist wahrend einer Inbetriebnahme der Stérmeldeversand noch nicht funktions-
féhig (keine Telefonleitung gelegt etc.). Es wird in solchen Fallen dringend empfohlen, die Steuerung
Uber den CAN-Bus mit einer Systemzentrale, einem Marktrechner bzw. einem Bedienterminal zu
Uberwachen und den Stérmeldeversand zum Beispiel mit einem GSM-Modem Uber ein Mobilfunk-
netz zu ermdglichen. Im Stand-Alone Betrieb oder als Alternative zur Uberwachung mit Systemzen-
trale/Marktrechner/ Bedienterminal muss ein an der Steuerung vorhandener Alarmkontakt genutzt
werden, um den Stérmeldeversand Uber ein Telefonnetz zu realisieren.

@ Weitere Informationen zum CAN-Bus siehe Betriebsanleitung “Grundlagen und Allgemeine Sicherheits-
und Anschlusshinweise”.
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Sicherheitshinweise

Arbeiten an der elektrischen Anlage sind nur durch autorisiertes Fachpersonal (gem. Definition
fur Fachkréfte in DIN/VDE 0105 und IEC364, siehe Kapitel 1.2) auszuflihren unter Beachtung der
jeweils glltigen

- VDE-Bestimmungen
- Ortlichen Sicherheitsvorschriften

- BestimmungsgemafRen Gebrauchs siehe Kapitel 1.3
- Funf Sicherheitsregeln nach VBG4 siehe Kapitel 1.4
- EGB- (ESD-) Malihahmen siehe Kapitel 1.5.

- Betriebsanleitungen

1.1 Haftungsausschluss bei Nichtbeachtung

Diese Betriebsanleitung enthalt Informationen Gber die Inbetriebsetzung, Funktion, Bedienung und Wartung der
Steuerung sowie der dazugehérenden Komponenten.

ﬂ% Eine Grundvoraussetzung fiir den sicheren und stérungsfreien Betrieb
ist die Beachtung dieser Betriebsanleitung.

1.2 Personelle Voraussetzungen, Anforderungen an das Personal

Fur Projektierungs-, Programmierungs-, Montage-, Inbetriebnahme- und Wartungsarbeiten sind spezielle Fach-
kenntnisse erforderlich. Diese Arbeiten dirfen nur von ausgebildetem bzw. besonders geschultem Personal
ausgefihrt werden.

Das Installations-, Inbetriebnahme- und Wartungspersonal muss eine Ausbildung besitzen, die zu Eingriffen an
der Anlage und am Automatisierungssystem berechtigt.

Das Projektierungs- und Programmierpersonal muss mit den Sicherheitskonzepten der Automatisierungstechnik
vertraut sein.

Fir Arbeiten an elektrischen Anlagen ist Fachkenntnis erforderlich. Arbeiten an elektrischen Anlagen diirfen nur
von unterwiesenen Elektrofachkraften oder unter ihrer Leitung bzw. Aufsicht durchgefiihrt werden. Dabei miis-
sen die jeweils glltigen Vorschriften (z.B. DIN EN 60204, EN 50178, BGV A3, DIN-VDE 0100/0113) beachtet
werden.

Das Bedienungspersonal muss im Umgang mit der Anlage/Maschine und der Steuerung unterwiesen sein und
die Betriebsanweisungen kennen.
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Sicherheitshinweise

1.3 BestimmungsgemaiaRer Gebrauch

Diese Steuerung ist ausschlief3lich fur den vorgesehenen Gebrauch bestimmt:

Das Empfangsmodul WR 300 / WR 400 und die Funksensoren TS 30 W / TS 30 XW sind fur den Einsatz zur
Temperaraturerfassung mit dem in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Funktionsrahmen und unter den in
dieser Betriebsanleitung beschriebenen Umgeb ungsbedingungen gedacht.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, sowie die Hinweise zur Installation und Inbetriebnahme, zum Betrieb und
zur Wartung. Beginnen Sie DANACH mit der Inbetriebsetzung bzw. dem Betrieb der Maschine/Anlage.

Nur in dieser vorgesehenen Anwendung ist die Sicherheit und die Funktion der Maschine/Anlage gege-
ben.

Verwenden Sie die Maschine/Anlage, deren Komponenten, Baugruppen oder Teile daher niemals fiir
einen anderen Zweck.

Die Anlage darf erst in Betrieb genommen werden, wenn fiir die gesamte Anlage die Konformitét mit den
giiltigen EG-Richtlinien festgestellt wurde.

1.4 Finf Sicherheitsregeln nach BGV A3

Nachfolgende Regeln sind strikt zu beachten.

1. Freischalten: Die gesamte Anlage an der gearbeitet werden soll, muss allpolig freigeschaltet werden.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Eventuelle Fremdeinspeisung beachten! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uiberprifen,

dass sich der Regler im spannungslosen Zustand befindet! Alle Anschliisse/Stecker des Gerétes
durfen nur im spannungslosen Zustand gesteckt, gezogen und/oder verdrahtet werden.

2. Gegen Wiedereinschalten sichern: Hinweisschilder an den freigeschalteten Betriebsmitteln anbringen
mit dem Vermerk:

Was wurde freigeschaltet.

Grund der Freischaltung.
- Name der Person, die freigeschaltet hat.

Durch eine geeignete Verriegelung (z. B. Vorhdngeschloss) muss das Wiedereinschalten verhindert wer-
den.

3. Spannungsfreiheit feststellen (nur durch autorisiertes Fachpersonal):

- Spannungsmesser kurz vor dem Benutzen prifen.
- Spannungsfreiheit an der Freischaltstelle allpolig feststellen.
- Spannungsfreiheit an der Arbeitsstelle allpolig feststellen.

4. Erden und KurzschlieBen: Alle elektrischen Teile an der Arbeitsstelle miissen geerdet und danach
kurz geschlossen werden.

5. Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken oder -schranken: Stehen im
Arbeitsbereich benachbarte Betriebsmittel unter Spannung, sind diese mit geeigneten Mitteln
(z. B. Isoliertiichern/-platten) abzudecken.
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Sicherheitshinweise

1.5 Elektrostatisch gefdhrdete Bauelemente und Baugruppen (EGB)

gen gefahrdet. Daher sind die Richtlinien zur Handhabung von elektrostatisch gefahrdeten Bauele-

Elektronische Bauelemente und Baugruppen (z. B. Leiterkarten) sind durch elektrostatische Ladun-
menten und Baugruppen unbedingt zu beachten, siehe Kapitel 1.5.1.

Alle elektrostatisch gefahrdeten Bauelemente und Baugruppen (im folgenden EGB genannt) sind mit dem abge-
bildeten Warnhinweis gekennzeichnet. Elektrostatische Ladungen entstehen durch Reibung von Isolierstoffen
(z. B. FuBbodenbelag, Kleidungsstiicke aus Kunstfaser etc.).

Schon geringe Ladungen kénnen zu Beschadigung oder Zerstérung von Bauelementen fihren. Beschadigun-
gen sind nicht immer direkt feststellbar, sondern flhren teilweise erst nach einer gewissen Betriebsdauer zum
Ausfall.

1.5.1 EGB - Richtlinien zur Handhabung

Transportieren und lagern Sie EGB nur in der dafiir vorgesehenen Schutzverpackung.
Vermeiden Sie Materialien, die elektrostatische Ladung erzeugen, wie
Kunststoffbehalter und -tischplatten

Synthetikkleidung

Schuhe mit Kunststoffsohlen

Klarsichthillen

Styroporverpackungen

- Bildschirme usw.

Tragen Sie
- Arbeitskleidung aus Baumwolle
- EGB-Schuhe mit elektrisch leitenden Sohlen oder Ledersohlen

Benutzen Sie
- leitende FulRbdden

- EGB-Arbeitsplatze mit den dafir vorgesehenen Werkzeugen
(geerdete Létkolben, Erdungsarmband und dgl.)

- leitende EGB-Tuten, leitende Kunststoffbehalter, IC-Stangen oder Kartons mit leitendem Schaumstoff

- Behélter und Arbeitsplatten aus Holz, Metall, leitenden Kunststoffen oder Papiertiten.

1.6 Verwendete Abkiirzungen

DIN Deutsches Institut fur Normung e. V.

EGB Elektrostatisch Gefahrdete Bauelemente oder Baugruppen

ESD Electro-static discharge (Electro Sensitive Devices)

VDE Verband der Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik e.V.

IEC International Electric Committee

BGV Berufsgenossenschaftliche Vorschrift fur Sicherheit und Gesundheit bei der Arbeit
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2 Systemaufbau WR 300/ WR 400/ TS 30 W

@ Alle Erlauterungen zu dem in diesem Dokument benannten “Empfangsmodul WR 300" beschreiben
auch immer das “Empfangsmodul WR 400”. Unterschiede in der Funktion/Ausstattung zwischen die-
sen beiden Baugruppen sind nur dort erlautert, wo diese auch zum Tragen kommen.
Hauptunterscheidungsmerkmal der beiden Varianten:

Das Empfangsmodul WR 400 (abgekiindigt) wurde fir den Betrieb im E*LDS-System (CAN-Bus) als
auch fur den Stand-Alone-Betrieb konzipiert, siehe Kapitel 4.1.7. Ferner verfiigt es tber eine DIS-
PLAY-Schnittstelle zum Anschluss eines Bediengerates der BT 300-Reihe. Detaillierte Erlauterun-
gen zur Bedienung und zur Konfiguration des Empfangsmoduls bzw. der Sensoren mit einem Web-
browser sind im Kapitel 7.4 detailliert erlautert.

2.1 Systemaufbau

Das Empfangsmodul kann bis zu 100 Funksensoren TS 30 W Uberwachen bzw. in das E*LDS-System einbin-
den. Die Elektronik befindet sich in einem Gehduse zur Wandmontage. Innerhalb eines E*LDS-Systems kénnen
bis zu 4 Empfangsmodule verwendet werden. Bedeutung der Abkirzungen:

=  Receiver (Empfanger)

TS = Temperature Sensor (Temperaturfihler)
= Wireless (kabellos)
=  externer Temperaturfihler

Im E*LDS-System (’(( ,)\)
/

\
]
Cl 3x00

WR 300 |&— 1 x Digitaler Eingang 230 V AC
— 3 x Relaisausgange, Wechsler, potenzialfrei

USB

ZNG: 104 130 D2

E*LDS—System>

O

@
>
z
@
c
]

AuBen-/
Raum-
temperatur

Stecker-
fertige
Mobel

TS 30 XW

Im E*LDS-System oder
Im Stand-Alone-Betrieb

WR 400

LAN

» Stand alone [&— 1 x Digitaler Eingang 230 V AC
use _’l Webserver —» 3 x Relaisausgange, Wechsler, potenzialfrei

A

CAN-Bus E*LDS-System - optiona\»

Eine wichtige Voraussetzung dafiir, dass Empfangsmodule in das E*LDS-System eingebunden
werden kdnnen ist, dass der Marktrechner mit einer Firmwareversion > V5.12 als auch das
Bedienterminal mit einer Firmwareversion > V5.06 sowie die PC-Software LDSWin mit der Version
> 2.4.3.4056 ausgestattet sind. Die Systemzentrale sollte mit einer Firmwareversion > V6.2.0 ausge-
stattet sein.

&
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2.1.1

Eigenschaften:
Funkfrequenz:
Schnittstellen:

1 x CAN-Bus IN
1 x CAN-Bus OUT

2 x Antenne (ANT1/ ANT2)

usSB

Spannungsversorgung:

Digitale Ein-/Ausgénge:
1 x Digitaler Eingang
3 x Relaisausgang

Nur WR 400 - abgekiindigt:

Empfangsmodul

Empfangsmodul fiir Funksensoren
868 MHz

Kommunikation im E*LDS-System

Zum Empfang von bis zu 100 Funksensoren TS 30 W
(Antennenanschluss ANT2 wird derzeit noch nicht verwendet)

Uber die USB-Schnittstelle (Typ B) kann ein
Firmware-Update durchgefiihrt werden, siehe Kapitel 5.5.

230 V AC, 50/60 Hz

230 V AC, potenzialfrei

230 V AC/6 A (3 Wechsler)
fur z.B. Telefonwahlgerat (PRIO 1/2), Signalgeber, 0.4.

Das Empfangsmodul WR 400 wurde speziell fiir den Stand-Alone-Betrieb konzipiert.

Echtzeituhr
Datenspeicher

Schnittstellen:
DISPLAY:
LAN-Schnittstelle

Mit Gangreserve, Lithiumzelle
Zur Speicherung der Temperaturdaten im Stand-Alone-Betrieb

Anschluss fir ein Bediengerat der BT 300-Reihe

Zur Einbindung des integrierten Webservers in ein Netzwerk.
Die Temperaturdaten kénnen mit einem Webbrowser
(z.B. Mozilla Firefox) abgerufen werden.
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2.1.2 Funksensoren

TS30wW TS 30 XwW
Eigenschaften: Funksensor zum Senden von Temperaturdaten
Messbereich: -40°C .. +80 °C
Funkfrequenz: 868 MHz mit automatischer Anpassung der

Sendeleistung zur Optimierung der Batterielebensdauer
TS30 W Funksensor mit integriertem Temperaturfihler (Standard)
TS 30 XW Funksensor mit externem Temperaturfiihler

Einsatzzweck z.B. fur Kihlraume/Kihlzellen oder andere Gegebenheiten,
die aufgrund ihres Aufbaus Funkwellen abschirmen oder sehr stark dampfen.
Der eigentliche Temperaturfihler befindet sich am Ende des 3 m

langen Kabels und wird im Kidhlraum bzw. in der Kiihlzelle angebracht.

Der Funksensor TS 30 XW sendet die Daten zum Empfangsmodul WR 300.

Integrierter
Reed-Kontakt Zur Aktivierung ("Aufwecken”) des Funksensors
Spannungsversorgung: Interne Batterie, Lebensdauer im Standard-Betrieb 10 Jahre

(n&here Details zum Standard-Betrieb siehe Kapitel 4.2.5).

2.2 Neuerungen gegeniiber Vorversionen

WR 300 - Version 1.09

¢ Abtauerkennung zur Alarmunterdriickung
- automatisch
- durch bis zu 3 Timer
- durch Ubernahme des Abtaustatus eines zugeordneten Kilhistellenreglers UA 300, UA 400 oder UA 410

e Meldeliste (fur bis zu 50 Meldungen der Prio 1..99)
¢ Funktion der Alarmrelais (Prio1, Prio2 und AUX)
¢ Alarmunterdriickung tber den digitalen Eingang

¢ Wartungsmodus

WR 400 - Version 1.00

¢ Bedienung und Konfiguration Giber einen Webbrowser
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Notizen:
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Aufgaben WR 300 / WR 400/ TS 30 W

3 Aufgaben WR 300/ WR 400/ TS 30 W

@ Um einen stérungsfreien Betrieb bezlglich der Funktechnologie zu gewahrleisten, missen grundle-
gende Vorgaben beachtet werden. Siehe hierzu Kapitel 5.1 “Empfehlungen und Hinweise zur Funk-
technologie”.

3.1 Empfangsmodul

Die Empfangsmodule WR 300 und WR 400 (abgekiindigt) wurden fiir die Uberwachung von bis zu 100 Funk-
sensoren TS 30 W entwickelt. Die Abkirzung WR steht fiir Wireless Receiver (Drahtloser-Empféanger).

Die zu messenden Temperaturen werden von den Funksensoren erfasst und per Funk an das Empfangsmodul
Ubertragen. Im Empfangsmodul werden die Daten ausgewertet und tUber den CAN-Bus an die angeschlossene
Systemzentrale bzw. den Marktrechner weitergeleitet.

Die Parametrierung des Empfangsmoduls und der zugehdérigen Funksensoren sowie deren Temperaturgrenzen
und Alarmprioritaten kann lokal Gber ein Bediengerat BT 300 (nur WR 400), ein Bedienterminal, Systemzentrale
bzw. den Marktrechner oder mittels der Software LDSWin erfolgen.

WR 300: Das Empfangsmodul ist fir die Integration in den CAN-Bus des E*LDS-Systems konzipiert.

WR 400: Das Empfangsmodul ist fiir die Integration in den CAN-Bus des E*LDS-Systems
und fur den Stand-Alone-Betrieb konzipiert.

Die Elektronik ist in einem Gehduse untergebracht, das mittels 4 Schrauben an der Wand befestigt werden
kann.

Weitere Eigenschaften des Empfangsmoduls:
¢ Verwaltung und Konfiguration aller am Empfangsmodul angebundenen Funksensoren TS 30 W
 Uberwachung aller Funksensoren TS 30 W auf Uber- und Untertemperatur mit Alarmierung

¢ Weiterleitung aller Messwerte der angebundenen Funksensoren TS 30 W an die Systemzentrale / den Markt-
rechner

e Integrierte Echtzeituhr mit Gangreserve, so dass die Uhr auch bei Spannungsunterbrechung weiter lauft
(nur bei Geraten fur Stand-Alone-Betrieb)

¢ 3 Relaisausgange (Wechslerkontakte, 230 V AC, 6 A)
fur Meldungen der Prio1/2 oder zur Alarmierung (z.B. Anschluss einer Hupe 0.4.)

¢ 1 digitaler Eingang zur Alarmunterdriickung

¢ Nur WR 400:
- Anschluss eines Bediengerates BT 300 x
- LAN-Schnittstelle
- Echtzeituhr mit Pufferbatterie
- Interner Datenspeicher zur Temperaturaufzeichnung
- Bedienung und Konfiguration tiber einen Webbrowser
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3.2 Funksensor

Die Funksensoren TS 30 W wurden zur Erfassung, Uberwachung und Aufzeichnung von Temperaturen entwik-
kelt. Die Funksensoren befindet sich in einem hermetisch dichten Gehduse und kdnnen z.B. in Tiefkihltruhen,
an Gemiiseregalen, an Zimmerdecken oder beliebig anderen Ortlichkeiten mittels Schrauben, doppelseitigem

Klebeband oder Kabelbindern platziert werden (siehe Kapitel 5.2.7 - Montage TS 30 W).

Fir Raumlichkeiten, die Funksignale zu sehr ddmpfen (z.B. Kihlzellen) steht der Funksensor TS 30 XW zur
Verfiigung. Dieser ist mit einem externen Fihler ausgestattet, der an einer 3 m langen Leitung angebracht ist.
Auf diese Weise kann der eigentliche Fuhler in der Kiihlzelle platziert und der Sender an einer sendestarken
Position auRerhalb der Kuhlzelle montiert werden.

Eigenschaften des TS 30 W/ TS 30 XW

¢ Messbereich: -40 °C .. + 80 °C

¢ Funkreichweite im freien Feld: ca. 80 m

» Konfigurierbares Aktualisierungsintervall von 5...30 min

» Kein Batteriewechsel erforderlich
(Lebensdauer bei Standard-Betrieb 10 Jahre, siehe auch Kapitel 4.2.5 - Standard-Betrieb)

¢ Automatische Anpassung der Sendeleistung zur Optimierung der Batterielebensdauer
e Wartungsfrei

e Nur TS 30 XW: Der eigentliche Temperaturfiihler hangt an einer 3,0 m langen Leitung und wird an der Mess-
stelle angebracht (z.B. im Kiihiraum bzw. in der Kihizelle).

3.3 Versionsupdate

Ein Firmware-Update am Empfangsmodul ist nur durch geschultes Personal oder werkseitig vom
Hersteller durchzufiihren.
Ein Firmware-Update fiir die Funksensoren TS 30 W/ TS 30 XW ist nicht vorgesehen.

@ Alle Einstellungen des Empfangsmodul sollten durch das vorherige Abspeichern in die PC-Software
LDSWin gesichert werden, da es bei einem Wechsel der Version zu einem Verlust der eingestellten
Sollwerte kommen kann.
Nach dem Firmware-Update kénnen die gespeicherten Einstellungen von LDSWin wieder in das
Empfangsmodul geladen werden.
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4 Funktion WR 300/ WR 400/ TS 30 W

@ Die in diesem Kapitel erwahnten Parameter sind im Kapitel “MenUstruktur” ndher beschrieben.

4.1 Funktion Empfangsmodul

In das E*LDS-System kénnen insgesamt bis zu 4 Empfangsmodule integriert werden, wobei jedes bis zu 100
Funksensoren verwalten kann.

Dariber hinaus verfuigt das Empfangsmodul WR 400 Uber einen internen Datenspeicher zur Aufzeichnung der
Temperaturdaten im Stand-Alone-Betrieb, siehe Kapitel 4.1.7.

Weitere Funktionalitdten stehen wie folgt zur Verfligung.

4.1.1 CAN-Bus-Schnittstelle

Uber den CAN-Bus werden die Empfangsmodule in das E*LDS-System eingebunden. Die Konfiguration sowie
die Parametrierung der Empfangsmodule erfolgt Uber die Systemzentrale, den Marktrechner, das Bedientermi-
nal oder mittels der PC-Software LDSWin.

4.1.2 USB-Schnittstelle

Uber die USB-Schnittstelle (Typ B) kann ein Firmware-Update durchgefiihrt werden, siehe Kapitel 5.5.

4.1.3 DISPLAY-Schnittstelle

Nur WR 400

Zur direkten Parametrierung des Empfangsmoduls kann tber die DISPLAY-Schnittstelle
(Klemmen 1..6) ein Bediengerat der BT 300-Reihe angeschlossen werden.

4.1.4 LAN-Schnittstelle

Nur WR 400

Uber die LAN-Schnittstelle kann ein Notebook / PC angeschlossen werden, um die gespeicherten Temperatur-
daten in einem Webbrowser (z.B. Mozilla Firefox) abzurufen und zu parametrieren. Die Messwerte stehen zu-
sétzlich im XML-Format zur Vefigung. Detaillierte Erlduterungen zur Bedienung und zur Konfiguration des Emp-
fangsmoduls bzw. der Sensoren mit einem Webbrowser sind im Kapitel 7.4 detailliert erldutert.
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4.1.5 Digitaler Eingang

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,
dass sich der 230 V AC-Digitaleingang im spannungslosen Zustand befindet!

Das Empfangsmodul verfligt Gber einen digitalen 230 V AC Eingang (Klemmen D11/D12) und dient zur Unter-
driickung von Alarmen.

Sobald am digitalen Eingang ein Signal (230 V AC) angelegt wird, wird die Alarmunterdriickung des Empfangs-
moduls eingeschaltet. Dabei werden die beiden Alarmrelais (PRIO1: 15/16/18 und PRIO2: 25/26/28) sowie der
Relaisausgang AUX (Klemmen 35/36/38), unabhangig ob Alarme anstehen oder nicht, in den ausgeschalteten
Zustand versetzt.

Welcher Zustand dies ist hangt davon ab, ob das Signal an den Alarmrelais invertiert wird oder nicht. Die Inver-
tierung wird im Men( 6-4 des Empfangsmoduls konfiguriert (nur im Superuser-Modus méglich):

Konfiguration Verhalten der Relais bei
Relais . N
PRIO1/PRIO2/AUX kein Alarm Alarm Alarmunterdriickung
Signal invertiert: Ja zieht an fallt ab zieht an

LED ein LED aus LED ein
Signal invertiert: Nein fallt ab zieht an fallt ab

LED aus LED ein LED aus

@ Ab Werk ist das Signal an den Alarmrelais invertiert.

Darliberhinaus werden wahrend der Alarmunterdriickung keine neu auftretenden Alarme des Empfangsmoduls
Uber den CAN-Bus an andere Teilnehmer weitergeleitet, d.h. weder die Systemzentrale, der Marktrechner noch
ein angeschlossenes Bedienterminal kénnen die Meldung annehmen bzw. signalisieren.

Auftretende Alarme werden wahrend der Alarmunterdriickung nur in die interne Meldeliste des Empfangsmo-
duls eingetragen.

Nach Ende der Alarmunterdriickung (kein 230 V AC Signal mehr am digitalen Eingang) werden alle Alarme, die
weiterhin anstehen, an die Systemzentrale, den Marktrechner und die Bedienterminals geschickt. Die Relais
werden wieder entsprechend den noch anstehenden Alarmen eingeschaltet. Der Relaisausgang (AUX) wird
ebenfalls eingeschaltet, wenn weiterhin ein PRIO1- oder ein PRIO2-Alarm ansteht.

@ Bei invertierter Relaiskonfiguration ist zu beachten, dass, auch wenn die Alarmunterdriickung einge-
schaltet wird, die Relais kurz abfallen, sobald die Spannungsversorgung des Empfangsmoduls un-
terbrochen wird.
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4.1.6 Relaisausgange

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,
dass sich die 230 V AC-Relaisausgange im spannungslosen Zustand befinden!
Niederspannung und Schutzkleinspannung dirfen an den Relaisausgangen
15/16/18, 25/26/28 und 35/36/38 nicht gemeinsam aufgeschaltet werden!

4.1.6.1 Alarmausgidnge

Das Empfangsmodul verfiigt Uber je einen digitalen Alarmausgang (potentialfreie Relaiskontakte) fur die beiden
Alarmprioritdten 1 und 2, z. B. zur Ansteuerung eines Telefonwahlgerates (Klemmen PRIO 1: 15/16/18 - PRIO
2: 25/26/28). Wird ein Alarm gemeldet, wird der zugeordnete Ausgang der entsprechenden Prioritat aktiviert.

Falls der Ausgang bereits aktiviert war, wird dieser flr eine kurze Zeit deaktiviert und anschlief3end wieder akti-
viert (Neuwertbildung).

Die jeweiligen Alarmausgénge werden automatisch wieder deaktiviert, wenn z. B. nach Betatigen der Taste
ALARM-RESET keine Alarme der entsprechenden Prioritdt mehr in der Alarmliste aufgefihrt werden.

4.1.6.2 Multifunktionsausgang AUX

Zusatzlich zu den priorisierten Alarmausgéngen verfiigt die Steuerung Uber einen Wechslerkontakt (AUX), Gber
den z.B. ein externer akustischer Alarmgeber (ber die Klemmen 35/36/38 angeschlossen werden kann. Das
Relais schaltet immer dann, wenn ein PRIO1- oder PRIO2-Alarm ausgel&st wurde.

Werden die Alarme quittiert, wird das Relais ausgeschaltet und der Alarmgeber verstummt.
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4.1.7 Stand-Alone-Betrieb - nur WR 400

Das Empfangsmodul WR 400 wurde speziell fir den Stand-Alone-Betrieb konzipiert. Es verfligt Giber eine Echt-
zeituhr, eine Pufferbatterie (siehe Kapitel 5.4), einen internen Datenspeicher zur Aufzeichnung von Temperatur-
daten sowie einen integrierten Webserver. Damit ist eine vom E*LDS-System unabhangige Temperaturiiberwa-
chung realisierbar und eréffnet so neue Einsatz- und Anwendungsméglichkeiten fur die Funksensoren TS 30 W
und TS 30 XW.

Auf der linken Gehauseseite des Empfangsmoduls WR 400 steht eine LAN-Schnittstelle zur Verfiigung. Uber
diesen Anschluss kann das Empfangsmodul sowohl in ein Netzwerk eingebunden (A) oder direkt mit einem No-
tebook oder PC (B) verbunden und parametriert werden:

v
CATS - Router - - Router -
Ethernet a3 (VPN) (VPN)

Patch

ZNR. 108430 DEFO

WR 400
Webserver CATS
Crossover

Uber den integrierten Webserver werden die im Empfangsmodul aufgezeichneten Temperaturdaten und Status
zur Verfiigung gestellt und kdnnen mit einem Webbrowser am Bildschirm abgerufen werden, siehe Kapitel
41.71.

@ Detaillierte Erlauterungen zur Bedienung und zur Konfiguration des Empfangsmoduls bzw.
der Sensoren mit einem Webbrowser sind im Kapitel 7.4 detailliert erlautert.

4.1.7.1 Abruf der Temperaturdaten und Status

Um die Temperaturdaten und den Status der Funksensoren anzuzeigen, muss, nachdem das Empfangsmodul
WR 400 in ein Netzwerk eingebunden wurde, lediglich die IP-Adresse des Empfangsmoduls in der Adressleiste
des Webbrowser eingegeben werden.

ﬂ% Informationen zur Verbindung tiber LAN sowie die Konfiguration der Netzwerkadresse des Emp-
fangsmoduls sind im Kapitel 5.3 ndher erlautert.

Ab Werk ist das Empfangsmodul mit folgender Netzwerkadresse vorkonfiguriert:

IP-Adresse: 192.168.161.2
Subnet-Maske 255.255.255.0
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Aufruf des Webservers:

Webbrowser (z.B. Mozilla Firefox) starten und IP-Adresse 792.168.161.2 oder http://192.168.161.2 eingeben:

Es 6ffnet sich die Maske des im Empfangsmoduls integrierten Webservers, in der die aktuellen Temperaturda-
ten und der Status der Funksensoren angezeigt werden:

@ Wird diese Maske nicht geéffnet und es erscheint stattdessen eine Maske mit dem Hinweis
“Seite nicht verfigbar” wurde die IP-Adresse falsch eingegeben oder die Gateway-Adresse fur das
Empfangsmodul wurde nicht oder falsch vergeben.
Abhilfe: Netzkonfiguration prifen, siehe hierzu Kapitel 5.3.

Durch Klicken auf “24h Archiv” in der Navigationsleiste wird die 24h Liste aufgerufen:

I]@ Tipp: Bei Bedarf kann die 24h Liste Gber den Druckdialog des Webbrowsers ausgedruckt werden.
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4.2 Funktion Funksensor TS 30 W/ TS 30 XW

Alle einem Empfangsmodul zugeordneten Funksensoren kénnen Uber die Systemzentrale, den Marktrechner,
Systemzentrale, Webbrowser (nur Wr 400) oder die PC-Software LDSWin parametriert werden. Die Identifika-
tion der einzelnen Funksensoren erfolgt Giber deren eindeutige Seriennummer, die deutlich auf der Gehause-
seite des Sensors angebracht ist:

Es ist darauf zu achten, dass zwischen den Funksensoren und der Antenne des Empfangsmoduls méglichst
freie Sicht besteht und der Sensor nicht durch z.B. Metallplatten abgeschirmt wird. Mehr zu geeigneten Monta-
georten und deren Analyse siehe Kapitel 5.1 - “Grundlagen zur Funktechnologie”.

I]g Detaillierte Informationen zur Inbetriebnahme der Sensoren sind dem Kapitel 5.2.7 zu entnehmen.

4.2.1 Sendeintervall

Falls Funkkontakt zum Empfangsmodul besteht zeichnet der Funksensor alle 5 Minuten einen Messwert auf.
Werksmé&Rig werden diese Werte alle 15 Minuten an das Empfangsmodul Gbertragen. Das Sendeintervall kann
Uber das Meni 2-2-1 auf 5, 10, 15, 20 oder 30 Minuten verandert werden. Bei einer Verringerung des Sendein-
tervalls werden die Messwerte haufiger zum Empfangsmodul gesendet (siehe auch Kapitel 4.2.5).

4.2.2 Auflésung

Ab Werk ist eine Auflésung von 0,25 K im Temperatursensor voreingestellt. Uber den Meniipunkt 2-2-1 kann
zwischen einer Messgenauigkeit von 0,1, 0,2, 0,25, 0,5 und 1,0 K gewahlt werden.

4.2.3 Datenaufzeichnung bei Ausfall des Funkkontakts

Wahrend der Betriebsdauer eines Sensors kann es in verschiedenen Situationen zu einem Verlust des Funk-
kontaktes kommen (z.B. durch heruntergefahrene metallisierte Rollos von Kithimébeln, Abschalten des Emp-
fangsmoduls, veranderte Umgebungsbedingungen fir die Funkstrecke etc).

Wenn der Sensor keinen Kontakt mehr zum Empfangsmodul erhélt (Sensor-Status = Ausgefallen, siehe Meni
1-1) zeichnet er trotzdem alle 15 Minuten einen Messwert auf. Auf diese Weise werden vom Sensor 420 Mess-
werte zwischengespeichert, was einem Zeitraum von 4 Tagen und 9 Std. entspricht.

In diesem Modus wird der Sensor nur noch ca. alle 30 Minuten versuchen Verbindung zum Empfangsmodul
aufzunehmen.

I]g Praxis-Tipp: Um wahrend der Inbetriebnahme eine Kontaktaufnahme zum Empfangsmodul zu
starten, kann mit dem Magneten - WAKE ME UP - der Funksensor jederzeit aktiviert werden (siehe
Kapitel 5.2.10). Auf diese Weise versucht der Sensor, sich sofort mit dem Empfangsmodul
zu verbinden.
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Sobald der Sensor wieder Kontakt zum Empfangsmodul aufgenommen hat, sendet er alle bis dahin aufgezeich-
neten Messwerte an das Empfangsmodul.

Falls bei Wiederaufnahme des Funkkontaktes keine Verbindung zwischen dem Empfangsmodul und
der Systemzentrale / dem Marktrechner besteht, gehen alle im Funksensor aufgezeichneten (gepuf-
ferten) Messwerte verloren!

4.2.4 Automatische Deaktivierung

Falls ein Funksensor Uber einen Zeitraum von 4 Tagen und 9 Stunden keinen Kontakt zu einem Empfangsmo-
dul herstellen kann, wird er sich automatisch deaktivieren ("schlafen legen”). Um einen Funksensoren dann wie-
der einzuschalten, muss dieser mit dem Aktivierungs-Magneten “WAKE ME UP” aktiviert (“aufgeweckt”) wer-
den.

Detaillierte Informationen zur Aktivierung von Sensoren siehe Kapitel 5.2.10.

Vor der automatischen Deaktivierung aufgezeichnete (gepufferten) Daten (siehe Kapitel 4.2.3)
gehen verloren.

@ Funksensoren sind ab Werk deaktiviert!

4.2.5 Standard-Betrieb

Die Funksensoren sind ab Werk vorparametriert und erreichen bei Einhaltung der folgenden Bedingungen eine
Batterielebensdauer von 10 Jahren:

e Sendentervall: 15 Minuten, siehe Kapitel 4.2.1

¢ Auflésung: 0,25 K, siehe Kapitel 4.2.2

¢ Randbedingungen: Sensor darf maximal 5 Stunde/Tag den Kontakt zum Empfangsmodul verlieren
e Betriebstemperatur: -40 °C .. +50 °C

Im Lagerzustand ist der Energieverbrauch der Funksensoren zwar sehr viel geringer als wéahrend des Betriebs,
aber trotzdem vorhanden. Bitte beachten Sie, dass lange Lagerzeiten die Batterielebensdauer beeintrachtigen
und die Lagerzeit deshalb méglichst kurz gehalten werden sollten. Lagerung bei tiefen Temperaturen begiinstigt
die Batterielebensdauer.

4.2.6 Wartungsmodus

Um Fehlalarme bei Wartungs- oder Reinigungsarbeiten an Mdbeln zu vermeiden, kénnen die im Mdbel positio-
nierten Funksensoren fiir die Dauer der Arbeiten deaktiviert werden. Der Wartungsmodus muss fiir jeden davon
betroffenen Funksensor tiber den Parameter Wartungsmodus (Menii 2-2-1) separat eingeschaltet werden.

Wurde der Wartungsmodus eingeschaltet, werden fiir jeden Funksensor

- alle Temperaturalarme oder Ausfallalarme zuriickgesetzt,
- keine neuen Alarme ausgeldst sowie
- in der 24h Liste keine Temperaturdaten mehr angezeigt.

Falls das Ausschalten des Wartungsmodus einmal versdumt werden sollte, wird dieser automatisch beendet:

- nach friihestens 4 Stunden, wenn die Temperatur um mehr als 2 K unter die Alarmgrenze gesunken ist und
vorher mindestens einmal um mehr als 3 K iber der Alarmgrenze lag.
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Dies ist allerdings nur dann mdglich, wenn der Funksensor im Wartungsmodus Funkkontakt zum Empfangsmo-
dul hat, so dass dessen Temperaturdaten kontinuierlich Gbermittelt werden kénnen:

A
3K Alarmgrenze
§ 2K
Temp.|— —_—
| E
“ 4h : %
EIN ©
AUS Wartungsmodus | &
Zeit [t]
Manuell EIN Autom. AUS

- unabhangig vom Temperaturverlauf: spatestens 4 Tage nach Aktivierung des Wartungsmodus.

Nach beenden des Wartungsmodus werden Alarme von Funksensoren, falls diese weiterhin anstehen, weiter-
geleitet. Fir Temperaturalarme und Ausfallalarme beginnt die Verzégerungszeit von neuem.

4.2.7 Abtauerkennung

Die Funktionalitdt der Abtauerkennung wurde entwickelt um beispielsweise Fehlalarme, wie sie im Falle einer
einsetzenden Abtauung zwangslaufig auftreten wirden, zu vermeiden. Deshalb kann fir jeden am Empfangs-
modul angemeldeten Funksensor eine Abtauerkennung parametriert werden.

Fir den Zeitraum, in dem ein Funksensor eine Abtauung erkennt, wird

- kein Ubertemperaturalarm ausgelést,

- in der 24h Liste ein Abtausymbol angezeigt,

- in der LDSWin Graphik der Abtaustatus gesetzt und

- vor der Temperaturanzeige ein Stern ( * = Symbol fur die Abtauflocke) angezeigt, sieche Meni 1-2 und Menu 2

Die Abtauerkennung kann im Menu 2-2-2 Kiihistelle Uber den Parameter Reglertyp parametriert werden. Fol-
gende Einstellungen sind mdéglich:

1. Abtauzeiten direkt aus einem Kiihlstellenregler

Anwendung: Optimale und automatisierte Losung fir im E*LDS-System eingebundene Funksensoren.

Parameter: Reglertyp: UA (fur Kahlstellenregler des E*LDS-Systems)
UA Kn.Nr. (CAN-Bus-Adresse des Kihlstellenreglers 1..99)

Funktion: Ubernahme der Abtauzeiten direkt aus einem Kiihistellenregler UA 300 oder UA 400. Uber den Para-
meter UA Kn.Nr. muss zusétzlich noch die CAN-Bus-Adresse bzw. Knotennummer des Kihlistellenreglers ein-
gegeben werden, in dessen Mdébel der Funksensor positioniert wurde. Die Voraussetzung hierzu ist, dass alle
beteiligten Baugruppen (Empfangsmodul, Kiihistellenregler, Systemzentrale oder Marktrechner) Gber den CAN-
Bus miteinander verbunden sind. Dartberhinaus kénnen mehrere Funksensoren dem gleichen Kihistellenregler
zugeordnet werden, wie es beispielsweise fiir eine Temperaturiberwachung von mehreren Etagen in einem
KUhIimdbel erforderlich wére.
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2. Konfiguration einer Abtauuhr

Anwendung: Optimale L&sung fur Fremdsysteme mit festen Abtauzeiten in den zu tberwachenden Mébeln.

Parameter: Reglertyp: fremd (fur Kahlstellenregler eines Fremdsystems)
Abt.erkenng: Uhr (Abtauerkennung uber feste Abtauzeiten)

Funktion: Uber den Parameter Abt.erkenng: Uhr kénnen bis zu drei Abtauzeiten festgelegt werden (z.B. drei
Abtauungen taglich). Darliberhinaus muss noch iber den Parameter Dauer (entspricht der Sicherheitszeit) die
maximale Abtaudauer des Mdbels eingetragen werden, damit es wahrend einer Abtauung zu keinen Fehlalar-
men kommt.

@ Werden die festen Abtauzeiten in den zu iberwachenden Mdbeln verandert,
mussen auch die hier konfigurierten Abtauzeiten dementsprechend angepasst werden.

3. Automatische Abtauerkennung

Anwendung: Falls der Funksensor in einem Md&bel liegt, das weder Uber einen Kihlstellenregler UA 300 oder
UA 400 gesteuert wird, noch Gber feste Abtauzeiten verfiigt, kbnnen Abtauungen in einem bestimmten Rahmen
automatisch erkannt werden.

Parameter: Reglertyp: fremd (far Kahlstellenregler eines Fremdsystems)
Abt.erkenng: autom. (automatische Abtauerkennung)

Funktion: Uber den Temperaturhub bzw. die Temperatursteigung kann die intelligente Abtauerkennung Ab-
tauungen automatisch erkennen und so Ubertemperaturalarme minimieren.

A

Abtauung
erkannt >
\ 1 |
Abtauung EIN|_|3 EIN|_§
A n |
Temp. P o
Temperaturhub | 8
AT i i 2
At * * g

Zeit [t

[Lanr}

Erst ab dem Zeitpunkt, ab dem die Temperatur wieder féllt, geht das Empfangsmodul davon aus, dass eine Ab-
tauung stattgefunden hat.

I]@ Die Abtauerkennung wird ausgeldst, wenn die Temperatur zun&chst um einen gewissen Wert (Tem-
peraturhub) vom aktuellen Mittelwert abweicht und vor Ablauf der Alarmverzégerung fir Ubertempe-
ratur wieder deutlich fallt:

Zur Feinjustierung der automatischen Abtauerkennung steht der Parameter Abtautyp zur Verfiigung. Der Unter-
schied zwischen den Abtautypen ist der vorkonfigurierte Temperaturhub. Bei Umluftabtauung reagiert die auto-
matische Abtauerkennung sensibler, da die Temperatur im M&bel gewéhnlich weniger stark bzw. weniger
schnell ansteigt als bei elektrischer bzw. HeilRgas- oder D2D-Abtauung. Bei letzteren reagiert die automatische
Abtauerkennung erst bei grof3eren Temperaturspriingen.
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Méogliche Einstellungen des Parameters Abtautyp sind:
Umluft: Umluft-Abtauung
el/HG/D2D: elektrische bzw. HeilRgas- oder D2D-Abtauung

unbekannt: Die Art der Abtauung ist nicht bekannt oder der Parameter fiir die automatische Abtauerkennung
soll manuell geandert werden. In diesem Fall ist fiir die Grofie der Temperaturdifferenz der Para-
meter TmpDiff zu verwenden, welcher zwischen einem Wert von 0,5 K und 5,0 K manuell veran-
dert werden kann: Ist dieser Wert klein, wird bereits bei einem geringen Temperatursprung der
Beginn einer Abtauphase “erkannt”. Je gréRer dieser Wert ist, desto toleranter ist die Abtauerken-
nung fur Abweichungen.

Beispiel:

(A):  Abtauerkennung gestartet

(B):  Abtauung wurde erkannt

(C): Die Temperaturdifferenz fur die Abtauerkennung wurde zu klein eingestellt.
Folge: Diese geringe Temperaturabweichung wurde falschlicherweise
als Abtauung erkannt.

(D) Alarmgrenze

(E): So sieht, in diesem Beispiel, eine tatsachliche Abtauung des Mébels aus.
Die Temperaturdifferenz kann weniger empfindlich (also auf einen héheren Wert)
eingestellt werden.

@ Bei Verwendung der automatischen Abtauerkennung sollte das Sendeintervall auf eine Zeit von ma-
ximal 15 Minuten eingestellt werden. Ferner lauft in dieser Betriebsart der Alarmverzégerungszahler
fur Ubertemperatur immer weiter, selbst wenn eine Abtauung erkannt wurde. Solange eine Ab-
tauung erkannt ist (B), wird nicht alarmiert!

Alarmierung bei automatischer Abtauerkennung

Solange eine Abtauung erkannt wird (B) und die Temperatur weiterhin fallt, kommt es zu keiner Alarmierung.
Der Abtaustatus wird zuriickgesetzt wenn

- die Temperatur unter der Alarmgrenze (D) liegt,
- die Temperatur wieder steigt oder
- der Abtaustatus langer als die eingestellte Alarmverzégerungszeit andauert.
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5 Installation/Inbetriebnahme WR 300/ WR 400/ TS 30 W

5.1 Grundlagen zur Funktechnologie

Bei der Verwendung der Funktechnologie missen bereits in der Planungsphase, wahrend der Installation sowie
bei der Positionierung des Empfangsmoduls und der zugehdérigen Funksensoren TS 30 W grundlegende Vorga-
ben beachtet werden. Die folgenden Ausfiihrungen richten sich an den

¢ Projektierer / Planer (z.B. zur Festlegung der Funkstrecke)
e Techniker / Installateur (z.B. bei der Installation und Inbetriebnahme)
¢ Servicetechniker (z.B. zur Auffindung und Beseitigung von Stérungen)

und dienen bei der Auslegung, Handhabe sowie der Optimierung der Funktechnologie als wichtige Richtlinien,
damit ein zuverlassiger Betrieb gewahrleistet werden kann.

5.1.1 Signaldampfung durch Reflexion und Transmission

Bei Funksignalen handelt es sich um elektromagnetische Wellen, deren elektrische Feldstarke (E) als auch ma-
gnetische Feldstérke (H) umgekehrt proportional zum Quadrat des Abstandes (r2) vom Sender zum Empféanger
abnimmt:

[E.H]

’ \

J7E
» (BRI
N

TS30W \\\ WR 300
A M)

ZNR: 104 230 DEFO

Verlauf der Feldstarke im freien Feld

@ Je weiter der Sensor vom Empfangsmodul entfernt platziert ist,
desto héher ist die Dampfung des Signals und umso schlechter ist der Empfang!

Storquellen, die das Funksignal dampfen

Es gibt, neben der Entfernung, noch weitere Faktoren, die die Reichweite von Funksignalen einschranken und
sich stérend auf die Funkubertragung auswirken:

* Metallische Teile wie z.B. Riickwdnde von Kihimdbeln bzw. deren Regalbéden, Stahimobiliar
¢ Eisen- und Stahlarmierungen in Wanden

¢ Leichtbauwande mit Metallfolien von Warmedammungen

Metallbedampftes Warmeschutzglas von Kihltruhen
* Metallische Kuhlrdume und Kihlzellen u.v.m.

Diese Gegebenheiten tragen dazu bei, dass elektromagnetische Wellen reflektiert werden und sich dahinter ein
sogenannter “Funkschatten” bildet, der die Ubertragung von Funksignalen betrachtlich einschrankt.
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Elektromagnetische Wellen kénnen unterschiedliche Materialien durchdringen. Dies hat, im Gegensatz zur Aus-
breitung im freien Feld, jedoch auch eine héhere Signaldampfung zur Folge:

TS30W I\
LMY

ZNR: 104 330 DEFO

Die oértlichen Gegebenheiten als auch die im Geb&ude verwendeten Baustoffe stellen einen maligeblichen Fak-
tor zur Beurteilung der Funkreichweite dar und sollten bei der Platzierung von Funksensoren berlcksichtigt wer-
den. Die folgende Tabelle zeigt die Eigenschaften verschiedener Materialien und deren Auswirkung auf die Si-
gnaldampfung:

Baustoffe (Material) Dampfung |Beispiele

Luft keine Freies Feld, Halle, Innenhof

Holz gering Tur, FuBboden, Trennwand

Plastik Dunne Trennwand, Lebensmittelverpackungen mit Cellophanfolien

Glas, unbeschichtet gering Ungetdnte Scheiben

Glas, getdnt mittel Getdnte Scheiben

Stein Mauerwerk, Backstein, Pressspanplatten

Gips Trennwande

Wasser Starker Regen

Zwischendecken Abgehangte Decken

Keramik stark Fliesen

Papier Papierrollen

Beton mit Tragende Wande, Geschossebenen, Pfeiler

Armierung aus Eisen

Panzerglas Kugelsichere Scheiben

Flissigkeiten Wasser

Metall Stahlbeton, Spiegel, Metallschrank, Aufzugsschacht,
aluminiumbeschichtete Oberflachen z.B. Rollos von Kiihimébeln,
Metallbedampfte Scheiben (Flachenheizung)
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Richtwerte zur Beurteilung der Ubertragungsstrecke zwischen Empfangsmodul und Funksensoren:

e Freies Feld ca. 80 m Reichweite (in Hallen)
ca. 40 m Reichweite (in Géngen)
¢ Rigipswénde, Holz: ca. 25 m Reichweite (etwa 4 Wéande)
¢ Ziegelwande, Gasbeton: ca. 15 m Reichweite (etwa 2 Wéande)
e Stahlbetonwéande/-Decken: ca. 10 m Reichweite (max. 1 Wand/Decke)

Metall
METAL
métal

ZNR: 104 430 DEFO

Abschottung und Dadmpfung von Funkwellen

I]@ Praxis-Tipp: Versorgungs- und Aufzugsschachte, Brandschutztiren und -Wande,
Treppenhauser und Kihlzellen sollten als Abschottung von Funksignalen betrachtet werden.

Neben der Entfernung und den Materialeigenschaften der ortlichen Gegebenheiten hat auch der Winkel, mit
dem das Funksignal auf die Wand trifft, einen grof3en Einfluss auf die Signalqualitat. Trifft das Signal in einem
spitzen Winkel auf eine Wand hat dies eine Zunahme der Signaldampfung zur Folge, da es zu einer effektiven
Verbreiterung der Wandstarke kommt:

ZNR: 104 530 DEFO

@ Praxis-Tipp: Nach Moglichkeit sollten die Funksignale des Sensors senkrecht durch das Mauerwerk
zum Empfangsmodul verlaufen! Durch Umpositionierung des Empfangsmoduls bzw. der Funksenso-
ren kann die Empfangsqualitat verbessert werden.
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Weitere Stérquellen

Gerate, die hochfrequente Signalen erzeugen wie z.B. PCs, WLAN, Schaltnetzteile, Vorschaltgerate oder Au-
dio-/Videoanlagen usw. sollten als weitere Stérquellen angesehen werden, da diese die Signallbertragung zu-
satzlich beeintrachtigen.

~.. min. > 0,50 m

ZNR: 104 630 DEFO

@ Praxis-Tipp: Das Empfangsmodul sollte in einem Abstand von mehr als 0,5 m zu
Geraten mit hochfrequenten Signalen positioniert werden.

5.1.2 Positionierung der Antenne

Um flexibel auf die értlichen Gegebenheiten zu reagieren bzw. die Empfangsqualitdt des Empfangsmoduls (A)
durch gute Positionierung der Empfangsantenne zu verbessern, kann es wahlweise mit einer externen Emp-
fangsantenne (B), den Ortlichkeiten entsprechend evtl. mit Verlangerungskabel, ausgestattet werden:

(A) (B) /((_ ))\}
4

/ \
/ \
(L)
\ /

ZNR: 104 730 DEFO

@ Eine Verlangerung des Antennenkabels steigert zwar die Flexibilitdt zur Findung einer optimalen
Position des Empfangsmoduls, jedoch nimmt mit zunehmender Anzahl von Antennenverschraubun-
gen bzw. Lange des Antennenkabels auch die Ddmpfung insgesamt zu, was wiederum zu einer
Schwachung des Empfangssignals fihrt!

Dampfung der Antennenverlangerung: 4,5db/5m
(Typ RG174A/U, Artikel-Nummer ANT868VER1)
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5.1.3 Richtlinien zur Positionierung von Empfangsmodul und Funksensor

Um einen mdglichst guten Empfang zu erreichen sollte die Antenne des Empfangsmoduls an einer méglichst
zentral exponierten Stelle im Raum platziert werden:
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@ Praxis-Tipp: Die Antenne ist so zu positionieren, dass diese eine méglichst direkte Sicht zu
den einzelnen Funksensoren aufweist.

Fir einen optimalen Empfang sollte die Antenne einen Abstand von mindestens 0,50 m zur Decke (C) und
0,10 m zur Wand (D) hin aufweisen. Falls eine Zwischendecke (E) eingezogen ist sollte die Antenne immer
so platziert werden, dass diese in den Raum zu den Funksensoren zeigt.
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@ Bei der Verlegung des Antennenkabels (Typ RG174A-U) ist zu beachten, dass dieses
nicht abgeknickt wird. Es ist ein Biegeradius von mindestens 15 mm einzuhalten.
Praxis-Tipp: Um einen ausreichend groRen Gegenpol zur Dipolantenne zu schaffen, sollte die An-
tenne auf einer mindestens 200 x 200 mm grof3en, ferromagnetischen Metallplatte montiert werden.
Aufgrund der Polarisation der Antenne sollte diese immer senkrecht nach oben oder unten ausge-
richtet sein!
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Daruberhinaus muss beachtet werden, dass die Funksensoren eine halbschalenférmige Vorzugsrichtung zum
Senden und Empfangen haben. Die Haupt-Vorzugsrichtung ist durch den eingepragten Pfeil auf der Gehduseo-

berseite kenntlich gemacht:

ISy

ausgerichtet werden:

ECKELMANN

Fir eine optimale Funkiibertragung sollte der Pfeil immer in Richtung des Empfangsmodul
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Ideal:
Ungiinstig:

ISy

28

Eine mdglichst direkte Sichtverbindung zum Empfangsmodul.
Dazwischen liegende Regalbdden / Wande sind zu vermeiden.
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Minimierung von Streuung und Reflexion

Empfangsmodule und Funksensoren sollten nicht auf der gleichen Wandseite positioniert werden, da Funkwel-
len im Bereich von Wanden stérenden Streuungen bzw. Reflexionen unterliegen:

)

/7 TS30W
tee =,

)

/7 TS30W
tee =,
ZNR: 104 930 DEFO

@ Praxis-Tipp: Ideale Montageorte sind gegeniber liegende oder anschlieRende Wandflachen.

Verbesserung der Empfangsqualitat

Zur Steigerung der Empfangsqualitat sollte der Einbau eines zweiten Empfangsmodul in Erwagung gezogen
(A), die Verwendung eines Funksensors TS 30 XW mit externem Fihler (B) oder die Position der Empfangsan-
tenne (C) tGberdacht werden.
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@ Im Vorfeld der Planung sollte die Méglichkeit zur Nachriistung eines zuséatzlichen
Empfangsmoduls beriicksichtigt werden (z.B. zusatzliche Klemmstellen fir den Anschluss
an den CAN-Bus vorsehen).
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5.2 Inbetriebnahme

Wichtige Sicherheitshinweise!
Vor der Installation und Inbetriebnahme des Empfangsmoduls ist das gesamte
Kapitel 1 sorgféltig zu lesen und alle Sicherheits- und Gefahrenhinweise sind zu beachten.

5.2.1 Montage

Warnung vor geféhrlicher elektrischer Spannung!
Gefahr eines Stromschlages! Vor dem Offnen des Empfangsmoduls muss sichergestellt sein,
dass sich das Gerét im spannungslosen Zustand befindet!

Vor der Montage der elektrischen Anschlisse als auch zur Befestigung an der Wand ist der Geh&usedeckel
durch Lésen der 4 Schrauben zu entfernen:
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Das Empfangsmodul darf nur
in beheizten oder klimatisierten Rdumen betrieben werden.

30 Firmware V1.09 / V1.00 - Doku 1.07 10. Mai 2017



o m ECKELMANN

Installation/Inbetriebnahme WR 300 / WR 400 / TS 30 W

Nach dem Entfernen des Gehdusedeckels kann das Empfangsmodul mittels 4 Schrauben
(2 max. 4,2 mm) an der Wand befestigt werden:

(C) (A)
ANT2 ANTY 900
‘7
90° (B)

[—1ANT2

LU L@¢ o=a2mm
S3 DIP-SWITCH 3

% s1 2
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[ [ e e L N

1 23 45 5 BIEIEEE|EREEER &
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N
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B
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Die externe Antenne (A), optional mit einer Verlangerung (B) bzw. die Stabantenne (C) wird an der SMA-
Buchse ANT1 aufgesteckt und mit der Hand leicht fest gedreht.

Die Antennen dirfen nur dann aufgesteckt und abgezogen werden, wenn sich das Empfangsmodul
im spannungslosen Zustand befindet.

Alle Zuleitungen vom und zum Empfangsmodul sind - insbesondere die des CAN-Bus - in geschirm-
ter Ausfertigung vorzusehen (siehe Betriebsanleitung “Grundlagen und allgemeine Sicherheits- und
Anschlusshinweise”). Generell muss beachtet werden, dass Signalleitungen und Leitungen mit Netz-
spannung in getrennten Kabelkanélen verlegt werden.

Da der gewiinschte Montageort des Empfangsmoduls nicht immer auch der besten Empfangsposi-
tion entspricht, sollte anstelle der Stabantenne (C), vorrangig die externe Antenne (A) eingesetzt
werden. Somit ist eine flexible Findung der idealen Empfangsposition schnell und einfach mdglich.
Fur einen optimalen Empfang muss die Antenne immer senkrecht (90°) montiert werden, siehe Ka-
pitel 5.1.2 / 5.1.3 - Positionierung der Antenne / Richtlinien zur Positionierung.

Schutzart und detaillierte Abmessungen des Empfangsmoduls sind im Kapitel Technische Daten
nachzulesen.
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ECKELMANN

5.2.2 Einstellungen und Anschliisse

Nach der Montage des Empfangsmoduls missen folgende Schritte durchgefiihrt werden:

Empfangsmodul

 Einstellung der DIP-Schalter

¢ Einstellungen und Anschluss (CAN-Bus, Spannungsversorgung und Status-LEDs)

¢ Grundparametrierung des Empfangsmoduls
¢ Nur WR 400 im Stand-Alone-Betrieb: Verbindung tiber LAN, siehe Kapitel 5.3
Funksensoren TS 30 W/ TS 30 XW

¢ Platzierung und Montage
¢ Schnellinbetriebnahme

¢ Aktivierung

« Ubersicht und Status

5.2.3 Einstellung DIP-Schalter S3

ANT1 ANT2

ZNG: 107 630 DEF1

S
DIP-SWITCH

O T 1
[Oj ol ol | e <
3

¢ DIP-Schalter S3 - Kodierschalter 1 .. 8:

Derzeit sind alle DIP-Schalter ohne Funktionen.

DIP-Schalter S3
Kodierschalter 1 .. 8

Schalterstellung

T
1

2 3 4 5 6 78

ON

OFF

Normaler Betrieb - alle DIP-Schalter auf OFF
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5.2.4 Einstellung der CAN-Bus-Adresse

Am Empfangsmodul muss vor Inbetriebnahme zuerst die individuelle CAN-Bus Adresse bzw. Knoten-Nr.
(Kn.nnn = 117..120) am Dekadenschalter S1 eingestellt werden:

ANT1 ANT2

| L
SMA| [ON DIP
HHHBBBEE
12345678
s3
DIP-SWITCH
§ an LIFE
E an CAN-BUS
= a SCAN
® JE— 456 | S1
5 3®7 CAN-BUS <_
g 2354° | ADDRESS
Z|
N

S1 Eingestellte Funktion
CAN-Bus-Adresse
(Kn.nnn)
1.4 117..120 CAN-Bus Adresse bzw. Knoten-Nr. zugewiesen
0,5.9 0 CAN-Bus-Schnittstelle inaktiv (disabled):
Das Empfangsmodul wird als CAN-Bus-Teilnehmer nicht erkannt!

@ Jedem Empfangsmodul ist eine andere CAN-Bus-Adresse zuzuweisen, die in diesem System
nur einmal vorkommen darf.
Hinweis: Die méglichen CAN-Bus-Adressen 117..120 kénnten innerhalb des Systems bereits Be-
dienterminals AL 300 zugewiesen worden sein! Damit Empfangsmodule in das System eingebunden
werden kdnnen, miissen diese Bedienterminals dann einem Adressbereich von 112..116 zugewie-

sen werden (Details siehe Betriebsanleitung AL 300).

Das Empfangsmodul Gbernimmt die Einstellung am Dekadenschalter $1 erst,
nachdem es kurzzeitig spannungslos gemacht wurde!
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5.2.4.1 Anschluss an den CAN-Bus

Das Empfangsmodul ist zum Anschluss an den CAN-Bus mit zwei Klemmenblécken (Klemmen 1..4) ausgestat-
tet. Diese Klemmenbl&cke sind elektrisch miteinander verbunden und es ist unerheblich, an welcher der beiden
Klemmenblécke der CAN-Bus angeschlossen wird.

I]% Fir den CAN-Bus ist unbedingt der Leitungstyp LiYCY 2x2x0,75 mm?2
(Adern paarweise verseilt) zu verwenden.

Darliberhinaus verfuigt der Klemmenblock Gber einen integrierten Abschlusswiderstand (100 Ohm) fiir die Ter-
minierung des CAN-Bus:

Schalterstellung S2 = 0 (Werkseinstellung)

Ist immer dann zu wahlen, wenn das Empfangsmodul NICHT am Anfang/Ende des CAN-Busses montiert ist
(CAN-Bus-Leitung kommt an und geht zur nachsten E*LDS-Komponente):

[ |

4
e e e ©
| o | | | o
o|olo|olo|o|o]olo|FELN
15|16/ 18| 25] 26| 28| 35| 36| 38

ZNG: 107 430 DEF1

Schalterstellung S2 = 1

Abschlusswiderstand muss immer dann zugeschaltet werden, wenn das Empfangsmodul am Anfang/Ende
des CAN-Busses montiert ist (CAN-Bus-Leitung beginnt/endet hier):

] s2
1=100 Q = END OF CAN-BUS ‘

o || | | |
(o] K6}
)
112314 ]
1o g
o o o o { — ™|
OPELN 9
S
23 38 o
Z|
N

g .5

= E-

CAN-Bus
«—
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5.2.5 Spannungsversorgung

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,
dass sich die 230 V AC-Versorgungsleitung im spannungslosen Zustand befindet!

Am rechten Klemmenblock PE/L/N wird das Empfangsmodul mit der Versorgungsleitung verbunden:

ZNG: 108 030 DEF2

\O 700 T A A T Wmmﬂmﬂ‘)@

s A e R e (D s (e gl el s G e g

Das Empfangsmodul kann nun mit Spannung versorgt werden. Ist dies der Fall, blinkt etwa 10 Sekunden nach
dem Einschalten das Lebenslicht (LIFE-LED). Ist das Empfangsmodul auch am CAN-Bus angeschlossen, so
blinkt die CAN-Bus-LED. Mehr Details zu den Status-LEDs siehe Kapitel 5.2.5.1.
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5.2.5.1 Status-LEDs

\_

LIFE <—0
CAN-BUS

SCAN

I LAN / ETHERNET

)

® ® O O

ECKELMANN

B BB B

LIFE <—0

CAN-BUS
SCAN

=]

ZNG: 108 130 DEF2 @ O

9_’03 D4 D5
Q@ O @

D14
@

* Derzeit ohne Funktion!

5.2.6 Erstanlauf

36

U 1
LED Farbe Funktion
1 LIFE grun Blinkend Empfangsmodul ist mit Spannung versorgt.
Aus: Spannungsversorgung unterbrochen oder Gerat defekt
CAN-BUS Blinkend  LED blinkt immer dann, wenn Daten Gber den CAN-Bus mit der Systemzentraln /
dem Marktrechner ausgetauscht werden.
Aus: Anschluss an den CAN-Bus unterbrochen oder Geréat defekt
SCAN rot Blinkend  Sucht nach Funksensoren, wenn
a: - Suchmodus aktiviert wurde (Ment 5-1)
b: - Funksensor, der am Empfangsmodul angemeldet war, sich nicht meldet
- Reserve
2* D2 grin USB-LED EIN: Verbindung zum PC
AUS: keine Verbindung zum PC
3 D3 EIN Relais K1 (Klemmen 15/16/18) ist geschaltet
D4 EIN Relais K2 (Klemmen 25/26/28) ist geschaltet
D5 EIN Relais K3 (Klemmen 35/36/38) ist geschaltet
4* D14 rot Ein Digitaler Eingang ist aktiviert
ACHTUNG: Fremdspannung kann an den Klemmen D11/D12 anliegen!

Nach einem Firmware-Update kann es zur Durchfiihrung eines Erstanlaufs kommen. Hierbei werden
alle Parameter auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt, d.h. alle individuellen Einstellungen im
Empfangsmodul gehen dabei verloren!

Weitere Details zum Firmware-Update bzw. Sicherung der Einstellungen siehe Kapitel 4.6.
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5.2.7 Montage TS 30 W

@ Bei der Platzierung der Funksensoren missen die Richtlinien zur Positionierung von
Empfangsmodul und Funksensor (siehe Kapitel 5.1.3) beachtet werden. Die Funksensoren sollten
nun an ihren vorgesehenen Positionen platziert werden!

Fir die Montage der Funksensoren sind folgende Befestigungsmaoglichkeiten vorgesehen:

A: Montage mittels Schrauben

Zur Befestigung sind Bohrungen (& = 4,2 mm) fur zwei Zylinderkopfschrauben (mind. 15 mm) vorgesehen.
Der Mittenabstand der beiden Bohrungen zueinander betragt 104 mm.

B: Montage mittels Kabelbinder

Zur Befestigung mit Kabelbindern stehen auf jeder Seite je zwei Schlitze (8 x 3 mm) zur Verfigung.

C: Montage mittels doppelseitigem Klebeband

@ Die fiir das Klebeband vorgesehenen Flachen (Unterseite des Funksensors / Regalboden)
muissen fett- und staubfrei und bei der Montage wéarmer als +10° C sein.

1. Eine Seite des doppelseitigen Klebebands auf die dafiir vorgesehene Flache des Funksensors kleben
(max. Klebeflache: 25 x 95 mm2) und kréftig andriicken.

2. Zweite Schutzfolie des doppelseitigen Klebebands entfernen und
den Funksensor dann kréaftig an die vorgesehene Position pressen.

Praxis-Tipp: Fir eine ansprechende Optik kénnen nach der Montage die beiden im Lieferumfang enthaltenen
Blenden aufgesteckt werden:
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5.2.8 Grundparametrierung

@ Nur WR 400: Detaillierte Erlauterungen zur Bedienung und zur Konfiguration des Empfangsmoduls

bzw. der Sensoren mit einem Webbrowser sind im Kapitel 7.4 detailliert erldutert.

Die folgenden Schritte 1 bis 3 sind nur fur eine Bedienung Gber den CAN-Bus erforderlich. Im Fall der Bedie-
nung Uber ein lokales Bediengerét (BT 300) fahren Sie bitte mit Punkt 4. fort.

1.

Verriegelung der Eingabe aufheben, eine Bedienung Uber die Systemzentrale, Marktrechners bzw.
Bedienterminal ist nur bei Empfangsmodulen mit CAN-Bus-Anbindung méglich:

Dazu im Hauptmeni
- 9 Parametrierung - 3 Verriegelung auswahlen,

- durch Betatigen der Enter-Taste (. ) den Marker ( V) setzen. Jetzt ist die Verriegelung aufgehoben
und Einstellungen sind mdglich.

- durch zweimaliges Betatigen der ESC-Taste die Bedienmaske verlassen und zuriick in das
Hauptmeni wechseln.

l]% Die Verriegelung wird automatisch 10 Minuten nach dem letzten Tastendruck und nach Einschalten

des Bedienterminals wieder aktiviert.

Fur den Betrieb des Empfangsmoduls missen

- Systemzentrale mit der Firmware > V6.2.0

- Marktrechner mit der Firmware > V5.12 und

- Bedienterminal mit der Firmware > V5.06 (siehe Menu 8-3) sowie
- die PC-Software LDSWin mit der Version > 2.4.3.4056
verwendet werden.

Hauptmeni der Systemzentrale / des Marktrechners bzw. Bedienterminal 5 Fernbedienung auswahlen.

Gewdulnschtes Empfangsmodul auswéhlen:

In der Auswahlliste das Empfangsmodul mit der entsprechenden CAN-Bus-Adresse (Knoten-Nr. =
117..120) mittels Cursor oder Direkteingabe auswéahlen und mit Enter-Taste ( 1) betatigen. Es erscheint
das Hauptmeni des Empfangsmoduls.

@ Falls das Hauptmeni des Empfangsmoduls nicht erscheint ist zu priifen, ob

1. die Version des Marktrechners > V5.12 ist,

2. die CAN-Bus-Adresse des Empfangsmoduls richtig eingestellt wurde (siehe Kapitel 5.2.4),

3. das Empfangsmodul korrekt mit Spannung versorgt und am CAN-Bus angeschlossen ist
(Status tiber CAN-LED prifen).

Konfigurationsmeni des Empfangsmoduls
Menu 6-1: Empfangername, Position und die Prioritét eintragen

Nur WR 400 im Netzwerk:

Einstellen der IP-Adresse des Empfangsmoduls, siehe Kapitel 5.3.1
Meni 6-3:  Alarmprioritdten des Empfangsmoduls festlegen

@ In der Regel missen diese beiden Masken nicht verandert werden,

5.

38

da dort bereits Werksvorgaben eingetragen sind.

Im n&chsten Schritt ist der Suchmodus zu aktivieren, siehe Kapitel 5.2.9.
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5.2.9 Schnellinbetriebnahme der Sensoren

I]@ Nur WR 400: Detaillierte Erlduterungen zur Bedienung und zur Konfiguration des Empfangsmoduls
bzw. der Sensoren mit einem Webbrowser sind im Kapitel 7.4 detailliert erldutert.

Bei der Schnellinbetriebnahme sucht das Empfangsmodul automatisch nach allen Sensoren in Reichweite und
fugt jeden Sensor, den es findet, zu seiner Sensorliste hinzu.

Die Sensorliste ist im Menu in freigegebene Sensoren (Menu 2) und nicht freigegebene Sensoren (Menl 5-2)
aufgeteilt. Durch die Freigabe weist man den Funksensor dem Empfanger zur Uberwachung und Datenauf-
zeichnung zu.

Bevor die Suche gestartet wird, kann tGber den Parameter Autofreigabe (Menlpunkt 5-3) vorgegeben werden,
ob alle Sensoren, die gefunden werden automatisch vom Empfangsmodul freigegeben werden sollen

@ Diese Einstellung wird empfohlen, wenn nur ein Empfangsmodul verwendet wird
- falschlich freigegebene Sensoren, lassen sich Uber Menl 2-5 wieder |6schen.

Wird der Parameter Autofreigabe auf EIN gestellt, erscheinen alle Sensoren die der Empfénger findet sofort in
Menu 2 und beginnen mit der Dateniibertragung.

Falls der Parameter Autofreigabe auf AUS eingestellt ist, muss jeder gefundene Sensor manuell Gber den Me-
nidpunkt 5-2 freigegeben werden.

Nachdem die Suche uber den Meniipunkt 5-1 gestartet wurde miissen die Sensoren aktiviert werden (siehe Ka-
pitel 5.2.10).

Wenn mehrere Empfanger verwendet werden ist darauf zu achten, dass jeder Sensor nur einem
Empfanger zugewiesen wird. (siehe auch Kap. 5.2.13).

Zusammenfassung der Schnellinbetriebnahme:
1. Autofreigabeparameter wie gewtiinscht konfigurieren (Men( 5-3)

2. Suche starten (Menii 5-1)

3. Sensoren aktivieren (siehe Kapitel 5.2.10)

4. Uberpriifen ob alle Sensoren gefunden wurden (Menl 1-2 oder Menu 2 fir freigegebene Sensoren)
bzw. gewlinschte Sensoren freigeben (Menii 5-2)

5. Suche wieder beenden! (Meni 5-1)

Jedem Sensor wird bei seiner automatischen Anmeldung am System eine Identifikationsnummer (ID) zwischen
1 und 100 zugewiesen, durch die er in den Menls des Empfangsmoduls bzw. von LDSWin angesprochen wer-
den kann. Die Identifikation der einzelnen Funksensoren erfolgt in erster Instanz Uber deren eindeutige Serien-
nummer, die deutlich auf der Geh&useseite des Sensors angebracht ist:

- Seriennummer -
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Bei einer automatischen Anmeldung werden vom Empfangsmodul im Regelfall die letzten beiden Ziffern der
Seriennummer als ID vergeben, fir Name und Positionsbezeichnung sollten eindeutige Namen verwendet wer-
den.

Seriennummer ID Positions- Name / Funktion / Montageort
(siehe Aufkleber) bezeichnung
(Menl 5-2-a) | (Meni 5-2-a)
900241 41 Kése1 Kasetheke 1
900243 43 Eis02 Eistruhe TK02
900018 18 FL_TK Fleisch TK

@ Neue Sensoren kénnen anhand ihrer Seriennummer mit Name und Positionsbezeichnung
auch manuell Uber das Meni 5-2-a eingetragen werden.
Praxis-Tipps:
- Die Konfiguration der Sensorparameter lasst sich am einfachsten mit der PC Software LDSWin
durchfuhren.
- Zur besseren Identifikation der Sensoren sollten die letzten beiden Ziffern der Seriennummer auch
bei einer manuellen Vergabe eingetragen werden.
- Fur eine optimale Ubersicht wird empfohlen, alle im Funknetzwerk befindlichen Sensoren in eine
Liste mit der Seriennummer, der ID, dem Positionsnamen sowie dem Montageort einzutragen.
Eine Kopiervorlage fiir diese Sensorliste finden Sie im Kapitel 11.5.

5.2.10 Aktivierung von Sensoren

Nachdem die Funksensoren an ihre vorgesehenen Positionen platziert wurden, missen sie fiir die erste
Kontaktaufnahme zuerst aktiviert (“aufgeweckt”) werden.

Vorgehensweise zur Aktivierung:

Der zur Aktivierung erforderliche integrierte Reed-Kontakt befindet sich mittig unter der Gehauseoberseite im
Inneren des Funksensors (1). Zur Aktivierung muss der Aktivierungsmagnet - WAKE ME UP - einfach Gber die
Zone des Reed-Kontaktes gehalten oder gezogen (2) werden:

Es ist zu beachten, dass Magnetfelder Datentrager I6schen und elektronische und mechanische
Komponenten, z.B. Herzschrittmacher, EC-Karten oder Videokassetten zerstéren bzw. beeinflus-
sen kdnnen. Beachten Sie unbedingt die von den Herstellern dieser Produkte angegebenen Sicher-
heitsabstédnde. Negative Einflisse von Magnetfeldern auf den Menschen, die von Permanentmagne-
ten ausgehen, sind uns nicht bekannt - im Zweifelsfall ist &uRerste Vorsicht geboten!
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@ Zur Aktivierung von Funksensoren ist jedem Empfangsmodul ein Aktivierungsmagnet
- WAKE ME UP - beigelegt.

Empfehlung: Magneten an zentraler Stelle, z.B. im Schaltschrank aufbewahren / deponieren.
Falls dieser nicht mehr vorhanden ist kann auch z.B. ein starker Pinwandmagnet
mit axialer Magnetisierung zur Aktivierung verwendet werden.

Praxis-Tipp: Um die Wartezeit bei der Inbetriebnahme zu verkiirzen kann mit dem Magneten
- WAKE ME UP - der Funksensor jederzeit aktiviert werden, so dass er sofort versucht,
sich mit dem Empfangsmodul zu verbinden.

5.2.11 Ubersicht und Status der Sensoren

Fur eine Ubersicht tiber alle Sensoren und deren Status stehen folgende Meniipunkte zur Verfiigung:

e Menii 1-1:  Uberblick iiber alle dem Empfangsmodul zugeordneten Sensoren

Anfangs haben alle Sensoren den Status Anmeldung. Stellt das Empfangsmodul den Kontakt zu einem Sensor
her, so bekommt der Sensor den Status Aktiv.

Erst wenn ein Sensor nach Ablauf einer gewissen Zeit (Werkseinstellung 15 Minuten) nach dem Einschalten
nicht vom Empfangsmodul gefunden wird, nimmt er den Zustand Ausgefallen an.

e Menii 1-2:  Status der Sensoren (u.a. Temperatur, Betriebszustand, Signalstérke)

Diese Maske zeigt die aktuellen Istwerte (u.a. Bezeichnung, Temperatur, Betriebszustand, Signalstarke) des
Sensors an. Detaillierte Informationen siehe Kapitel 8.1.2.

e Menii 1-3: Sensoren, zu denen aktuell kein Funkkontakt besteht

Hier sind alle Sensoren aufgelistet, zu denen im Moment kein Funkkontakt besteht (alle die im Meni 1-1 als
ausgefallen aufgelistet sind). Die Position dieser Sensoren sollte unter Beachtung der Grundlagen zur Funk-
technology (siehe Kapitel 5.1) tberprift und gegebenenfalls korrigiert werden.

Nach einem Positionswechsel sollte, nachdem der Funksensor nochmals mit dem Magneten - WAKE ME UP -
aktiviert wurde, (siehe Kapitel 5.2.10), ein Signal vom Funksensor zu empfangen sein.

@ Nur WR 400: Detaillierte Erlduterungen zur Bedienung und zur Konfiguration des Empfangsmoduls
bzw. der Sensoren mit einem Webbrowser sind im Kapitel 7.4 detailliert erldutert.

5.2.12 Konfiguration der Sensorparameter

Folgende Parameter sollten bei der Inbetriebnahme fir jeden Sensor eingetragen werden:

e Menii 2-2-3 - Alarmgrenzen (Uber- und Untertemperatur)
- Alarmprioritaten

¢ Menii 2-2-4 - Sinnvolle Namen und
- Positionsbezeichnungen

@ Nur WR 400: Detaillierte Erlauterungen zur Bedienung und zur Konfiguration des Empfangsmoduls
bzw. der Sensoren mit einem Webbrowser sind im Kapitel 7.4 detailliert erldutert.
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5.2.13 Inbetriebnahme eines zweiten Empfangsmoduls

Bei Verwendung von mehr als einem Empfangsmodul sollte sichergestellt werden, dass jeder Sensor nur einem
Empfangsmodul zugeordnet ist. Problematisch sind solche Sensoren, die im Empfangsbereich von zwei Emp-
fangsmodulen liegen:

Problem: Steht bei beiden Empfangsmodulen der Parameter Autofreigabe auf EIN (Meni 5-3), so nimmit, je
nach Empfang, mal das eine oder das andere Empfangsmodul die Daten dieses Sensors entgegen, was zu
einer Inkonsistenz seiner Messwerte flhrt.

Vorgehensweise fiir eine reibungslose Inbetriebnahme:

ﬂ% Fir eine reibungslose Inbetriebnahme sollte das zweite Empfangsmodul erst dann in Betrieb ge-
nommen werden, nachdem das erste Empfangsmodul erfolgreich in Betrieb genommen ist sowie
alle dem ersten Empfangsmodul zugehérigen Sensoren parametriert und in diesem Funknetz einge-
bunden sind.

Schritt 1: Erstes Empfangsmodul:
1. Menl 5-1:  Parameter fur den Suchbetrieb deaktivieren
2. Meni 5-3:  Parameter Autofreigabe auf AUS

Schritt 2: Zweites Empfangsmodul:
Es sind dieselben Schritte vorzunehmen wie bereits beim ersten Empfangsmodul:

Bitte Kapitel 5.2.1 bis Kapitel 5.2.12 abarbeiten. Findet das Empfangsmodul Sensoren, die bereits bei einem
anderen, vorhandenen Empfangsmodul angemeldet sind, so sind diese Sensoren bei einem der beiden Emp-
féanger zu I6schen (Menl 2-5).

Beim L&schen eines Funksensors (Menl 2-2-5), wie auch beim Entziehen der Freigabe (Meni
2-2-4), wird der fir den Sensor reservierte Datenkanal in der Systemzentrale / im Marktrechner ge-
I6scht, d.h. alle bislang aufgezeichneten Daten gehen verloren!

I]% Bei der Inbetriebnahme von weiteren Empfangsmodulen ist genauso vorzugehen.
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5.3 LAN-Verbindung des Empfangsmoduls - nur WR 400

Fir die Kommunikation innerhalb eines Netzwerks benétigt das Empfangsmodul WR 400 eine individuelle IP-
Adresse, inklusive der entsprechenden Subnetz-Maske. Diese Angaben sind jeweils vom Administrator des
Netzwerkes vor Inbetriebnahme des Empfangsmoduls zu erfragen und, wie in Kapitel 3.3.1 beschrieben, zu
konfigurieren. Erst danach darf die Einbindung des Empfangsmoduls in das Netzwerk erfolgen!

Eine doppelte oder fehlerhafte Vergabe von IP-Adressen und/oder Subnet-Masken kann zu Ausfal-
len von Komponenten in einem Netzwerk fiihren. Daher ist das Empfangsmodul in jedem Fall vor
der Verbindung mit dem Netzwerk mit einer entsprechenden IP-Adresse zu versehen,

siehe Kapitel 5.3.1!

@ Detaillierte Erlauterungen zur Bedienung und zur Konfiguration des Empfangsmoduls bzw. der Sen-
soren mit einem Webbrowser sind im Kapitel 7.4 detailliert erldutert.

Im Folgenden néher erlautert:

- Einstellen der IP-Adresse des Empfangsmoduls

- PC-Direktverbindung Gber Netzwerk

5.3.1 Netzwerkverbindung und Einstellen der IP-Adresse

WR 400 CATS Router
Webserver Ty DN (VPN) |© > D
Ethernet

Patch

ZNR. 108430 DEFO

@ Fir eine ferne Verbindung zwischen Empfangsmodul und PC Uber ein Netzwerk
wird ein Ethernet Patch-Kabel CAT5 bendtigt. Die einzustellenden Netzwerkadressen sind vom
Administrator des Netzwerkes zu erfragen. Falls trotz korrekt eingstellter Netzwerkadressen keine
Verbindung zustande kommt, sollten die Proxy-Einstellungen des Webbrowsers Uberpriift werden.

Ab Werk ist das Empfangsmodul mit folgender Netzwerkadresse vorkonfiguriert:

IP-Adresse: 192.168.161.2
Subnet-Maske 255.255.255.0

Das Setzen der fur das Netzwerk richtigen IP-Adresse, Subnet-Maske und evtl. Gateway-Adresse erfolgt tber
das Meni 6-1. Zu kontrollieren ist die IP-Adresse des Empfangsmoduls, hier z.B. 192.168.161.2. Die Subnet-
Maske ist 255.255.255.0.

Die IP-Adresse von Empfangsmodul und PC miissen dem gleichen Subnetz angehéren.

@ Falls in dem Subnetz kein Gateway vorhanden ist, ist die Gateway-Adresse nicht relevant. Sie kann
dann eine freie IP-Adresse des Subnetzes sein (nicht 0.0.0.0).
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5.3.2 PC-Direktverbindung liber Netzwerk

I// \\\
Y
v\ 11
\ /

CATS5

Crossover

a——| Webserver

ZNR. 108430 DEFO

@ Fur die direkte Verbindung des Empfangsmoduls Gber die Netzwerkschnittstelle eines PCs wird ein
Crossover Patch-Kabel CAT5 bendétigt.

PC und LAN-Gateway sind mit IP-Adressen aus dem privaten Adressbereich zu konfigurieren. Es wird die im
Folgenden beschriebene Konfiguration empfohlen:

Konfiguration des PCs

Zunachst  die Eigenschaften der
entsprechenden LAN-Verbindung o6ffnen.
Dazu auf dem Desktop mit der rechten
Maustaste auf das Icon der
Netzwerkumgebung klicken und
Eigenschaften wahlen.

Es erscheint das nebenstehende Fenster.
Far die LAN-Verbindung zum
Empfangsmodul die Option Eigenschaften
auswahlen.
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Die Einstellungen fiir das TCP/IP Protokoll selektieren und
dessen Eigenschaften anzeigen lassen.

Folgende Einstellungen sind fiir die Verbindung
zum Empfangsmodul vorzunehmen:

IP-Adresse: 192.168.161.1
Subnetzmaske: 255.255.255.0
Standardgateway: 192.168.161.254

Der DNS-Server muss nicht gesetzt werden.
Die Eingabe mit OK bestatigen.

I]@ Hier kann jede IP-Adresse aus dem Bereich der privaten IP-Adressen verwendet werden (z.B.
192.168.0.1 ... 192.168.255.254). Es missen lediglich identische Netzbereiche und Subnetzmas-
ken fir das Empfangsmodul und den PC verwendet werden. Die einzustellenden Netzwerkadressen
sind vom Administrator des Netzwerkes zu erfragen. Falls trotz korrekt eingstellter Netzwerkadres-
sen keine Verbindung zustande kommt, sollten die Proxy-Einstellungen im Webbrowser tberprift
werden.

Konfiguration des Empfangsmoduls
Wie in Kapitel 5.3.1 beschrieben sind folgende Parameter des Empfangsmoduls zu konfigurieren:

IP-Adresse: 192.168.161.2
Subnetzmaske 255.255.255.0
Gateway: 192.168.161.254
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5.4 Wartung und Batteriewechsel

5.4.1 Empfangsmodul - nur WR 400

Im Empfangsmodul fir den Stand-Alone-Betrieb befindet sich eine Pufferbatterie vom Typ CR 2450 N, 3V Li-
thium. Fir das Wechseln der Batterie ist es erforderlich, dass das Empfangsmodul spannungsilos ist.

@ In diesem Fall werden die zugehdrigen Funksensoren nicht mehr tGberwacht!

Daher sind auf3er den Vorsichtmalinahmen, die das Empfangsmodul direkt betreffen, auch Auswirkungen in
den Ubergeordneten Steuerungen (z.B. Cl 3000) am CAN-Bus zu beachten.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! Beim Batteriewechsel sind die Sicherheitsbestimmungen im Kapitel
1 Arbeitssicherheitshinweise zu beachten. Alle Steckanschliisse diirfen nur im spannungslosen
Zustand gesteckt und gezogen werden. Leiterkarten dirfen nur im spannungslosen Zustand ge-
tauscht werden; Leiterkarten immer am Rand anfassen.

ESD-Vorschriften (Electrostatic Discharge) beachten;
siehe Betriebsanleitung “Grundlagen und allgemeine Sicherheits- und Anschlusshinweise®!

Gefahr des Ausfalls der Alarmmeldungen! Bei Anschluss tber CAN-Bus: Die Wegnahme des
Empfangsmoduls vom CAN-Bus fihrt in der Gberlagerten Steuerung (Systemzentrale / Marktrech-
ner) zu einer Fehlermeldung. Es ist darauf zu achten, dass die Meldung entweder rechtzeitig quittiert
wird bzw. die Servicezentrale vorher entsprechend informiert wird.

Vorgehensweise zum Wechseln der Batterie:

1. Empfangsmodul spannungslos schalten. Alarm am Systemzentrale / Marktrechner quittieren.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Gefahr eines Stromschlages! Auf einigen Steckern kann eine Spannung von 230 V AC anliegen!
Stecker/Kabel evtl. vor An- und Abklemmen kennzeichnen.

2.  Empfangsmodul evtl. von der Halterung abnehmen.
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3. Die vier Schrauben des Gehausedeckels [6sen und Deckel abnehmen:
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4. Die beiden Schrauben des Kunststoffdeckels I6sen und diesen entfernen.

5. Batterie nach oben aus der Batteriehalterung herausziehen und fachgerecht entsorgen.

O — O

9 S

<4

ZNG: 107 830 DEF2

BATTERY

Entsorgen Sie dieses Produkt nie mit dem restlichen Hausmiuill. Bitte informieren Sie sich tber die
ortlichen Bestimmungen zur getrennten Entsorgung von elektrischen und elektronischen Produkten.
Durch die korrekte Entsorgung lhrer Altgerdte werden Umwelt und Menschen vor méglichen negati-
ven Folgen geschitzt.

Weitere Informationen hierzu sind dem Kapitel 9 - Aufderbetriebnahme und Entsorgung - zu entneh-
men.

@ Die neue Batterie nicht mit einer Metallzange anfassen,
da die Batterie durch den entstehenden Kurzschluss zerstort werden kann:
- mit einem sauberen trockenen Tuch abreiben,
- nicht an den Randkontaktflachen anfassen.

6. Die neue Batterie mit einem Tuch anfassen und in die Batteriehalterung hineindriicken.

Der Zusammenbau geschieht in umgekehrter Reihenfolge. Alle Stecker wieder aufstecken.

Empfangsmodul wieder mit Spannung versorgen. Empfangsmodul arbeitet wieder.
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9. Empfangsmodul im CAN-Bus-System: Das Empfangsmodul wird bei unverénderter Konfiguration der
Systemzentrale / des Marktrechners iber den CAN-Bus automatisch wieder erkannt
(evtl. in der Systemzentrale / im Marktrechner oder Alarmterminal kontrollieren).
Datum, Uhrzeit und automatische Umschaltung Sommer-/Winterzeit erfolgt automatisch
Uber die zentrale Uhrzeitsynchronisation.

10. Empfangsmodul ohne CAN-Bus: Die Eingabe (z.B. mit BT 300) von Datum, Uhrzeit und
automatische Umschaltung Sommer-/ Winterzeit ist fiir die Datenarchivierung erforderlich.

542 TS30W/TS 30 XW

Ein Batteriewechsel fiir die Funksensoren ist nicht vorgesehen. Falls das Empfangsmodul die Meldung
Batt.schwach ID XXX (ID = Sensor Identifikationsnummer) abgesetzt hat muss dieser Funksensor zligig gegen
einen neuen ausgetauscht werden.

Neue Funksensoren kénnen unter den folgenden Artikel-Nummern bestellt werden:
TS30W KGLTS30WO01
TS 30 XW KGLTS30XW1

@ Alte Funksensoren sind fachgerecht zu entsorgen,
siehe hierzu Kapitel 9 - AuRRerbetriebnahme und Entsorgung.

5.5 Firmware-Update

Die Steuerung wird mit der aktuellen Firmware betriebsbereit ausgeliefert. Zukunftige Softwarestande kénnen
bei Bedarf mittels eines Firmware-Updates in die Steuerung geladen und somit aktualisiert werden.

@ Ein Update der Software ist nur durch geschultes Personal oder werkseitig vom Hersteller
durchzuflhren.

Vorsicht Datenverlust! Das Aufspielen einer Software per Firmware-Update darf nicht unterbro-
chen werden. Wahrend des Firmware-Updates dirfen der Netzstecker und das USB-A-B-Kabel
nicht gezogen werden. Es muss sichergestellt sein, dass die Spannungsversorgung wahrend des
kompletten Vorgangs gewahrleistet ist. Eine Unterbrechung des Firmware-Updates kann dazu fuh-
ren, dass die Steuerung unbrauchbar wird. Bei einem Wechsel der Firmware-Version kénnen in eini-
gen Fallen alle eingestellten Sollwerte der Steuerung verloren gehen. Sicherheitshalber

sollten die Einstellungen deshalb durch das vorherige Abspeichern in die PC-Software LDSWin
gesichert werden.

Nach dem Firmware-Update kénnen die gespeicherten Einstellungen von LDSWin wieder zurtick in
die Steuerung geladen werden.
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5.5.1 Voraussetzungen fiir das Firmware-Update

Fir ein Firmware-Update werden folgende Komponenten benétigt:

- Notebook oder PC

- USB-A-B-Kabel (Zubehor)

- Das Installationsprogramm “Firmware_Uploader_Setup_vxx.exe” (vom Hersteller erhaltlich)
- Aktuelle Firmware in der Binar-Datei “WRxx_vx.xx.bin” (vom Hersteller erhaltlich)

I]@ Notwendige Administratoren-Rechte wahrend der Erstinstallation!
Bei den Betriebssystemen Windows 2000, XP, Vista und Windows 7 muss der Benutzer fir die
Installation Uber Administratoren-Rechte verfligen, wahrend das Installations-Programm
"Firmware_Uploader_Setup_vxx.exe” ausgefihrt wird. Die Administratoren-Rechte werden auch
dann noch benétigt, wenn die Steuerung das erste Mal mit dem PC verbunden und der Treiber vom
Betriebssystem installiert wird.

Nach der Installation und nach dem erstmaligen Verbinden der Steuerung mit dem PC sind keine
Administratoren-Rechte mehr notwendig.

Bei Fragen zu den Administratoren-Rechten unter Windows sollte der zusténdige IT-Administrator
konsultiert werden.

Schritt 1: Software installieren

1. Vor dem ersten AnschlieBen der Steuerung an den PC muss zuerst das
Installationsprogramm “Firmware_Uploader_Setup_vxx.exe® einmalig ausgefihrt werden.
Hierzu bitte den Anweisungen des Installationsassistenten folgen.

In dem folgenden Fenster erfolgt die Auswahl der zu installierenden Komponenten:
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Anschlieend das Zielverzeichnis auswéahlen:

Nach dem Installationsvorgang muss der PC neu gestartet werden:

Schritt 2: DIP-Schalter S3 umstellen und Steuerung anschlieRen

@ Die Ausgangsstellung der Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters S3 muss dokumentiert werden!

1. Zur Durchfiihrung des Firmware-Updates miissen alle Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters S3
auf ON eingestellt werden:

S3

ON
BRI

123456738

@ Nach der Durchfiihrung des Firmware-Updates missen alle Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters
S3 wieder in ihre Ausgangsstellung zuriickgestellt werden, siehe Kapitel 5.5.2.

50 Firmware V1.09 / V1.00 - Doku 1.07 10. Mai 2017



oanm ECKELMANN

Installation/Inbetriebnahme WR 300 / WR 400 / TS 30 W

2. Steuerung im spannungslosen Zustand Gber ein USB-A-B-Kabel an den PC anschliessen:

24V DC

*
©
8
o
@
©
©
N
©
8
~ O
w A
]
s
o
ey
2o+

ZNG: 113 430 DEF1

Typ A

3. Danach die Steuerung mit Spannung versorgen.
Schritt 3: Treiberinstallation

Beim ersten Anschlie3en der Steuerung an den PC 6ffnet sich der “Assistent fir das Suchen neuer Hardware”.
Bitte den Anweisungen des Assistenten folgen:

@ Auf dem Notebook oder PC darf keine Fehlermeldung wie z.B. "USB-Gerét nicht gefunden”
erscheinen! Andernfalls werden im Kapitel 5.5.3 Tipps zur Behebung von Treiberproblemen néher

erlautert.
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5.5.2 Firmware-Update aufspielen

I]% Als Voraussetzung fir ein erfolgreiches Firmware-Update missen fiir jeden PC einmalig
die Schritte des Kapitels 5.5.1 durchgefiihrt worden sein.

Schritt 1:
Unter “Start / Programme / ECKELMANN / Firmware Uploader’ das Programm “KGL Firmware Uploader’ star-

ten. Das folgende Fenster 6ffnet sich:

{#] ECKELMANN Firmware Uploader =10 x|
£ < Owoos= langusge w22
|. Neue Firmware | C:Programme’\firmupl oo _Viobin _I

Il Finde Steuerung |

1. Firmwate akbualisicren |

Status:

Sprache wahlen, dann den Pfad zum Verzeichnis der neuen Firmware (.BIN- bzw. .WRZIP-Datei) auswahlen.

Schritt 2:
Die Steuerung im spannungslosen Zustand Uber ein USB-A-B-Kabel an den PC anschliessen und erst danach

mit Spannung versorgen.

Schritt 3:
Button “Finde Steuerung” driicken, um die Steuerung zu finden. AnschlieRend den Button “Firmware aktualisie-

ren” driicken, damit der Firmware Upload gestartet wird:

ECKELMANN Firmware Uploader o =l S
SEE «- Chooes langusg= w22
|. Meue Firmware I C:\Programme \firmupl oo Voo bin _I
[ | Finde Steuerung i

Il Firmware aktualisieren |

Status:
- Gerdt gefunden; BOOTLOADER Version 1.8
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Schritt 4:
Nach dem Start des Firmware Uploads wird ein Bestatigungsfenster eingeblendet, dieses mit “JA” bestatigen:

Schritt 5:
Nach dem erfolgreichen Firmware-Update kann das Programm geschlossen werden.
=1

B < Owome lngusse w2z

. Meue Firmware IC:'Programme'gﬁrmupl'n,:(xxxx_‘l.l'xxx.bin

Il Finde Steuerung |

1. Fitmiviate akbualisisten |

Status:

- Steverung startet Applikation - Fertig!

Das USB-A-B-Kabel kann nun von der Steuerung abgezogen werden.
Schritt 6: DIP-Schalters S3 wieder in Ausgangsstellung

Gefahr des Ausfalls der Steuerung!

Nach der Durchfuhrung des Firmware-Updates miissen alle Kodierschalter 1..8 des DIP-Schalters

S3 wieder in ihre Ausgangsstellung zuriickgestellt werden. Die Steuerung tGibernimmt die Einstel-
lungen am DIP-Schalter S3 erst, nachdem die Steuerung kurzzeitig spannungslos gemacht wurde!

@ Nach dem Firmware-Update kénnen die gespeicherten Einstellungen von LDSWin bei Bedarf
wieder zuriick in die Steuerung geladen werden.
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5.5.3 Behebung von Treiberproblemen

Sollte die Treiberinstallation unvollstandig sein oder sollte die Steuerung versehentlich vor dem Ausfiihren des
Installationsprogramms an den PC angesteckt worden sein, finden Sie im folgenden Hinweise, wie Sie das Pro-
blem beheben kénnen:

Windows XP/Vista: Sollte die Steuerung versehentlich vor dem Ausfiihren des Installers an den PC angesteckt
worden sein, muss in der Systemsteuerung der Treiber aktualisiert werden.

Hierzu ist zuerst sicherzustellen, dass das Installationsprogramm fiir den Firmware-Upload ausgefiihrt wurde:
im Startmen( Uber "Einstellungen” - "Systemsteuerung” - "Verwaltung” - "Computerverwaltung” - * Gerdte-Mana-
ger’ - "Anschliisse (COM und LPT)” aufrufen und mit der rechten Maustaste den nicht richtig installierten COM-
Port ("UA 400 COM Port” oder “WR 300 COM Port”) auswahlen. Danach "Treiber aktualisieren” anklicken und
den Anweisungen des aufklappenden Dialogs folgen; danach sollte der Treiber korrekt installiert sein.

Windows 7: Im Startmenl "Systemsteuerung” auswahlen, danach "Hardware und Sound” - *Geréate und Druk-
ker” - "Geréte-Manager” - "Anschliisse (COM & LPT)”. Danach wie oben beschrieben weiter vorgehen.

Besonderheiten unter Windows 7: Beim Ausflihren des Programms ist die Abfrage "Mdchten Sie zulassen, dass
durch das folgende Programm von einem unbekannten Herausgeber Anderungen an diesem Computer vorge-
nommen werden?” mit JA zum bestatigen.

Falls diese Abfrage dauerhaft unterdriickt werden soll empfiehlt sich folgende Vorgehensweise:

Im Verzeichnis "C:\Programmel\firmupl” die Datei “firmupl.exe” mit der rechten Maustaste anklicken. Im aufklap-
penden Kontextmend ist unter "Eigenschaften” der Eintrag "Zulassen” auszuwahlen. Damit sollte die Nachfrage
beim nachsten Start unterbunden sein.
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6 Anschluss- und Klemmenbelegung

6.1 Klemmenplan Empfangsmodul WR 300 / WR 400
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Anschlussbild mit Klemmenbezeichnung des Empfangsmoduls, hier dargestellt im Vollausbau WR 400.
Nach Anlegen der Spannungsversorgung blinkt die LIFE-LED, siehe Kapitel 5.2.5.1 - Status-LEDs.

Die detaillierte Beschreibung der Anschluss- und Klemmenbelegung des Empfangsmoduls erfolgt auf den nach-
sten Seiten.
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6.1.1 Belegung der 230 V AC-Spannungsversorgung

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Gberprifen,
dass sich die 230 V AC-Versorgungsleitung im spannungslosen Zustand befindet!

Klemmen-Nr. Funktion

PE,L,N Spannungsversorgung 230 V AC (SUPPLY) an COMBICON:
Schutzleiter, Phase 230 V AC, Nullleiter

6.1.2 Belegung der 230 V AC Relaisausgidnge

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uberprifen,
dass sich die 230 V AC-Relaisausgénge im spannungslosen Zustand befinden!
Niederspannung und Schutzkleinspannung dirfen an den Relaisausgangen
15/16/18, 25/26/28 und 35/36/38 nicht gemeinsam aufgeschaltet werden!

Klemmen-Nr. Funktion

Gemeinsamer) Alarmrelais PRIO1
Offner)
Schlieler)

15 (

16 (

18 (

25 (Gemeinsamer) Alarmrelais PRIO2
26 (Offner)

28 (SchlieRer)
35 (
36 (
38 (

Gemeinsamer) AUX - Relais fiir z.B. externen Alarmgeber/Hupe
Offner)
Schlieler)

6.1.3 Belegung des 230 V AC-Digitaleingang

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Gefahr eines Stromschlages! VOR dem An- und Abklemmen ist zu Uberprifen,
dass sich die 230 V AC-Digitaleingdnge im spannungslosen Zustand befinden!

Klemmen-Nr. Funktion

D11, D12 Digitaler Eingang zur Unterdriickung von Alarmen, siehe Kapitel 4.1.5.
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6.1.4 Belegung der CAN-Bus-Klemmen

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!
Falls Netzspannung an den CAN-Bus-Klemmen angeschlossen wird
fuhrt dies zur Zerstdérung aller am CAN-Bus angeschlossenen Komponenten!

@ Alle Zuleitungen vom und zum Empfangsmodul sind - insbesondere die des CAN-Bus - in geschirm-
ter Ausfertigung (Kabeltyp: LiYCY) vorzusehen! Generell muss beachtet werden, dass Signalleitun-
gen und Leitungen mit Netzspannung in getrennten Kabelkanélen verlegt werden.

Klemmen-Nr. Funktion

1 1 (intern miteinander verbunden) Shield (Abschirmung)
2 2 (intern miteinander verbunden) CAN-Ground

3 3 (intern miteinander verbunden) CAN low

4 4 (intern miteinander verbunden) CAN high

Hinweis: Schalter S2 muss auf 1 gestellt werden, wenn
das Empfangsmodul am Anfang/Ende des CAN-Bus ist,
siehe Kapitel 5.2.4.1.

6.1.5 Belegung der SMA-Antennenanschliisse

Buchse Funktion
ANT1 SMA-Anschluss fir die Antenne / Antennenverlangerung
ANT2 Derzeit ohne Funktion

6.1.6 Belegung der Schnittstellen

Klemmen-Nr.

Funktion

1..6

DISPLAY-Schnittstelle - 1:1-Verbindung zum Bediengerat der BT 300-Reihe - nur WR 400

usSB

Typ B - Schnittstelle fur Firmware-Update (zukiinftig kann Gber diese Schnittstelle auch ein Notebook
(PC) zur Direktparametrierung via LDSWin angeschlossen werden)

LAN / Ethernet
(nur WR 400)

Zur Einbindung des integrierten Webservers in ein Netzwerk. Die Temperaturdaten kénnen
mit einem Internet-Browser (z.B. Mozilla Firefox) abgerufen werden.
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6.2 TS30W/TS 30 XW

Keine Anschluss- oder Beschaltungsmaéglichkeiten vorhanden.

Die Funksensoren verfiigen Uber

- eine integrierte Batterie sowie

- einen integrierten Reed-Kontakt zur Aktivierung (siehe Kapitel 5.2.10 - Aktivierung von Sensoren).
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7 Bedienung WR 300/ WR 400

7.1 Moglichkeiten der Bedienung

Der Regler bietet Menlis und Masken zur Anzeige und Einstellung von Werten. Am Regler selbst ist jedoch keine
Bedienung dazu vorgesehen. Die eigentliche Bedienung dieser Mens erfolgt von au3en iber folgende Mdéglichkei-
ten:

¢ Lokale Bedienung mit einem Bediengerat BT 300 x - nur WR 400: Die Bedienung erfolgt direkt am Regler
vor Ort mit einem Bediengerat der BT 300-Reihe.

o)

i > DISPLAY

Details zur Bedienung siehe Kapitel 7.2.

¢ Fernbedienung iiber das Terminal: Der Regler kann aus der Ferne (z. B. aus dem Maschinenraum) mit
Hilfe der Systemzentrale, eines Marktrechners oder eines Bedienterminals bedient werden. Die Kommunika-
tion mit dem Regler erfolgt tber den CAN-Bus:

— -- —>

Z B@

Cl'3000 AL300 ©@ee

H ~ CI3100 a ege
EOBE 0000 ,oaOoEmE 600 o

Details zur Bedienung siehe Kapitel 7.3.

¢ Fernbedienung mit PC-Software LDSWin: Ein PC mit installiertem LDSWin ist mit der Systemzentrale oder
dem Marktrechner verbunden. Hierbei kann die Anbindung z. B Uber die serielle / bzw- USB-Schnittstelle, ein
Modem, ein Netzwerk oder dem PC-CAN-Bus-Adapter erfolgen. Darliber kann der Regler sehr komfortabel
mit der PC-Software und ihren leistungsstarken Funktionen wie z. B. Regleranalyse, Auswertungen, Parme-
tersatze speichern, Listen erzeugen, etc. bedient werden.

ar

C1'3000

C13100 CAN-BUS

Details zum Funktionsumfang siehe Bedienungsanleitung LDSWin.
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7.2 Lokale Bedienung mit einem Bediengerat BT 300 x - nur WR 400

(( 3 :))

2o

:]] > DISPLAY

Uber die DISPLAY-Schnittstelle wird lokal ein Bediengerét der BT 300-Reihe angeschlossen. Dabei kann der
Regler wie abgebildet Stand-Alone betrieben oder auch mit dem CAN-Bus verbunden sein.

Die Bedienung entspricht hier weitgehend den Méglichkeiten, wie sie fiir die Systemzentrale, den Marktrechner
und das Bedienterminal beschrieben sind, Details sieche Kapitel 7.3.1.

Werden keine Tasten betatigt, so zeigt das Display des Bediengerats BT 300 x den Namen des Reglers und
seine Positionsbezeichnung an. Um von der Anzeige des Betriebszustandes wieder zuriick in das Bedienmen(
zu gelangen, muss die ENTER-Taste (J) betéatigt werden.

@ Gerétebedingte Einschrédnkungen entstehen durch das kleinere Display (nur 2 Zeilen a 20 Zeichen)
und weniger Tasten gegeniiber der Systemzentrale, dem Marktrechner und Bedienterminal.
Die Bedienung mit einer Systemzentrale, einem Marktrechner, Bedienterminal oder der PC-Soft-
ware LDSWin bietet mehr funktionale Méglichkeiten.

Technische Details zu den Bediengeréten sind deren Betriebsanleitungen zu enthehmen.

7.2.1 Verriegelung der Sollwertverstellung

Die Bediengeréte der BT 300-Reihe kénnen Uber einen auf der Platine angebrachten Jumper (J) so verriegelt
werden, dass zwar alle Istwerte, Parameter, Temperaturen und Stati eingesehen werden kdénnen, aber eine
Sollwertverstellung am jeweiligen Regler nicht mehr méglich ist:

Position A B
[ Position B _-

o

pwwhmm
(loooooo)

ZNR. 110 230 DEFO

Jumperposition A: mit Sollwertverstellung
Jumperposition B: ohne Sollwertverstellung

Ab Werk sind die Bediengerate auf die Jumperposition A (mit Sollwertverstellung) eingestellt.

Werden Bediengerate in Bereichen mit Publikumsverkehr bzw. an Bedientheken fir das Verkaufs-
personal montiert, sollte die Jumperposition B gewahlt werden (Sollwertverstellung ist verriegelt).

60 Firmware V1.09 / V1.00 - Doku 1.07 10. Mai 2017



oanm ECKELMANN

Bedienung WR 300 / WR 400

7.3 Fernbedienung iiber ein Terminal

@ Nahere Details zur Bedienung einer Systemzentrale, Marktrechner oder Bedienterminals sind de-
ren Betriebsanleitungen zu entnehmen.

Fir die Fernbedienung eines Reglers ist es unerheblich, ob diese mit einer Systemzentrale (A), einem Markt-
rechner oder mit einem Bedienterminal (B) erfolgt, da die Bedienoberflaichen auf den Terminals nahezu iden-
tisch ist und die gleichen Funktionen verfugbar sind. Details zur Fernbedienung siehe Kapitel 7.3.2.

Die Systemzentrale bildet lediglich die ,Hardware-Front* ihres Vorgéngers ,Marktrechner bzw. des Bedienter-
minals per Software auf ihrem Touchdisplay nach, was der folgende Vergleich zwischen den Terminal des
CIl 4x00 und CI 3x00 / AL 300 veranschaulicht:

(B) w @ © @0

ECKELMANN U |

) 398

[ 000
_Boona eeeo

ZNR. 21003 DEF 01

[ \
1@ ®3) 4 ®) (6) 7 (®

| =1 \ | \ |
® @ ®) (6) (ORI
(1) Cl4x00: Button ,Alarme und Meldungen® im Hauptmeni zur Anzeige, ob Alarme anstehen.

Die Quittierung von Alarmen erfolgt in der ,Alarmliste®.
Cl 3x00 / AL 300: Rote LED-Signalleuchten zur Anzeige, ob Alarme anstehen.

(2) Cl4x00: Button ,Hupe® im Hauptmen( zur Stummschaltung des Summers und
zum Rucksetzen des AUX-Relais.

CI 3x00 / AL 300: Taster zur Stummschaltung des Summers,
zum Ricksetzen des AUX-Relais* und zur Quittierung von Alarmen.

(3) Display (4 Zeilen a 20 Zeichen) zur Anzeige des Menis des Reglers.

(4) Taste ESC

(5) Cursor-Tasten

(6) Taste MODE fir z. B. Umschaltung GroR3-/Kleinbuchstaben bei Texteingabe.
(7) Alphanumerische Tastatur

(8) Taste ENTER ()

Nur CI 3x00 / AL 300:

(9) Schalter Ein/Aus fir z. B. Beleuchtung
(10) Griine LED-Signalleuchte zur Statusanzeige, ob der Schalter ein- (dann griin) oder ausgeschaltet ist.
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7.3.1  Meniis und Bedienmasken

I]g Bleiben die Systemzentrale, der Marktrechner oder das Bedienterminal verriegelt,
so kénnen Einstellungen am Regler nur angesehen werden (Read only!).
Anderungen und Eingaben sind so nicht méglich! Ist jedoch eine Parametrierung erforderlich,
so muss zuerst die Verriegelung fir die Eingabe aufgehoben werden, siehe Kapitel 7.3.3.

Nummerierung von Meniis und Masken

Jedes Menl im MenlUbaum ist Uber eine bestimmte Zahl und jede Bedienmaske in einem Men( durch eine be-
stimmte Anwahl im Meni erreichbar. Dies wird in der Betriebsanleitung durch eine eindeutige Kennung aus
Zahlen (und ggf. Buchstaben) im Meniibaum gekennzeichnet (z. B. Meni 3-1-2-a). Dabei stehen die Zahlen 1,
2, .. fur die Identifizierung des entsprechenden Menis und die Buchstaben a, b, .. fur die Reihenfolge der ent-
sprechenden Bedienmasken im Mendi.

Beispiel fiir die Nummerierung eines Meniis / Maske

Ein in der Betriebsanleitung verwendeter Verweis auf beispielsweise Menii 3-1-2 bedeutet, dass durch die Zif-
ferneingabe bzw. Auswahl von ,,3 - 1 - 2 Giber die Fernbedienung in der Systemzentrale, Marktrechner, Bedien-
terminal bzw. Bediengerat das gewlinschte Meni der E*LDS-Komponente aufgerufen wird. Der Menipunkt
.Fernbedienung” ist die Schnittstelle zum E*LDS-Regler, Details siehe Kapitel 7.3.2.

Steht ein Buchstabe dahinter (z. B. Menii 3-1-2-a) bedeutet das, dass in diesem Meni eine weiteres Untermeni
(Bedienmaske oder Auswahlliste) iber die Cursor-Taste nach rechts (—) erreichbar ist. Die Buchstaben geben
dabei deren Reihenfolge in der Maske an.

Besteht ein Meni oder eine Bedienmaske aus mehr Zeilen als in der Anzeige méglich, kann mit den Cursor-
Tasten (T) und ({) gescrollt werden.

CI 3x00 / AL 300 Cl 4x00
TK Raum
Q;QEMSteuerﬁ)r% MELD/ALARM  Xxx NK Milch
Position XXX NAME STEUERUNG LT ISLAND
POSITION XXX = j =
i e |4, | Bedienmaske | g:.:}&
2 allg. Uil Konfiguration senvice
3 Archiv 4
4 Meldeliste Hauptmenl 1. Untermeni Fernbedienung
5 Fernbedienung FERNBEDIENUNG XXX via via
6 Marktrechner 6 Name Steuerung CAN-Bus CAN-Bus T
7. —l Position XXX **
Hauptmenu 1 Konfiguration %
& 2 Zahlerwerte 1 E*LDS Komponente
3 Temperatur-Arch. -
1 Ubersicht S
1. Untermenti | 1 Ausbau 2 Istwerte 4
2 Alarmeingénge _l 2 3 Sollwerte ©
3 ... 4 ... §
3
2. Unterment | Menl 6-1-2 Hauptmenu ; Anlagenausbau _ll ;
- z
N
3. Untermenti 3 ...
1. Untermenu 1
BT 300 x 2. Unterment VPR )
DISPLAY- >
Schnittstelle

a
i 3. Untermeni
0b — Bediengerat nur flr
1 Ubersic e - UA 300-Reihe U
3|10 | | vt Regler-Mend Meni 3-1-2-a

- WR 300
- WR 400 Untermaske

I]% Im Unterschied zur Systemzentrale, dem Marktrechner oder Bedienterminal
wird am Bediengerat das Menii des Reglers direkt angezeigt.
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Meniis

Ein Meni kann bis zu bis zu zehn Menulelemente (0 .. 9; O fir Menlpunkt 10) enthalten. Nach der Auswahl
eines Elements mit den Cursor-Tasten (T) und ({) und durch Driicken der ENTER-Taste (1) oder durch
Driuicken der Tasten 0..9 werden weitere Untermenis oder Bedienmasken angeboten.

Auswahl der Meniielemente

Jede Zeile dieser Auswahlliste im Display enthalt eine Ziffer zwischen 1..9 sowie der 0 fir Meniipunkt 10 mit
dem dazugehdérigen Namen des entsprechenden Menlielements. Die verschiedenen Menielemente kénnen
durch Betétigen der Zifferntasten 0 .. 9 direkt ausgewahlt werden.

Falls ein Menii mehr als 3 Untermendis anbietet, kann im Menii mit den Cursor-Tasten (T) und (1) geblattert
werden, um die restlichen Menlelemente anzuzeigen.

I]@ Um ein Menlelement mit einer Zifferntaste auszuwéahlen, muss es nicht angezeigt werden.

Bedienmasken

Eine Bedienmaske enthalt Werte zur Ausgabe und/oder Werte zur Eingabe. Es kénnen mehr Werte zur Aus-
gabe und/oder Eingabe vorhanden sein, als auf dem Display angezeigt werden kénnen. In diesem Fall kénnen
durch Scrollen diese Werte angezeigt werden. Enthélt eine Bedienmaske mehrere Seiten, kénnen diese durch-
geblattert werden.

@ Wenn es in einem Menu oder einer Bedienmaske maoglich ist, zu scrollen oder zu blattern, wird die-
ses durch Richtungspfeile rechts im Display angezeigt.

Scrollen
Mit den Cursor-Tasten (T) und ({) kann

- zeilenweise gescrollt werden, z. B. bei Auswahl einer Variablen in einer Zeile aus einer Liste vordefinierter
Variablen.

- blockweise gescrollt werden, damit man sich Werte anzeigen lassen kann, die auf Grund der begrenzten
Anzeigekapazitat des Displays nicht mit angezeigt werden kénnen.
Blattern

Enthalt eine Bedienmaske (z. B. die Alarmliste) mehrere Seiten, kénnen diese mit den Cursor-Tasten («) und
(—) durchgebléttert werden. In Mentis, die mehr als 3 Untermentis anbieten, kann mit den Cursor-Tasten (T)
und ({) geblattert werden, um die restlichen Meniielemente anzuzeigen.

Innerhalb der Bedienmasken kann mit der Tastenkombinationen
MODE + 9 drei Zeilen nach oben bzw.

MODE + 3 drei Zeilen nach unten geblattert werden.

Eingabe von Werten und Text

Mit den Cursor-Tasten (T) und ({) wahlt man die gewiinschte Zeile aus und betétigt dann die ENTER-Taste (.J).
Der Cursor springt zum Eingabefeld. Mit den Cursor-Tasten (T) und (1) oder Ziffern-Tasten kénnen nun Werte
eingegeben bzw. verdndert werden.

Werden die Cursor-Tasten (T) und () gedriickt gehalten, schaltet die Verstellung in den Schnelllauf-Modus.

Eingabetext I6schen

Um die gesamte Textizeile zu I6schen, miissen die Taste MODE und - gleichzeitig gedriickt werden.
Ein Zeichen wird durch die Tastenkombination MODE und , gel6scht.

Abbrechen einer Eingabe

Die Eingabe eines Wertes kann durch Betatigen der ESC-Taste abgebrochen werden. Der Wert wird nicht Gber-
nommen.
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Texteingabe

ECKELMANN

Bei Feldern, welche eine Eingabe von Texten ermdglichen, ist die Texteingabe auch Uber die alphanumerische
Tastatur mdglich. Buchstaben werden durch mehrfaches Betéatigen der Ziffern-Tasten erzeugt. Um den eingege-
benen Wert/Text zu Gbernehmen ist die ENTER-Taste () zu betatigen.

Eingabetaste

Buchstaben / Zeichen

0

86uR0, Leerzeichen (Space)

1

2ABC
3DEF

4GHI

5JKL
6MNO

7PQRS

8TUV

© 0N | o W (N[~

IWXYZ

Leerzeichen (Space) einfliigen

PQRS TUV WXYZ
E ﬂ
JKL
n E
ABC

ZNR. 20025 DEFO

@ Durch Betatigen der MODE-Taste kann zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben umgeschaltet

werden.

Verlassen der Meniis und Bedienmasken

Durch Betatigen der ESC-Taste werden Menis und Bedienmasken verlassen. Hierdurch gelangt man zum
nachsten Ubergeordneten Meni zurtick. Alle Menls und Bedienmasken werden automatisch 10 Minuten nach
dem letzten Tastendruck verlassen. Hierbei erfolgt ein Sprung zum Hauptmeni oder zum Alarmmend, falls eine
Fehlermeldung ansteht (nur Cl1 3x00 / AL 300).

7.3.2 Reglermenii iiber die Fernbedienung aufrufen

@ Bleibt die Systemzentrale, der Marktrechner oder das Bedienterminal verriegelt, so kénnen die Ein-
stellungen des Reglers nur angesehen werden (Read only!). Anderungen und Eingaben sind so
nicht moglich!

Ist jedoch eine Parametrierung erwiinscht, so muss die Verriegelung der Eingabe aufgehoben wer-
den, siehe Kapitel 7.3.3.

Tipp: Erldauterungen zur Grundkonfiguration des Reglers, Benennung des Reglers und dessen Po-
sitionsbezeichnnung oder zu den Einstellungen wichtiger Parameter etc. sind im Kapitel 5.6 néher

erlautert.
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7.3.2.1 Systemzentrale Cl 4x00

In der Systemzentrale wird das Terminal zur Fernbedienung des Reglers (Menl 2-2 ode Meni 4-2) wie folgt
aufgerufen:

Schritt 1: Im Hauptmenu ,2 - Anlageniibersicht® oder ,,4 - Konfiguration® driicken.
Bei Wahl von "2" kénnen im Folgenden Werte nur angezeigt werden (Read only!),
fur "4" muss man vorher durch Anmeldung entriegeln (siehe Kapite 17.3.3), so dass im Folgenden
Einstellungen vorgenommen werden kénnen.

Schritt 2: Die ,2 - Kiihistellenregler” driicken und in der sich dann 6ffnenden Liste den gewiinschten Regler
mit den Cursor-Tasten (1) und (|) auswabhlen. In der sich 6ffnenden Maske kann bei Bedarf der
Name, die Positionsbezeichnnung sowie die Alarmprioritdt des Reglers eingegeben werden.

Schritt 3: Durch Dricken des Buttons ,Fernbedienung wird dann das Hauptmeni des Reglers angezeigt:

KUHLSTELLE Pos: XXXXX
1 Istwerte T
2 Sollwerte

3 Uhr

4 Meldungen

5 Archiv

6 Konfiguration 4

7.3.2.2 Marktrechner Cl 3x00 / Bedienterminal AL 300

Im Marktrechner bzw. im Bedienterminal wird das Hauptmeni des Reglers tber die Fernbedienung wie folgt
aufgerufen:

Schritt 1: Im Hauptmeni (siehe Grafik) das Untermeni 5 Fernbedienung aufrufen.

HAUPTMENU

4 Meldeliste )
5 Fernbedienung
6 Marktrechner l

Schritt 2: Den gewiinschten Regler mit den Cursor-Tasten (T) und ({) oder
durch Eingabe der CAN-Bus-Adresse (Knoten-Nummer nnn) Uber die Zifferntasten auswahlen.
Dabei erscheint folgende Maske:

FERNBEDIENUNG Kn.nnn
Teilnehmername
Position XX l

Schritt 3: Durch Betéatigen der ENTER-Taste wird dann das Hauptmeni des Reglers im Terminal angezeigt
(ggf. muss vor der Eingabe von Werten die Verriegelung aufgehoben werden, siehe Kapitel 7.3.3.2).

KUHLSTELLE Pos: XXXXX
1 Istwerte T
2 Sollwerte

3 Uhr

4 Meldungen

5 Archiv

6 Konfiguration 4
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7.3.3 Verriegelung der Eingabe aufheben

Die Bedienung Uber Systemzentrale, Marktrechner oder Bedienterminal ist nur bei Reglern mit CAN-Bus-An-
bindung méglich, die Aufthebung der Verriegelung gilt dann fur alle Komponenten im CAN-Bus System. Die Ver-
riegelung wird automatisch 15 Minuten nach dem letzten Tastendruck wieder aktiviert.

@ Die Aufhebung der Verriegelung ist ausschlief3lich dem Service-Personal vorbehalten!

Vor der Eingabe von Werten muss die Eingabesperre wie folgt entriegelt werden:

7.3.3.1 Systemzentrale Cl 4x00

An- und Abmeldung (Ent- und Verriegelung) der Systemzentrale:

Anmelden Anmeldung Abmelden (Systemzentrale wieder verriegeln)
senutzername a
Passwort 0000
v X Konfigurieren / Einfach Button driicken
Sollwerte verdndern oder
o ist moglich Abmeldung erfolgt
Benutzername: Service automatisch nach 5 Minuten

Passwort: 0000

Benutzername: Master (Erweiterte Rechte z. B. fur spezielle Einstellungen am UA 410 E)
Passwort: 0000

7.3.3.2 Marktrechner Cl 3x00 / Bedienterminal AL 300

Vor der Eingabe von Werten muss die Eingabesperre am Marktrechner oder Bedienterminal wie folgt entriegelt
werden:

Schritt 1: Im Hauptmeni den Punkt 9 ,Parametrierung“ auswéhlen.
Schritt 2: In diesem Menu Punkt 3 ,Verriegelung“ auswahlen.

Schritt 3: A. Marktrechner entriegeln (Standard)
Mit ENTER-Taste () den Marker (V) setzen.
Jetzt ist die Verriegelung aufgehoben und Einstellungen sind méglich.

oder

B. Marktrechner entriegeln und Superuser-Modus (Superuser-Rechte) freischalten
Aktuelles Datum riickwérts eingeben (es erfolgt keine Anzeige im Display).

Beispiel: Das aktuelle Datum ist der 17. April 2016, also 17.04.16,

die erforderliche Eingabe zum Freischalten der Superuserrechte ist dann 614071.

Mit der ENTER-Taste () die Eingabe bestétigen, es erscheint ein ,S* in der Anzeige.

Schritt 4: Durch zweimaliges Betatigen der ESC-Taste die Bedienmaske verlassen um so
zurick in das Hauptmen(i zu wechseln.

I]g Tipp: Wenn man bereits in der Bedienoberflache eines CAN-Bus-Teilnehmers ist, aber vergessen
hat, die Eingabesperre zu entriegeln, kann man mit der Tastenkombination MODE und , die
Eingabesperre fir diesen Regler entriegeln. Sobald man die Bedienoberflache des Reglers ver-
Iasst, ist die Eingabeverriegelung wieder aktiv.
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7.3.4 Service-Mode / Service-Modus aktivieren

Mit Hilfe des Service-Mode bzw. Service-Modus kann das Service-Personal bei Reparatur-/ Wartungsarbeiten
die Fernalarmierungsfunktion der Systemzentrale und des Marktrechners zeitlich begrenzt unterdriicken:

I]@ Der Service-Mode ist ausschlief3lich dem Service-Personal vorbehalten!
Stehen nach Ablauf der Zeit fir den Service-Mode noch Alarme (mit der Prioritat 1..99) an,
werden die akustischen Melder und die Alarmrelais aktiviert und die Alarme Gber den automatischen
Stérmeldeversand weiter gemeldet.

7.3.4.1 Systemzentrale Cl 4x00

Service-Mode aktivieren / deaktivieren

Service-Mode wieder aufheben

Service-Mode
Verzogerung [Min.]

Fernalarmierung Button drlicken
v X far 1..255 Minuten und 0 Minuten
unterdriicken eingeben

I]@ Der Service-Mode ist nur aktivierbar, wenn zuvor die Systemzentrale entriegelt wurde,
siehe Kapitel 7.3.3.1.

7.3.4.2 Marktrechner CI 3x00

Service-Mode aktivieren / deaktivieren

Schritt 1: Im Hauptmeni Punkt 9 Parametrierung auswahlen.
Schritt 2: In diesem Meni Punkt 3 Verriegelung auswahlen.

Schritt 3: Durch gleichzeitige Betatigung der Tasten MODE + ENTER () die Maske
zur Unterdriickung der Fern-Alarmierung 6ffnen und die Service-Dauer (1..255 Min.) eingeben.
Der Service-Mode ist nun fiir die eingegebene Dauer aktiviert.

Schritt 4: Der Service-Mode kann durch Eingabe von 0 Min. wieder zuriickgesetzt / aufgehoben werden.
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7.4 Bedienung liber einen Webbrowser - nur WR 400

Die Browser-Benutzeroberflache des Empfangsmoduls WR 400 dient der Darstellung der Temperaturdaten und
des Status der einzelnen Funksensoren TS 30 W/XW sowie zur Einrichtung und Konfiguration von Funksensor-
Netzwerken. Die Funktionalitdten und Daten werden vom internen Server des Empfangsmoduls bereitgestellt.

7.41 Offnen der Benutzeroberfliche

Das Empfangsmodul hat eine Benutzeroberflache, die Gber einen Webbrowser aufgerufen werden kann:
- Webbrowser (z.B. Mozilla Firefox) starten

- IP-Adresse (werkseitige IP: 192.168.161.2 oder http://192.168.161.2) des Empfangsmodul in Adresszeile
eingeben und mit der Eingabetaste bestatigen.

I]% N&here Informationen zur Konfiguration der IP-Adresse des Empfangsmoduls siehe Kapitel 7.4.4.3.

- Die Benutzeroberflache 6ffnet sich, siehe Kapitel 7.4.2.

7.4.2 Benutzeroberflache

Alle Bedien- und Anzeigeelemente sind Uber die MenUleiste am Kopf der Seite aufrufbar:

Beschreibung der einzelnen Elemente:

- Sensoriibersicht: Tabellarische Darstellung der aktuellen Temperaturdaten und des Status aller Funksen-
soren. Diese Seite erscheint als Startseite nach der Eingabe der IP-Adresse in die Adresszeile des Web-
browsers.

- 24h Archiv: Tabellarische Darstellung der Stundenmittelwerte aller Funksensoren fiir einen ganzen Tag
und der absoluten Minimal- und Maximaltemperaturen je Messstelle und Tag.

- Einzelarchive: Tabellarische Darstellung aller Messdaten eines Funksensors Uber einen ganzen Tag
- Alarmliste: Alle vom Empfangsmodul aufgezeichneten Alarmmeldungen mit den Prioritaten 1 bis 99

- Info: Erklarung des Menis und Angaben zu den aktuellen Netzwerkeinstellungen des Empfangsmoduls.
Nach dem Login (siehe Kapitel 7.4.3) I&sst sich unter diesem Menlpunkt das Empfangsmodul konfigurieren.

- Alarmliste: Alle vom Empfangsmodul aufgezeichneten Alarmmeldungen mit den Prioritaten 1 bis 99
Unter der Menuzeile finden sich weitere Informationen:
- Links: Name, CAN-Bus-Adresse und Positionsbezeichnung des Empfangsmoduls

- Rechts: Datum und Uhrzeit der letzten Aktualisierung der Seite

@ Detaillierte Erlauterungen zu den einzelnen Elementen werden im Folgenden aufgefuhrt.
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7.4.2.1 Sensoribersicht

Die Seite zum Status der Funksensoren ist zugleich die Startseite des Empfangsmoduls. Diese wird angezeigt,
wenn die IP-Adresse des Empfangsmoduls im Webbrowser aufgerufen wird.

Folgende Informationen Uber die Funksensoren fasst die Uberschrift zusammen:
- Datum und Uhrzeit der letzten Aktualisierung
- Link zur XML-Darstellung der Ubersichtstabelle

- Anzahl der Funksensoren und ihr Status: x (a/ b/ c)
x = Gesamtanzahl aller freigegebenen Funksensoren
a = Anzahl der Funksensoren im Zustand online (griin)
b = Abgeschaltete Funksensoren (blau)
¢ = Anzahl der Funksensoren im Zustand offline (orange)

In der Tabelle werden fir jeden Funksensor folgende Informationen dargestellt:
- SNr.: Seriennummer des Funksensors (auf der Stirnseite jedes Funksensors, siehe Kapitel 5.2.9)

- ID: Eindeutige Identifikationsnummer fir jeden vom Empfangsmodul erfassten Funksensor. Die Nummer
wird automatisch bei der Anmeldung eines Funksensors vergeben. Maximal kénnen je Empfangsmodul bis
zu 100 Funksensoren erfasst werden (mit IDs von 1 bis 100).

- Name: Frei wahlbarer Name der Messstelle mit maximal 19 Zeichen z.B. “Kuhlregal 12”

- Frg. (= Freigabe, siehe Kapitel 7.4.5.4): J = Funksensor freigegeben
N = Funksensor nicht freigegeben.

- Zuletzt gemessene Temperatur: Datum, Uhrzeit und Temperatur der letzten Messung.

- Signalstéarke: Die in dBm (Dezibel Milliwatt) angegebene Signalstérke ist ein Mal} fur die Sendeleistung des
Funksensors. Der griine Balken erlaubt eine qualitative Einschatzung der Gite der Funkverbindung und er-
moglicht so eine Identifikation ungiinstiger Positionen von Funksensoren (siehe Kapitel 5.1.2) oder
ggf. eine Neupositionierung der Antenne des Empfangsmoduls (siehe Kapitel 5.1.3.).

Firmware V1.09 / V1.00 - Doku 1.07 10. Mai 2017 69



o m ECKELMANN

Bedienung WR 300 / WR 400

- Status: Es werden zwei Verbindungszusténde fiir den Funksensor unterschieden, welche zusétzlich durch
Farben indiziert werden:

ON (griin): Funksensor steht aktuell im Kontakt zum Empfangsmodul
(ist online)

OFF (rot): Funkverbindung zwischen Funksensor und Empfangsmodul ist unterbrochen
(ist offline).

- Daruber hinaus gibt es folgende Zustande, die auch in der Legende am Ful} der Tabelle erlautert sind:

! = Funksensor im Alarmzustand

* = Kihlstelle wird abgetaut

(*) = starker Temperaturanstieg (nur mit aktivierter automatischer Abtauerkennung, siehe Kapitel 4.2.7)
L = Niedriger Batteriestatus (low)

Zzz = Funksensor "schlaft”

- Meldungen:
- Ubertemperatur
- Untertemperatur
- Funksensor defekt

@ 1. Die Sensoribersicht aktualisiert sich alle 90 Sekunden um neue Daten vom internen Server des
Empfangsmoduls abzufragen. Unabh&ngig davon kann die Anzeige auch tber den Reload- bzw.
"Neu laden/Seite aktualisieren”-Button des Webbrowsers (i.d.R. F5) oder Uber einen erneuten Aufruf
in der Mendlleiste aktualisiert werden.

2. Die Ausgabe als XML-Datei erfiillt primér den Zweck, sich einen schnellen Uberblick liber die
XML-Struktur zu verschaffen. Nahere Details sind der XML-Dokumentation zu entnehmen.

Praxis-Tipps:
- Schnellzugriff auf alle Tages-Messdaten eines Funksensors: Per Klick auf den Namen des Funksensors
gelangt man direkt zu dessen Tagesarchiv (siehe auch Einzelarchive).

- Fahrt man mit der Maus Uber den Temperaturwert, werden die Grenzwerte fiir die Ubertemperatur und die
Untertemperatur (siehe Konfiguration) per Tooltip eingeblendet, z.B. Limits: max: 10.0 °C / min: 7.0 °C.

7.4.2.2 24h Archiv

Das 24h Archiv fasst die Temperatur-Messwerte eines Tages zusammen. Fir jede Messstelle werden folgende
Werte ausgegeben: Stundenmittelwert, Tagesdurchschnitt (&), Minimal- und Maximaltemperatur mit Zeitpunkt
der Messung.

Um Abweichungen von Grenzwerten schnell identifizieren und bewerten zu kénnen, wird die Darstellung der
Stundenmittelwerte durch Farbmarkierungen und Symbole erganzt:

! = mindestens 1 Alarm in dieser Stunde

* = es wurde ein Abtauereignis registriert

orange = Temperaturgrenze des Funksensors wurde mindestens einmal in dieser Stunde Gberschritten

rot = Temperaturgrenze des Funksensors wurde mindestens einmal in dieser Stunde um mehr als 2 K
Uberschritten

ﬂ% N&here Details zur Abtauerkennung siehe Kapitel 4.2.7.
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24h-Temperaturlisten anderer Tage lassen sich Uber die Blatternavigation (spitze Klammern, siehe Pfeile) Uber
der Tabelle auswahlen:

@ Der Datenspeicher des Empfangsmoduls reicht fur 1 Jahr, im Ringspeicher werden altere Eintrage
durch neuere Daten Uberschrieben.

7.4.2.3 Einzelarchive

Unter Einzelarchive ist fir jeden Funksensor ein individuelles Datenarchiv verflgbar, in dem Uber eine Blatter-
navigation (spitze Klammern, siehe Pfeile) samtliche Messdaten eines Tages eingesehen werden kdénnen, ent-
sprechend dem werkseitigen Messintervall von 5 Minuten. Zur Auswahl des gewtinschten Funksensors steht
eine weitere Blatternavigation zur Verfligung.

Folgende Zustédnde werden in der Einzelarchiv-Darstellung durch Symbole und Farben kenntlich gemacht:

*

= Kuhlstelle wird abgetaut

L = Niedriger Batteriestatus (englisch "Low”)
Zzz = Funksensor "schlaft’ )
rot = Maximaler Grenzwert des Funksensors tberschritten (Ubertemperatur)

hellblau = Minimaler Grenzwert des Funksensors unterschritten (Untertemperatur)
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Maske zur Darstellung der Einzelarchive:

@ Anstehende Alarmmeldungen werden als Textnachrichten in der rechten Spalte “Alarme”angezeigt:

Praxis-Tipps:

In der Sensoribersicht kann durch einen Klick auf den Namen des Funksensors schnell und direkt das zugehd-
rige Einzelarchiv aufgerufen werden.

7.4.2.4 Alarmliste

Die Alarmliste stellt detaillierte Informationen zu sdmtlichen Alarmmeldungen dar. Die Meldungen sind mit einer
fortlaufenden Nummer versehen. Alarmeingang (Kommen-Zeitstempel) und Alarmende (Gehen-Zeitstempel)
werden verzeichnet. Zur schnelleren Orientierung werden noch anstehende Alarme in roter Schrift dargestellt:

Daneben erfaldt die Alarmliste auch Alarme des Empfangsmoduls selbst (z.B. Spannungsausfall). In der Spalte
“ID” ist dann eine “0” zu sehen.

7.4.2.5 Info

Erlauterungen zur Webbrowser-Benutzeroberflaiche sowie Informationen zu den aktuellen Verbindungsdaten
wie |IP-Adresse, Subnetzmaske, Gateway und MAC-Adresse.
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7.4.3 Passwortschutz und Anderung des Passworts

Um das Funksensor-Netzwerk vor unberechtigten Zugriffen zu schiitzen sind die Einstellungen des Funksensor-
systems durch ein Passwort geschiitzt.

Anmeldung - Login:

1. Auf das Schloss-Symbol klicken (oben rechts unter der Hauptnavigation)

2. Passwort eingeben (ab Werk ist das Passwort: 1234567)

3. Nach erfolgreicher Anmeldung kann iber die Auswahl-Buttons entweder zur Sensoribersicht oder
zur Parametrierung des Empfangsmoduls gewechselt werden

Anderung des Passworts:

Um unberechtigte Zugriffe auf das Funksensorsystem zu vermeiden, empfiehlt es sich, gleich bei der Inbetrieb-
nahme ein neues Passwort zu vergeben. Daflr steht die Option "Passwort dndern” im Login-Dialog zur Verfii-
gung. Das Passwort darf folgende alphanumerische Zeichen enthalten: 0-9, a-z und A-Z.

@ Anderungen an der Konfiguration des Funksensorsystems sind nur mit Passwort méglich.
Das Passwort sollte daher nicht vergessen oder an einem sicheren Ort notiert werden!

Abmeldung - Logout:

Um sich abzumelden auf "Logout” klicken, es erscheint nach der Anmeldung an derselben Stelle wie das
Schloss-Symbol.

I]@ Sollten 10 Minuten lang keine Anderungen vorgenommen worden sein, findet aus Sicherheitsgriin-
den eine automatische Abmeldung statt. Eine erneute Anmeldung ist erforderlich.

7.4.4 Parametrierung des Empfangsmoduls

Nach der Anmeldung erscheint eine Seite mit der Eingabemaske zur Parametrierung des Empfangsmoduls. Die
Eingabemaske ist in folgende Bereiche gegliedert:

- Sprachauswahl
- Empfangsmodul benennen
Verbindungsdaten konfigurieren (IP-Adresse)

Datum und Uhrzeit einstellen

- Alarmprioritdten definieren

@ Die Eingabemaske zur Parametrierung des Empfangsmoduls kann, wenn man eingeloggt ist,
auch dber den Menlpunkt "Info” aufgerufen werden.
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Eingabemaske zur Parametrierung des Empfangsmoduls:

@ Bei der Erstinbetriebnahme sind die entsprechenden Eintragungen vorzunehmen. Mit einem Klick
auf den "SENDEN"-Button werden diese dann tUbertragen. Nicht gesendete Daten werden nicht
tibernommen! Detaillierte Erlduterungen zu den einzelnen Elementen werden im Folgenden aufge-

fuhrt.
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7.4.41 Sprachauswahl

Die Benutzeroberflache des Empfangsmoduls steht in den Sprachen Deutsch, Englisch und Polnisch zur Verfi-
gung. Wenn das entsprechende Flaggen-Symbol oben rechts angeklickt wird, ist die Spracheumschaltung so-
fort wirksam.

7.4.4.2 Empfangsmodul benennen

Namen und Positions-Nummer fir das Empfangsmodul vergeben. Diese Angaben werden links unter dem Na-
vigationsmen(i angezeigt.

- Name eingeben
(maximal 19 alphanumerische Zeichen, keine Sonderzeichen aulRer "3” Umlaute "a, 6, U”)

- Positions-Nummer eingeben
(maximal 5 alphanumerische Zeichen, keine Sonderzeichen)

- Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN"-Button.

7.4.4.3 Verbindungsdaten konfigurieren (IP-Adresse)

Sollte nach einer Anderung der Verbindungsdaten kein Zugriff mehr auf das Empfangsmodul
mdglich sein, kann die IP-Adresse nur noch lber das Bediengerat BT 300 ge&ndert werden!

IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway fiir das Empfangsmodul konfigurieren:
1. IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway eingeben.
2. Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN"-Button.

3. Die Anderungen werden ibernommen.
Das Empfangsmodul ist ab sofort Gber die neue IP-Adresse erreichbar.

4. Neue IP-Adresse in die Adresszeile des Webbrowsers eingeben und
ggf. erneut anmelden, um die Konfiguration fortzusetzen.

Das Empfangsmodul ist ab Werk mit folgender Netzwerkadresse vorkonfiguriert:

IP-Adresse: 192.168.161.2
Subnetzmaske: 255.255.255.0
Gateway: 192.168.161.254

@ Die Verbindungsdaten sind ggf. zu andern, da jeder Teilnehmer eines Netzwerks Uber eine eindeu-
tige IP adressiert werden muss. Dies gilt insbesondere auch fiir den Betrieb mehrerer Empfangsmo-
dule.

Die einzustellenden Netzwerkadressen sind vom Administrator des Netzwerkes zu erfragen.
Falls sich keine Verbindung zum Empfangsmodul herstellen lasst, sollte die IP-Adresse oder die
Netzwerkeinstellungen Uberprift werden (siehe Kapitel 5.3 - Verbindung Gber LAN).

Falls trotz korrekt eingstellter Netzwerkadressen keine Verbindung zustande kommt, sollten die
Proxy-Einstellungen des Webbrowsers Uberprift werden.
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7.4.4.4 Datum und Uhrzeit einstellen

Anderungen von Datum und Uhrzeit kénnen Inkonsistenzen
in der Aufzeichnung und Archivierung der Temperaturdaten zur Folge haben!

Zur korrekten Aufzeichnung und Archivierung der Temperaturdaten ist die Einstellung von Datum und Uhrzeit
eine wesentliche Voraussetzung:

1. Datum eingeben (dd.mm.yyyy).

2. Uhrzeit eingeben (hh:mm).

3. Auswahlen, ob das System automatisch zwischen Sommerzeit und Winterzeit umstellen soll.
4. Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN"-Button.

7.4.4.5 Alarmpriorititen definieren

Hier werden die Alarmprioritdten des Empfangsmoduls festgelegt. In der Alarmliste erscheinen Alarme der Prio-
ritat 1 bis 99. Alarme mit der Prioritdt 0 bzw. die vollstédndige Meldeliste kénnen nur Uber den Marktrechner ab-
gerufen werden. Die Option ”--” fihrt dazu, dass die entsprechenden Alarme ignoriert werden.

Angaben zu den Standardeinstellungen und weitere Erlduterungen zu den spezifischen Alarmmeldungen und
Alarmprioritdten des Empfangsmoduls.

- Gewiunschte Alarmprioritaten eingeben.
- Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN”-Button.

ﬂ% Bei Unsicherheiten sollten die Standardwerte lbernommen werden.
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7.4.5 Funksensoren hinzufiigen, konfigurieren und I6schen

@ Zur Konfiguration von Funksensoren muss man eingeloggt sein!

Zur Administration der Funksensoren muss in die Sensorubersicht gewechselt werden. Links neben der Sen-
sor-ID jedes gelisteten Funksensors erscheint ein Werkzeugsymbol, tiber das per Mausklick die Konfigurations-
maske des Funksensors aufgerufen wird:

@ Oberhalb der Sensorliste befindet sich das Eingabefeld “Sensor hinzufigen”.
Unterhalb der Sensorliste befindet sich das Eingabefeld “Sensor |6schen”.
Detaillierte Erlauterungen zu den einzelnen Elementen werden im Folgenden aufgefuhrt.

7.4.5.1 Hinzufiigen eines neuen Funksensors

Bevor ein Funksensor konfiguriert werden kann, muss er dem Funksensor-Netzwerk hinzugeftigt werden. Dafir
steht das Eingabefeld oberhalb der Sensorliste zur Verfiigung:

- Seriennummer (SNr.) des Funksensors eingeben. Jeder Funksensor verfiigt Uber eine eindeutige Serien-
nummer, die sich auf der Stirnseite des Funksensors befindet, siehe Kapitel 5.2.9.

- Bestatigung mit dem "Sensor hinzufiigen”-Button
- Der neue Funksensor erscheint in der Tabelle

Das Empfangsmodul sucht automatisch sofort nach dem neuen Funksensor.
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Praxis-Tipps:

a) Da die Tabelle nicht Uber eine Sortierfunktion verfiigt und Funksensoren mit fortlaufender ID hinzugeflgt wer-
den, sollten die Reihenfolge der Eingabe vorher gut geplant werden, so dass die Messstellen (1 bis zu 100) sp&-
ter leichter zu iberblicken sind. Zur Orientierung kénnte hierbei beispielsweise die rdumliche Verteilung der
Messpunkte dienen.

b) Im Kaptel 11.5 - Sensorliste - findet sich eine praktische Inbetriebnahme-Tabelle zum Ausdrucken. Darin
kann die Seriennummern und die Positionen der Funksensoren direkt an den Messstellen notiert werden. Im
Anschluss werden anhand dieser Daten die einzelnen Funksensoren iber den Webbrowser angemeldet.

7.4.5.2 Loschen eines Funksensors

Beim L&schen eines Funksensors aus dem Funksensor-Netzwerk gehen seine
samtlichen Konfigurationen und Archivdaten unwiederbringlich verloren!

Das Eingabefeld unterhalb der Sensorliste dient dem Léschen von Funksensoren:

Seriennummer (SNr.) des Funksensors eingeben. Jeder Funksensor verfugt Gber eine eindeutige Serien-
nummer, die sich auf der Stirnseite des Funksensors befindet, siehe Kapitel 5.2.9.

Passwort eingeben

Bestatigung mit dem "Sensor I6schen”-Button

Fur den Funksensor werden keine Daten mehr aufgezeichnet und er erscheint nicht mehr in der Sensorliste.

Praxis-Tipps:
Als eine Alternative zum L&schen kann die Sensor-Freigabe aufgehoben werden (siehe Kapitel 7.4.5.4).

Die Archivdaten stehen dann weiterhin zur Verfigung, fur den entsprechenden Funksensor werden aber keine
neuen Daten mehr aufgezeichnet.

Ein solcherart "beurlaubter” Funksensor kann zu einem spateren Zeitpunkt wieder reaktiviert werden.

7.4.5.3 Funksensor-Konfiguration

Die Eingabemaske fur die Konfiguration eines Funksensors wird Uber das Werkzeugsymbol links neben der
Sensor-ID aufgerufen. Die Eingabemaske ist in folgende Bereiche gegliedert:

- Benennung und Freigabe des Funksensors
- Alarmmeldungen
- Messwerte (Sendeintervall und Auflésung)

Abtauung und Temperaturregelung
Archive I6schen

@ Detaillierte Erlauterungen zu den einzelnen Elementen werden im Folgenden aufgefiihrt.
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7.4.5.4 Benennung und Freigabe des Funksensors

Name und Positionsbezeichnung eines ausgewahlten Funksensors vergeben:

- Name eingeben
(maximal 19 alphanumerische Zeichen, keine Sonderzeichen aulRer "3” Umlaute "a, 6, G”)

- Positions-Nummer eingeben
(maximal 5 alphanumerische Zeichen, keine Sonderzeichen)

- Hakchen in der Freigabe-Checkbox entfernen, wenn das Empfangsmodul nicht nach dem Funksensor
suchen und Messdaten aufzeichnen soll. Die Freigabe ist standardmafig aktiviert
(siehe Tipps zum Thema "Freigabe” weiter unten).

- Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN”-Button.

Praxis-Tipps:

Nur freigegebene Funksensoren dirfen Daten an das Empfangsmodul senden. In den folgenden Fallen ist eine
Deaktivierung der Freigabe zu empfehlen:

- Die Konfiguration des Funksensors soll vor der ersten Datenaufzeichnung komplett abgeschlossen werden.

- Als Alternative zur unwiderruflichen Léschung eines Funksensors (durch die alle seine Konfigurationen und
Archivdaten unwiederbringlich verloren gehen wirden). Die Archivdaten bleiben erhalten und der Funksen-
sor lasst sich zu einem spéateren Zeitpunkt wieder reaktivieren.
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7.4.5.5 Alarmmeldungen

Far jeden Funksensor kénnen folgende Alarmmeldungen konfiguriert werden. Fir jede Alarmmeldung wird eine
Alarmprioritat festgelegt. In der Alarmliste erscheinen nur Alarme der Prioritat 1 bis 99. Alarme mit der Prioritét O
werden nur in der Meldeliste des Marktrechners gespeichert. Die Option "--" fiihrt dazu, dass die entsprechen-
den Alarme ignoriert werden.

Folgende Elemente stehen zur Auswahl:

Ubertemperatur: Uberschreitung eines Temperaturgrenzwertes in °C fiir eine bestimmte Dauer in Minuten.

Untertemperatur: Unterschreitung eines Temperaturgrenzwertes in °C fir eine bestimmte Dauer in Minu-
ten.

Sensorausfall: Maximale Dauer in Minuten, die ein Funksensor keinen Kontakt zum Empfangsmodul haben
darf.

- Sensor defekt

- Batterie schwach

- Temperaturen missen mit einem Punkt als Dezimaltrennzeichen ( z.B. -18.5 °C) eingegeben werden.

- Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN"-Button.

@ Uber- und Untertemperatur-Grenzwerte miissen im Messbereich der Funksensoren liegen,
d.h. zwischen -40°C und +80°C.

Weitere Informationen zu den Alarmmeldungen des TS 30 W/XW siehe Kapitel 8.1.7.
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7.4.5.6 Messwerte

Eine Verringerung des Sendeintervalls auf einen Wert < 15 Minuten wirkt sich auf die Lebensdauer der Batterie
des Funksensors aus. Es empfiehlt sich, die Standardwerte beizubehalten:

- Gewiunschtes Sendeintervall und die Auflésung der Messung per Auswahllisten selektieren.

- Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN”-Button.

@ Das Sendeintervall ist nicht identisch mit dem Mess- und Aufzeichnungsintervall, das werkseitig bei
5 Minuten liegt. Ein gréBeres Sendeintervall erhéht die Lebensdauer der Batterie.
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7.4.5.7 Abtauung und Temperaturregelung

Fir jede Kuhlstelle kénnen feste Abtauzeiten hinterlegt werden, um so Alarme durch Ubertemperaturen, die
durch eine Abtauung entstehen, zu vermeiden.

Daneben besteht die Option einer automatischen Abtauerkennung auf Basis des charakteristischen Tempera-
turverlaufs von Abtauereignissen, siehe hierzu auch Kapitel 4.2.7.

- Auswahl der gewlinschten Methode der Abtauerkennung und ggf. Konfiguration der Zeiten

- Bestatigung der Anderungen mit dem "SENDEN”-Button.
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7.4.5.8 Archive l6schen

Geldschte Archivdaten kénnen nicht wiederhergestellt werden!

Am Ende der Seite zur Konfiguration eines Funksensors gibt es die Option, dessen Archivdaten zu I6schen.

Um das Archiv zu I6schen ist der "ARCHIV LOSCHEN”-Button zu betétigen.

@ Um ein versehentliches Léschen der Archivdaten zu vermeiden, muss das L&schen per Eingabe des
Passworts autorisiert werden.

7.4.6 Alarm Notifier

Das Dienstprogramm “Alarm Notifier” in der Windows-Taskleiste ist eine Ergdnzung des Webfrontends des
Empfangsmoduls. Es macht den Nutzer durch ein Pop-up-Fenster und einen Alarmton auf aufgetretene Alarme
des Empfangsmoduls aufmerksam:

@ Detaillierte Erlauterungen zum “Alarm Notifier” sind in dessen Betriebsanleitung naher aufgefihrt.
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Notizen:
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8 Meniistruktur WR 300 / WR 400

8.1 Meniibaum

Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3
Hauptmenu
Ubersicht
Uberblick
Sensor Status
Ausgefallen
Sensoren
Istwerte
Zusatzinfo —
Sollwerte
Betrieb
Kuhlistelle
Alarm
Teilnehmerinfo
Handabschaltung
Archiv **
Sensor |6schen
Uhr aktuelle Zeit
Meldungen
ansehen
quittieren
I6schen
Neue Sensoren
Suchen
Liste
Optionen
Konfiguration
Empfangsmodul
Sprache

* Nur im Superuser-Modus sichtbar

Alarm-Prioritaten

Alarm-Relais
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** Nur im Stand-Alone-Betrieb (WR 400)

Meniinnummer
0

1

1-1

1-2

1-3

21
2-1-a
2-2
2-21
2-2-2
2-2-3
2-2-4
2-3
2-4

2-5

4-1
4-2

4-3

5-1

Meniinname
WR300
UBERSICHT
UBERBLICK
STATUS
AUSGEFALLEN
SENSOR
ISTWERTE
ZUSATZINFO *
SOLLWERTE
BETRIEB
KUHLSTELLE
ALARM SENSOR
TEILNEHMERINF.
ABSCHALTEN
ARCHIV **
LOSCHEN!

UHR
MELDUNGEN
MELDUNGEN
QUITTIEREN
LOSCHEN

NEUE SENSOREN
SUCHE

NEUE SENSOREN
OPTIONEN
KONFIGURAT
EMPFANGER
SPRACHE
ALARMPRIOS
RELAIS
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8.1.1 Menii 0 Hauptmenii

WR300 POS. 1 XXXXX
1 Ubersicht

2 Sensoren

uhr

Meldungen

a > W

Neue Sensoren

6 Konfiguration

8.1.2 Meni 1 Ubersicht

UBERSICHT XXXXX
1 Uberblick
2 Sensor Status

3 Ausgefallen

e Menii 1-1 Uberblick

UBERSICHT

Sensoren = XXX
Aktiv = XXX
Ausgefallen = XXX

Weiter zu Meni 1
Weiter zu Menti 2
Weiter zu Menui 3
Weiter zu Menti 4
Weiter zu Menui 5

Weiter zu Men( 6

Weiter zu Meni 1-1
Weiter zu Men( 1-2

Weiter zu Men( 1-3

ECKELMANN

Beispiel:
Anzahl aller dem Empfangsmodul zugeordneten Sensoren z.B.60 *
Anzahl der Sensoren, die aktuell in Funkkontakt zur Empfangsmodul stehen z.B.55*
Anzahl der Sensoren, zu denen aktuell kein Funkkontakt besteht * zB.2*

n@ * Die Summe der aktiven und der ausgefallenen Sensoren sollte die Gesamtanzahl

aller zum Netzwerk gehérenden Sensoren ergeben:
Beispiel: 55 + 2 = 57 Differenz zur Gesamtanzahl 60 ist: -3

Bleibt eine Differenz zur Gesamtanzahl, so sind die Ubrigen Sensoren entweder in der

Anmeldephase oder wurden abgeschaltet (siehe Menu 1-2)!

* MeniU 1-2 Sensor Status

STATUS ID XXX
Name

POS. - XXXXX * XX.XX°C
Status* XXX **

86

Bezeichnung des Sensors (max. 19 Zeichen)

Positionsbezeichnungdes Sensors und zuletzt Ubertragene Temperatur

* = Abtauung erkannt

*Betriebszustand des Sensors:

Anmeldung
Aktiv

Ausgefallen
Abgeschaltet

** Signalstarke beim letzten Funkkontakt des Sensors:

+++  sehrgut

++ gut

+ mittel
- schwach
-- sehr schwacher Empfang
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e Meni 1-3 Ausgefallen
Listet alle Sensoren auf, die aktuell keinen Funkkontakt zum Empfanger haben.

AUSGEFALLEN ID XXX

Name Bezeichnung des Sensors (max. 19 Zeichen)

POS. 1 XXXXX hhzmm Positionsbezeichnungdes Sensors und Zeitpunkt des letzten Kontakts
SNr.: XXXXXXXX  Seriennummer des Sensors

8.1.3 Menii 2 Sensoren

SENSOR ID XXX

Name Bezeichnung des Sensors, max. 19 Zeichen.
Werkseinstellung: TS30W mit ID XXX

POS : XXXXX * XX.XX°C Positionsbezeichnungdes Sensors und zuletzt Gbertragener Temperaturwert
* = Abtauung erkannt

SNr.: XXXXXXXX  Seriennummer des Sensors

Die Auswahl des gewtlinschten Sensors erfolgt entweder durch die Eingabe seiner Sensor-ID und
anschlieBender Bestatigung mit der ENTER-Taste (1) oder iiber die Cursor Tasten (T, {):

Folgendes MenU erscheint nach Betétigen der ENTER-Taste:

SENSOR ID XXX

1 Istwerte Weiter zu Menii 2-1

2 Sollwerte Weiter zu Menui 2-2

3 Handabschaltung Weiter zu Menu 2-3

4 Archiv Weiter zu Menu 2-4 (nur im Stand-Alone-Betrieb - WR 400)
5 Sensor léschen Weiter zu Menti 2-5

e Meni 2-1 Istwerte

ISTWERTE ID XXX

Temperatur: XX_.X°C  Temperaturwertdes Sensors bei der letzten Datenlibertragung

t: hhzmm dd.mm._YYYY  Zeitpunktder letzten Datenlbertragung

Zustand Aktueller Betriebsstatus des Sensors (Betrieb / Offline / Abgeschaltet)
Zusatzinfo —  Weiter zu Maske 2-1-a (nur im Superuser-Modus)
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¢ Maske 2-1-a Zusatzinformationen zu den Verbindungsdaten des Sensors

n@ Diese Menii erscheint nur, wenn der Superuser-Modus aktiviert wurde (siehe Kapitel Bedienung).

ZUSATZINFO ID XXX

SNr.: XXXXXXXX  Seriennummerdes Sensors

A hhimm dd:mm:yyyy Zeit und Datum des ersten Funkkontakts zum Sensor

E hh:mm dd:mm:yyyy Zeit und Datum des letzten Funkkontakts zum Sensor

Ausfalle XXXXX  Anzahl der Funkausfélle des Sensors (z.B. durch eine schlechte Funkverbindung)
Pakete XXXXX  Anzahl der vom Sensor empfangenen Pakete

RSSI: -XXX  Signalstérke des Funksignals vom Sensor in dBm

Batterie: XXXXX  Batteriestatus des Sensors: OK / schwach

Z: hhzmm dd:mm:yyyy  Zeitpunktder letzten Ubertragung des Zahlerwertes des Sensors

anfordern EIN/AUS EIN: Zahlerwerte bei nachster Ubertragung anfordern

SCAN zykl . X Anzahl der Scanzyklen des Sensors

Messungen X Anzahl der durchgefuhrten Temperaturmessungen (im Betrieb alle 5 Minuten)
NACKS X Anzahl der ausgebliebenen Sendebestatigungen

Gesendet X Anzahl der gesendeten Datenpakete

e Menu 2-2 Sollwerte

SOLLWERTE ID XXX

1 Betrieb Weiter zu Menii 2-2-1
2 Kuhlstelle Weiter zu Menui 2-2-2
3 Alarm Weiter zu Menui 2-2-3
4 Teilnehmerinfo Weiter zu Menui 2-2-4

* Menil 2-2-1 Betrieb

BETRIEB ID XXX Eingabe Vorgabe

Sendeintervall XX min Sendeintervall,in dem der Sensor neue Daten Ubertragt 5/10/15/20/30 15 min.

Aufldsung XXX K Auflésung des Temperaturwertes 0.1/0.2/ 0.25K
0.25/0.5

Position fix X Sensor ist ortsfest am Zielort installiert (z.B. geschraubt) T, 4, (JIN) N

Wartungsmodus XXX Wartungsmodus EIN/AUS fur den Funksensor EIN/AUS AUS

I]EE Sobald der Funksensor an seinem Einbauort installiert ist, von dem er sich nicht mehr wegbeweqgt,
findet eine automatische Anpassung der Sendeleistung zur Optimierung der Batterielebensdauer
statt.

Befindet sich ein Funksensor im Wartungsmodus werden wahrend dieser Zeit keine Ausfall- oder
Temperaturalarme fir den Funksensor generiert und bestehende Alarme werden zuriickgesetzt.
Sinnvoll z.B. bei Kiihimébeln, die Uber Nacht oder zur Reinigung ausgeschaltet werden.
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* Meni 2-2-2 Kihlstelle

KUHLSTELLE ID XXX

Reglertyp: XXXXX

ISy

Auswahl des am Ort des Sensors
eingesetzten Kihlstellenreglers:

UA: Kuhlstellenregler des LDS-Systems

fremd: Kuhlistellenregler eines Fremdsystems

Né&here Details zur Abtauerkennung siehe Kapitel 4.2.7.

Menu 2-2-2, falls als Reglertyp "UA” gewahlt wurde:

KUHLSTELLE ID XXX
Reglertyp: UA
UA Kn. Nr.: XX
Zone Nr.: XX
Sollwert XXX

Gewahlt: Kuhlistellenregler des LDS-Systems

CAN-Bus-Adresse (Knotennummer) des dem

Funksensor zugeordneten Kuhistellenreglers (UA)

Reglerzone des UAs

Temperatursollwert bei Sollwertkorrekturfunktion

fur Kuhlstellenregler (UA 300/ UA 400)

Menu 2-2-2, falls als Reglertyp "fremd” gewahlt wurde:

KUHLSTELLE ID XXX
Reglertyp: fremd
Abt.erkennung: XXXX

Gewahlt: Kuhlistellenregler eines Fremdsystems

Auswahl der Art der Abtauerkennung:

ohne: keine Abtauung / keine Abtauerkennung

Uhr: Abtauerkennung nach Abtauuhr
autom: automatische Abtauerkennung

ECKELMANN

Eingabe Vorgabe
UA/fremd UA
Eingabe Vorgabe
UA

-, 1..99 -
-,1..10 -

-, -45..45 -
Eingabe Vorgabe
fremd

ohne/Uhr/ ohne
autom.

Menu 2-2-2, falls als Reglertyp "fremd” und “Abt.erkennung: ohne” gewéahlt wurde:

KUHLSTELLE ID XXX
Reglertyp: fremd
Abt.erkennung: ohne

Menu 2-2-2, falls als Reglertyp "fremd” und “Abt.erkennung: Uhr’ gewahlt wurde:

KUHLSTELLE ID XXX
Reglertyp: fremd
Abt.erkennung: Uhr
START: hhzmm
START: hhzmm
START: hhzmm
Dauer XXX M
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Gewahlt: Kuhlistellenregler eines Fremdsystems

ohne: keine Abtauung / keine Abtauerkennung

Gewahlt: Kuhlistellenregler eines Fremdsystems

Uhr: Abtauerkennung nach Abtauuhr

Startzeit der Abtauung (max. 3 Startzeiten mdglich)
Eingabe eines Wochentags bzw. einer Folge von

Tagen und einer Uhrzeit

Max. Dauer der Abtauung (fur die Dauer der Abtauung 10..240

werden keine Temperaturalarme generiert)

Eingabe Vorgabe
fremd

ohne

Eingabe Vorgabe
fremd

Uhr

Mo ..So -

Mo-So, Mo-Fr
Mo-Sa, Sa-So

90 min
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ECKELMANN

Menu 2-2-2, falls als Reglertyp "fremd” und “Abt.erkennung: autom” gewahlt wurde:

KUHLSTELLE
Reglertyp:
Abt.erkennung:

Abtautyp:

TmpDiff:

e Menil 2-2-3 Alarm

ALARM SENSOR

Soll Ubertemp.

Verz. Ubertemp
Prio Ubertemp

Soll Untertmp

Verz. Untertemp
Prio Untertemp
Verz. Ausfall
Prio Ausfall
Prio BatterieSpg

Prio Fuhlrbr.

90

ID XXX
fremd
autom.

XXXX

ID XXX

XXX.X°C

XXXm
XX

XXX.X°C

XXXm
XX
XXXm
XX
XX
XX

Gewahlt: Kuhlistellenregler eines Fremdsystems
autom:  automatische Abtauerkennung

Wahl des Typs der Abtauung:

el/lHG/D2D elektrische, Heilgas oder D2D
Abtauung
Umluft: bei Umluftabtauung

unbekannt:  wenn nicht bekannt ist, welches Abtau-
verfahren verwendet wird bzw. die Temperarturdiffe-

renz manuell konfiguriert werden soll.

Nur sichtbar, wenn Abtautyp = unbekannt

Eingabe
fremd

autom.

el/HG/D2D

Umluft

unbekannt

0.5..5.0

Temperaturdifferenz, die fur Auslésen der Abtauerken-

nung relevant ist, kleine Werte: hohe Empfindlichkeit
(bei geringem Temperatursprung wird bereits die Ab-

tauerkennungsroutine gestartet) grofe Werte: geringe

Empfindlichkeit (erst bei grélerem Temperatursprung

wird Abtauerkennungsroutine gestartet)

Sollwert der Ubertemperatur, bei dem
der Alarm Ubertemperatur ausgeldst wird.

Verzdgerung der Meldung bei Ubertemperatur
Prioritat fiir einen Alarm bei Ubertemperatur

Sollwert der Untertemperatur, bei dem
der Alarm Untertemperatur ausgeldst wird.

Verzdgerung der Meldung bei Untertemperatur
Prioritét fur einen Alarm bei Untertemperatur
Verzdgerung der Meldung bei Sensorausfall
Prioritét fir einen ausgefallenen Sensor
Prioritét fir Sensormeldung “Batteriespannung ”

Prioritat fir Sensormeldung “Fuhlerbruch”

Eingabe

-40..+80

0..240
-,0..99

-40..+80

0..240
-,0..99
0..120
-,0..99
-,0..99
-,0..99

Vorgabe

unbekannt

1,5K

Vorgabe
+30 °C

90 min.
1

-30°C

90 min.

60 min.
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* Menil 2-2-4 Teilnehmerinfo

TEILNEHMERINF . ID XXX Eingabe Vorgabe
Name Name des Sensors (max. 19 Zeichen): Text
XXKKKKKKXXX Es sollte ein sinnvoller Name eingetragen werden,

der die Position des Sensors ndher beschreibt,
z. B. Kasetheke 2

POS.: XXXXX Positionsbezeichnungdes Sensors (max. 5 Zeichen) Sensor ID
z.B. KT2
SNr.: XXXXXXXX Die Seriennummer dient zur eindeutigen Identifizierung -- XXXXXXXX

des Sensors und kann nicht gedndert werden.
Version XXX Software-Version des Sensors - XXX

Freigabe X Wird die Freigabe entzogen, dann wandert der Funk- T, 4, (JIN) J
sensor wieder in die Freigabeliste (Menl 5-2)

¢ Meni 2-3 Handabschaltung

Uber die Handabschaltung wird der Sensor in den Energiesparmodus versetzt. Die wahrend einer begrenzten
Abschaltdauer aufgezeichneten Temperaturen werden im Sensor gespeichert und nach Ablauf der Zeit an das
Empfangsmodul gesendet.

ABSCHALTEN ID XXX Eingabe Vorgabe
Dauer: XXXXXXXX Dauer, fur die abgeschaltet werden soll bzw. Tiefschlaf xh / xd/ Tiefschlaf
Modus, aus dem der Sensor nur durch den Magnet Tiefschlaf*
geweckt werden kann.*
jetzt abschalten X Abschalten des Sensors einleiten (J/N) * T, 4, (JIN) Abschalten
einleiten,
mit Sicher-
heitsabfrage

I]EE * Der Sensor wird Uber den Parameter Dauer zuziiglich der Intervalldauer (siehe hierzu Meni 2-2-1)
“schlafen” gelegt. Falls der Sensor auf diese Weise abgeschaltet wurde, kann er vor Ablauf dieser
Zeit nur durch den Magneten (siehe Kapitel 5.2.10 - Aktivierung von Sensoren) wieder aktiviert
werden.

e Menl 2-4 Archiv
Diese Funktion ist nur im Stand-Alone-Betrieb (WR 400) verfligbar.
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* Meni 2-5 Sensor I6schen

Beim L&schen gehen alle Konfigurationsdaten des Sensors verloren!

Das Léschen eines Sensors ist nur dann sinnvoll, wenn er entweder endguiltig aus dem Netzwerk
des Empfangsmoduls entfernt werden soll oder falls der Sensor dem Empfangsmodul tGberhaupt
nicht zugeordnet werden soll (eventuell ist dieser Sensor bereits einem anderen Empfangsmodul

zugeordnet).
LOSCHEN! ID XXX Eingabe
SNr.: XXXX  Seriennummerdes Sensors 4, ESC
Sind Sie sicher ? Sicherheitsabfrage fir Meldungen Iéschen;
Nein: ESC Ja: J  nach Quittierungsanzeige: zuriick mit ESC
n@ Falls der Sensors fiir I&ngere Zeit nicht bendétigt wird, ist es sinnvoller den Sensor abzuschalten

bzw. “schlafen” zu legen (siehe Menl 2-3 Handabschaltung), da somit die Konfiguration und die Ar-
chive des Sensors erhalten bleiben.

8.1.4 Menii 3 Uhr

n@ Bei angeschlossenem CAN-Bus erfolgt die Vorgabe der Zeit Uber den Uhrzeit-Master (z.B. CI
3000). Eine Eingabe wird in diesem Fall durch die Vorgabe Uberschrieben.

UHR POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

Datum: XX dd.mm.yy  Anzeige und Eingabe* aktueller Wochentag, Datum dd.mm.yy

Uhrzeit: hh:zmm  Anzeige und Eingabe* aktuelle Uhrzeit hh:mm

So-Wi automat. X Anzeige und Eingabe* automatische Umschaltung Som- T, 4, (JIN) J
mer-/Winterzeit (J/N)

* Eingabe nur im Stand-Alone-Betrieb (WR 400) mdglich.

8.1.5 Menii 4 Meldungen

MELDUNGEN POS: XXXXX

1 ansehen Weiter zu Menu 4-1 Meldespeicher anzeigen

2 quittieren Die Meldungen im Meldespeicher werden quittiert;
nach Anzeige Alarme quittiert: zurtick mit ESC

3 l6schen Weiter zu Menti 4-3
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¢ Meni 4-1 Meldungen Anzeigen

MELDUNGEN PRIO: XX

Fehlertext 1: Fehlertext von Stérung 1

dd.mm.yy  hh:imm EIN Beginn der Stérung 1

dd.mm.yy  hh:imm AUS Ende der Stérung 1 (nur, wenn Stérung 1 beendet)
Fehlertext n: Fehlertext von Stérung n

dd.mm.yy  hh:imm EIN Beginn der Stérung n

dd.mm.yy  hh:imm AUS Ende der St6érung n (nur, wenn Stérung n beendet)

¢ Meni 4-2 Meldungen Quittieren
Meldung Alarme quittiert! erscheint.

¢ Meni 4-3 Meldungen Léschen

MELDUNGEN POS: XXXXX Eingabe
Loéschen ! Sicherheitsabfrage fur Meldungen Iéschen; 4, ESC
Sind Sie sicher ? nach Quittierungsanzeige: zuriick mit ESC

Nein: ESC Ja: J

8.1.6 Meni 5 Neue Sensoren

NEUE SENSOREN

1 Suchen Weiter zu Menu 5-1

2 Liste Weiter zu Menu 5-2

3 Optionen Weiter zu Menu 5-3

¢ Meni 5-1 Suche (neuer Sensoren)

SUCHE Eingabe Vorgabe
STARTEN S Nach dem Driicken von J wird der Suchbetrieb aktiviert, 4, ESC

ein Haken (V) erscheint im Display.

Das Empfangsmodul sucht nun nach Sensoren, die sich in Reichweite befinden (SCAN-LED blinkt)

Werden Sensoren gefunden, dann werden diese, je nach Konfiguration des Parameters Autofreigabe
(Men( 5-3), in die Liste der neuen Sensoren (Menu 5-2) oder der freigegebenen Sensoren (Meni 2)
aufgenommen.

Danach muss die Suche wieder beendet werden. Maske abermals aufrufen und Suche beenden mit ENTER ()
bestatigen.
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Folgende Maske erscheint:

SUCHE
Aktiv seit hh:mm

Suche beenden

ECKELMANN

Der Suchbetrieb wurde um hh:mm Uhr aktiviert

S Durch erneute Eingabe von 1 wird der Suchmodus
deaktiviert, ein Haken (\) erscheint im Display.

* Meni 5-2 Liste der neuen Sensoren

ISy

Eingabe Vorgabe

4, ESC

In dieser Liste werden alle Sensoren aufgefiihrt, die das Empfangsmodul beim Suchen
gefunden hat, die allerdings noch keine Freigabe fur das Netzwerk erhalten haben.

Diese Funksensoren kdnnen durch Eingabe von ENTER () fur das Netzwerk freigegeben werden.

LISTE

SNr.: XXXXX

konfigurieren

freigeben:

* Meni 5-2-a Sensor Konf.

SENSOR KONF.
SNr.:

Name
XXXXXXXXXX

POS.:

¢ Menl 5-3 Optionen

OPTIONEN

Autofreigabe

94

XXXXX

XXXXX

ID: XXX

T Seriennummerdes gefundenen / zu findenden Sensors;
Die Sensoren lassen sich mit T und | durchblattern.

Hinweis: Das letzte Blatt in der Maske ist eine Leerseite
(Seriennummer XXXXX), so dass ein Sensor manuell an-
hand seiner Seriennummer eingetragen werden kann.
Tipp: Durch Driicken von “0” und 4 gelangt man direkt an
diese Stelle der Maske.

—  Konfiguration des Sensors

X Funksensor wird durch Eingabe von J fur das Funknet-
zwerk freigegeben. Es erscheint ein V.

Hinweis: Nach Verlassen dieser Maske durch Driicken von
ESC werden alle mit \ gekennzeichneten Sensoren aus
dieser Maske entfernt und automatisch zur Liste der freige-
gebenen Sensoren hinzugefugt (Menu 2).

ID: XXX

Seriennummerdes gefundenen / zu findenden Sensors

Name des Sensors (max. 19 Zeichen):

Es sollte ein sinnvoller Name eingetragen werden,
der die Position des Sensors naher beschreibt,

z. B. Késetheke 2

Positionsbezeichnungdes Sensors (max. 5 Zeichen)
z.B. KT2

EIN: die im Suchbetrieb (Menu 5-1) gefundenen Sensoren
werden automatisch freigegeben .

AUS: die im Suchbetrieb (Ment 5-1) gefundenen Sensoren
werden der Liste der neuen Sensoren (Menu 5-2) hinzuge-
fugt und missen manuell (Menl 5-2 oder Uber LDSWin)
freigegeben werden.

Eingabe
T4,

Vorgabe

weiter zu
Maske 5-2-a

|

Eingabe Vorgabe

Text -

Text Sensor ID

Eingabe Vorgabe

T,1, EINAUS EIN
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8.1.7 Menii 6 Konfiguration

KONF IGURAT

1 Empfangsmodul

2 Sprache

3 Alarm-Prioritéaten

4 Alarm-Relais

¢ Meni 6-1 Empfangsmodul

EMPFANGER

Empfangername:
WR300. . .

Position:
Prioritat

Sensoranzahl

Batterie OK?

IP: 192.168.161.001

Sub:255.255.255.000

T.Al bei Ausfll

Empfanger 1D

ID XXX

XXXXX

XX

XX

XXX

ECKELMANN

Weiter zu Men( 6-1
Weiter zu Men( 6-2
Weiter zu Men( 6-3

Weiter zu Men( 6-4

Name des Empfangers (max. 19 Zeichen):
Es sollte ein sinnvoller Name eingetragen werden,

der die Position des Empfangsmoduls ndher beschreibt,

z. B. Empfangsmodul WR1

Positionsbezeichnungdes Sensors (max. 5 Zeichen)
z.B. WR1

Prioritat des Alarms bei Ausfall des Empfangsmoduls
(siehe auch Menu 6-3)

Anzeige der angeschlossenen Sensoren

Anzeige der Batteriespannung des Empfangsmoduls:
J (Batterie voll) / N (Batterie schwach)

(nur bei der Stand-Alone-Variante

des Empfangsmoduls)

IP-Adresse des Empfangsmoduls

(nur WR 400)

Subnetzmaske des Empfangsmoduls
(nur WR 400)

Nur sichtbar im Super-User-Modus:
Wird der Parameter auf Nein gestellt, dann werden bei

Ausfall des Sensors keine Ubertemperaturen mehr alar-
miert (sinnvoll z.B. wenn Sensor wdhrend einer begonne-
nen Abtauung keinen Kontakt mehr zum Empfanger hat).

Nur sichtbar im Super-User-Modus:

Netzwerk Adresse
des Empfangsmoduls im Funknetzwerk

(Es handelt sich hierbei NICHT um die CAN-Bus-Adresse!)

Eingabe

Text

Text

T,1,1.99

1,1, 0.0.00

255.255.255.

255
1,1, 0.0.00

255.255.255.

255

JIN

10..120

Vorgabe

WR300

CAN-Bus-
Adresse*

192.168.161.2

255.255.255.0

101 .. 104

(je nach
CAN-Bus-
Wahlschalter)

Wenn sich mehrere Empfangsmodule in Reichweite zueinander befinden bzw. sich Sensoren in
Reichweite von mehreren Empfangsmodulen befinden, dann ist unbedingt darauf zu achten, dass
die Empfangsmodule unterschiedliche IDs (zwischen 10 und 120) haben, da sonst eine korrekte
Zuordnung der Daten nicht gewéhrleistet werden kann! Solange sich alle Empfangsmodule im glei-
chen CAN-Bus-Netzwerk befinden besteht diese Gefahr nicht, da Gerdte mit unterschiedlichen
CAN-Bus-Adressen automatisch unterschiedliche Netzwerkadressen erhalten.

ISy
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Praxis-Tipp: Zur Erleichterung und besseren Identifizierung sollte eine eindeutige Positionsbezeich-
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Mendustruktur WR 300 / WR 400

e Men(l 6-2 Sprache

Entsprechend der Eingabe wird zwischen den Werten ausgewahlt. Der Haken zeigt die aktuelle Einstellung an.

SPRACHE POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
Deutsch D J J J
English GB J

Francais F J

* Meni 6-3 Alarm-Prioritaten

ALARMPRIOS POS: XXXXX Eingabe Vorgabe

Die mdglichen Eingaben fiir die Prioritdt der Alarme haben folgende Bedeutung:
Ereignis wird ignoriert

0 = Meldung (nur Eintrag in Meldeliste)
1 = Alarm mit Prioritat 1
99 = Alarm mit Prioritét 99
SpannungsausTfall Anlauf des Empfangsmoduls nach Spannungsausfall -,0..99 0
Erstanlauf Inbetriebnahme der Steuerung -,0..99 1
(Grundeinstellung geladen!)
Hardware defekt Die interne Hardware des Empfangsmoduls ist fehlerhaft -,0..99 1
Prioritat gilt fur die Meldungen EEPROM defekt,
RTC defekt, Flash defekt und Funkeinheit defekt
Sollwertverst. Meldung wird bei Sollwertverstellung erzeugt 0..99 0
Batteriespannung Batteriespannung des Empfangsmoduls ist zu niedrig -,0..99 0
Handabschaltung Sensor wurde Uber die Handabschaltung (Menu 2-3) -,0..99 1
ausgeschaltet.
¢ Meni 6-4 Alarm-Relais
RELAIS POS: XXXXX Eingabe Vorgabe
invertiert X Invertierung der Relais PRIO1/PRIO2/AUX: JIN J

(Nur im Super-User-Modus konfigurierbar)

J: Alarme aktiv = Relais fallen ab
(spannungloses Empfangsmodul alarmiert)

N: Alarme aktiv = Relais ziehen an
(Alarmierung nur unter Spannung méglich)

n@ Nahere Informationen zu den Alarmrelais siehe Kapitel 4.1.6.1.
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9 AuBerbetriebnahme und Entsorgung

9.1 AuBerbetriebnahme / Demontage

Die Demontage des Geréts darf nur von dazu befugtem und ausgebildetem Personal durchgefiihrt werden.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! Bei der Demontage sind dieselben Sicherheits- und
Gefahrenhinweise wie bei der Installation, Inbetriebnahme und Wartung zu beachten,
siehe hierzu Kapitel 1, ,Arbeitssicherheitshinweise”.

@ Bei der Demontage ist die umgekehrte Vorgehensweise wie bei der
Montage, siehe Kapitel 5, ,Installation und Inbetriebnahme” zu beachten.

9.2 Entsorgung

Unser Lieferumfang ist als eine Komponente ausschlieRlich und exklusiv zur weiteren Verarbeitung bestimmt.

Die Eckelmann AG trifft aus dieser Sachlage heraus keine MalRnahmen zur Riicknahme oder kommunalen Ent-
sorgung, weil dieses Produkt nicht auf direktem Weg in den freien Markt geliefert wird.

Entsorgen Sie dieses Produkt nie mit dem restlichen Hausmdill. Bitte informieren Sie sich Uber die
ortlichen Bestimmungen zur getrennten Entsorgung von elektrischen und elektronischen Produkten.
Durch die korrekte Entsorgung lhrer Altgerdte werden Umwelt und Menschen vor méglichen negati-
ven Folgen geschitzt.

@ Die Bestimmungen und Vorschriften zur Entsorgung des Gerats sind zu beachten.
GemaR der vertraglichen Vereinbarung ist der Kunde verpflichtet, die Entsorgung von Elektro- und
Elektronikschrott entsprechend den gesetzlichen Bestimmungen auf Basis der Richtlinie 2002/96/EG
Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate durchzufuhren.
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10 Alarme und Meldungen WR 300 / WR 400

In der Tabelle sind alle Meldetexte des Empfangsmoduls und der Funksensoren und deren mégliche Ursache
enthalten. Jeder Meldetext hat eine Prioritat, die in der Maske Alarm-Prioritdten (Menl 6-3) eingestellt werden

kann.

Empfangsmodul

Nr. Meldungstext

Ursache

Abhilfe

Hardwarefehler

4 EEPROM defekt Das EEPROM ist defekt. Bitte Service kontaktieren -
Gerét austauschen
6 Flash defekt Der Flash-Baustein ist defekt. Bitte Service kontaktieren -
Geréat austauschen
8 RTC defekt Die Echtzeituhr ist defekt. Bitte Service kontaktieren -
Geréat austauschen
10 Batteriespannung Die Batterie fir die Echtzeituhr ist leer. Batterie austauschen (siehe Kapitel 4.5
(nur WR 400) Wartung und Batteriewechsel)

18 Funkeinheit defekt

Funkeinheit des Empfangsmoduls ist defekt

Bitte Service kontaktieren -
Gerét austauschen

50 Erstanlauf

Das Empfangsmodul hat einen Erstanlauf durchge-
fuhrt (Laden der Grundeinstellung)

51 Spannungsausfall Wiederanlauf der Steuerung nach einem 230 V Spannungsversorgung Uberprifen
Spannungsausfall.
Funksensoren
Nr. Meldungstext Ursache Abhilfe
Meldungen
10 Batt.schwach IDXXX Die Batterie des Funksensors mit der Funksensor austauschen, da ein
Identifikationsnummer XXX ist leer. Batteriewechsel nicht vorgesehen ist!
128 Fhlerbruch ID XXX Der Sensor liefert keine plausiblen Werte. Bitte Service kontaktieren -
Geréat austauschen
132 Temp. zu hoch ID XXX Der gemessene Wert ist grofer als die eingestellte Parametrierung, Sensoren, Anlage
Ubertemperaturgrenze Uberprifen
133 Temp. zu tief ID XXX Der gemessene Wert ist niedriger als die eingestellte | Parametrierung, Sensoren, Anlage
Ubertemperaturgrenze Uberprifen
187 Handabsch. ID XXX Sensor xxx wurde flr eine zeitlich begrenzte Aktivierung vor Ablauf der Dauer
Dauer abgeschaltet mittels Magneten mdglich,
siehe Kapitel 5.2.10
Handabsch! ID XXX Sensor xxx wurde in Tiefschlaf versetzt! Aktivierung nur durch Magneten méglich,
siehe Kapitel 5.2.10
240 Sollwertverstellung Ein Sollwert wurde verstellt. -
243 Sensor OFF ID XXX Der Sensor hat momentan keinen Funkkontakt zum Sensoren, Empfangsgute tUberprifen
Empfangsmodul
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10.1 Alarmierung

Alarm bei Uber- oder Untertemperatur
Ein Alarm wegen Uber- oder Untertemperatur erfolgt, wenn die Verzégerungszeit (Meni 2-2-3) abgelaufen ist.

Alarmunterdriickung bei Abtauung

Damit wahrend der Abtauphase eines Kiihimébels kein Ubertemperaturalarm ausgelést wird, kénnen fir jeden
Sensor Uber das Menu 2-2-2 die Parameter zur Abtauerkennung eingestellt werden. Néhere Informationen sind
dem Kapitel 4.2.7 zu entnehmen.

Individuelle Vergabe der Prioritaten

Es besteht die Mdglichkeit, fir die meisten Alarme eine eigene Prioritdt zu vergeben. Dadurch wird das gezielte
Ansprechen von Alarmzielen und eine Abstimmung der Alarmierung auf individuelle Anforderungen méglich.

Der Wertebereich der Prioritaten liegt bei 0..99, so dass bis zu 99 Alarmziele unterschieden werden kénnen. Die
jeweiligen Alarme (Ausnahme: globale Prioritat und Sollwertverstellung) kénnen auRerdem auf den Wert “--”
eingestellt werden und somit ganz aus der Alarmierung herausgenommen werden.
Alarmierungswege
Wird ein Alarmzustand erkannt, so wird er auf folgenden Wegen weitergeleitet:

- Uber den CAN-Bus an Systemzentrale / den Marktrechner (E*LDS-System)

- Alarmrelais (potentialfreie Wechslerkontakte

Ende eines Alarms
Nach Beseitigung der Ursache wird der Alarm automatisch zurtickgesetzt.

10.2 Meldungen

Zustande aulRerhalb der normalen Betriebsbedingungen, die jedoch keinen Alarm darstellen, werden Uber die
Schnittstellen gemeldet und in die Meldeliste des Marktrechners eingetragen.

In der Meldeliste des Empfangsmoduls (Menu 4-1) werden maximal 50 Alarme und Meldungen (PRIO 1..99) mit
Datum und Uhrzeit fir Kommen und Gehen eingetragen. Diese werden in einem Ringpuffer gespeichert. Ist der
Ringpuffer voll, wird bei jedem neuen Eintrag die dlteste Meldung geléscht.

10.3 Transiente Alarme und Meldungen

Transiente Alarme sind Alarme flr einmalige Ereignisse und werden nicht mit einem Gehen-Zeitstempel verse-
hen. Aufgrund dieser Eigenschaft werden transiente Alarme nach dem Alarmereignis nicht von selbst geléscht,
sondern mussen immer manuell quittiert werden.

Folgende Alarme sind transiente Alarme:
- Sollwertverstellung
- Handabschaltung
- Spannungsausfall
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11 Technische Daten WR 300/ WR 400/ TS 30 W

11.1 Elektrische Daten

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Gefahr eines Stromschlages! Uberspannungskategorie Il / Verschmutzungsgrad 2:
Alle fir den Betrieb mit 230 V AC Netzspannung vorgesehenen Anschlisse des Gerates
miissen mit dem gleichen Auenleiter beschaltet werden.

400 V AC zwischen benachbarten Anschlussklemmen sind nicht zulassig!

l:.:lberspannungskategorie Il / Verschmutzungsgrad 2 oder
Uberspannungskategorie Il / Verschmutzungsgrad 1:
Verschiedene AulRenleiter diirfen verwendet werden.

400 V AC zwischen benachbarten Anschlussklemmen sind zul&ssig!

WR 300 / WR 400

Elektrische Daten

Betriebsspannung

230 V AC (+/- 10 %), 50/60 Hz (+/- 3 Hz)

Nennleistung

11 VA

Ableitstrom liber PE

max. 1 mA

Digitaler Eingang

1 x 230 V AC potentialfrei

Relaisausginge

3 x230V AC, 6 A (Wechsler) potentialfrei

Funkfrequenz

868 MHz

Antennen

Feldbus-Schnittstelle

2 x Antennenanschluss mit SMA Verschraubung

CAN-Bus potentialfrei

Datenschnittstellen

DISPLAY Anschluss fir ein Bediengeréat der BT 300-Reihe
LAN/Ethernet* Nur WR 400 - Zur Einbindung in ein Netzwerk
(MAC-Adresse: siehe Typenschild)

USB-Schnittstelle

Fur Firmware-Update

Datenspeicher*

Zur Datenaufzeichnung aller 100 Funksensoren tber 1 Jahr

Echtzeituhr* Mit Gangreserve, Lithiumzelle (Typ CR 2450 N, 3 V Lithium, Lagerfahigkeit 10 Jahre)
Ganggenauigkeit: typisch 12 Min./Jahr bei 25 °C

Uberwachungsfunktion Watchdog

Kabelzufiihrung M16

* Nur WR 400
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WR 300 / WR 400

Umweltbedingungen

Temperaturbereich

Transport: -20°C ... +80 °C Betrieb: 0 °C ... +50 °C
Lagerung bei tiefen Temperaturen beglinstigt die Batterielebensdauer.

Temperaturdnderung Transport: max. 20 K/h Betrieb: max. 10 K/h

Rel. Luftfeuchte Transport: 8% ...80 % Betrieb: 20 % ... 80 %

(nicht kondensierend)

Luftdruck Transport: 660 hPa ... 1060 hPa Betrieb: 860 hPa ... 1060 hPa
Gewicht ca. 680 g

Schutzart IP20

Das Empfangsmodul darf nur
in beheizten oder klimatisierten Rdumen betrieben werden.

A

CE-Konformitat

2002/95/EG (RoHS)
2004/108/EG (EMV-Richtlinie)
2006/95/EG (Niederspannungsrichtlinie)

11.2 Elektrische Daten TS 30 W/ TS 30 XW

TS30W/TS 30 XW

Elektrische Daten
Spannungsversorgung Interne Batterie (kein Batteriewechsel vorgesehen)
Lebensdauer im Standard-Betrieb: 10 Jahre (siehe Kapitel 4.2.5).
Funkfrequenz 868 MHz
Reichweite Bis zu 80 m z.B. freies Feld und in Hallen (siehe Kapitel 5.1.1)

Messbereich

-40 °C ... +80 °C
Auflésung: 0,1..1K (Standard: 0,25 K)
Genauigkeit:  typisch+0,1 K, max. £ 0,5K (-40 .. +50 °C)

Zuleitung

NUR TS 30 XW: Kabellange flr externen Fihler: 3,0 m

Aktivierungsfunktion

Uber integrierten Reed-Kontakt mittig unter der Gehauseoberseite (siehe Kapitel 5.2.10)

Umweltbedingungen

Temperaturbereich

Transport und Betrieb: -40 °C ... +80 °C

Rel. Luftfeuchte
(kondensierend)

Transport und Betrieb: 5 % ... 100 %

Transport und Betrieb: 660 hPa ... 1060 hPa

Luftdruck
Gewicht ca.56g
Schutzart TS 30 W: IP65
TS 30 XW IP62 (Gehduse des Funksensors)

IP67 (externer Temperatursensor am Leitungsende)

CE-Konformitat
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Ergédnzung zur Norm DIN EN 12830 fiir Temperaturregistriergeriéte

Art des Registriergerétes

Eignung fiir Lagerung

Allgemeine Anforderungen

MeRbereich

-40°C ... +80°C

Schutzart des Gehéduses

WR 300/WR 400: IP 20
TS 30 W: IP65
TS 30XW: Sende- und Empfangseinheit: IP62 / externer Fuhler: IP68

Spannungsversorgung Batterie
MeBtechnische Eigenschaften

Genauigkeitsklasse 1
Fehlergrenze +/-0,5K
Auflésung 0,1K
Registrierintervall 5 Min.

Registrierdauer

WR 300: 1 Woche
WR 400: 1 Jahr

bedingungen

GroRter relativer <01%
Zeitfehler

Einstelldauer <10 Min.
Umgebungs- A
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11.3 Mechanische Daten

Empfangsmodul
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Funksensor TS 30 W/ TS 30 XW

Crr=ielEE

104
122
ZNG: 104 030 DEFO3
o
é’ 3
© TS30XW | | Ej o
45 3000 90

NUR TS 30 XW: Externer Temperaturfihler mit Kabel (3,0 m), rechts die Sende- und Empfangseinheit TS 30 W / TS 30 XW.

11.4 Hinweise zu Open Source Software

ulP is open source software, licensed under the BSD-style license that follows. It basically means "use in any
way you wish, just give proper credits by including the copyright notice in the source code and mention it in any
documentation or manuals provided with your product”.

Copyright (c) 2001-2006, Adam Dunkels and the Swedish Institute of Computer Science
All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in the documentation and/or other materials provided with
the distribution.

3. The name of the author may not be used to endorse or promote products derived from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE AUTHOR “AS IS' AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE AUTHOR BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDEN-
TAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE,

DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INC-
LUDING NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.
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11.5 Sensorliste

Markt / Objekt:

ECKELMANN

Seite 1/

Nr.

Seriennummer

(s. Aufkleber)

Positions-
bezeichnung
(Menu 5-2-a)

Name / Funktion / Montageort

(Menii 5-2-a)
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Markt / Objekt:

ECKELMANN

Seite 2/

Nr.

Seriennummer

(s. Aufkleber)

Positions-
bezeichnung
(Menu 5-2-a)

Name / Funktion / Montageort

(Menii 5-2-a)

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50
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Markt / Objekt:

ECKELMANN

Seite 3/

Nr.

Seriennummer

(s. Aufkleber)

Positions-
bezeichnung
(Menu 5-2-a)

Name / Funktion / Montageort

(Menii 5-2-a)

51

52

53

54

55

56

57

58

59

60

61

62

63

64

65

66

67

68

69

70

71

72

73

74

75
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Markt / Objekt:

ECKELMANN

Seite 4 /

Nr.

Seriennummer

(s. Aufkleber)

Positions-
bezeichnung
(Menu 5-2-a)

Name / Funktion / Montageort

(Menii 5-2-a)

76

7

78

79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

96

97

98

99

100
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Notizen:
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12 Artikel-Nummern und Zubehor

12.1 Empfangsmodule und Funksensoren

Ausfiihrung Beschreibung Artikel-Nummer
WR 300 Empfangsmodul WR 300 zur Uberwachung von KGLTS30WR1
bis zu 100 Funksensoren, mit CAN-Bus.
Im Lieferumfang enthalten sind
zwei Aktivierungsmagnete und eine externe Antenne
TS30W Funksensor mit integriertem Temperaturfiihler (Standard) KGLTS30WO01
TS 30 XW Funksensor mit externem Temperaturfiihler KGLTS30XW1

12.2 Zubehér

Firmware V1.09 / V1.00 - Doku 1.07 10. Mai 2017

Zubehorteil Beschreibung Artikel-Nummer
Aktivierungsmagnet Aktivierungsmagnet - WAKE ME UP - MAGNWAKEUP
zur Aktivierung von Funksensoren aus dem Ruhemodus
Stabantenne Stabantenne mit SMA-Buchse ANT868STA1
Externe Antenne Externe Antenne mit SMA-Buchse, 2 m Kabel ANT868EM20
Antennenverlangerung | Verldngerungskabel fur Antenne, SMA-Buchse, 5 m Kabel ANT868VER1
Kabel zur Spannungs- | Kabel zur Spannungsversorgung 230 V AC, NKAB103
versorgung mit Schuko-Stecker, 3 x 1 mm?2, Ldnge 3 m
230 VAC
USB-Kabel USB-Kabel (Stecker A auf Stecker B) fur Firmware-Update PCZKABUSB1
BT 300 x BT 300 M Bediengerét fur den Monteur fur Service und LIBDTUAQ52
Kundendienst mit 2,8 m Anschlussleitung
BT 300 S Fir den Einbau im Schaltschrank LIBT300S51
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